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2. DESCRIGAO

AVX-1250 é um controlador digital para evaporador projetado para o controle simultdneo de até duas valvulas de
expansao eletronicas bipolares. Desta forma, atua no controle de superaquecimento de forma a otimizar a eficiéncia
energética do sistema de refrigeracdo. Trata-se de um controlador compacto e integrado que oferece uma solugéo
completa para o controle de valvulas de expansao eletronica. Além do controle de superaquecimento, o instrumento
controla a temperatura ambiente, degelos, pressao, ventilagéo, protegdes e alarmes.

O controle de temperatura ambiente conta com um Setpoint normal e um Setpoint econémico, além da funcionalidade
de congelamento rapido (fast freezing). Para o controle e monitoramento, conta com duas portas de comunicagéo RS-
485 independentes que podem ser utilizados para controle remoto via software Sitrad® ou outros equipamentos via
protocolo MODBUS RTU. Pode operar no modo Driver, para controle dedicado de superaquecimento, controle de
pressdo no evaporador, controle de pressdo no degelo por gas quente, entre outros. Dispde de 8 entradas
configuraveis para sensores de temperatura ou transdutores de presséo e 4 entradas digitais para monitoramento de
dispositivos e acionamentos externos.

O seu robusto hardware ainda conta com seis saidas de controle de contato seco e duas saidas analdgicas para
controle proporcional de ventiladores. AVX-1250 possui légicas avangadas de controle com o objetivo de otimizar o
desempenho térmico e reduzir o consumo energético do sistema de refrigeragao. AVX-1250 dispde uma interface
amigavel por meio de um display OLED de alto brilho, seis teclas de interagao e menu de controle que disponibiliza os
comandos mais utilizados pela central de compressao.

De simples operacéo e configuracéo, a VX-1250 ¢ equipado com buzzer interno (aviso sonoro), tecla e telas
exclusivas para monitoramento de alarmes que simplificam o processo de monitoramento e identificagéo de falhas no
sistema de refrigeracdo. Também dispde de relégio de tempo real (RTC) que permite automatizar comandos, registrar
os horarios das ocorréncias dos alarmes e criar uma agenda de degelos e ativagdo do modo econémico A conexao USB
pode ser utilizada para carregar e descarregar os parametros de configuracdo, assim como realizar a atualizagao do
seufirmware. AVX-1250 é compativel com o FG CAP V.O2.




3. APLICACOES

« Chiller;

+ Expositores de bebidas;

+ Cémarasfrias;

+ Balcdesde congelados;

+ Ultracongeladores;

+ Equipamentos de refrigeracao tipo Rack (compressores em paralelo);

+ Centrais de compresséo para supermercados, centros de armazenagem logistica ou sistemas de climatizagao;
* Unidades condensadoras;

* Plug-ins;

4. GLOSSARIO

+ Termostato: dispositivo de controle que monitora a temperatura de um sistema e automaticamente regula o funcionamento de um
equipamento (como um aquecedor, ar-condicionado ou refrigerador) para manter a temperatura o mais proximo possivel de um valor
desejado (Setpoint). Geralmente, operaligando ou desligando o equipamento, ou modulando sua poténcia.

* Pressostato: dispositivo de controle que monitora a pressao de um fluido (liquido ou gas) em um sistema e automaticamente regula o
funcionamento de um equipamento (como uma bomba, compressor ou valvula) para manter a pressdo dentro de uma faixa desejada ouem
um valor especifico (Setpoint). Frequentemente, atua ligando ou desligando o equipamento em resposta a variagdes de pressao.

+ Setpoint (Ponto de Ajuste): o valor de referéncia para uma varidvel de processo (como temperatura, presséo, vazéo, etc.) que um
sistema de controle visa alcancar e manter. E o pardmetro fundamental em torno do qual o sistema de controle opera.

+ Histerese (ou Banda Diferencial): em sistemas de controle liga/desliga, € a diferenca entre o valor da variavel de processo que ativa a
saida (liga) e o valor que a desativa (desliga). Esta banda evita que a saida do controlador (ex: relé de um termostato ou pressostato)
comute (ligue/desligue) excessivamente rapido e de forma repetida (ciclagem répida) quando a variavel de processo esta préxima ao
Setpoint. Isso reduz o desgaste do equipamento e a instabilidade do sistema.

+ Temperatura de Saturagdo (SAT): € a temperatura na qual um fluido refrigerante muda de fase (evapora ou condensa) a uma
determinada pressao, conhecida como pressdo de saturacdo. Neste ponto, o fluido pode coexistir em estado liquido e gasoso em
equilibrio. Para cada pressao de saturagao, existe uma temperatura de saturagao correspondente e vice-versa.

« Superaquecimento (SH): representa a diferenga de temperatura entre o vapor de fluido refrigerante na saida do evaporador (ou na
succdo do compressor) e a sua temperatura de saturacdo correspondente & pressdo de evaporacéo. E o calor adicionado ao vapor
refrigerante apds ele ter evaporado completamente. Um superaquecimento adequado é crucial para garantir que ndo haja liquido
refrigerante na entrada do compressor, prevenindo danos, e para otimizar a eficiéncia do evaporador.

« VEE (Valvula de Expansao Eletrénica): E um dispositivo de controle de precisdo que modula ativamente o fluxo de fluido refrigerante
liquido para o evaporador. Utilizando sinais de sensores (tipicamente de pressao e temperatura) e um controlador eletronico (muitas vezes
um microprocessador), a VEE ajusta a abertura da vélvula para manter um superaquecimento otimizado na saida do evaporador sob
diversas condigdes de carga e operacdo. Isso resulta em maior eficiéncia energética, controle de temperatura mais estavel e melhor
desempenho do sistema de refrigeragdo em comparagao com valvulas de expansao mecanicas (comoa VET).

« MOP (Maximum Operating Pressure / Pressao Maxima de Operacao): em valvulas de expansao, refere-se a um limite de pressao de
evaporagao (ou sucgéo) acima do qual a valvula atua para restringir ou manter o fluxo de refrigerante, mesmo que o superaquecimento
ainda nao tenha sido atingido. O objetivo principal é proteger o motor do compressor contra sobrecarga, que pode ocorrer durante o
arranque (pull-down) ou ap6s um ciclo de degelo, quando a carga térmica no evaporador é muito alta, levando a uma presséo de
evaporacao elevada.




4. GLOSSARIO

+ LOP (Low Operating Pressure / Limite de Baixa Pressao de Operacao): em Valvulas de Expanséo Eletrnicas (VEES), refere-se ao
limite inferior configuravel para a pressao de evaporagéo. AVEE utiliza esse pardmetro para modular o fluxo de refrigerante, com o objetivo
de impedir que a pressao no evaporador caia abaixo desse valor minimo predefinido. Isso pode ser crucial para proteger o compressor,
evitar vacuo no sistema, prevenir congelamento excessivo em certas aplicagdes, ou garantir condigdes operacionais estaveis.

+ LoSH (Superaquecimento Baixo): condigao critica onde o superaquecimento do refrigerante, diferenga entre a temperatura do vapor na
saida do evaporador e sua temperatura de saturagao, esta abaixo do minimo seguro ou do setpoint. Isso indica que o vapor néo esta
totalmente seco, arriscando o retorno de liquido ao compressor (golpe de liquido), podendo causar danos severos.

* Driver: utilizado no contexto deste produto, para indicar que a saida da valvula de expansdo eletrnica esta atuando de forma
independente da camara fria. Existem diferentes opgdes de modo de atuagdo como Driver, podendo atuar para controlar processo de
temperatura ou presséo.

* Tsuc (Temperatura de sucgao): temperatura do fluido refrigerante na entrada do compressor;

* Psuc (Pressao de sucgao): pressédo do fluido refrigerante na entrada do compressor;

* OFF: Estado desligado ou inativo;

* ON: Estado ligado ou ativo;

6/ Tenhaeste manual na palma da suamao pelo aplicativo FG Finder.




5. ESPECIFICAGCOES TECNICAS

Alimentagao

Consumo maximo

Temperatura de operagao do controlador
Umidade de operagao

Agao de tipo

Grau de poluigao

Classe de software

Resolugao de pressao

Pressao de controle

Temperatura de controle

Resolugao de temperatura

Entradas analégicas

Saida de tensado para sensores de pressao

24\/ac 50/60Hz ou 24Vdc £10%

1,5 Aacldc

-20a60°C (-4 a 140°F)

10 a2 90% UR (sem condensagao)
Tipo 1.B

Il

Classe A

0.1 psi/ 0.1 bar

-14,523191,0 psi/-1,0 2 220,0 bar
-50 2 200°C / -58 a 392°F

0.1°C /0.1 °F em toda a faixa

S1 a S8: Configuraveis entre Sensor presséo (4 a 20mA / SB69),
Ou Sensor de temperatura (SB19, SB41, SB59, SB70);

Saida de tensdo +12V: 12Vdc, Idcmax = 50 mA;

Entradas digitais 11 a I4: entradas digitais tipo contato seco.
. - A1 .

Saidas analégicas A2=0-10Vdc(max. 10mA)

Saidas digitais 01, 02, 03, 04, 05, O6: saida de relé (SPST) NA, 5(3)A/ 250Vac

Compativel com o padrdo USB 2.0 Full-Speed Module (USBFS);

Interface USB Formato de dados para Pendrive FAT32 / Tamanho maximo do Pendrive 32GB

RS485-1: Nao isolada
Interface de comunicagdao RS-485 RS485-2: Isolada
EXP: Reservado

Dimensoées do produto (LxAxP) 70,0 x 135,7 x 61,7 mm (2,76" x 5,34" x 2,43")

6. PRECAUGCOES ELETRICAS

A ANTES DAINSTALAQ[\Q DO CONTROLADORRECOMENDAMOS QUE SEJAFEITAALEITURACOMPLETADO MANUAL DE INSTRUGOES,
AFIMDE EVITARPOSSIVEIS DANOSAO PRODUTO.

/A PRECAUCAONAINSTALAGAO DO PRODUTO:
-Antes de realizar qualquer procedimento neste instrumento, desconecte-o darede elétrica;
-Certificar que o instrumento tenha uma ventilagéo adequada, evitando a instalagéo em painéis que contenham dispositivos que possam leva-lo a
funcionarfora dos limites de temperatura especificados;
-Instalar o produto afastado das fontes que possam gerar disturbios eletromagnéticos, tais como : motores, contatora, relés, eletrovalvulas, etc.

A\ SERVIGOAUTORIZADO:
-Ainstalagéo ou manutengéo do produto deve ser realizada somente por profissionais qualificados.

ACESSORIOS:
-Utilize apenas acessérios originais Full Gauge Controls;
-Em caso de duvidas, entre em contato com o suporte técnico.

POR ESTAR EM CONSTANTE EVOLUGAO, A FULL GAUGE CONTROLS RESERVA-SE O DIREITO DE ALTERAR AS INFORMAGOES
CONTIDAS NOMANUALAQUALQUERMOMENTO, SEMPREVIOAVISO.
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7. INSTALACAO DO VX-1250

7.1Fixagao portrilho DIN.

Para fixar a interface no trilho DIN, posicione a interface conforme a imagem e encaixe a
parte superior.

635885555553

Para retirar o controlador do trilho DIN utilize uma
chave compativel com o tamanho da trava para
fazerumaalavanca.

8. DIMENSOES

Parauma melhor fixagdo do VX-I250 observe as dimensdes do produto.

A
A
T w5 6m1BY 202 222522 22128
STVGND S1 52 53 SkotNGNDSS S5 S SB C N 12 13 14
136,2mm [5,36"] 110 mm [4,33"]
L7 T = v
D)
— 70 mm . - 6[222421]m4>
[2,75"] X




9. ESQUEMA DE LIGAGAO

Alimentagéo
das cargas

[~
[Eame
=

=g

[ 13 14 15 17 1 2[] 21 22 23 2A 25 26 27 28 29
| | | | |
+12V GND S1 82 S3 Sl; +12V GND 35 86 S7 88 C 1T 12 13 14

‘Sensores de temperatura‘ Entradas digitais

ﬁﬁﬁﬁ YEYY o

[ 13 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
| | | | I I
+12V GND S1 82 S3 84 +12V GND 55 86 S7 88 C N 12 13 4

\Sensores de presséo\ Entradas digitais

/]
/9
/]
— /

L T T e e

T

( gy B By’ g% Lo I ;ﬂ
fml I I I ILTT B ”—ﬂ};
i ] [ fif

13 16 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29| <_
+12VGND S1 52 S3 SL+12VGND S5 56 57 5B C 11 12 13 14

W v-EB0 fullgaugecom \

Conector tipo 2

Y £ e o ot m m e m f e m m e e e e e E e et e e et e E e e e et e et et ettt r et et r et et r e e, 4
L e T N
mewns T3 g adh g oy Os terminais C € GND $&0 cONectados | .o=«ssssessssseass, .
< --- internamente, exceto o terminal GND  |: Porta
g da porta isolada R$485-2. 5 isolada

+ -
525354)55

RS4gs: 1—| RS48s- 2—|- ,
A1GNDA2 A BG D:A B GND |

Loi
30 31 32 33 34 35 :36 37 38

...............

Conector tipo 1: Para os conectores Tipo 1 (5,0mm)
utilize chave Philips #1 ou Fenda de 3,0mm. N&o
exceda o torque maximode 0,5Nm.

AR BB AR oB B2
4 43 4h 45 46 47 48 49 50 51

Conector tipo 2: Para os conectores Tipo 2 (3,5mm)
utilize chave Philips #0 ou Fenda de 2,4mm. N&o
exceda o torque maximode 0,2 Nm.

Vermelho
Preto
Vermelho
Preto

............................

6/ Ao energizar o controlador com controle em OFF, a
valvulairamodular ate seu fechamento completo.

Conector tipo 2

.......................................

6/ Nota: Pode-se instalar até 8 sensores configuraveis entre temperatura e pressdo conforme configuragao individual.
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ESQUEMA DE LIGACAO

9.1 FG-CAP

0 FG-CAP V.2 é um dispositivo fabricado pela Full Gauge, que por opgéo e avaliagido do técnico pode substituir o uso da vélvula
solendide, auxiliando no fechamento da valvula de expanséo eletronica em casos de falta de energia elétrica. O FG-CAP V.2 é utilizado
em conjunto com a fonte de alimentagdo que acompanha os produtos VX-I250. O sistema de backup é desenvolvido com o uso de
ultracapacitores que alimentam um conversor estatico de alta eficiéncia. Essa configuracdo possibilita um equipamento de grande
confiabilidade, com uma vida Gtil muito superior a sistemas equivalentes com baterias. O nivel de carga no ultracapacitor, € garantido por um
sistema eletrénico dedicado.

Com afalta de energia elétrica, a carga armazenada no FG-CAP V.2 ¢ suficiente para o fechamento das valvulas eletronicas. No retorno
da energia, os ultracapacitores serdo novamente carregados e apds o tempo de carga, o sistema de refrigeracdo estara apto ao
funcionamento.

Ousodo FG-CAP V.2 deve ser habilitado nas configuragdes dos controladores VX-I250 .

F@/ Nota: O uso do FG-CAP V.2 deve ser habilitado nas configuragdes de sistema no controlador VX-I250. ‘

>
ccocococoocooo FG-CAP V.2 Fonte
Ta:r—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\\ externa
I e -
e 1 o e
i T t " TR
mﬁ 114)15116171!?19 ZﬂTITTﬂMZEMZTZﬂNm m
+'|1VGN]DS| 51 SJ Sb+‘|NBNID S5 56 ST S8 C 11 12 13 14]
—
W vEs0 fullgaugecom \| i'g
4 24Vdc
POWER
SOURCE

FG-CAP Mol g FG=-CA[P
b 8 & 8 7 =) power backup U
L HO X
1
RS485-2. BR
sy la i IS A 0] 1 |20vac/de Fo-caP
+ = 4 it T 1\

! >
1

% . Q! = 5 Alimentacao Elétrica
< P [ 2 8 o)) < 85~264Vac

“ceoo cooo —» LED Vermelho - ligado/carregando
. [
Conector tipo 2 |

LED Verde - carregado
@ Nota: Manter as ligagbes com no maximo 50 cm (19,7") entre os produtos. Utilizar cabos com pelo menos 1,0 mm2 (AWG 17).

092200220y e
51 Y

9.2 Entrada de alimentacao (sem FG-CAPV.2):

E possivel energizar a VX-1250 por uma fonte de alimentagao de 24Vac, ou por uma fonte alimentagéo de 24Vdc, em ambos os casos, Observando as
especificacdes técnicas noitem 5.

VX-I250 24Vdc

Fonte
externa

> oo

24Vac 50/60Hz

\%j

POWER SUPPLY
24Vac/dc =

5 5 24vdc
SOURCE

79

Alimentacéo Elétrica
85~264Vac

Obs: Alimentagéo 24Vdc
obtida por fonte externa.
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10. TECLAS DE NAVEGAGCAO

Para alternar entre telas, editar parametros, visualizar fungdes avangadas entre outras funcionalidades 0 VX-1250 possui na sua frontal 6 teclas
de navegacgao:

TECLA LEGENDA DESCRIGAO
Acessa oMenu Principal e o Menu de Controle.

MENU Menu de Controle: Pressione a tecla & .
Menu Principal: Mantenha pressionada por2 segundos a tecla®.
SET Confirma a edi¢do dos parametros e valores.

INCREMENTA  Acrescentavalores nos parametros e move a sele¢ao para opgdes superiores.
DECREMENTA Decresce valores nos parametros e move a selegdo paraopdes inferiores.

RETORNAR Retorna paraatela anterior, nos pardmetros sem confirmar alteragdo de parametro.

Acessaa visualizagao de alarmes ativos e histdrico de alarmes, pressione uma vez paraalterara visualizagao.

ALARME Para limpar o histérico de alarmes, visualize o histérico de alarmes e mantenha pressionada a tecla A por 4

segundos.
Nota: requernivel de acessoAdministrador.

@ Nota: Para alterar o idioma do controlador basta pressionar juntas as teclas MENU & e DECREMENTA® por §segundos. ‘

11. TUTORIAL DE NAVEGAGCAO

A primeira tela exibe os valores de:

temperatura de evaporacao, temperatura .

. suc¢do, temperatura saturagéo, presséo, . .
-superaquecimento, e porcentagem de;
; aberturada valvula. : A partir das teclas INCREMENTA ou:

'DECREMENTA, ¢ possivel navegar:
:pelas demais telas de resumo. '

'Um toque curto na tecla MENU:
Elevaaor'hs-r'nu de Controle.

 Pressionar por 2 segundos a tecla MENU abre ;
‘0 Menu Princiral, onde é possivel
- configurar os pardmetros. -

‘Atecla RETORNAR é utilizada para retornar;
:nos menus de configuragéo, a partir de um.
-toque curto € possivel voltarao nivel anterior.

‘A tecla SET ¢ utilizada para:
-acessaroitemselecionado.

10



12. TELA DE RESUMO

12.1. Telaresumo Evaporadores:

Atela exibe as informagdes basicas dos evaporadores (Temperatura do Evaporador, Temperatura de Sucgdo, Temperatura de Saturagéo, Presséo,
Temperatura de Superaquecimento e porcentagem de abertura da Valvula). Para navegar entre as diferentes telas, utilize as teclas ®.u®

(1 B 5%

Indica Evaporador correspondente

— Ini

Inicializacdo da VEE

e _ld-. &4
R |

Refrigeragao

Pré-degelo

— [af
Degelo

9 Gotejamento (drenagem)

Etapa do Processo

Tempo de processo.

Indicagéo de eventos

indica compressor e ventilador desligados
por tempo de porta aberta.

— Tian]
Modo manual habilitado (Valvula).
0-3

Indica alarme ativo.

0-Ed

Indica sensor nao configurado.

Informa o percentual de abertura da
Valvula de Expangao Eletronica (VEE).

Informa Temperatura do Evaporador.
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12. TELA DE RESUMO

12.2. Tela Grafica:

Atela grafica apresenta os valores medidos do evaporador de forma semelhante & instalagéo. Para acessar, pressione a tecla @ em

ElouEZ.

12.3.Teladeresumo Camara:

Atelade resumo de cAmaraexibe a cAmara correspondente, data, hora, diada semana, e temperatura da cAmara comvalor de setpoint.

@-cy

Informa Camara correspondente.

- [@7-83
informa data: Dia/més

—(11:32:47

Informa Horario: Hora: Minutos: Segundos.

- e
Informa o dia da semana. Na ocorréncia de
algum alarme esta informag&o é substituida

por &,

Setpoints

Informa valor de Temperatura da camara.

12



12. TELA DE RESUMO

12.4. Telade Aviso para Status de controle:

Para configurar os parametros relativos aos sensores, entradas digitais, saidas para acionamento de carga e saidas analdgicas, é
necessario que o Status de controle tenhaopgao IF F selecionada.

Paraalteraraopg¢&o de Status de controle, é preciso acessar o Menu de controle —» Status do controle.

Caso o Status de controle esteja ativado (1) e houver uma tentativa de alteragéo de algum parametro relacionado a entradas e saidas
do controlador, a seguinte mensagem seré exibida, impossibilitando a configuragéo do mesmo.

13



13. MENU DE CONTROLE

OMenude Controle é acessivel pressionandoa tecla @ , dispde de configuragdes e comandos de facil acesso as operagdes do controlador VX-1250.

S T
LLI B | — S W] o B ) o

0— Controle de acessaol @— Modo de OFeraciod

De acordo com nivel de acesso é permitido ao usuario tomar Define modo de operagdo da VEE nos evaporadores,
diferentes agdes no VX-I250. Pode-se ajustar 3 niveis de acesso: selecionando entre Automatico ou Manual.
-Visualizador:

Modo padréo, ndo énecessérioinserir codigo.
-Técnico:

—Setroints
Ajusta o valor de temperatura/pressdo utilizado como
referéncia para controle normal das cdmaras.

Permite fazer alteragbes em alguns paré@metros do sistema. Nivel
técnico é ativadoinserindo 0 c6digo 123.

-Administrador:
Permite fazer alteragbes em todos os pardmetros do sistema
(normalmente utiliza-se quando esta realizando a configuragao
inicial do sistema). Nivel Administrador é ativado inserindo o
codigo 717.

Obs:Caso seja inserido algum codigo invélido ou 0 VX-1250 fique

sem atividade durante 15 minutos, ele automaticamente retorna para

—=etroint econdmicos

Quando modo econdmico habilitado, ajusta o valor de
temperatura utilizado como referéncia para controle das

camaras.
modo Visualizador.

9 —Sigtus de comtrole: 9 — Setroint Sureraauecimentos
Pode-se ligar (C1H) ou desligar (TIF F) o controle do sistema. Quando Ajusta o valor de referéncia para o controle do
desligado 0 VX-I250 apenas monitora o sistema porém sem superaquecimento por evaporador.
tomaracoes.

Obs: A alteragdo de algumas fungdes como download de receitas
exige que o controlador esteja desligado. — Modo econdmicos

Habilita ou desabilita modo ecénomico.

9 = LControle do evarorador:
Permite ligar e desligar manualmente o controle do evaporador.
=—Entradas & Saidas:
Visualiza-se um resumo das entradas e saidas do
9 —Degelo manual: VX-I250, Indicando o valor da leitura dos sensores, o

Ativa ou desativamanualmente o degelo nos evaporadores. estado atual das entradas digitais e saidas de controle.

9 —Faszt Freszingd
No modo Fast Freezing a saida de refrigeraco fica permanentemente
acionada, acelerando assim o processo de resfriamento ou
congelamento.

—Data e horat
Ajusta a data e horario atual. Este campo é importante
para os registros de alarme e l6gicas que utilizam rel6gio.
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14. MENU PRINCIPAL

O Menu Principal é acessivel pressionando a tecla.por no minimo 2 segundos.
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14. MENU PRINCIPAL

Em configuragdes & possivel acessar a segunda camada de parametros do controlador.

B L I A =

Camara:

1

Gl

i-ador 1

EvarFo

Entrada 1

2 10

= L
Aow Bla L

4

B LI I I 3
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14. MENU PRINCIPAL

14.1 Como configurarumaaplicagdao naVX-I250:
O controlador VX-1250 possui uma configuragao flexivel que permite ser utilizado em diferentes aplicagdes. A sua configuragao é
divididaem dois grupos principais:

1.CAMARAS

Este grupo de parametros retine as configuragdes do ambiente de conservagao, por exemplo, atemperatura interna de uma camara fria,
freezer, entre outros. Permite ajustar a temperatura desejada paraa camara, modo econémico e alarmes.

A VX-I250 permite a configuragdo de até duas camaras, ou seja, mais ambientes. Através do pardmetro 1. 1. . 1-Tipo de
Aplicagao, é possivel habilitaruma camara.

2. EVAPORADORES

Este grupo de pardmetros relaciona as configuragdes do evaporador e da valvula de expanséo eletronica.
Permite configurar o processo de degelo, funcionamento do ventilador, e caracteristicas davalvula de expanséo eletronica.

O funcionamento da valvula é determinado através do pardmetro 1. 2. . 1- Modo de Operagdo. Pode-se configurar como um
controle de valvula de expansao eletronica de um evaporador, atuando no controle do superaquecimento, ou diferentes tipos de atuagao
comodriverde valvulas.

Opardmetrode 1. 2. =. 2 - Camara, configura o vinculo do evaporador (VEE) a uma cadmara (ambiente). Este parametro possibilita
controlarum ambiente, como por exemplo, umagrande camara fria, com dois evaporadores.

Exemplos deAplicagao:

1) Duas camaras frias independentes:

1.1.1.1-TipodeAplicagdo="1-Refrigeracdo
1.2.1.1-MododeOperagao=1-Controladorde Temperatura
1.2.1.2-Camara=1-Camara1
1.1.2.1-TipodeAplicagao=1-Refrigeracdo
1.2.2.1-MododeOperagao=1-Controladorde Temperatura
1.2.2.2-Camara=2-Cémara2

2)Uma cémarafria/ Um controle presséo (EPR):

1.1.1-TipodeAplicagao =1-Refrigeragéo
1.2.1.1-MododeOperagao=1-Controladorde Temperatura
2.1.2-Camara=1-Camara1

. £. 1-TipodeAplicagao=0-Desligado

« 2. 1-Modode Operagdao=3-Drive EPR

3) Uma camarafria comdois Evaporadores:
1.1.1-TipodeAplicagdo=1-Refrigeracao
1.2.1.1-MododeOperagao=1-Controladorde Temperatura

. 1.2-Camara=1-Camara1

1.2.1-TipodeAplicagdo=0-Desligado
1.2.2.1-MododeOperagao=1-Controle de Temperatura
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15. TABELA DE PARAMETROS

Oenderego dos pardmetros destinados a diferentes grupos, mas com a mesma descri¢éo, é apresentado nas tabelas de fungdes da seguinte maneira:

Opcao Menu principal 4----+ 11 i--—-pParametro
Sub-opgdo Menuprincipal 4--------- ~------- 0 B representauma Camara.
ExJ/paraCamara 1, [ paraCamara?2.

15.1 Configuragao de controle:

15.1.1 Camara:
Fungdes configuraveis destinadas ao controle das camaras.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNGAO DESCRIGAO Min Méx Unid. Padréo Min Méx Unid.  Padrio
1.1.:.1  Tipo de Aplicagdo 0 2 ° 0 0 2 = 0
1.1.x.2  Temperatura desejada - Setpoint normal 1.1.x4 1.1.x.5 °C -15,0 1.1.x4 1.1.x.5 °F 5,0
i.1.=.3 Temperatura desejada - Setpoint econdmico 1.1.x4 1.1.x5 °C -10,0 1.1.x4 1.1.x5 °F 14,0
. Minimo setpoint de temperatura o .
I permitido a0 usuério final -50,0 1.1x5 C -50,0 -58,0 1.1x5 F -58,0
11,505 Méximg §etpoint de temperatura permitido 11x4 200,0 °C 200,0 11.x4 392,0 oF 392,0
ao usuario final
Diferencial de controle - R R
Lolot setpoint normal (histerese) 0.1 20 c 20 02 36,0 F 40
Diferencial de controle - g 0
bedos @ setpoint econdmico (histerese) 0.1 200 C 20 0.2 36,0 F 40
. Horério para iniciar modo econbmico ) . i ) ) ) i i
1.1.x.8 (Segunda - eira) 00:00  24:00 (Off) 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) 24:00 (Off)
1.1.%.9  Horario para iniciar modo econdmico (Terca-feira) ~ 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off) ~ 00:00  24:00 (Off) ® 24:00 (Off)
1.1.:.18 Horério para iniciar modo econdmico (Quarta - feira) ~ 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.=.11 Hordrio para iniciar modo econdmico(Quinta - feira) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.:.12 Horario para iniciar modo econdmico (Sexta - feira) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 2400 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.:.13 Horario para iniciar modo econdmico (Sébado) 00:00  24:00 (Off) - 24.00 (Of) ~ 00:00  24:00 (Off) = 24:00 (Off)
1.1.:.14 Horério para iniciar modo econdmico (Domingo) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)
i.1.=.15 Tempo maximo no modo econdmico 0(Off) 999 minutos 120 0(Off) 999 minutos 120
é i.1.=.1& Limite de temperatura para Fast Freezing -50,0 60,0 °C -25,0 -58 140 °F -13
g 1.1.=.17 Tempo maximo de Fast Freezing 0(Off) 999 minutos 300 0(Off) 999 minutos 300
«| 1.1.:.1% Tempo minimo de compressor ligado 0(Off) 9999 segundos 0(Off) 0(Off) 9999 segundos 0(0ff)
= 1.1.x.12 Tempo minimo de compressor desligado 0(Off) 9999 segundos 0(Off) 0(Off) 9999 segundos 0(Off)
.. Tempo de compressor . .
1.1.:.28 ligado em caso de erro no ambiente 0(0ff) 999 minutos 20 0(0ff) 999 minutos 20
Tempo de compressor . ,
e R
1.1.:.21 AR er DR 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
. n Tempo maximo de compressor
Lelow.22 ligado sem atingir o setpoint 0(0ff) 999 horas 0(0ff) 0(0ff) 999 horas 0(0ff)
Tempo de retardo de controle . .
Llow.23 eﬁ ergizar o controlador 0(Off) 999 minutos 0(0ff) 0(Off) 999 minutos 0(0ff)
1.1.:.24 Sensor de temperatura ambiente 0 8 - 0 0 8 - 0
i.1.x.25 Alarme de temperatura ambiente baixa -50,0 200,0 “C -50,0 -58 392,0 °F -58
1.1.x.2& Alarme de temperatura ambiente alta -50,0 200,0 °C 200,0 -58 392,0 °F 221
.- Tempo para validagéo do alarme . .
1o1l.m.25 por temperatura ambiente 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
-z Tempo de inibicdo do alarme . .
1.1.x.28 por temperatura ambiente na energizago 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
i.1.=.22 Tempo de porta aberta para alarme 0(Off) 999 minutos 5 0(Off) 999 minutos 5
. =n Tempo de porta aberta . .
1.1.x.78 para habilitar degelo instanténeo 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
; Tempo de porta aberta . .
1.1.:.31 para desligar compressor e ventilador 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(0ff)
1.1.x.32 Tempodeportafechada 0(0ff) 999 minutos  O(Of)  0(Of) 999 minutos  0(Off)

—— L+ EeFe2 barg ativar modo econdmico
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15. TABELA DE PARAMETROS

1.1.=.1-TipodeAplicagdo:

0 — Desliaado

Cémaranao habilitada, compressor permanece desligado.

1 - Refrigeracio

O compressor desliga quando a temperatura do sensor S1 (ambiente) for menor ou igual ao Setpoint e religa quando a temperatura do sensor S1 for igual
ao (Setpoint + Diferencial de controle em refrigeragao).

2 ~ AFuec insnto

O compressor desliga quando a temperatura do sensor S1 (ambiente) for maior ou igual ao Setpoint e religa quando a temperatura do sensor S1 forigual ao
(Setpoint - Diferencial de controle em aquecimento).

Refrigeragao Aquecimento
Temperatura [°C] Temperatura [°C]
A A
5°C |/-\ Setpoint + Histerese 4°C Setpoint
]l /. N\ - \ 7 P
4°C : \ Setpoint 3°C ! Setpoint + Histerese
I :\/ I
! I
! I
: T p Tempo|[S] T L » Tempo [S]
1

Relé Ligado Relé Ligado I
Relé Desligado Relé Desligado

(@ Nota: Para configurar este parametro, & necessario Status de controle CiFF e modo administrador. ‘

1.1.=.2 -Temperaturadesejada- Setpoint normal:
E atemperatura de controle do modo de operagao normal.

1. 1.:.5-Temperatura desejada - Setpoint econémico:
E atemperatura de controle quando o modo de operagao econdmico estiver ativo.

1. 1.:x.4-Minimo setpoint de temperatura permitido ao usuario final:

1. 1.x.5-Maximo setpoint de temperatura permitido ao usuério final:

Limites cuja finalidade € evitar que, por engano, regule-se temperaturas exageradamente altas ou baixas de setpoint de temperatura, o que podera
acarretar um alto consumo de energia por manter o sistema continuamente ligado.

1. 1.:x.&-Diferencial de controle - Setpoint normal (histerese):
1. 1.:=.7-Diferencial de controle - Setpoint econémico (histerese):
E adiferenca de temperatura entre desligar e religar a saida de controle.

1.1.=.% - Horario para iniciar modo econémico (Segunda-feira):
Horario onde 0 setpoint econémico sera ativado na Segunda-feira. Esta funcéo pode ser desligada ajustando-a no valor maximo i f.

1.1.:.%-Horario para iniciar modo econdémico (Terca-feira):
Horario onde o setpoint econémico sera ativado na Terga-feira. Esta fungao pode ser desligada ajustando-a no valor maximo £ f ¥,

1.1.:x. 16 - Horéario para iniciar modo econémico (Quarta-feira):
Horario onde o setpoint econdmico sera ativado na Quarta-feira. Esta fungéo pode ser desligada ajustando-a no valor maximo [ f f.

1.1.:.11 - Horario para iniciar modo econémico (Quinta-feira):
Horario onde o setpoint econdmico sera ativado na Quinta-feira. Esta fungéo pode ser desligada ajustando-a no valor maximo 0 f.

1.1.x. 12 - Horario para iniciar modo econémico (Sexta-feira):
Horario onde o0 setpoint econémico sera ativado na Sexta-feira. Esta fungéo pode ser desligada ajustando-a no valor maximo i f.

1.1.:x. 13- Horério para iniciar modo econémico (Sabado):
Horario onde o0 setpoint econémico sera ativado no Sabado. Esta fungao pode ser desligada ajustando-a no valor maximo £ ¥,

1.1.:.14 - Horéario para iniciar modo econémico (Domingo):
Horario onde o setpoint econdmico sera ativado no Domingo. Esta fungao pode ser desligada ajustando-a no valor maximo £ f.

1.1.x.1%-Tempo maximo no modo econémico:
Permite configurar o tempo méximo de atuagio do modo econdmico. Ap6s este tempo, o setpoint volta a ser o do modo de operagéo normal. Caso
configurado como 1 f f este tempo é desconsiderado.

1. 1.:. 1&-Limite de temperatura para Fast Freezing:
E atemperatura minima que o instrumento podera atingir durante o processo de Fast Freezing (congelamento rapido).
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15. TABELA DE PARAMETROS

1.1.:.17-Tempomaximo de Fast Freezing:
E o tempo de duragdo do processo de Fast Freezing (congelamento rapido).

1.1.:.1%-Tempominimo de compressor ligado:
E o tempo minimo que o compressor permanecera ligado, ou seja, espago de tempo entre a Ultima partida e a proxima parada. Serve para evitar surtos de
altatens&o narede elétrica.

1. 1.:. 1%-Tempominimo de compressor desligado:
E o tempo minimo que o compressor permanecera desligado, ou seja, espago de tempo entre a Ultima parada e a préxima partida. Serve para aliviar a
pressdo de descarga e aumentar o tempo de vida 0til do compressor.

1.1.x.26-Tempode compressorligado emcaso de erro no ambiente:

1.1.x.21-Tempodecompressordesligado em caso de erro no ambiente:

Se o sensor ambiente (sensor T1) estiver desconectado ou fora da faixa de medigdo, o compressor ligara e desligara de acordo com os parametros
configurados nestas fungdes.

1. 1.:x.22-Tempomaximo de compressor ligado sem atingir o setpoint:
E o alarme que indica quando o compressor permanece ligado por um tempo maior que o configurado nesta fungao, sem atingir o setpoint.

1.1.=.23-Tempoderetardode controle ao energizar o controlador:

Quando o instrumento € ligado, este pode permanecer um tempo com seu controle desabilitado, retardando o inicio do processo. Durante este tempo ele
funciona apenas como indicador de temperatura. Serve para evitar picos de demanda de energia elétrica, em caso de falta e retorno de energia, quando
existirem varios equipamentos conectados na mesma linha. Para isto, basta ajustar tempos diferentes para cada equipamento. Este retardo pode ser do
compressor ou do degelo (quando existir degelo na partida).

1. 1.x.24-Sensordetemperaturaambiente:
Selecione 0 sensor para funcionar como sensor de ambiente.

1
_

J80 conf iaurado
1

]
s
-

1
L L L0

54

=5

-t

ONOoO O WN —-~O
1

L N

[0 R |

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle iFF e modo administrador.

1.1.x.25-Alarme detemperatura ambiente baixa:

E a temperatura ambiente (S1) abaixo da qual o instrumento indicara alarme de temperatura baixa. O diferencial para desligamento do alarme & fixo em
0,1°C / 0,1°F. Durante a operagdo em Fast Freezing o alarme de temperatura baixa é desativado, ao sair desse processo ele é reativado quando a
temperatura sair da condi¢éo de alarme.

1. 1.:.2&-Alarme de temperaturaambiente alta:
E a temperatura ambiente (S1) acima da qual o instrumento indicara alarme de temperatura. O diferencial para desligamento do alarme é fixoem 0,1°C /
0,1°F.

1.1.x.27-Tempo paravalidagao do alarme por temperatura ambiente:
E o tempo em que um alarme por temperatura ambiente (baixa ou alta) permanecera desabilitado mesmo que em condigdes de alarme.

1.1.x.258-Tempodeinibi¢gao do alarme por temperatura ambiente na energizagao:

Durante este tempo, 0 alarme permanece desligado aguardando que o sistema entre em regime de trabalho. Os alarmes por temperatura ambiente (baixa
ou alta) sdo habilitados depois de transcorrido este tempo ou a temperatura de setpoint seja atingida.

Obs: Apds o transcorrer deste tempo ou quando a temperatura de setpoint for atingida, o alarme de temperatura ambiente (baixa ou alta) sera habilitado.

1.1.x.2%-Tempode portaabertaparaalarme:
Quando a porta for aberta, a temporizagéo de porta aberta sera iniciada. Se este tempo for maior que o tempo configurado nesta fungao, o alarme sera
acionado.

1. 1.x.36-Tempo de portaabertaparahabilitar degelo instantaneo:
Se a porta for mantida aberta por um periodo maior do que o definido nesta fungao ocorrera o degelo instantaneo, desde que a temperatura no evaporador
(sensor S2) sejamenorque 1. 2. x. 35 eatemperaturaambiente (sensorS1) sejamenorque 1. &. x. 35

1.1.x.31-Tempode portaabertaparadesligar compressor e ventilador:
Por seguranga, caso o tempo de porta aberta seja maior que o tempo configurado nesta fungéo, tanto compressor quanto ventilador serdo desligados.
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15. TABELA DE PARAMETROS

1.1.x.3%-Tempode portafechada paraativar modo econémico:
Com a porta fechada, este parametro define em quanto tempo 0 modo econdémico sera ativado. Setpoint de operagao passara a controlar pelo setpoint
econdmico.

15.1.2 Evaporadores:
Fungdes configuraveis para o controle dos evaporadores.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
~_FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid.  Padrio Min Max Unid. Padrio
Q| 1.Z.x.1  Modo de operagao 0 7 - 0 0 7 - 0
8] .20z Camara 0 2 - 0 0 2 - 0
ol| 1-2-x.3  Fluido refrigerante 0 24 - 0 0 24 - 0
'uz: 1.2.:.4 Setpoint de superaquecimento 0,0 50,0 °C 8,0 0,0 90,0 °F 14,0
% 1.2.=.5  Setpoint de presséo 1.2.x.6 1.2.x.7 psi 50,0 1.2.x.6 1.2.x.7 bar 345
w . . ~
=] - Minimo setpoint de press&o .
g 1.2.3.6 permitido ao usuério final -145 3191,0 psi -14,5 -1,0 220,0 bar -1,0
w
[ Maximo setpoint de presséo .
a 1.2.%.7 permitido 20 usuario final '14,5 3191 ,0 psi 232,0 -1 ,0 220,0 bar 16,0
] t.2.:.2  Tipo de evaporador 0 1 0 0 1 0
1.2.x.9  Sensor evapo./Degelo/Rec. Calor - T2 0 8 0 0 8 0
1.2.=.18 Saida de Degelo 0 6 0 0 6 0
1.2.=.11 Tipo de degelo 0 2 0 0 2 0
1.2.%.12  Modo de Degelo 0 1 0 0 1 0
1.2.:.13  Condigéo para inicio de degelo 0(Off) 5 1 0(Off) 5 1
Intervalo entre degelos se 1.2.x.13=1
1.2.x.14  ou Tempoméaximo sem degelos 1 9999 minutos 240 1 9999 minutos 240
se 1.2.x.13=2,3 ou 4
Te dicional ao final : .
1.2.%.15 dg';ﬁr‘;; gl rg‘fi’igeragéo 0(0ff) 999  minutos  O(Of)  0(Off) 999  minutos OO
~ . 4. Temperatura no evaporador R .
1.2 18 para inicio do degelo se 1.2.x.4=2,3 ou 4 -50,0 105,0 C -20,0 -58 221 F -4
- Diferenca de temperatura para inicio o o
L2od? o g degelo(T1-T2) se 1.2.x.13=3 ou 4 -50,0 105,0 C 15,0 -58 221 F 59
Tempo de confirmagéo de temperatura
1.2.x.18  baixa para iniciar pré-degelo 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
se 1.2.x.13=2,30u 4
1.2.x.1% Degelo ao energizar o controlador 0(Néo) 1 (Sim) - 1 (Sim) 0 (Nao) 1 (Sim) - 1 (Sim)
1.2.:.28  Smooth Defrost se 1.2.x.11=0=Elétrico 10 100(Off) - 100(Off) 10 100(Off) - 100(Off)
9 1.2.=.21 Habilita descongelamento da bandeja 0(Néo) 1 (Sim) - 0 (Nao) 0 (Nao) 1 (Sim) - 0 (Nao)
I(JDJ 1.2.%.22 Saida da resisténcia da bandeja 0 6 - 0 0 6 - 0
w o .
_ NUmero de degelos por dia
D et . - -
Ledeie 23 (Segunda-feira) se 1.2.x.13=5 t & i L e o
1.2.%.24 2"8‘2332 d‘;ﬁ?e'i'r‘;‘;'zgﬁegf('ﬁ3=5 0000  24:00 : 2400 0000  24:00 . 24:00
. NUmero de degelos por dia
12025 (Terca-Feira) se 1.2.x.13=5 1 12 & L 12 g
1.2.%.26 ?T‘;rrzg"F%?rr:)'Qécuarzdf?gff) 00:00 2400 . 2400 0000  24:00 - 24:00
.. == Numero de degelos por dia
Lo 2ese. 2w (Quarta-Feira) se 1.2.x.13=5 ! 2 i & t 12 i o
- .. =g Horario para iniciar degelo } ) ) ) . . ) .
1.2.:.28 (Quarta-Feira) se 1.2.x 135 00:00 24:00 24:00 00:00 24:00 24:00
- - NUmero de degelos por dia
1.2.%2%  Quinta-Feira) se 1.2.x.13=5 [ e . & t 12 : g
-~ .. =g Horério para iniciar degelo
JE A . ) . . _ . . . _ .
1 i (Quinta-Feira)se 1.2.x 1325 00:00 24:00 24:00 00:00 24:00 24:00
~, Numero de degelos por dia
2w - -
Le2es. 3l (Sexta-Feira)se 1.2.x.13=5 . e 4 ! 12 4
-~ Horario para iniciar degelo . . . . . .
T - -
1,209, 3 (Sexta-Feira) se 1.2.x 1325 00:00 24:00 24:00 00:00 24:00 24:00
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Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid.  Padrio Min Max Unid.  Padrio
~ .. == Numero de degelos por dia ) _
12335 (Sabado) se 1.2.x.13=5 ! 12 4 ! 12 4
- .. =, Horario para iniciar degelo ) ) ) . . . . .
1.2.x.34 (Sabado) se 1.2.x.13=5 00:00 24:00 24:00 00:00 24:00 24:00
- .. —= Numero de degelos por dia _ )
Lo 2. 33 (Domingo) se 1.2.x.13=5 ! 12 4 ! 12 4
1.2.%. 3¢ Horario para iniciar degelo 00:00  24:00 . 24:00  00:00  24:00 - 24:00
(Domingo) se 1.2.x.13=5
-2.:. 37  Tempo de pré-degelo (recolhimento do gas minutos minutos
o| 1-2-=.37 T de pré-degelo (recolhimento do gas) 0(Off) 999 inut 0(Off) 0(Off) 999 inut 0(Off)
—
] - . == Temperaturado evaporador (T2) o R
8 1.2.%.38 para finalizar degelo -50,0 105,0 C 30,0 -58 221 F 86
o . _ Temperatura do ambiente (T1) o o
1.20x. 59 para finalizar degelo -50,0 105,0 C 20,0 -58 221 F 68
1.2.=.48 Tempo maximo de degelo (por seguranga) 1 999 minutos 30 1 999 minutos 30
) Tempo de dreno ; .
1.2.x.41 (gotejamento da agua do degelo) 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1
- .. 4~ Indicagdo para alarme i . i x . x
1.2od2 degelo finalizado por tempo O(N&do)  1(Sim) - 0(N&) O0(Nao)  1(Sim) - 0 (N&o)
] 1200043 Tipo de ventilador do evaporador 0 2 - 0 0 2 - 0
1.2 Saida digital do ventilador 0 6 - 0 0 6 - 0
1.2, Saida analdgica do ventilador 0 2 - 0 0 2 - 0
i.2.x.4& Modo de operagao do ventilador 0 4 - 4 0 4 - 4
1.2.=.47 Tempo de ventilador ligado se 1.2.x.46= 0 ou 4 1 999 minutos 2 1 999 minutos 2
- . .. Tempo de ventilador desligado se 1.2.x.46=0 . ,
1.2, 48 (modo automatico por tempo) 1 999 minutos 8 1 999 minutos 8
_ .o Temperatura do evaporador o o
1.2.. 49 para retorno do ventilador ap6s drenagem -50,0 105,0 c 20 -58 221 F =
- . =g Tempo maximo para retorno do ventilador . .
1.2.x.56 apos drenagem (fan-delay) 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1
Parada do ventilador o o
no: 1.2 .51 por temperatura alta no evaporador -50.0 200,0 c 50,0 -8 e . 2z
9: 1.2.=.32 Tempo de porta aberta para desligar ventilador -1 9999  segundos 0 -1 9999  segundos 0
l:_' 1.2.x.33 Temperatura de controle do ventilador variavel ~ -50,0 105,0 °C -12,0 -58,0 221,0 °F 10,4
z - . = Diferencial de controle
§ ! ok do ventilador variavel (histerese) 10 105,0 °C 20,0 2 2210 F 32,0
1.2.x.53 Velocidade minima do ventilador variavel 0 1.2.x.56 % 30,0 0 1.2.x.56 % 30,0
1.2.=.38 Velocidade maxima do ventilador varigvel 1.2.x.55 100 % 100 1.2.x.55 100 % 100
- Velocidade do ventilador
1.2.:0.57 o avel com compressor desligado 0(Off) 1.2.x.56 % 0(Off) 0(Off) 1.2.x.56 % 0(Off)
1.2.%.5g 1mpo de partida do ventilador 00ff) 999  segundos 30 00ff) 999  segundos 30

variavel em velocidade maxima

Tempo do ventilador variavel em

1.2.=.5% velocidade minima para ativar 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
a protegao de anticongelamento

Tempo do ventilador variavel ligado

1.2.=.68 na velocidade maxima durante a protecao 10 999 segundos 60 10 999 segundos 60
de anticongelamento

1.2.x.51 Sensorde temperatura da sucgéo (Tsuc) 0 8 - 0 0 8 - 0
1.2.:.62 Sensor de pressdo da succgdo (Psuc) 0 8 - 0 0 8 - 0
1.2.x.6% Saida do compressor/ valvula de liquido 0 6 - 0 0 6 - 0
1.Z.:.54 Pressdo de Pump Down -14,5 (Off)  3191,0 psi -14,5 (Off)  -1,0(Off) 220,0 bar -1,0(Off)
1.2.x.65 Tempo maximo de Pump Down 0(Off) 999 segundos 30 0(Off) 999 segundos 30
o| l.Z.x.8& Ganho proporcional (Kp) 0,1 999,9 - 10,0 0,1 999,9 - 10,0
z& 1.2.x.67 Tempo de integral (Ti) 0,0 999,9  segundos  200,0 0,0 9999  segundos  200,0
% 1.2.:=.68 Tempo derivativo (Td) 0,0 999,9 segundos 0,0 0,0 999,9 segundos 0,0
- Setpoint - Protegdo LoSH o o
1.2.:.69 (superaquecimento baixo) 0,1 50,0 C 4,0 0,2 90,0 F 7,0
~ . =n Yempo de integral (Ti)
1.2.x.78 Protegdo superaquecimento baixo 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
ool ol R DIl 500(Of) 12x73  °C  -500(0f) -58(0F) 12x73  °F  -58(Off)

(temperatura de evaporagéo baixa)
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SUCGAO

Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid. Padrio Min Max Unid.  Padrio
= . = 1empo de integral(Ti) - Protegéo LOP
1.2.%.72 (temperatura de evaporacao baixa) 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
- o- Setpoint- Protecdo MOP o o
Y s (temperatura de evaporagio alta) 1.2.x.71 200 C 200 1.2.x.71 392 7 392
- Tempo de integral (Ti) - Prote¢cdo MOP
1aZ2em. 7 (temperatura de evaporagao alta) 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
o Tempo de validagao para alarme
L2735 oo protecdes (LoSH, LOP, MOP) 0(Off) 9999  segundos 30 0(Off) 9999  segundos 30
- = Estado do compressor em caso de alarme
1:2.3.78 46 brotegdes (ASHL, ALOP, AMOP) 0 7 - 0 0 7 - 0
Tempo para retorno do compressor
1.2.x=.77  apos alarme das protegoes 0 999 minutos 3 0 999 minutos 3
(ASHL, ALOP, AMOP)
Agao do controle em caso de erro
1.2.%.7%  nos sensores de superaquecimento 0(0ff) 1(Man) - 1(Man) 1(0ff)  1(Man) - 1(Man)
| controle em modo DRIVER
1.2.:2.7%  NUmero de passos total da valvula 20 6500 - 2600 20 6500 - 2600
1.2.x.28  Numero adicional de passos no fechamento 0 500 - 260 500 - 260
1.2.x.81  Corrente nominal da bobina 1.2.x.82 600 mA 140 600 mA 140
1.2.x.82  Corrente de Holding da bobina 0 1.2.x.81 mA 70 600 mA 70
- Velocidade de operagéo passos/ passos/
R (passos por segundo) 30 300 segundos 100 L 300 segundos 100
1.Z.:.84  Abertura minima da valvula 0 1.2.x.85 % 0 0 1.2.x.85 % 0
1.2.:2.85  Abertura maxima da valvula 1.2.x.84 100 % 100 1.2.x.84 100 % 100
1.2.:.35  Aberturainicial da valvula 12x84  1.2x.85 % 50 12x.84 1.2x85 % 50
1.2.x.27 Tempo da valvula em abertura inicial 0 9999 segundos 30 0 9999 segundos 30
- . m= lempodavalvula
L.2.xa88 b ertura inicial apés degelo 0 9999 segundos 0 1 9999 segundos 0
1.2.x.59 peruradavaila 12x84  12x85 % 0 12x84 12x85 % 0
o durante degelo por gas quente o oX. 0 oKX oKX °
1.2.:.%8  Tipo de sistema 0 3 - 0 0 3 - 0
1.2.x.91  Banda do superaguecimento dindmico 0,0 20,0 °C 0 0,0 36,0 °F 0
1.2.x.92  Temperatura de referéncia -50,0 200,0 °C -15,0 -58,0 392,0 °F -5,0
1.2.%.93 Histerese da Temperatura de referéncia 0,1 20,0 °C 2,0 0,1 36,0 °F 4,0
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1.2.x.1-Modo de operagao:

0- Desabkilitado (OFF)

1- Comt. de teme. =Controle de Temperatura (Agrupado) (HiEF)
2- Dr-iwer VEE =Driver para valvula de expansao eletronica (LEE)
3- Driwer EFR =Controle pressdo do evaporador (EFF)

4- QLR Hot Gas Bwrass =Controle pressdo hotgas bypass (DIELY)
5- DFU Rec. Calor=Controle temperatura -l6gicadireta (DIIF)

6- DR Rec. Calor=Controle temperatura-logicareversa (RELY)
7- Driver W Motorizada=Valvula posicional motorizada (DIFLY)

(@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle IFF e modo administrador.

Com o modo Driver ativo, o instrumento desliga as fungdes de controlador de temperatura (I6gicas de degelo, ventiladores, controle, etc) e passa a operar
somente no controle do superaquecimento ou press&o e alarmes, as saidas mudam de fung&o descrevendo as etapas de controle e o estado do processo,
conforme tabela:

SAIDAS
DESCRICAO DEFR __FAN COMP
1°etapa: Inicial controlador energizado. O O ([ J
2°etapa: Pronto para receber sinal externo e modular a VEE. O [ [ J
3°etapa: Sinal externo detectado, a VEE esta modulando. ] ] o
4°etapa: Em casos de alarmes:
Em qualquer modo driver, no caso de erros como HLEEES ou ALEx:1Z,; O O o

(1.2.=.1=2) ALE=85, ALD=E7, ALE«E3, ALE=E9 ALEx18
HLB=11, AlBxld e ALAE=1S,

Um sinal (entrada digital) proveniente de um controle externo habilita o funcionamento da valvula eletrénica.

Nota 1: Com 1. 2. . 1 = 3, avalvula eletrénica abre quando a presséo no transdutor P1 aumenta. Os alarmes de LoSH, MOP e LOP e os sensores de
temperatura séo desconsiderados. Areferéncia de presséo é definidaem 1 . 2. =4 5.

Nota 2: Com 1. 2. . 1 = 4, a valvula eletrbnica passa a controlar a presséo, com atuagéo invertida em relagdo ao controle EPR (1. &. x. 1=3). Os
alarmes de LoSH, MOP e LOP e os sensores de temperatura sdo desconsiderados. Areferéncia de presséo é definidaem 1 . 2. . 5.

Nota 3: Com 1. 2. .1 =50u 6, avélvula eletrnica passa a controlar a temperatura de reservatério de dgua para aplicagbes de recuperagédo de calor,
onde tradicionalmente uma valvula eletronica de trés vias é utilizada. A referéncia de temperatura do reservatorio é definidaem 1 . 2. = . &3, O sensor do
evaporador (1 . 2. = . 3) é usado para medir a temperatura do reservatério. Os demais sensores sdo ignorados, incluindo outros alarmes.

Nota 4: Para utilizar a indicag&o do evaporador no modo driver (1 . 2. . 1=2), habilite 0 sensor e configure a banda 1 . 2. = . 5& com um valor maior que
zero.

Nota 5: Com 1 . 2. . 1 =7, a valvula eletrénica se mantém na posigéo de abertura inicial da vélvula (1 . Z . . 53) quando recebe um sinal externo

(entrada digital). Na auséncia deste sinal, a valvula se mantém fechada.

1.2.x.2-Camara:
Selegao da cAmara de referéncia para o controle do ambiente.

0- Merkhuma camara selecionada.
1- Camara 1
2- Camara 2

(@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CiFF e modo administrador.
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1.2 . F-Fluidorefrigerante:
Permite escolher qual fluido refrigerante sera utilizado no calculo de superaquecimento:

0- custom
1- RF12

2- B2Z2

3- R3Z

4- RiZ4R
5- R298
6- FEd4B4A
7- E4B7AH
8- R4BTC
9- R4ETFF
10- R418A
11- R4Z2A
12- R4220
13- R427H
14 - R44iA
15- R442A
16 - F442H
17 - R456EA
18 - RSETH
19- RS13A
20 - REQER
21- E¥1VA
22 - R744A
23 - R1Z234N5F

24 - R1Z347E

1.2.x.4 -Setpoint de superaquecimento:

E o valor de referéncia para o controle do superaquecimento.

O superaquecimentoindica o quanto o vapor esta acima da temperatura de saturagao (ponto de ebuligdo) em uma determinada pressao.

E necessario um transdutor de presséo na linha de sucgdo e um sensor de temperatura na saida do evaporador (til) ou na entrada do compressor (total).
Superaquecimento =temperatura de sucgéo - temperatura de vapor saturado (curva de fluido).

1.2.=.5 - Setpoint de pressao:
Valor de presséo para controle, quando em modo de controle de presséo.

1.2. .5 - Minimo setpoint de pressao permitido ao usuario final:

Evita que, por engano, regule-se pressdes exageradamente baixas de setpoint.

1.2.=.7 - Maximo setpoint de pressao permitido ao usuario final:

Evita que, por engano, regule-se pressdes exageradamente altas de setpoint.

1.2.#.%-Tipo de evaporador:

Permite selecionar o tipo de evaporador para o sistema de refrigeragdo. Quando selecionado modo de Expanséo Direta, significa que o controlador esta
acionando uma valvula de expanséo eletrénica e assim controlando o superaquecimento. Caso selecionado modo indireto, a valvula de expanséo
eletrbnica sera desabilitada e o controla passa apenas a abrir e fechar a valvula de liquido, como em um Fan Coil.

0- Exp. direta
1- Indiretno

F@/ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CiFF e modo administrador.
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1.2.:.'9 - Sensor evapo./Degelo/Rec. Calor - T2:
Permite selecionar um sensor para a leitura de temperatura no evaporador.

0- Héo contiaurado
1- =1
2- 52
3-53
4- 54
5- 55
6- S&
7- 57

8- i

Nota1:Caso 1.
Nota2:Caso 1.

. s« 1 = 1controle de temperatura, este sensor é o do evaporador, utilizado para determinar a concluséo do processo de degelo.
« . 1 =50u 6 recuperador de calor, este sensor é a referéncia para o controle de temperatura.

[

@ Nota: Para configurar este pardmetro, & necessario Status de controle &iFF e modo administrador.

1.2.x. 18-Saidade Degelo:
Endereco da saida atrelada ao termostato individual para realizar o degelo.

0- Mo confisurado
1-01
2- 02
3-03
4- 104
5- 05
6- 0&

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle &iFF e modo administrador.

1.2.%.11-Tipodedegelo:

0- El&trico=Resisténcia Degelo elétrico (por resisténcias), onde é acionada somente a saida de degelo.
1- G&s =uwente =Degelo porgas quente, onde sao acionadas as saidas do compressor e degelo.
2- Matural =Degelo natural (ventilador ligado), onde somente a saida do ventilador é acionada.

1.2.:.12-Modo de Degelo:

0-Me= tr= = Oevaporador possui sua propria légica de degelo.

1 - Derendents = Quando ambos os evaporadores estdo associados a mesma cadmara, permite sincronizar os degelos. Um evaporador sera o
principal, e 0 outro entrard em degelo quando o principal também entrar.

Nota 1: quando configurado como Dependente, o degelo deste evaporador é sincronizado com o evaporador configurado como Mestre. Os parametros de
controle de degelo séo definidos no evaporador Mestre;

Nota 2: em um processo de degelo sincronizado, ambos evaporadores devem concluir o seu processo de degelo para que seja reiniciada a etapa de
refrigeragéo;

Nota 3: caso nenhum evaporador esteja configurado como Mestre, cada evaporador seque os seus pardmetros de degelo.

1.2.:.13-Condigao parainicio de degelo:
Determina a condigao para inicio de degelo.

0- Somente manual = Semdegelo automatico

1- Temr o =Degeloiniciado por tempo

2- Temreratura=Degeloiniciado por temperatura

3-Dif. temr.T1-T2»=Degeloiniciado pordiferenca de temperatura S1-S2

4- Temr. & 01 f {T1-TZ3=Degeloiniciado portemperatura e diferenca de temperatura S1-S2
5- A=zerncla=Degeloiniciado pelo reldgio

-

1.2.x. 14 -Intervaloentre degelosse 1.3Z.:. 15=10uTempomaximosemdegelossel.Z.x.1%=230ué:

Determina de quanto em quanto tempo sera realizado degelo, sendo o tempo contado a partir do fim do degelo anterior. Caso o controlador esteja
configurado para realizar degelo por temperatura ( 1. 2. . 17 =2, 3 ou 4), este tempo atua como seguranga em situagdes em que a temperatura do
evaporador (sensor T2) ndo atinja os valores programados em 1. &. x. 1&ou 1. 2. . 17, Esta fungdo determina o tempo maximo que o controlador
permanecera sem realizar degelo.
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1.2.=.15-Tempo adicional ao final do primeiro ciclo de refrigeracao:
Serve para aumentar o tempo de refrigeragéo apenas no primeiro ciclo de refrigeragdo. Em instalagdes com varios equipamentos € possivel evitar picos de
demanda, fazendo com que os degelos sejam realizados em tempos diferentes ao atribuir valores diferentes nesta fungao.

1.2.x. 15-Temperaturano evaporador parainicio dodegelose 1. 2. . 13=20u4:
Quando a temperatura do evaporador (sensor S2) atingir o valor configurado nesta fungéo, o controlador iniciara a contagem do tempo de confirmagao para
iniciar o degelo.

1.2.=. 17 -Diferencade temperaturaparainicio de degelo (81-S2)se 1. 2. =. 13=30ou4:
Quando a diferenga entre a temperatura do ambiente (sensor S1) e a temperatura do evaporador (sensor S2) for igual ou superior ao valor configurado
nesta fung&o, o controlador iniciara a contagem do tempo de confirmag&o parainiciar o degelo.

1.2.x. 12-Tempo de confirmagao de temperatura baixa parainiciar pré-degelose 1 . Z. x. 1%3=2,30u4:

Caso o controlador esteja configurado para realizar o degelo por temperatura, no momento que a temperatura atingir o valor configurado, inicia a contagem
do tempo de confirmagao para iniciar o prédegelo. Durante esta etapa, se a temperatura permanecer baixa o pré-degelo ¢ iniciado. Caso contrario, se esta
temperatura sofrer uma elevagéo em relagao ao valor configurado, o sistema volta para a etapa de refrigeragéo.

1.2.:. 19-Degeloao energizar o controlador:
Possibilita a realizagdo de um degelo quando o controlador for energizado, como por exemplo, no retorno da energia elétrica (em caso de falta de energia).

1.2, . 26-Smooth Defrostse 1. Z. :. 11=0=Elétrico:

0 modo de Smooth Defrost permite um degelo mais suave, economizando energia e evitando que a temperatura no ambiente suba tanto como em um
degelo padréo. Nesse modo, a saida de degelo permanece ligada enquanto a temperatura do evaporador (sensor S2) for menor que 2°C (35,6°F) e, ao
passar essa temperatura, a saida per manece ligada pela porcentagem de tempo configurada nessa fungéo dentro de um periodo de 2 minutos.

1.2.=. 21 -Habilitadescongelamento da bandeja:

0- Mao
1-Sim

1.2.x. 22 -Saidadaresisténcia dabandeja:

0- Héo configurado
1- 01
2-02
3- 03
4-104
5-05
6

- O

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle ZiFF e modo administrador.

1.2.:2. 2% -Namero de degelos por dia (Segunda-feira)se 1 . 2. :. 13 =5:
Os degelos sao distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1, 2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungao serve para programacéo de Segunda- feira.

1. 2. . 24 -Horario parainiciar degelo (Segunda-feira)se 1.2.:.13=5

Deve ser ajustado um horério preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fungéo serve para programagao de Segunda-
feira.

1.2.:2.25-Namero de degelos por dia (Terga-feira)se 1. 2. . 13=5:

Os degelos séo distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1, 2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungao serve para programagéo de Terga-feira.

1.2.:. 26 -Horario parainiciar degelo (Terca-feira)se 1. . . 13 =5:
Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fungéo serve para programagéo de Terga-
feira.

1. 2. .27 -Numero de degelos por dia (Quarta-feira)se 1. 2. . 15 =5:
Os degelos s&o distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustaros valoresem 1,2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fung&o serve para programagao de Quarta-feira.

1.2.:2. 28 -Horario parainiciar degelo (Quarta-feira)se 1 . 2. x. 13=5:
Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fungéo serve para programagéo de Quarta-
feira.
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1.2, 29-Numero de degelos por dia (Quinta-feira)se 1. 2. . 13 =5:
Os degelos séo distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1, 2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungao serve para programagéo de Quinta-feira.

1.2. . 38 -Horario parainiciar degelo (Quinta-feira)se 1. 2. x. 13=5:

Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fungéo serve para programagéo de Quinta-
feira.

1.2.x.31-Namero de degelos por dia (Sexta-feira)se 1 . 2. x. 13 =5:

Os degelos sédo distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1,2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungao serve para programagéo de Sexta-Feira.

1. 2. . 32-Horario parainiciar degelo (Sexta-feira)se 1 . 2. x. 13 =5:

Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fung&o serve para programagéo de Sexta-
Feira.

1.2.x.33 -Ndamero de degelos por dia (Sabado)se 1. Z. . 13=5:

Os degelos s&o distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1, 2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungao serve para programagéo de Sabado.

1.2. .34 -Horario parainiciar degelo (Sabado)se 1. 2. =. 13 =5:
Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fun¢éo serve para programagao de Sabado.

1. 2. . 35-Namero de degelos por dia(Domingo)se 1. 2. x. 15=5:
Os degelos sédo distribuidos em intervalos iguais de acordo com a programag&o do nimero de degelos por dia, considerando sempre o horério preferencial,
podendo ajustar os valoresem 1,2, 3,4, 6, 8 ou 12. Esta fungéo serve para programagao de Domingo.

1. 2. .35 -Horério parainiciar degelo (Domingo)se 1. 2. . 13 =5:
Deve ser ajustado um horario preferencial (de referéncia) para que seja efetuado um dos degelos do dia. Esta fungao serve para programagéo de Domingo.

1. 2. .37 -Tempo de pré-degelo (recolhimento do gas):
Aoiniciar o degelo, o controlador acionara durante este tempo somente o ventilador, de modo a aproveitar a energia residual do gas.

1. 2. .38 -Temperaturado evaporador (S2) para finalizar degelo:
Se atemperatura no evaporador (sensor S2) atingir o valor ajustado o fim de degelo acontecera da forma desejavel, ou seja, por temperatura. Desta forma,
otimiza-se o processo de degelo.

1.Z2.x. 39 -Temperatura do ambiente (S1) parafinalizar degelo:
Se atemperatura ambiente (sensor S1) atingir o valor ajustado, o fim do degelo acontecera por temperatura.

1. 2. . 48-Tempo maximo de degelo (por seguranga):

Esta fungéo ajusta o tempo méximo de duragéo de um degelo. Se, dentro deste periodo, o degelo nao for finalizado por temperatura, uma sinalizagéo
aparecera no display (se habilitado em 1. 2. =. 4%), indicando que o término do degelo ocorreu por tempo e nao por temperatura. Isto pode acontecer
quando a temperatura ajustada for muito alta, o tempo limite for insuficiente, o sensor S2 estiver desconectado ou entdo ndo esteja em contato com o
evaporador.

1.Z.x.41-Tempo dedreno(gotejamento daaguado degelo):
Tempo necessario para gotejamento, ou seja, para escorrerem as Ultimas gotas de agua do evaporador. Neste periodo todas as saidas permanecem
desligadas. Esta fungéo pode ser desligada ajustando-a no valor minimo &F F.

1.Z.x.42-Indicagdo paraalarme de degelo finalizado por tempo:
Quando o degelo for finalizado por tempo e ndo por temperatura, o usuario pode ser avisado através da sinalizagéo ! apresentadas nas telas dos
evaporadoresEl eExZ.

1.Z.x.43-Tipodeventilador do evaporador:
0- Zem modul ac 8o = Ventilador de velocidade fixa tipo on-off (saida arelé)

1- Uar. temr. swarF. =Ventilador de velocidade variavel controlado pela temperatura do evaporador
2- Uar. temr. amb. =Ventilador de velocidade variavel controlado pela temperatura ambiente

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CiFF e modo administrador.
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1.2.x.44-Saidadigital do ventilador:
Enderego da saida digital do ventilador 1a 6.

0- Mo confisurado
1- 01
2- 02
3- 03
4-104
5- 05
6- &

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CiFF e modo administrador.

1.Z.=.45-Saidaanalégicado ventilador:
Endereco da saida analdgica para o inversor do ventilador.

0- Mo contiaurado
1-A1
2-AZ

@ Nota: Para configurar este parametro, € necessario Status de controle CIFF e modo administrador.

1.2.x.45 -Modo de operagdo do ventilador:

0- Aut. For temro= Automatico portempo: o ventilador ficara ligado quando o compressor estiver acionado.

Quando o compressor estiver desligado, o ventilador ira oscilar conforme ostemposde 1« &a . 47 e 14 Za 2. i

1- Aut. For temr. = Automatico por temperatura; Com o compressor ligado, o ventilador fica ligado. Com o compressor desligado, o ventilador liga
quando a temperatura ambiente é maior que setpoint +60% da histerese e desliga quando a temperatura ambiente &€ menor que setpoint +20% da
histerese;

2- Contirnuo = oventilador ficara sempre acionado;

3- Mirculado ao comr. =Dependente: o ventilador seré acionado juntamente com o compressor;

4- Temro des. comre. = Tempo apds desligar compressor: apds desligar o compressor o ventilador permanecera ligado pelo tempo configurado em
Laodamadv,

Nota 1: Os modos 0 e 1 somente acionaréo o ventilador se a temperatura do sensor S2 for menor que a temperatura do sensor S1.

Nota 2: O modo 1 acionara o ventilador somente se a temperatura do sensor S2 for menor que o setpoint configurado.

1.2, .47 -Tempodeventiladorligadose 1. 2. :. 4 =0oud:
E otempo que o ventilador permanecera LIGADO.

1.2, . 4% -Tempode ventilador desligadose 1 . 2. . 4& =0 (modo automatico por tempo):
E otempo que o ventilador permanecera DESLIGADO.

1.2.=.4%-Temperaturado evaporador pararetorno do ventilador apés drenagem:

Apds a drenagem, inicia o ciclo de fan-delay. O compressor é acionado imediatamente, pois a temperatura no evaporador esta alta, mas o ventilador sera
acionado somente apds a temperatura no evaporador baixar do valor ajustado. Esta fungao é utilizada para remover o calor que ainda existe no evaporador
por causa do degelo, evitando jogé-lo no ambiente.

Nota: Este parémetro é aplicado ao ventilador tipo digital (ON-OFF).

1. 2. =. 58 -Tempo maximo pararetorno do ventilador apés drenagem (fan-delay):
Por seguranga, caso a temperatura no evaporador nao atinja o valor ajustado na fun¢éo 1. Z. :. 4% ou 0 sensor S2 esteja desconectado, o retorno do
ventilador acontecera apds transcorrer o tempo ajustado nesta fungao.

1.2.x.51-Paradado ventilador portemperaturaalta no evaporador:

Tem por finalidade desligar o ventilador do evaporador até que a temperatura ambiente se aproxime daquela prevista no projeto da instalacao frigorifica,
evitando altas temperaturas e pressdes de sucgao que possam danificar o compressor. Se a temperatura do evaporador ultrapassar o valor ajustado, o
ventilador é desligado e sera religado com uma histerese fixa de 2°C (3,6°F). Esta é uma étima fungao quando, por exemplo, se coloca em operagéo um
equipamento frigorifico que esteve parado por dias ou quando se reabastece camaras ou balcdes com mercadoria.

1.2.x.52-Tempo de portaaberta paradesligar ventilador:

E o tempo que o ventilador aguardara para desligar depois de aberta a porta.

Configurando este tempo com o valor minimo CIF F, o ventilador ndo ira desligar ao abrir a porta.
Configurando este tempo com o valor &, o ventilador ira desligarimediatamente ao abrir a porta.

1. 2., 353 -Temperatura de controle do ventilador variavel:
E olimite inferior de temperatura, abaixo da qual o ventilador passara a operar na velocidade méaxima.
(selaZaxad3=1)ouminima(sel.2.x.43=2).
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1.2. .54 -Diferencial de controle do ventilador variavel (histerese):
Se 1. 2. .43 =1, este pardmetro representa a banda de temperatura onde o ventilador ira variar a velocidade entre os limites maximos e minimos. O

ventilador ira desligar quando a temperatura no evaporador (sensor S2) atingir o limite superior (1 « 2. s 53+ 1. 24 . 54).
Sel.Z.x.43%=2 asreferénciasserdoasfungdes i.1.=.Zel. l.=.5oul.l.=.Fel. 1. =.7.

Se1.2.x.43=1 Se1.2.x43=2
Temperatura S2 Temperatura S1
A A
1.2.x.53+ - - 14x24-- --
1.2x.54 1.1.x.6 1.1.x.2 = Temperatura desejada (setpoint)
1.1.x.3 = Temperatura desejada (setpoint econémico)
1.2x.33 11x2 1.1.x.6 = Diferencial de controle do setpoint de opera¢ao

1.1.x.7 = Diferencial de controle de setpoint econdmico
1.2.x.53 = Temperatura de controle do ventilador

>t >t 11.2.x.54 = Diferencial de controle do ventilador (histerese)
1.2.x.55 = Minima velocidade do ventilador

1.2.x.56 1.2.x.56 5 . ni ( !
1.2.x.56 = Maxima velocidade do ventilador
1.2.x.55 1.2.x.55 : -
0% st %=l Lt
Ventilagéo Ventilaga

,/ Nota: Se 0 modo econémico estiver ativado, as fungbes 1. 1.x.2el.1l.x. &
2 | serdo substituidas por 1. 1.x. 5 e 1. 1.x. 7, respectivamente.

1.2.=.5%5-Velocidade minima do ventilador variavel:
1. 2. 2. 56 -Velocidade maxima do ventilador variavel:
Definem as velocidades minimas e maximas do ventilador.

1.2.=.57-Velocidade do ventilador varidvel com compressor desligado:

Define a velocidade do ventilador variavel quando o compressor esta desligado.

Se o degelofor do tipo natural, o ventilador permanecera ligado nesta velocidade durante as etapas de pré-degelo e degelo.
Configurando este pardmetro com o valor minimo ZFF, o ventilador variavel iré desligar ao mesmo tempo que o compressor.

1. 2. 3. 55 -Tempo de partida do ventilador variavel em velocidade maxima:
E possivel partir o ventilador na velocidade maxima pelo tempo definido neste parametro.
O objetivo deste recurso é aplicar um alto torque para facilitar a partida do ventilador.

1.2.=.59-Tempodoventilador variavel em velocidade minima para ativar a protegao de anticongelamento:
Tempo maximo em que o ventilador variavel trabalhara continuamente na velocidade minima configuradaem 1 . 2. =. 55,
Este processo de aceleracao periddica da velocidade de controle evita a formagéo de gelo nas pas do ventilador.

1.2.x.568 -Tempodo ventilador variavel ligado na velocidade maxima durante a protegédo de anticongelamento:
Tempo méaximo do ventilador variavel ligado em velocidade maxima 1 . 2. = . S durante a prote¢do de anticongelamento. Este pardmetro trabalha em

=

conjuntocomi . 2. xa 53

1.2.:=.51-Sensorde temperatura dasucgao (Tsuc):
Seleciona sensor para medir atemperatura de sucgao.

o

]
—_r
e

L1 S = O W1

o confiaurado

[yl

CO~NOOTRWN O
'
I Ay

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle iFF e modo administrador.
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]

1.2.x.62-Sensordepressaodasuccgao (Psuc):
Seleciona sensor para medir a pressao de sucgao.

0- Héo contiaurado

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle [FF e modo administradod

1.2.=.57%-8aidadocompressor/valvulade liquido:
Seleciona saida para compressor.

0- HEo confiaurado
1-01
2- 02
3-03
4- 104
5-05
6- 05

@ Nota: Para configurar este pardmetro, é necessério Status de controle &FF e modo administrador.

1.2.#.5%4- Pressaode Pump Down:

Ao atingir o setpoint de temperatura (1. 1. . 20u 1. 1.:.3), 0 compressor ndo sera desligado se a pressao do transdutor estiver maior que o valor
configurado nesta fungéo, permanecendo ligado até a pressao diminuir deste valor.

Estafungéo pode ser desligada ajustando-a no valor minimo CiFF.

1.2.x.65 -Tempomaximo de Pump Down:

E o tempo maximo que o compressor permanecera ligado durante o processo de Pump Down (por seguranga). Apds este tempo, 0 compressor sera
desligado. Se esta fungéo for ajustada com o valor minimo 0 IFF, o compressor sera desligado somente se a pressdo do transdutor for menor que
1.2 64,

1.2.=.5%5-Ganho proporcional (Kp):
Determina o ganho proporcional do algoritmo de controle PID.

1.2.x.67-Tempo de integral (Ti):
Determina o tempo de integral do algoritmo de controle PID.

1.2.x.65-Tempoderivativo (Td):
Determina o tempo derivativo do algoritmo de controle PID.

1.2.x.59-Setpoint-Prote¢do LoSH (superaquecimento baixo):

Quando a temperatura de superaquecimento estiver abaixo deste valor, o alarme de superaquecimento baixo ira atuar fechando a valvula de expanséao
eletrénica (VEE) gradualmente.

Obs.. O parametro possui histerese fixa de 0,3°C (0,6 °F).

1.2.=.7E-Tempodeintegral (Ti) - Prote¢io superaquecimento baixo:

Quando a temperatura do superaquecimento estiver abaixo do Setpoint de protegdo LoSH (Superaquecimento baixo — 1 . Z. =. &), substitui o tempo
integral Ti (1. 2. . &) pelo valor configurado em 1. 2. . & para acelerar a recuperacdo do sistema. Apds a recuperagao, retorna ao valor
configuradoem 1. 2. x4 &7,

1.2.x.71 -Setpoint-Protecao LOP (temperatura de evaporagao baixa):
Quando a temperatura de evaporagdo estiver abaixo deste valor, a valvula de expanséo eletronica (VEE) abrira gradualmente para aumentar a
temperatura de evaporagéo do sistema. Este processo ira ocorrer até que a temperatura de evaporagao atinja o valor estabelecido nesta fungéo.

1.2. . 72-Tempodeintegral (Ti) - Prote¢cao LOP (temperatura de evaporagao baixa):

Quando a temperatura de evaporag&o estiver abaixo do Setpoint de prote¢do LOP (Temperatura de evaporagao baixa - 1 . 2. . ¥ 1), substitui o tempo
integral Ti(1.2.x.57) pelo valor configurado em 1. .. 72 para acelerar a recuperacdo do sistema. Apds a recuperagao, retorna ao valor
configuradoem 1. &. =. &7,
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1.2.x.73-Setpoint-Protegcdo MOP (temperatura de evaporagao alta):

Quando a temperatura de evaporagéo estiver acima do valor configurado nesta fungdo, o controlador atua fechando a valvula de expans&o eletronica
(VEE) gradualmente para manter a temperatura de evaporagao abaixo do valor estabelecido. Esta protegao serve para ndo deixar o superaquecimento
com valor extremamente baixo ocasionando retorno de liquido no compressor.

Obs.: Osparametros 1. 2. =.¥1el.2.=. 73 possuem histeresefixade 0,5°C (0,9°F).

1.2.=.74 -Tempo deintegral (Ti) - Protecao MOP (temperatura de evaporagao alta):

Quando a temperatura de evaporag&o estiver acima do Setpoint de protecdo MOP (Temperatura de evaporagao alta — 1. &. x. ¥3), substitui o tempo
integral Ti(1.2.:.&7) pelo valor configurado em 1. 2. . ¥, para acelerar a recuperagdo do sistema. Apos a recuperagao, retorna ao valor
configuradoem 1. 2. =4 &7,

1.2.x. 73-Tempo de validagéo para alarme das protecées (LoSH, LOP, MOP):
E o tempo em que um alarme de protegao (LoSH, LOP ou MOP) permanecera desabilitado mesmo que em condigdes de alarme.

1.2.=.7&-Estado do compressorem caso de alarme das protegoes (ASHL, ALOP, AMOP):
de=11i=a=Compressorndo desligaem caso de alarmes ASHL, ALOP ou AMOP;

EE]
=ligar em ASHL = CompressordeshgaemcasodealarmeASHL
. =m ASHLALOF = Compressor desliga em caso de alarmes ASHL ou ALOP;
& F
s

L}
-
pra
e
im0

m M M
in

[ [
L

ASHL <AMOF = Compressor desliga em caso de alarmes ASHL ou AMOP;
1igar em HLOF = Compressordesligaemcaso de alarme ALOP;
« &m ALOF-<AMOF = Compressor desliga em caso de alarmes ALOP ou AMOP;
lisar em r:|r1nP Compressordesliga em caso de alarme AMOP;
zli
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1. 2., 77 -Tempo pararetorno do compressor apds alarme das prote¢ées (ASHL, ALOP, AMOP):
E otempo em que o compressor permanece desligado ap6s a atuagao de um alarme conforme opgao definidaem 1. 2. =. Fé.

1.Z.=.7&-Acdodocontrole em caso de erro nos sensores de superaquecimento/ controle em modo DRIVER:

0-0OFF - Fechaavalvula eletrbnica, e todas as saidas de controle seréo desligadas.

1-Mar - Mantém a valvula fixa na posigéo configuradaem (1 . 2. =. 23 - Abertura inicial da valvula) e todas as saidas de controle operando
normalmente.

1. 2. =.759-Numero de passos total da valvula:
Nesta fungao é definido o nimero de passos especificados para a valvula de expans&o eletronica (VEE).

1. 2. =.868-Namero adicional de passos no fechamento:
Aplica uma quantidade extra de passos ao fechar a valvula. Ao longo do periodo de funcionamento, condigdes extremas de operagdo podem fazer a valvula
perder o sincronismo com o controle, desta forma o pardmetro garante o fechamento total.

1.Z. .81 -Corrente nominal dabobina:
Corrente elétrica aplicada na bobina da valvula durante a modulagao do controle, de modo a garantir o torque da valvula.

1. 2. . 82-Corrente de manutengao (Holding) da bobina:
Alguns modelos de valvulas necessitam, quando em repouso, uma corrente elétrica de manutengao (Holding) para manter a posigao atual.

1.2.=.83-Velocidade de operagdo (passos por segundo):
Nesta fungao é definido a velocidade de operagao conforme as especificagdes da valvula de expanséo eletronica (VEE).

1. Z. . 24 -Aberturaminimadavalvula:
E o menor valor percentual de abertura que a valvula de expansao eletronica ira atingir.

1. 2. . 35-Aberturamaximada valvula:
E o maior valor percentual de abertura que a valvula de expansao eletronica ira atingr.

1.Z.=. 35 -Aberturainicial davalvula:
Nesta fungao é definido o valor percentual de abertura da valvula de expans&o eletrénica ao iniciar o controle.

1. 2. .27 -Tempodavalvulaemaberturainicial:
Eo tempo maximo que a valvula de expans&o eletronica permanecera com a abertura definidanafungéo 1 .

o

PR =

I

1.Z.x.38-Tempo davalvulaemaberturainicial apés degelo:

E o tempo maximo que a valvula de expans&o eletronica permanecera com a abertura definida nafungdo 1. 2. . &7 apds a etapa de degelo.

b
o
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1.2.=.8%-Abertura davalvula durante degelo por gas quente:
Neste fungao é definido o valor percentual de abertura da valvula de expans&o eletronica durante o processo de degelo por gas quente.

1.2.x.598-Tipodesistema:

0- E=t&ue] =Sistemaestavel,

1- O=ci 1atdeio=Sistema oscilatorio;
2- Turbulento=Sistema turbulento;
3- Inztiuel =Sistemainstavel;

1.2.=.91-Bandado superaquecimento dinamico:

Caso habilitado, define o incremento méaximo que o Setpoint do superaquecimento (1. 2. . 4) ird possuir na regido definida por (1. 1.x:.2 +
1.1.x.8)

Exemplo:Caso 1. 2.x.4=80°1.1.%.2=-150°1.1.=.56=2,001.2.=.91=4,0°

O superaquecimento seré ajustado em 8,0° enquanto a temperatura ambiente estiver abaixo de -13° (1. 1. x. 2~ 1. 1. . &), entre -13°C e -15°C ira
subirlinearmente até omaximode 12°(1. 2. x. 4+ 1. . :. 1), quando a temperatura ambiente estiver proxima de -15°.

Observagao 1: Aoperagado no modo driver estara disponivel apenas se 1. 2. :. 1=2. Nesse modo de operagéo (sem cadmara), o parémetro 1. 1. :. 2
sera substituido pelo pardmetro 1. 2. =. 32 (Temperatura de referéncia) e o pardmetro 1. 1. :.& sera substituido pelo par@metro 1. 2. .93
(Histerese da temperatura de referéncia).

Observagao 2: O sensor do evaporador (T2) deve estar habilitado para a fungao estar disponivel.
Observagao 3: Alogica de controle se ajusta automaticamente caso o setpoint econémico esteja ativado.

1.2. .92 -Temperaturade Referéncia:

Caso o evaporador esteja configurado como modo Driver sem vinculo comacamara 1. 2. x. 1=2, este par@metro representa a temperatura da cdmara
para o calculo da banda do superaquecimento flutuante.

Caso 1. Z.=.1=50u6, este pardmetro representa a temperatura desejada para o controle.

1.2.=.93-Histerese da Temperatura de Referéncia para Superaquecimento Flutuante:
Caso o evaporador esteja configurado como modo driver, sem vinculo com a cdmara 1. 2. x. 1= 2, este pardmetro representa a histerese desejada da
camara.
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15.1.3 Entradas Digitais:
Estes pardmetros permitem configurar as entradas digitais vinculando-as a um evaporador especifico, definindo a fungéo da entrada, enderego da entrada
digital e tipo de contato.

FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid. Padrao
g| 1.3.=.1 Vinculo de uso 0 4 - 0
2 1.3.x.2 Fungdo da entrada 0 8 - 0
5 1.3.x.3 Enderego da entrada digital 0 4 - 0
E 1.Z.x.4 Tipode contato NO-NC NO NC - NO

1.3.=. 1-Vinculode uso:
Associa entrada digitalaum evaporador, ou dois evaporadores:

0- Dezligado

1- Evarorador 1
2- Evaroradaor 2
3- Todos

@ Nota: Para configurar este parametro, € necessario Status de controle TIFF e modo administrador. J

1.7%.%.2-Funcdo da entrada:
Define 0 modo de operagéo da entrada digital:

O0-Entrada disital desabilitads=(Nenhuma)
1-Senzor de Forta=(Contato)

2-Controle OH-OFF = (Contato)

3-Dewelo = (Pulsador)

4-Fazt freezins=(Pulsador)

5- Furi<5tor = (Contato)

6-Setroint ECO=(Pulsador)

7-Alarme externo 1= (Contato)

8-Falkha externa 1= (Contato)

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessério Status de controle &FF e modo administrador.

@ Nota: As opgdes das fungdes de entrada estao disponiveis em casos especificos:
1,4,6 - disponivel apenas no modo controle de temperatura;
2-sempre disponivel;
3 - disponivel apenas no modo controle de temperatura e driver para superaquecimento;
5-disponivel apenas para modo driver;
7 e 8 - disponivel apenas no modo controlador;

1. 3. x.35-Endereco da entrada digital:
Define endereco da entrada digital:

0- H&o confiaurado
1-11
2-12
3-13
4-14

@ Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CIFF e modo administrador.

1.3.=.4-TipodecontatoNO-NC:
Estado de atuagéo na entrada. NO é acionada por meio de um contato normalmente aberto e NC é acionada por meio de um contato normalmente

fechado.
24Vacide - 24Vacide
NC
HC H1 c N HC H1

@ Nota: Para configurar este parametro, & necessario Status de controle [iFF e modo administrador.‘

0- HO
1- HE
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15.1.4 Sensores:

Configuragdes referentes aos sensores, aletra x representa as entradas de sensor S1a S8.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid.  Padrio Min Max Unid.  Padriao
o | 1-%.:.1 Pressdoa4mA -14,5 3191,0 psi 0,0 -1,0 220,0 bar 0,0
'g 1.4.x.2 Pressdoa20mA -14,5 3191,0 psi 232,0 -1,0 220,0 bar 16,0
% 1.4.x.3 Offsetde presséo -50,0 50,0 psi 0,0 -3,4 34 bar 0,0
@ | 1.4.:.4 Offset de temperatura -50,0 50,0 °C 0,0 -90,0 90,0 °F 0,0
1.4.=.1PressdoadmA:
Valordapressao do sensora4mA (Fundo de escala inferior).
@ Nota: Para configurar este pardmetro, é necessario Status de controle TFF e modo administrador. ‘
1.4.x.2Pressaoa20mA:
Valordapressaodo sensora 20mA(Fundo de escala superior).
@ Nota: Para configurar este pardmetro, é necessario Status de controle [FF e modo administrador. ‘
i.4.=.30ffsetdepresséo:
Permite compensar desvios naleitura de presséao.
1.4.=.40ffsetdetemperatura:
Permite compensar desvios naleitura de temperatura.
15.1.5 Saidas analégicas
Configuragéo de valores limites das saidas analégicas. Aletra x representa as saidas analogicas A1 e A2.
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid. Padrao
D) 1.5.x.1 Faixa de atualizagao da saida analdgica 0 2 0
28| 1.5.x.2 Valor minimo da saida analogica 0 15x4 % 0
(=}
‘52 1.5.x.% Valor de partida da saida analdgica 15.x.3 1.5.x.4 % 0
=z
<| 1.5.%.4 Valor maximo da saida analdgica 153 100 % 100
1.5.=. 1 Faixadeatuagao dasaidaanaldgica:

Define a faixa de operagéo da tens&o de saida. O valor minimo de tens&o corresponde a 0% e o valor maximo corresponde a 100% de capacidade do
compressorou ventilador associado.

0-@-1@u
1- @-5L
2- 1-511
Ei— 1@k gi—-akd 1-5U
° AOV [ o 5V o BV
° © ° © © (1]
R 8 3Z o3
» © »n © n ©
57 g "1V
= oov > = oov > = oov >
0% 100% 0% 100% 0% 100%

Velocidade Velocidade Velocidade

@

1.5. .2 Valorminimo dasaidaanalégica:
E ovalorminimo que a saida analdgicaira assumir quando estiver acionada. Este valor serve paralimitar a velocidade minima de rotagdo do compressor

ou ventilador.

1. 5. .3 Valorde partidada saida analdgica:
E ovalordasaida analogica durante o tempo de partida.

[

Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle IFF e modo administrador. ‘

Nota: Para configurar este par@metro, & necessario Status de controle [iFF e modo administrador.J

Nota: Para configurar este par@metro, & necessario Status de controle iFF e modo administrador. ‘
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15. TABELA DE PARAMETROS

1.5. =.4 Valormaximodasaidaanalégica:
E o valor maximo que a saida analdgica ira assumir quando esta estiver acionada. Este valor serve para limitar a velocidade maxima de rotagéo do
compressor ou ventilador.

% Nota: Para configurar este parametro, é necessario Status de controle CiFF e modo administrador. ‘

15.1.6 Curvafluido refrigerante - Ponto 1 ao ponto 20:

Permite ajustar uma curva de fluido refrigerante saturado customizado. Caso deseja-se utilizar um fluido refrigerante que ndo esteja contemplado na
listapode-seinserir os valores de saturacdo, de pressao e temperatura .Os valores de pressdo e temperatura devem serinseridos em ordem crescente
do1a020, ouseja, valores do ponto 2 devem ser maiores que 0s valores do ponto 1. Deve-se configurar, no minimo 10 pontos para o controle. (Ponto 1
aoponto 10).

Aletra"x"representa os pontos 1a20.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid. Padrao Min Max Unid. Padréao
Eg 1.6.x.1 Ponto x - Pressdo de curva mapeada -14,5 3191,0 psi -14,5 -1 220,0 bar -1
8; i.6.x.2 Ponto x- Temperatura da curva mapeada -50 200 °C -50 -58 392 °F -58
1.%.:x. 1Pontox-Pressdodacurvamapeada:
Valor de presséo do ponto.
1. &. . 2Pontox-Temperaturadacurvamapeada:
Valor de temperatura do ponto.
15.2 Configuragdes de sistema:
FUNGAO DESCRIGAO Min Max Unid. Padrao
R Unidade de medida de presséo psi bar - psi
< 2.2 Unidade de medida de temperatura Celsius Fahrenheit - Celsius
= 2.3 Idioma Portugués Espanhol - Portugués
5 2.4 Aviso sonoro (buzzer) Nao Sim - Nao
@ 2.5 Habilita modo ECO do display Nao Sim S Sim
2.6 Habilita FG CAP V.2 Nao Sim - Nao

Z. 1 Unidade de medidade pressao:
Unidade de medida de presséo utilizada pelo controlador:

Z. 2 Unidade de medidade temperatura:
Unidade de medida de temperatura utilizada pelo controlador:

0-Cel=sius
1-Fahrenheit

2.3 Idioma:
Idiomado controlador:

0-FPortusués
1-Inmalés
2-Ezranhol

2.4 Avisosonoro (Buzzer):
Habilitaafungéo de aviso sonoro em caso de alarme e feedback do controlador.

2. 5 Habilitamodo ecododisplay:
Habilita modo de descanso do display. Apds um periodo de 15 minutos o brilho do display diminui, aumentando a vida util e diminuindo o consumo de
energia.

Z. & HabilitaFG CAPV.2:

0-H&o: No utilizao FG CAP V.2. Torna-se obrigatério a utilizagdo de uma vélvula solenoide para garantir o fechamento da linha do fluido em
casos defaltade energia.

1-%im:UtilizaoFG CAP V.2, queauxilianofechamento davalvula de expans&o eletronicaem casos de falta de energia.

Mais informagdes sobre FG CAP V.2 noitem 9.1.

6/ Nota: Quando habilitado (2. & = =1im), ao energizar o controlador, sera acrescido na etapa de inicializagdo irii o tempo de carga
FG CAPV.2(+10min).Apds transcorrido esse tempo, o instrumento realizara o controle.
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15. TABELA DE PARAMETROS

15.3. Configuragoes de comunicagao:

0 VX-1250 conta com duas portas de comunica¢do RS-485 configuraveis de forma independente para comunicagdo com o software Sitrad® ou

supervisérios que utilizam protocolo MODBUS.

FUNGAO DESCRICAO Min Max Padréo
3.1 RS485-1: Protocolo Sitrad Modbus Sitrad
3.2 RS485-1: Enderego 1 247 1
o 3.3 RS485-1: Baud rate 4800 115200 19200
= 3.4 RS485-1: Paridade 0 2 0
S s RS485-1: Stop bits 1 2 1
= 3.6 RS485-2: Protocolo Sitrad Modbus Sitrad
= 3.7 R$485-2: Enderego 1 247 1
© .8 RS485-2: Baud rate 4800 115200 19200
3.9 RS485-2: Paridade 0 2 0
.18 RS485-2: Stop bits 1 2 1

3. 1leZ.5 RS485-X/Protocolo:
Protocolo de comunicagéo da porta RS485-X.

0- 5itrad
1- MODEUS

3.2 3.7 RS485-X/Enderego:

Enderego de rede daportaRS485-X. (Disponivel para os protocolos Sitrad e MODBUS).

H.3e3. 8 RS485-X/Baudrate:
Taxas de dados de comunicagao (Disponivel apenas para o protocolo MODBUS).

0- 4588
1- 2588
2- 19288
3- 2488
4- 57 &80
5- 115208

Z.4eX. Y RS485-X/Paridade:

Paridade do protocolo de comunicagéo (Disponivel apenas para o protocolo MODBUS).

0- ImrFar
1- Par
2- Sem Faridade

Z.5e3. 161RS485-X/Stop bits:
Numero de stop bits (Disponivel apenas para o protocolo MODBUS).

0- 1=1stophit
1- 2 =2stopbits
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15.4 Comunicagdo com o Sitrad®:
Acomunicagdo com o software Sitrad® Pro segue a seguinte estrutura de rede:
Para maisinformagdes acesse: www.sitrad.com.br

*INTERFACE SERIAL RS-485

Dispositivo utilizado para estabelecer a conexao dos instrumentos da
Full Gauge Controls com o Sitrad®.

A Full Gauge disponibiliza diferentes opgdes de interface, contando com
tecnologias tipo USB, Ethernet, Wifi, entre outros para mais
informagdes, consultar a Full Gauge Controls.

Vendido separamente.

PROTOCOLO MODBUS

O controlador permite configurar a porta de comunicagéo RS-485 para o
protocolo MODBUS-RTU. Para maiores informagdes sobre os comandos
implementados e a tabela de registros, entrar em contato com a Full

Gauge Controls. Mantenha o Sitrad®

atualizado pelo site:

BLOCO DE CONEXAO http:/lwww.sitrad.com.br
E utilizado para interligar mais de um controlador & Interface. As ligagdes dos fios devem ser feitas conforme segue: Terminal A do controlador conecte-se

ao terminal A do bloco do conex&o, que por sua vez, deve ser conectado com o terminal A da Interface. Repita o procedimento para os terminais B e i ,

Sendo+amalhado cabo.
Né&o fazer emendas nos cabos. Utilizar o bloco de conexdes para realizar as ligagdes até os controladores além de facilitar a ligagéo, o bloco de conexdo
possui fungéo de protecao.

15.5 Gerenciamento de dados:
OVX-1250 £¢«e conta com uma porta USB com suporte para comunicagéo via pendrive, onde é possivel gerenciar receitas e atualizar o firmware do
controlador. Caminho de acesso: Menu Principal — Gerenciamento de dados.

FUNGAO DESCRIGAO

PEN-DRIVE

4,
4.
4,

Exportar receita VX -> Pen Drive
Importar receita VX <- Pen Drive
Atualizagao de firmware

Ll B3 e

4. 1 Exportarreceita— VX-I250 — Pendrive (5.1):
Copiaareceita do controlador paraamemoriado Pendrive.
Oarquivo sera armazenado na pasta VX-1250 e tera o nome respeitando a seguinte légica:

MODELO_AAMMDD_HHMMSS.rec, onde:
MODELO =modelo do produto, AA=ano, MM =més, DD =dia, HH = hora, MM = minuto, SS = segundo.
Exemplo: Umareceita exportada em um VX-1250, no dia 02/08/2019 as 13:30:00 terd o nome VX-1250_190802_133000.rec.

4. 2 Importar receita—s VX-1250 — Pendrive (5.1):&

Copiaareceitade umPendrive paraa meméria do controlador.

AVX-I250 procura pelareceita dentro da pasta VX-1250. O nome da receita pode ter no maximo 32 caracteres, contando a extensao (.rec).
Nota:Apasta VX-1250 deve conter, no maximo, 32 arquivos de receita.

4. T Atualizagdo do firmware (5.3):&

Atualiza o firmware do controlador.

Oarquivo deve estar dentro da pasta VX-1250 e seunome deve terno méximo 32 caracteres, contando a extenséo (.ffg).
Nota 1: Apasta deve conter, no méaximo, 32 arquivos de firmware.

Nota 2: Aalteragéo de algumas fungbes como download de receitas exige que o controle esteja desligado.

15.6 Restaurar valores de fabrica: &

FUNGAO DESCRIGAO

5 Restaurar valores de fabrica

5 Restaurarvalores de fabrica:
Reinicializatodas as configuragdes e parametros para os valores de fabrica. Caminho de acesso:
Menu Principal — 5 Restaurar Valores de Fabrica.
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O controle PID ¢ formado pela combinag&o de trés agdes de controle: Agdo proporcional (P), Agao integral (1), Agdo derivativa (D), sendo que cada agéo
recebe um peso (ajustavel via parametro) representada por um ganho ou tempo de ajuste, assim o PID atua fornecendo ao processo um melhor
desempenho. Qualquer agdo de controle esta limitada pela qualidade e capacidade dos atuadores existentes do processo.

P - Ganho proporcional (Kp) - O uso da agéo proporcional no controle permite a redugéo da diferenca (erro) entre a saida desejada (referéncia, setpoint)
e o valor atual da saida do processo. O ganho proporcional acelera a resposta do processo, no entanto, elevados valores de ganhos podem deixar o
controle oscilatorio.

I - Tempo integral (Ti) - A agdo integral apresenta uma fungdo armazenadora de energia, isso permite eliminar o erro entre a referéncia e a saida. Ela
acumula o erro a uma taxa “Ti", atuando para manter um erro nulo. Valores baixos de Ti podem tornar o controle muito oscilatério, no entanto, tempos
grandes em Titendem atornar o processo lento. Aagao integral ndo deve ser usada isoladamente.

D - Tempo derivativo (Td) - O uso da agao derivativa, permite a aceleragdo do tempo de resposta do processo e a redugdo do comportamento oscilatério,
pois ela trabalha tentando antecipar o comportamento do processo. Valores baixos de Td atuam de maneira a reduzir o oscilatorio antecipando o
comportamento do processo, no entanto, grandes valores de Td vao deixar o controle muito reativo, causando instabilidade. A ag&o derivativa ndo deve
serusada isoladamente.

QUADRO RESUMO - GUIA GERAL*

TEMPO DE ERRO
PARAMETRO PID (pggEs'g'r"e?g;a 7 Ac;(?e","n%ZAfnﬁo (diferenca entre o
estabilizar o controle) Selpelii e 0 Seigey)
Aumentar KP** Aumenta Pouco Impacto Diminui
Diminuir Ti Aumenta Aumenta Erro nulo
Aumentar Td Diminui Diminui Nao afeta

Obs.: Altere os parametros individualmente, verifique a resposta e entao modifique outro parametro. Proceda com cautela, utilize o Sitrad® Pro para
acompanhar o comportamento do processo, analisar e modificar os parametros de controle.

“Este guia é amplamente aplicado na literatura técnica sobre controladores PID, no entanto processos com laténcia em sua resposta poderéo divergir da
indicacdo natabela. O responsavel técnico pelo processo, devera corrigir pequenos desvios manualmente.

**Em aplicagbes especificas, 0 comportamento pode ser inverso ao indicado.
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17. ALARMES

O controlador VX-1250 possui um sistema de alarme em que é possivel configurar alarmes de protecao ou apenas visualizagdo. Todas as
configuragdes de alarme estdo vinculados aos modos de operagao.
Naocorréncia de um alarme sera emitido um aviso sonoro que permanecera ativo até que ocorrauma das seguintes condigdes:

* Acondigdo de alarme deixou de ocorrer;

* Oavisosonorofoiinibido (pressionandoa tecla.porS segundos)

Caso a fungéo de aviso sonoro ndo seja desejada deve ser desabilitada no Menu principal —> 2. Configuragéo de sistema —» 4. Aviso sonoro
(Buzzer).

17.1Visualizagao de alarmes:
Umtoque natecla @ cxibe osAlarmes ativos, um segundo toque exibe a tela de Histdrico de alarmes. Sdo armazenados até 99 registros em cada uma

dessastréslistas, e pode-se navegarentre os registros utilizando as teclas o0

Quandoallista estiver completa, novos alarmes sobreescrevem registros de alarme mais antigos.

Cadaregistro de alarme possuiinformagdes do motivo do alarme, horario de inicio e horario que a ocorréncia parou.

Para apagar os registros de alarme é necessario estar visualizando alista de Histérico de alarmes, manter pressionada a tecla A por 3 segundos e
confirmarasolicitagao.

0_ Lista de alarme em exibicao: e— Horario que o alarme parou de ocorrer.
Alarmes ativos: Alarmes que estdo ativos, em Caso o horario de saida de alarme possua a
condicdodealarme marcagao (*) significa que o controlador foi
Histdrico de alarmes: Registra todos alarmes que desenergizado enquanto os alarmes estava ativo
ndo estdo mais ativos ou em condigao de rearme. e ndo é possivel determinar o horario exato em

que o alarme deixou de ocorrer. Neste caso é
exibido o horario em que o controlador foi

. ] ) . o energizado apos esta ocorréncia.
e— NUmero do registro da lista que esta sendo exibido.

Oregistro 1 sempre é o maisrecente.
@— Horario deinicio daocorréncia do alarme.

e— Nimero de registros em cada lista de alarmes. .
a— Descrigdodoalarme.

e— OrigemdoAlarme. e — Cddigo identificador do alarme. Ver tabela de alarmes.
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17. ALARMES

17.2 Rearme nos casos de alarmes LoSH, LOP e MOP:

Quando os alarmes LoSH, LOP e MOP ocorrem, os controles desligam automaticamente. Deve-se aguardar o rearme automatico
conforme otempo estabelecidopeloparametro 1 . 2. . 735,

2 A 1.2ex.75 1.2.2.77F Rearme e retorno do controle
c I } f I
) : : : :
£ : : : :
[x) : : : :
() o o o 2
£ LOSH O &
o
»
>
Tempo
S A 1.2.=.75 1.2, 77 Rearme e retorno do controle,
g ! ! ! !
= : - : :
= | / é é |
=
=}
o
(<]
g - >
m
K3 empo
- A Ll-Z.#.73 1.2, 77 Rearme e retomo do controle,
=] I ! ! !
N . N
S N N N .
2 : : : :
(3] o o o -
« : : : :
< LOP O O
©
S
[}
g - >
m
@ empo
Quando configurado no parametro
1.Z.=.7E, ocontrole sera suspenso pela
duragéo especificadaem 1. 2. #.77.
Legenda:

1.2.=. 75 - Tempo de validagado para alarme das prote¢des (LoSH, LOP, MOP).
1.2.x. 75 - Estado do compressor em caso de alarme das protegdes (ASHL, ALOP, AMOP).
1.2.x. 77 - Tempo para retorno do compressor apés alarme das prote¢oes (ALoSH, ALOP, AMOP).

6/ Nota: Este processo se repete até que atemperatura saturada ou o superaquecimento se estabilize.
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17.3 Tabelas de alarmes
17.3.1 Alarmes de sistema:
Atabela aseguirdescreve os efeitos de cada alarme relacionado ao sistema do controlador.

Alarme Descrigdo Efeito
ALBEE1 PPP Reconfigurar valores das fungdes.
ALEEGEZ ECAL Entrar em contato com a Full Gauge.
HLBEES FE D e ESL%%Z:SE%TIS&??Z?@IOQio desabilitadas, ajustar relégio.
FG CAP V.2: ultracapacitores ndo atingiram a carga de energia necessaria
ALea54 Ermo no FG CAP para a operagdo com seguranga do sistema. O controle do processo é

17.3.2 Alarmes de operagao:
Atabela a seguirdescreve os efeitos de cada alarme relacionado a operagéo do controlador. O = representaumgrupo de parametros, 1ou2.

mantido desligado. Verificar o correto funcionamento da fonte de alimentagéo
e as conexdes elétricas.

Alarme Descrigdo Efeito

ALExE1 Alarme temperatura alta - Camara x Alarme indicativo - Temperatura alta no sensor de temperatura ambiente.

ALExEZ Alarme temperatura baixa - Camara x Alarme indicativo - Temperatura baixa no sensor de temperatura ambiente.

ALE=E3 Alarme de compressor ligado sem atingir setpoint Alarme indicativo.

— Erro no sensor de temperatura do ambiente Camara x Falha no sensor de temperatura ambiente. O controle segue com tempos pré-

HL pera programados de funcionamento do compressor.
Falha no sensor de temperatura do evaporador.

AL GBS Erro no sensor de temperatura do evaporador x Degelo serd apenas pelo tempo méximo sem degelo.
Falha no sensor de temperatura da sucgao.

ALEEE Erro no sensor de temperatura da succgéo x O controle assume o comportamento definido no pardmetro 1. 2. x. ¥&.
Acéo do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.
Falha no sensor de pressdo da sucgao.

ALE:=AT Erro no transdutor de presséo da sucgéo x O controle assume o comportamento definido no pardmetro 1. Z. x. F&.
Agao do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.
Falha nos sensores impedem o célculo do superaguecimento.

ALE:EE Erro no calculo do superaquecimento evaporador x O controle assume o comportamento definido no pardmetro 1. 2. x. 7&.
Acéo do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.

AL a9 Alarme de superaquecimento baixo (ASHL) Desliga (caso habilitado) o controle para protecdo do sistema.

ALE:=16 Alarme de temperatura de evaporagao baixa (ALOP) Desliga (caso habilitado) o controle para protegdo do sistema.

ALGE:11 Alarme de temperatura de evaporagao alta (AMOP) Desliga (caso habilitado) o controle para protecdo do sistema.

- . . Desliga o controle. Ap6s a ocorréncia deste erro € necessario reinicializar o

ALEx1Z Erro no acionamento da vélvula . ~
controlador para retomar o controle de refrigeragao.

ALE=13 Alarme de porta aberta Alarme indicativo.

ALG:14 Alarme externo Alarme indicativo.

ALE:=1S Falha externa Desliga o controle. Falha externa ao controlador.

ALE:x1E Erro no sensor de temperatura de referéncia Alarme indicativo - Falha no sensor de temperatura de referéncia
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18. IMPORTANTE

Conforme capitulos danorma NBR 5410:

1: Instale protetores contra sobretensdes na alimentagéo

2: Cabos de sensores e de comunicag&o serial podem estar juntos, porém ndo no mesmo eletroduto por onde passam alimentagao elétrica e acionamento
de cargas

3: Instale supressores de transientes (filtro RC) em paralelo as cargas, como forma de aumentar a vida Util dos relés.

Esquema de ligagao de supressores em contatoras Esquema de ligagao de supressores em cargas acionamento direto

Para acionamento direto leve em
consideracdo a corrente maxima
especificada.

A1 e A2 sdo os bornes da
bobina da contatora.
A2 5

Supressor

Supressor|

A Full Gauge Controls disponibiliza supressores para venda

19. TERMO DE GARANTIA

) % INFORMAGOES AMBIENTAIS

’ Embalagem:
Os materiais utilizados nas embalagens dos produtos Full Gauge sdo 100% reciclaveis.
Procure fazer o descarte através de agentesrecicladores especializados.

Produto:
Os componentes utilizados nos controladores Full Gauge podem ser reciclados e
B oqproveitados se forem desmontados por empresas especializadas.

Descarte:

N&o queime nem jogue em lixo doméstico os controladores que atingirem o fim de sua vida Util.
Observe alegislagéo existente em sua regido com relagéo a destinagao de residuos eletronicos.
Em caso de duvidas entre em contato com a Full Gauge Controls.

Os produtos fabricados pela Full Gauge Controls, a partir de maio de 2005, tém prazo de
garantia de 10 (dez) anos diretamente com a fabrica e de 01 (um) ano junto as revendas
credenciadas, contados a partir da data da venda consignada que consta na nota fiscal. Apos
esse ano junto as revendas, a garantia continuara sendo executada se o instrumento for enviado
diretamente a Full Gauge Controls. Esse periodo é valido para o mercado brasileiro. Demais
paises possuem garantia de 2 (dois) anos. Os produtos estéo garantidos em caso de falha de
fabricagdo que os torne impréprios ou inadequados as aplicagdes para aos quais se destinam. A
garantia se limita @ manuteng@o dos instrumentos fabricados pela Full Gauge Controls,
desconsiderando outros tipos de despesas, como indenizagdo em virtude dos sanos causados
emoutros equipamentos.

EXCEGOES A GARANTIA

A Garantia ndo cobre despesas de transporte e/ou seguro para o envio dos produtos com
indicios de defeito ou mau funcionamento a Assisténcia Técnica. Nao estdo cobertos, também,
0s seguintes eventos: desgaste natural das pegas, danos externos causados por quedas ou
acondicionamentoinadequado dos produtos.

PERDA DA GARANTIA

Oproduto perdera agarantia, automaticamente, se:
- Nao forem observadas as instrugées de utilizagdo e montagem contidas no descritivo
técnico e os procedimentos de instalagéo presentes naNorma NBR5410;
-Forsubmetido a condicées além dos limites especificados em seu descritivo técnico;
. - Sofrer violagéo ou for consertado por pessoa que ndo faga parte da equipe técnica da Full
auge;
- Os danos ocorridos forem causados por queda, golpe e/ou impacto, infiltragéo de agua,
sobrecarga e/ou descarga atmosférica.

UTILIZAGAO DA GARANTIA

Para usufruir da garantia, o cliente devera enviar o produto devidamente acondicionado,
juntamente com a Nota Fiscal de compra correspondente, para a Full Gauge Controls. O frete de
envio dos produtos é por conta do cliente. E necessario, também, remeter a maior quantidade
possivel de informagdes referentes ao defeito detectado, possibilitando, assim, agilizar a
analise, os testes e a execugao do servigo.

Esses processos e a eventual manutengédo do produto somente serdo realizados pela
Assisténcia Tecnica da Full Gauge Controls, na sede da Empresa - Rua Julio de Castilhos, 250 -
CEP92120-030- Canoas - Rio Grande do Sul - Brasil.
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