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2. DESCRIPCION

EIVX-I250 es un controlador digital para evaporadores disefiado para el control simultaneo de hasta dos valvulas de
expansion electronica bipolares. De esta forma, actua en el control de sobrecalentamiento para optimizar la eficiencia
energética del sistema de refrigeracion. Se trata de un controlador compacto e integrado que ofrece una solucion
completa para el control de valvulas de expansion electronica. Ademas del control de sobrecalentamiento, el
instrumento controla la temperatura ambiente, deshielos, presion, ventilacion, protecciones y alarmas.

El control de temperatura ambiente dispone de un Setpoint normal y un Setpoint econémico, ademas de la
funcionalidad de congelamiento rapido (fast freezing). Para el control y monitoreo, cuenta con dos puertos de
comunicacion RS-485 independientes que pueden utilizarse para control remoto mediante el software Sitrad® u otros
equipos a través del protocolo MODBUS RTU. Puede operar en el modo Driver para el control dedicado de
sobrecalentamiento, control de presion en el evaporador, control de presion en el deshielo por gas caliente, entre otros.
Dispone de 8 entradas configurables para sensores de temperatura o transductores de presion y 4 entradas digitales
para el monitoreo de dispositivos y accionamientos externos.

Su robusto hardware también cuenta con seis salidas de control de contacto seco y dos salidas analdgicas para el
control proporcional de ventiladores. El VX-I250 dispone de l6gicas avanzadas de control con el objetivo de
optimizar el rendimiento térmico y reducir el consumo energético del sistema de refrigeracion. EI VX-I250 ofrece una
interfaz amigable a través de una pantalla OLED de alto brillo, seis teclas de interaccion y un menu de control que
proporciona acceso rapido alos comandos mas utilizados por la central de compresion.

De facil operacién y configuracion, el VX-I250 esta equipado con un buzzer interno (aviso sonoro), una tecla y
pantallas exclusivas para el monitoreo de alarmas que simplifican el proceso de supervision e identificacion de fallos en
el sistema de refrigeracion. También dispone de un reloj de tiempo real (RTC) que permite automatizar comandos,
registrar los horarios de ocurrencia de alarmas y crear una agenda de deshielos y activacion del modo econdmico. La
conexion USB puede utilizarse para cargar y descargar los parametros de configuracidn, asi como para actualizar su
firmware. EIVX-I250 es compatible con el FG CAP V.O2.




3. APLICACIONES

¢ Enfriador;

+ Expositores de bebidas;

* Mostradores de congelados;

+ Camarasfrigorificas;

+ Ultracongeladores;

+ Equipos de refrigeracion tipo Rack (compresores en paralelo);

* Unidades condensadoras;

* Plug-ins;

+ Centros de compresion para supermercados, centros de almacenamiento logistico o sistemas de climatizacion;

4. GLOSARIO

+ Termostato: dispositivo de control que monitorea la temperatura de un sistema y regula automaticamente el funcionamiento de un equipo
(como un calefactor, aire acondicionado o refrigerador) para mantener la temperatura lo mas cerca posible de un valor deseado (Setpoint).
Generalmente opera encendiendo o apagando el equipo, 0 modulando su potencia.

* Presostato: dispositivo de control que monitorea la presion de un fluido (liquido o gas) en un sistema y regula automaticamente el
funcionamiento de un equipo (como una bomba, compresor o valvula) para mantener la presion dentro de un rango deseado o en un valor
especifico (Setpoint). Frecuentemente actla encendiendo o apagando el equipo en respuesta a variaciones de presion.

+ Setpoint (Punto de Ajuste): valor de referencia para una variable de proceso (como temperatura, presion, caudal, etc.) que un sistema de
control busca alcanzary mantener. Es el parametro fundamental en torno al cual opera el sistema de control.

+ Histeresis (o Banda Diferencial): en sistemas de control todo/nada (On/Off), es la diferencia entre el valor de la variable de proceso que
activa la salida (enciende) y el valor que la desactiva (apaga). Esta banda evita que la salida del controlador (por ejemplo, el relé de un
termostato o presostato) conmute de forma excesivamente rapida y repetitiva (ciclos rapidos) cuando la variable esta préxima al Setpoint.
Estoreduce el desgaste del equipoy la inestabilidad del sistema.

+ Temperatura de Saturacion (SAT): es la temperatura a la cual un fluido refrigerante cambia de fase (evapora o condensa) a una presién
determinada, conocida como presién de saturacién. En este punto, el fluido puede coexistir en estado liquido y gaseoso en equilibrio. Para
cada presion de saturacion, existe una temperatura de saturacion correspondiente y viceversa.

+ Sobrecalentamiento (SH): representa la diferencia de temperatura entre el vapor del refrigerante en la salida del evaporador (o en la
succion del compresor) y su temperatura de saturacién correspondiente a la presion de evaporacion. Es el calor afiadido al vapor del
refrigerante después de haberse evaporado completamente. Un sobrecalentamiento adecuado es crucial para garantizar que no haya
liquido refrigerante en la entrada del compresor, evitando dafios y optimizando la eficiencia del evaporador.

+ VEE (Valvula de Expansion Electrénica): es un dispositivo de control de precisién que modula activamente el flujo de refrigerante liquido
hacia el evaporador. Utilizando sefiales de sensores (tipicamente de presion y temperatura) y un controlador electrénico (a menudo un
microprocesador), la VEE ajusta la apertura de la valvula para mantener un sobrecalentamiento optimizado en la salida del evaporador
bajo diversas condiciones de carga y operacién. Esto resulta en mayor eficiencia energética, control de temperatura mas estable y mejor
rendimiento del sistema de refrigeracion en comparacion con valvulas de expansién mecanicas (comola VET).

* MOP (Maximum Operating Pressure / Presion Maxima de Operacion): en valvulas de expansién, se refiere a un limite de presién de
evaporacion (o succion) por encima del cual la valvula actia para restringir o mantener el flujo de refrigerante, incluso si el
sobrecalentamiento aun no se ha alcanzado. El objetivo principal es proteger el motor del compresor contra sobrecargas, que pueden
ocurrir durante el arranque (pull-down) o después de un ciclo de deshielo, cuando la carga térmica en el evaporador es muy alta, elevando
la presidn de evaporacion.




4. GLOSARIO

* LOP (Low Operating Pressure / Limite de Baja Presién de Operacion): en Valvulas de Expansion Electronicas (VEE), se refiere al
limite inferior configurable para la presion de evaporacion. La VEE utiliza este pardmetro para modular el flujo de refrigerante con el objetivo
de impedir que la presion en el evaporador caiga por debajo de este valor minimo predefinido. Esto puede ser crucial para proteger el
compresor, evitar vacio en el sistema, prevenir congelamiento excesivo en ciertas aplicaciones o garantizar condiciones operativas
estables.

* LoSH (Sobrecalentamiento Bajo): condicidn critica donde el sobrecalentamiento del refrigerante, diferencia entre la temperatura del
vapor en la salida del evaporador y su temperatura de saturacion, esta por debajo del minimo seguro o del Setpoint. Esto indica que el vapor
no esta completamente seco, arriesgando el retorno de liquido al compresor (golpe de liquido), lo cual puede causar dafios severos.

* Driver: utilizado en el contexto de este producto para indicar que la salida de la valvula de expansion electrénica actia de forma
independiente de la cdmara frigorifica. Existen diferentes opciones de modo de actuacion como Driver, pudiendo controlar procesos de
temperatura o presion.

+ Tsuc (Temperatura de succion): temperatura del refrigerante en la entrada del compresor;

* Psuc (Presion de succion): presion del refrigerante en la entrada del compresor;

* OFF: estado apagado oinactivo;

+ ON: estado encendido o activo;

6/ Tenga este manual en la palma de sumano através de la aplicacion FG Finder.




5. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Alimentacion

Consumo maximo

Temperatura de operacion del controlador
Humedad de operacion

Accion de tipo

Grado de contaminacion

Clase de software

Resolucion de presion

Presion de control

Temperatura de control

Resolucion de temperatura

Entradas analégicas

Salida de tension para sensores de presion

Entradas digitales

Salidas analégicas

Salidas digitales

Interfaz USB

Interfaz de comunicacion RS-485

Dimensiones del producto (AxLxP)

24Vac 50/60Hz o 24Vdc£10%

1,5 Aacldc

-20a60°C (-4 a 140°F)

10 a2 90% HR (sin condensacion)
Tipo 1.B

Il

Clase A

0.1 psi/ 0.1 bar

-14,523191,0 psi/-1,0 2 220,0 bar
-50 2 200°C / -58 a 392°F

0.1°C/0.1°F en todo el rango

S1 a S8: Configurables entre sensor de presion (4 a 20mA/ SB69)
0 sensor de temperatura (SB19, SB41, SB59, Sbh70);

Salida de tension +12V: 12Vdc, Idcmax = 50 mA;

11 a I4: entradas digitales tipo contacto seco.

A1

A2=0-10Vdc(max. 10mA)

01, 02, 03, 04, 05, 06: salida de relé (SPST) NA, 5(3)A/ 250Vac.

Compatible con el estandar USB 2.0 Full-Speed Module (USBFS);

Formato de datos para Pendrive FAT32 / Tamafio maximo del Pendrive 32GB.

RS485-1: No aislada
RS485-2: Aislada
EXP: Reservado

70,0 x 135,7 x 61,7 mm (2,76" x 5,34" x 2,43")

6.PRECAUCIONES ELECTRICAS

AANTES DE INSTALAR EL CONTROLADOR LE RECOMENDAMOS QUE LEA COMPLETAMENTE EL MANUAL DE INSTRUCCIONES PARA
EVITARPOSIBLES DANOSALPRODUCTO

A CUIDADOSAL INSTALAREL PRODUCTO:
-Antes de realizar cualquier procedimiento en este instrumento, desconéctelo de lared eléctrica;
-Cerci6rese de que el instrumento tenga una ventilacién adecuada, evitando instalarlo en paneles junto con dispositivos que puedan hacer que
funcione fuerade los limites de temperatura especificados;
-Instale el producto alejado de fuentes que puedan generar disturbios electromagnéticos, tales como: motores, contactor, relés, electrovalvulas,
etc.

& SERVICIOAUTORIZADO:
-Solamente profesionales cualificados deben realizar el mantenimiento del producto.

ACCESORIOS:
-Utilice apenas accesorios originales Full Gauge Controls;
-En caso de dudas, entre en contacto con el soporte técnico.

COMO ESTA EN CONSTANTE EVOLUCION, FULL GAUGE CONTROLS SE RESERVA EL DERECHO DE HACER, CAMBIOS EN LAS
INFORMACIONES PRESENTES EN ELMANUALA CUALQUIER MOMENTO, SIN PREVIO AVISO.

6



7.INSTALACION DEL VX-I250

7.1 Fijacion porriel DIN.

Para fijar la interfaz en el riel DIN, coloque la interfaz como muestra la imagen y encastre la
parte superior.

635885555553

Para retirar el controlador del riel DIN utilice un
destornillador compatible con el tamafio de la traba
para utilizarlo como palanca.

8. DIMENSIONES

Para fijar mejor el VX-I250 observe las dimensiones del producto.

A
e wswuney na2888228
IVGND S) S2 S3 SkoVNDSS S5 87 S3 C 1 12 13 14
136,2mm [5,36"]

L7 T =

D)
-t 70 mm -

[2,75"

.

110 mm [4,33"]




9.ESQUEMA DE CONEXION

Alimentacién
de las cargas

: { :

; [ 5

; (LA TE di o
- 01 02 03 04 05 06 :
E .‘ ‘ Salidas para control de carga ‘ '.
; LD R
5 13 1 15 17 1920 21 22 23 24

25 26 27 28 29
Lo
C

[+12V GND S1 82 S3 Sl; +12V GND 35 86 S7 88

‘Sensores de temperatura‘

LEEE Gt

VA

| Entradas digitales |

|4

T

( gy B By’ g% Lo I ;ﬂ
;(h_\l I I I ILTT B ”—ﬂ};
i ] [ fif

13 16 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29|

[ R I I |
+12VGND S1 52 S3 SL+12VGND S5 56 57 5B C 11 12 13 14

LLL|L

W v-EB0 fullgaugecom \

e

L T T e e

[ 13 14 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
| I | | | | |
+12V GND S1 82 S3 54 +12V GND 85 86 S7 88 C 1N 12 13 14
\Sensores de presién ‘ ‘ Entradas digitales ‘

<--- Los terminales C y GND estan conectados | »=~"""""""""""""""" ‘:

internamente, excepto el terminal GND del | ¢ | Terminal '

TN L puerto aislado RS485-2. i | aislado | : :

hado Rs4gs- 1—| I—RS485 2—| &P ,

- @%@ ATGNDA2 A B GND : A BGND ij A BGND;

30 31 32

33 34 35

36 37 38 39 AO 41

............................

Conector tipo 1: Para los conectores Tipo 1
(5,0mm) utilice un destornillador Philips #1 o de
ranura de 3,0mm. No exceda el par maximo de 0,5
Nm.

MR oEE W R R B
Lh 45 46 47 48 49 50 51

Negro
Negro

Conector tipo 2: Para los conectores Tipo 2
(3,5mm) utilice un destornillador Philips #0 o de
ranura de 2,4mm. No exceda el par maximo de 0,2
Nm.

............................

PR

6/

Al energizar el controlador con el control en OFF, la
valvula modula hasta su cierre completo.

.......................................

Nota: Se pueden instalar hasta 8 sensores configurables entre temperatura y presion segun la configuracion individual. ‘




9.ESQUEMA DE LIGACAO

9.1 FG-CAP

El FG-CAP es un dispositivo fabricado por Full Gauge, que, a opcion y evaluacion del técnico, puede sustituir el uso de la valvula solenoide,
ayudando a cerrar la valvula de expansion electronica en casos de falta de energia eléctrica. El FG-CAP se utiliza junto con la fuente de
alimentacién que viene con los producto VX-I250. El sistema de respaldo se desarrolla utilizando ultracondensadores que alimentan un
convertidor estatico de alta eficiencia. Esta configuracion permite contar con equipos de alta confiabilidad, con una vida Util mucho mayor que
sistemas equivalentes con baterias. El nivel de carga del ultracondensador esté garantizado por un sistema electronico especifico.

En caso de falta de energia eléctrica, la carga almacenada en el FG-CAP es suficiente para cerrar las valvulas electronicas. Cuando vuelva
la energia, los ultracondensadores se cargaran nuevamente y pasado el tiempo de carga, el sistema de refrigeracion estara listo para
funcionar.

Eluso de FG-CAP debe estar habilitado en las configuraciones de los controladores VX-I250.

@ Nota: El uso del FG-CAP V.2 debe ser habilitado en la configuracion del sistema en el controlador VX-1250. ‘

g
Fuente
externa

666666666666 FG-CAP V2 ¢

ﬂr—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\/—\\

VX-1250 ‘ —
Ecocococococoocoooocooog ac/de -
Q222202020222 J% %;’ i f Z‘\@ < ! ©
D 1 i fi i I V) g /£ N
m'? BHwTEY %”%‘2}?%”."%“;&%7%“7” m m -— /+
+12VEND S1 S2 S3 SA+12VEGND S5 56 ST S8 C 11 12 13 14| 24Vac dc
W V4230 fullgaugecom \| I'g | -
! 4 24Vdc
POWER
SOURCE

FE&=-CAP

power backup

POWER SUPPLY
FG'CAP 24Vac/dc

000

92 53 54 53 4

TY

Alimentacion Eléctrica
85~264Vac

f T
S —» LED Rojo: encendido/cargando
\—> LED Verde - cargado

24Vac/dc FG-CAP
-+ +

T T
ik 75 §¢ i

A

T
<« = ||| 2uvactc Fo-cap— [ouTPUT ERO)
o

— £8¢°¢ oeee
=

Conector tipo 2

@ Nota: Mantener las conexiones con un maximo de 50 ¢cm (19,7") entre los productos. Utilizar cables de al menos 1,0 mm? (AWG 17).

9.2 ENTRADA DE ALIMENTACION:

Es posible energizar la VX-I250 con una fuente de alimentacidn de 24Vac o con una fuente de alimentacion de 24Vdc, en ambos casos, observando las
especificaciones técnicas en el item 5.

VX-I250 24Vdc

Fuente
externa

> oo

24Vac 50/60Hz

\%j

POWER SUPPLY
24Vac/dc =

5 5 24vdc
SOURCE

e

Alimentacion Eléctrica
85~264Vac

Obs: Alimentacion 24Vdc
obtenida por fuente externa.
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10. TECLAS DE NAVEGACION

Para alternar entre pantallas, editar parametros, visualizar funciones avanzadas, entre otras funcionalidades, el VX-1I250 dispone en su parte
frontal de 6 teclas de navegacion:

TECLA LEGENDA DESCRIPCION
Accede al Menu Principal y al Ment de Control.

MENU Ment de Control: Presione la tecla & .
Menu Principal: Mantenga presionadalatecla duranteZsegundos..
SET Confirma la edicion de los parametros y valores.

INCREMENTA Incrementavalores enlos pardmetros y mueve la seleccion a opciones superiores.

DECREMENTA Decrementavaloresenlos parametros y mueve la seleccién a opciones inferiores.

RETORNAR Regresaala pantalla anterior, en los parametros sin confirmar el cambio de parametro.

Accede a la visualizacion de alarmas activas e histérico de alarmas, presiona una vez para cambiar la
visualizacién.

Paraborrar el historial de alarmas, visualiza el historial de alarmas y mantén presionadala tecla @ durante
4 segundos.
Nota: requiere nivel de acceso Administrador.

ALARME

@ Nota: Para cambiar el idioma del controlador, basta con presionar juntas las teclas MENU ® yDECREMENTA @ durante5 segundoﬂ

11.TUTORIAL DE NAVEGACION

:La primera pantalla muestra los valores

‘de temperatura de evaporacion,.

. temperatura de succion, temperatura def . .
Esaturacic’)n, presion, sobrecalentamiento:

|y porcentaje de aperturade avalvula. - ‘A partir de las teclas INCREMENTA o!

.DECREMENTA, es posible navegar por:
las demas pantallas de resumen.

F e m e e e e e e e e e e e e e e

Un toque corto en la tecla MENU:
llevaal Ment de Control.

 Presionar durante 2 segundos la tecla MENU z
.abre el Menu Principal, donde es posible- ¢
configurar los parametros. -

OFF @@z s ‘La tecla RETORNAR se utiliza para regresar:
.en los menus de configuracidn; con un toque:.
.corto es posible volver al nivel anterior.

'La tecla SET se utiliza para -
- acceder al item seleccionado.
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12. PANTALLAS RESUMEN

12.1. Pantallas Resumen:

La pantalla muestra la informacion basica de los evaporadores (Temperatura del Evaporador, Temperatura de Succién, Temperatura de Saturacion,
Presion, Temperatura de Sobrecalentamiento y porcentaje de apertura de la Valvula). Para navegar entre las diferentes pantallas, utilice las teclas

9.0

Indica el evaporador correspondiente.

— Imi
Inicializacion de la VEE

— Eaf
Refrigeracion

- =

Pre-deshielo

||'[|

]

M igm,

—_— ks
N

Etapa del Proceso Goteo (drenaje)

I
"y
':-".'

Retardo del ventilador

[a—

=
L B

Retardo de inicio del compresor

OFF
Control Apagado

CIEL
Modo Drive

f

f

Do

Deshielo en retardo

0-T==
A _________________4

Tiempo de proceso.

I_.-J

Indicacién de eventos

T

Fin de deshielo por tiempo.

Indica puerta abierta.

Indica que el compresor y el ventilador estan
apagados por tiempo excedido de puerta abierta.

— HMan
Modo manual habilitado (Valvula).

6-3

Indica Alarma activa.

0-Ed

Indica un sensor no configurado.

Informa el porcentaje de apertura de la Valvula de
Expansion Electronica (VEE).

Informa Temperatura del Evaporador.

11



12. PANTALLAS RESUMEN

12.2. Pantallas Graficas:

La pantalla grafica presenta los valores medidos del evaporador de forma similar a la instalacion. Para acceder, presione la tecla @ en
E10E2.

12.3. PantallaResumen Camara:
La pantalla de resumen de la cdmara muestra la camara correspondiente, la fecha, la hora, el dia de la semana y la temperatura de la
camara con el valor de setpoint.

-1 —

Indica camara correspondiente. Informa el valor de Setpoint configurado..
R 0— n
9 H7ES Setpoints Cuando Fast Freezing esta habilitado.

informa fecha: Dia/mes.

©-(11:32:47
Informa Horario: Hora: Minutos: Segundos.

— I ) o)
[

Informa el dia de la semana. En caso de alarma, al
estainformacion es sustituida por .-:E';-.. Informa valor de Temperatura de la cdmara.

12



12. PANTALLAS RESUMEN

12.4. Pantallade Aviso paraEstado de control:

Para configurar los parametros relativos alos sensores, entradas digitales, salidas para accionamiento de carga y salidas analégicas, es
necesario que el Estado de control tenga seleccionadalaopcion OF F.

Paraalterarlaopcion de Estado de control, es necesario acceder al Menu de control —» Estado del control.

Siel Estado de control esta activado (ON) y hay un intento de alterar alglin parametro relacionado con entradas y salidas del controlador,
se mostrara el siguiente mensaje, imposibilitando la configuracién del mismo.

13



13. MENU DE CONTROL

El Menu de Control es accesible presionando la tecla @, dispone de configuraciones y comandos de facil acceso a las operaciones del
controlador VX-1250.

0 = Control de acessol @ = Modo de oFeracidnd

De acuerdo con el nivel de acceso, se permite al usuario tomar Define el modo de operacion de la VEE en los

diferentes acciones en el VX-I250. Se pueden ajustar 3 niveles de evaporadores, seleccionando entre Automatico o Manual.

acceso:

- Visualizador:
Modg estandar, no es necesarioingresar codigo. —Setpoints

-Técnico: , ) _ Ajusta el valor de temperatura/pression utilizado como
Permite realizar cambios en algunos pardmetros del sistema. El referencia para el control normal de las camaras.

nivel técnico se activaingresando el codigo 123.
-Administrador:
Permite realizar cambios en todos los pardmetros del sistema

(normalmente se utiliza cuando se esta realizando la configuracion = Setpoint econdmicos

inicial del sistema). El nivel Administrador se activa ingresando el Cuando el Modo Econdmico esta habilitado, ajusta el valor
codigo 717. de temperatura utilizado como referencia para el control de
Obs: Si se ingresa un codigo invalido o el VX-I250 permanece las camaras.

inactivo durante 15 minutos, automaticamente regresa al modo

Visualizador.

= Setroint SobrecalentamisntolSH 2
Ajusta el valor de referencia para el control del

—Status de controle:d sobrecalentamiento por evaporador.

Se puede encender (ON) o apagar (OFF) el control del sistema.

Cuando esta apagado, el VX-I250 solo monitorea el sistema sin

tomaracciones. @ = Modo econdmicos

Obs: La modificacion de algunas funciones, como la descarga de Habilita o deshabilita el modo Economico.
recetas, requiere que el controlador esté apagado.

—Entradas = salidas:

—Control del ewvarorador: Se visualiza un resumen de las entradas y salidas del

Permite encender y apagar manualmente el control del evaporador. VX-1250, indicando el valor de la lectura de los

] sensores, el estado actual de las entradas digitales y las
—Dezhiel manual salidas de control.

Activa o desactiva manualmente el deshielo en los evaporadores.

—Faszt Freszing:
En el modo Fast Freezing la salida de refrigeracion permanece
permanentemente accionada, acelerando asi el proceso de
enfriamiento o congelacion.

=Fecha 9 horat
Ajusta la fecha y hora actual. Este campo es importante
paralosregistros de alarmay lasldgicas que utilizan reloj.
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14. MENU PRINCIPAL

O Menu Principal é acessivel pressionando a tecla.por no minimo 2 segundos.
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14. MENU PRINCIPAL

En configuraciones, es posible acceder a la segunda capa de parametros del controlador.

Entrada 1
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14. MENU PRINCIPAL

14.1 Como configurarunaaplicacionen el VX-I250:
El controlador VX-I250 dispone de una configuracion flexible que permite su uso en diferentes aplicaciones. Su configuracion se
divide en dos grupos principales:

1.CAMARAS

Este grupo de parametros retne las configuraciones del ambiente de conservacion, por ejemplo, la temperatura interna de una camara
frigorifica, congelador, entre otros. Permite ajustarla temperatura deseada parala camara, modo econémicoy alarmas.

El VX-I250 permite la configuracion de hasta dos camaras, es decir, mas ambientes. A través del pardmetro 1. 1. . 1-Tipo de
Aplicacion, es posible habilitar una camara.

2.EVAPORADORES

Este grupo de pardmetros relaciona las configuraciones del evaporador y de la valvula de expansion electrénica. Permite configurar el
proceso de deshielo, funcionamiento del ventilador y caracteristicas de la valvula de expansion electronica.

El funcionamiento de la valvula se determina a través del parametro i . 2. = . 1- Modo de Operacién. Se puede configurar como un
control de valvula de expansion electrénica de un evaporador, actuando en el control del sobrecalentamiento, o diferentes tipos de
actuacion como driver de valvulas.

El parametro 1. 2. =. Z - Cdmara, configura el vinculo del evaporador (VEE) con una camara (ambiente). Este parametro posibilita
controlarunambiente, como por ejemplo, una gran camarafrigorifica, con dos evaporadores.

Ejemplos de aplicacion:

1) Dos camaras frigorificas independientes:

1.1.1.1-TipodeAplicacion=1-Refrigeracion
1.2.1.1-MododeOperaciéon=1-Controladorde Temperatura
1.2.1.2Z-Camara=1-Camara1
1.1.2.1-TipodeAplicacion=1-Refrigeracion

1.2.2.1 -MododeOperacion=1-Controladorde Temperatura
1.2.2.2-Camara=2-Cémara2

2)Una camara frigorifica/ Un control de presion (EPR):

[y

. 1-TipodeAplicaciéon =1-Refrigeracion
. 1 -Modo de Operacion =1-Controlador de Temperatura
. £-Camara=1-Camara 1

[y
e ol b
e

. 2. 1-TipodeAplicaciéon=0-Apagado
« 2. 1-Modo de Operacion=3-DriverEPR
'« & -Camara=0-Ninguna Cadmara seleccionada

e
I SR
I S

3) Una camarafrigorifica con dos Evaporadores:

1.1.1-TipodeAplicacion=1-Refrigeracion
1.2.1.1-MododeOperaciéon=1-Controladorde Temperatura
2.1.2-Camara=1-Camara1

[y
[

. 1-TipodeAplicaciéon=0-Desconectado
« 1-Modo de Operacion=1-Control de Temperatura

1.2.2.2 -Camara=1-Camara

[Er—y
= =
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15. TABLA DE PARAMETROS

La direccion de los parametros destinados a diferentes grupos, pero con la misma descripcidn, se presenta en las tablas de funciones de la siguiente
manera:

Opcion Menu principal <----+ 11 i--—-pParametro
Subopcion Ment principal 4--------- -------- -+ aflirepresentauna Camara.
Ej:PfparaCamara 1,BlparaCamara2.

15.1 Configuracién de control:

15.1.1 Camara:
Funciones configurables destinadas al control de las cAmaras.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
FUNCION DESCRIPCION Min Max Unid. Padron Min Max Unid. Padron
l1.l.aad Tipo de Aplicacion 0 2 > 0 0 2 = 0
1.1.:.2 Temperatura deseada - Setpoint normal 1.1.x4 11x5 °C -15,0 1.1.x4 1.1.x5 °F 5,0
1.1.:.3 Temperatura deseada - Setpoint econémico 1.1.x4 1.1.x.5 °C -10,0 1.1.x4 1.1.x.5 °F 14,0
. Minimo setpoint de temperatura o .
I ermitdo al usuario final -50,0 1.1.x5 C -50,0 -58,0 1.1.x5 F -58,0
. Méaximo setpoint de temperatura 9 o
1.1.:.5 S T e 1.1.x4 200,0 C 200,0 1.1.x.4 392,0 F 392,0
Diferencial de control - o R
L.l Setpoint normal (histeresis) 01 200 c 20 02 36,0 F 40
Diferencial de control - g o
e dogss Setpoint econdmico (histeresis) 01 200 C 20 02 36,0 F 40
11,38 Horario para iniciar modo econémico (Lunes) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.:2.9  Horario para iniciar modo econémico (Martes) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.%.18  Horario para iniciar modo econdmico (Miércoles) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.x.11  Horario para iniciar modo econdmico (Jueves) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.=.12  Horario para iniciar modo econémico (Viernes) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) - 24:00 (Off)
1.1.x.13  Horario para iniciar modo economico (Sabado) 00:00  24:00 (Off) = 24:00 (Off) ~ 00:00  24:00 (Off) - 24.00 (Off)
1.1.=.14  Horario para iniciar modo econdmico (Domingo) 00:00  24:00 (Off) - 24:00 (Off)  00:00 24:00 (Off) - 24:00 (Off)
i1.1.x.15  Tiempo maximo en modo econémico 0(Off) 999 minutos 120 0(Off) 999 minutos 120
1.1.x. 16 Limite de temperatura para Fast Freezing -50,0 60,0 °C -25,0 58 140 °F -13
g i.1.=.17  Tiempo maximo de Fast Freezing 0(Off) 999 minutos 300 0(Off) 999 minutos 300
=|1.1.x=.12  Tiempo minimo de compresor encendido 0(Off) 9999 segundos 0(Off) 0(0ff) 9999 segundos 0(Off)
tt) 1.1.=.1%  Tiempo minimo de compresor apagado 0(Off) 9999 segundos 0(Off) 0(Off) 9999  segundos 0(Off)
— Tiempo de compresor encendido . .
Lolosa 28 o oes de error en el ambiente 0(Off) 999 minutos 20 0(Off) 999 minutos 20
» Tiempo de compresor apagado , .
R en caso de error en el ambiente 0(0ff) 999 minutos 10 0(0f) 999 minutos 10
o Tiempo méaximo de compresor
Lolos.zz encendido sin alcanzar el setpoint 0(0f) 999 horas 0(0f) 0(0f) 999 horas 0(0f)
.~ Tiempo de retardo de control . .
L1325 5 energizar el controlador 0(0ff) 999 minutos 0(0ff) 0(0ff) 999 minutos 0(0f)
1.1.x.24  Sensor de temperatura ambiente 0 8 - 0 0 8 - 0
1.1.=.25  Alarma de temperatura ambiente baja -50,0 200,0 °C -50,0 -58 392,0 °F -58
11,026 Alarma de temperatura ambiente alta -50,0 200,0 °C 200,0 -58 392,0 °F 221
e Tiempo para validacion de la alarma . ;
o iloz2. 27 por temperatura ambiente 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
L e Tiempo de inhibicion de la alarma . .
1.1.:.28 por temperatura ambiente al energizar 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
1.1.x.22  Tiempo de puerta abierta para alarma 0(Off) 999 minutos 5 0(Off) 999 minutos 5
. Tiempo de puerta abierta . .
1.1.x.38 para habilitar deshielo instanténeo 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
. Tiempo de puerta abierta para , .
o o820 Sl apagar compresor y ventiador 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
— Tiempo de puerta cerrada . .
H 1.1.:.32 para activar modo econémico 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
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15. TABLA DE PARAMETROS

1.1.x.1-TipodeAplicacion:

0-De=zconesc tado

Lacamarano esta habilitada, el compresor permanece desconectado.

1-Eefrizseracisn

El compresor se apaga cuando la temperatura del sensor S1 (ambiente) es menor o igual al Setpoint y se enciende cuando la temperatura del sensor S1 es
igual a (Setpoint + Diferencial de control en refrigeracion).

2-Calefaccidn

El compresor se apaga cuando la temperatura del sensor S1 (ambiente) es mayor o igual al Setpointy se enciende cuando la temperatura del sensor S1 es
igual a (Setpoint - Diferencial de control en calefaccion).

Refrigeracion Calefaccion
Temperatura [°C] Temperatura [°C]
A A
5°C |/-\ Setpoint + Histeresis 4°C Setpoint
o / \ i \ / P
4°C : \ Setpoint 3°C ) Setpoint + Histeresis
: :\/ |
I
I . I !
. p Tiempo [S] . : » Tiempo [S]

T
1
Relé Activado | Relé Activado I
Rele Desactivado Rele Desactivado

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [IFF y estar en modo Administrador.

1.1.x.2 -Temperaturadeseada- Setpoint normal:
Eslatemperatura de control del modo de operacién normal.

1.1.=.3-Temperaturadeseada- Setpointeconémico:
Eslatemperatura de control cuando el modo de operacién economico esta activo.

1. 1.x.4-Minimo setpointde temperatura permitido al usuario final:

1. 1.x.5-Maximo setpoint de temperatura permitido al usuario final:

Limites cuyo propdsito es evitar que, por error, se ajusten temperaturas de setpoint excesivamente altas o bajas, lo que podria causar un alto consumo de
energia al mantener el sistema continuamente encendido.

1. 1.:=.&-Diferencial de control - Setpoint normal (histeresis):
1. 1.:x.7 -Diferencial de control - Setpoint econémico (histeresis):
Esladiferencia de temperatura entre apagary encender la salida de control.

1.1.:.% - Horario para iniciar modo econémico (Lunes):
Horario en el que se activara el setpoint econdmico el Lunes. Esta funcién puede desactivarse ajustandola al valor maximo i f ¥.

1.1.:x.'%-Horario para iniciar modo econémico (Martes):
Horario en el que se activara el setpoint econdmico el Martes. Esta funcion puede desactivarse ajustandola al valor maximo 1 f.

1.1.x. 16 -Horario para iniciar modo econémico (Miércoles)
Horario en el que se activara el setpoint econdmico el Miércoles. Esta funcion puede desactivarse ajustandola al valor maximo i §.

1.1.x.11 -Horario para iniciar modo econémico (Jueves)
Horario en el que se activara el setpoint econémico el Jueves. Esta funcion puede desactivarse ajustandola al valor méaximo 1 .

1.1.x.1Z-Horario para iniciar modo econémico (Viernes)
Horario en el que se activara el setpoint econémico el Viernes. Esta funcion puede desactivarse ajustandola al valor méximo 0+ +.

1.1.x.17%-Horario para iniciar modo econémico (Sabado)
Horario en el que se activara el setpoint econdmico el Sabado. Esta funcién puede desactivarse ajustandola al valor maximo i +.

1.1.x.14 -Horario para iniciar modo econémico (Domingo)
Horario en el que se activara el setpoint econdmico el Domingo. Esta funcién puede desactivarse ajustandola al valor maximo ¥ ¥,

1.1.x.1%-Tiempo maximo en modo econémico:
Permite configurar el tiempo maximo de actuacion del modo econdémico. Después de este tiempo, el setpoint vuelve a ser el del modo de operacion normal.
Sise configura como Off, este tiempo se desconsidera.

1. 1.x. 1&-Limite de temperatura para Fast Freezing:
Es latemperatura minima que el instrumento podra alcanzar durante el proceso de Fast Freezing (congelamiento rapido).
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15. TABLA DE PARAMETROS

1.1.:. 17 -Tiempomaximo de Fast Freezing:
Es el tiempo de duracion del proceso de Fast Freezing (congelamiento rapido).

1.1.x.15-Tiempominimode compresorencendido:
Es el tiempo minimo que el compresor permanecera encendido, es decir, el intervalo de tiempo entre el Ultimo arranque y la préxima parada. Sirve para
evitar picos de alta tension en lared eléctrica.

1.1.x.1%-Tiempominimode compresorapagado:
Es el tiempo minimo que el compresor permanecera apagado, es decir, el intervalo de tiempo entre |a Ultima parada y el préximo arranque. Sirve para aliviar
la presidn de descarga y aumentar la vida util del compresor.

1.1.:=.28-Tiempodecompresorencendido en caso de erroren el ambiente:

1.1.=.21-Tiempode compresorapagado en caso de erroren el ambiente

Si el sensor ambiente (sensor T1) esta desconectado o fuera del rango de medicion, el compresor se encendera y apagara de acuerdo con los parametros
configurados en estas funciones.

1.1.x.2%-Tiempomaximo de compresorencendido sinalcanzar el setpoint:
Eslaalarma que indica cuando el compresor permanece encendido por un tiempo mayor al configurado en esta funcion, sin alcanzar el setpoint.

1.1.:.27%-Tiempo de retardo de control al energizar el controlador:

Cuando el instrumento se enciende, este puede permanecer un tiempo con su control deshabilitado, retrasando el inicio del proceso. Durante este tiempo,
funciona solo como indicador de temperatura. Sirve para evitar picos de demanda de energia eléctrica en caso de falta y retorno de energia, cuando hay
varios equipos conectados a la misma linea. Para esto, basta ajustar diferentes tiempos para cada equipo. Este retardo puede ser del compresor o del
degelo (cuando exista degelo en el arranque).

1.1.x.24-Sensordetemperaturaambiente:
Seleccione el sensor para funcionar como sensor de ambiente.

0- Ho confisurado
1- 51
2- 52

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [iFF y estar en modo Administrador.

1.1.=.25-Alarmadetemperaturaambiente baja:

Es la temperatura ambiente (S1) por debajo de la cual el instrumento indicara una alarma de temperatura baja. El diferencial para el apagado de la alarma
esfijoen0,1°C/0,1 °F. Durante la operacion en Fast Freezing, la alarma de temperatura baja se desactiva; al salir de este proceso, se reactiva cuando la
temperatura sale de la condicion de alarma.

1. 1.x.2%-Alarmade temperaturaambiente alta:
Eslatemperatura ambiente (S1) por encima de la cual el instrumento indicara una alarma de temperatura alta. El diferencial para el apagado de la alarmaes
fijoen0,1°C/0,1°F.

i.1.x.27-Tiempo paravalidacion de laalarma portemperatura ambiente:
Es el tiempo durante el cual una alarma por temperatura ambiente (baja o alta) permanecera deshabilitada, incluso en condiciones de alarma.

1.1.:x.2%-Tiempodeinhibicién de laalarma portemperaturaambiente al energizar:

Durante este tiempo, la alarma permanece desactivada, esperando que el sistema entre en régimen de trabajo. Las alarmas por temperatura ambiente
(baja o alta) se habilitan después de transcurrido este tiempo o cuando se alcance la temperatura de setpoint.

Obs: Tras transcurrir este tiempo o al alcanzar la temperatura de setpoint, la alarma de temperatura ambiente (baja o alta) sera habilitada.

1.1.x.2%9-Tiempo de puertaabierta para alarma:

Cuando se abra la puerta, comenzara la temporizacion de puerta abierta. Si este tiempo es mayor que el tiempo configurado en esta funcion, se activarala
alarma.

1.1.=.36-Tiempode puertaabierta para apagar compresory ventilador:

Si la puerta se mantiene abierta por un periodo mayor que el definido en esta funcion, se producira el descongelamiento instantaneo, siempre que la

-

temperaturaen el evaporador (sensor S2) seamenorque 1. 2. . 35 ylatemperatura ambiente (sensor S1) seamenorque 1. 2. x4 39,

1.1.=.31-Tiempode puertaabierta paraapagar compresory ventilador:
Por seguridad, si el tiempo de puerta abierta es mayor que el tiempo configurado en esta funcidn, tanto el compresor como el ventilador se apagaran.
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15. TABLA DE PARAMETROS

1.1.x.32-Tiempode puertacerradapara activar modo econémico:
Con la puerta cerrada, este parametro define en cuanto tiempo se activara el modo econémico. El setpoint de operacion pasara a controlar por el setpoint
econdmico.

15.1.2 Evaporadores:
Funciones configurables para el control de los evaporadores.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
Funcion Descripcion Min. Max. Unid. Estandar  Min. Max. Unid. Estandar
Q| 1.2Z.x.1  Modo de operacion 0 7 = 0 0 7 ® 0
% 1.2.x.2 Camara 0 2 - 0 0 2 - 0
o| 1:2.2.3  Fluido refrigerante 0 24 - 0 0 24 - 0
= - . o o
&| l-<-x.%  Setpoint de sobrecalentamento 0,0 50,0 c 8,0 0,0 90,0 F 14,0
E 1.2.:=.5  Setpoint de presion 1.2x.6 1.2x.7 psi 50,0 1.2.x.6 1.2.x.7 bar 3,45
& Minimo setpoi i
] - point de presion .
§ .26 permitido al usuario final 14,5 3191,0 pst -14.5 1.0 2200 ) 1.0
['4
Q - - Maximo setpoint de presion :
Q| 1.2 permitido al usuario final -14,5 3191,0 psi 232,0 -1,0 220,0 - 16,0
—1 1.2.x.2 Tipo de evaporador 0 1 0 0 1 0
- L Sensor de Evaporador/Deshielo ) )
1-2.%:%  Recuperacion de Calor - T2 0 9 0 0 8 0
1.2.x.18 Salida de deshielo 0 6 0 0 6 0
1.2.:.11 Tipo de deshielo 0 2 0 0 2 - 0
1.2.x.12 Modo de deshielo 0 1 0 0 1 0
1.2.=.13 Condicion para inicio de deshielo 0(Off) 5 1 0(Off) 5) - 1
Intervalo entre deshielos si 1.2.x.13=1
1.2.x.14 o Tiempo maximo sin deshielos 1 9999 minutos 240 1 9999 minutos 240
si1.2x13=2,304
- - Tiempo adicional al final del primer . .
LeZosto 15 0o rafi geracién 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
- .. 4. Temperaturaen el evaporador para inicio i o R o
1.2.x0 16 40 dechiolo si 12422, 30 4 50,0 105,0 C 20,0 -58 221 F -4
- . .- Diferencia de temperatura para inicio o o
1.2.5.17 40 deshielo (T1-T2) s 1.2x.13=3 0 4 -50,0 105,0 C 15,0 -58 221 F 59
~ . 4= Tiempo de confirmacion de temperatura baja . .
Le2.x. 18 para iniciar predeshielo si 1.2.x.13=2, 3 0 4 0(0f) 999 minutos 10 0(Of) 999 minutos 10
Deshielo al energizar el controlador 0(No) 1 (Si) - 1 (Si) 0(No) 1 (Si) - 1 (Si)
Deshielo suave si 1.2.x.11=0=Eléctrico 10 100(Off) - 100(Off) 10 100(Off) - 100(Off)
o Habilita descongelamiento de la bandeja 0(No) 1 (Si) - 0 (No) 0 (No) 1 (Si) - 0(No)
ﬂ 22 Salida de la resistencia de la bandeja 0 6 - 0 0 6 - 0
T
7] ~ .. == Numero de deshielos por dia (Lunes)
g 020820 25 Si12.x135 1 12 - 4 1 12 - 4
1.2.3.24 Horario para iniciar deshielo (Lunes) 0000  24:00 . 2400 00:00  24:00 . 24:00
si1.2x.13=5
- ~= Nuamero de deshielos por dia (Martes)
L2025 ) 135 1 12 - 4 1 12 - 4
123,26 HOrAT0 para iniciar deshielo (artes) 00:00 2400 . 2400 00:00  24:00 . 24:00
si1.2x.13=5
. -= Numero de deshielos por dia (Miércoles)
1.2.2.27 si12x13<5 1 12 - 4 1 12 - 4
1.2,z Horaro para iniciar deshielo (Miércoles) 0000  24:00 i 2400 00:00  24:00 . 24:00
si1.2x.13=5
~ . =z Numero de deshielos por dia (Jueves)
12,329 o0 1325 1 12 - 4 1 12 - 4
1.2..3@ HOrAro para iniciar deshielo (Jueves) 00:00  24:00 . 24:00 0000  24:00 - 24:00
si 1.2x.13=5
15w T Numero de_ deshielos por dia (Viernes) 1 12 _ 4 1 12 ) 4
si 1.2.x.13=5
1.2.x.32 Horario para iniciar deshielo (Viemes) 00:00 2400 . 24:00 0000  24:00 - 24:00
si 1.2.x.13=5
1.5 . 3T Nﬂmero de_deshielos por dia (Sabado) 1 12 ) 4 1 12 ) 4
] si 1.2.x.13=5
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DESHIELO

VENTILADOR

SUCCION

Celsius / psi Fahrenheit / bar
Funcién Descripcién Min. Max. Unid. Estandar  Min. Max. Unid. Estandar
1.2.x.34 Horario para iniciar deshielo (Sabado) 00:00  24:00 - 2400 0000  24:00 - 24:00
si 1.2.x.13=5
1.2 . 35 NUmero de;deshielos por dia (Domingo) 1 12 ) 4 1 12 ) 4
si 1.2.x.13=5
1.2.x.56 Hlorario para iniciar deshielo (Domingo) 00:00  24:00 - 24:00 0000  24:00 - 24:00
i 1.2.x.13=5
~ .. == Tiempo de predeshielo . .
1. 2537 (recoleccion del gas) 0(Off) 999 minutos  0(Off) 0(Off) 999 minutos  O(Off)
-~ . == Temperatura del evaporador (T2) o R
1.2.%.38 para finalizar deshielo -50,0 105,0 C 30,0 -58 221 F 86
-~ . =o Temperatura del ambiente (T1) o o
1.2.x.39 para finalizar deshielo -50,0 105,0 C 20,0 -58 221 F 68
- Tiempo maximo de deshielo . .
1.2.:. 48 (por seguridad) 1 999 minutos 30 1 999 minutos 30
- L Tiempo de drenaje . .
1.2.x.41 (goteo del agua del deshielo) 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1
- .~ Indicacion para alarma de deshielo N . x x . ~
12042 e izado por tiempo 0 (Nao) 1 (Sim) - 0(Nao) 0(Nao) 1(Sim) - 0 (Nao)
1.2.x.4%  Tipo de ventilador del evaporador 0 2 - 0 0 2 - 0
1.2.=.44  Salida digital del ventilador 0 6 - 0 0 6 - 0
1.2.x.45  Salida analégica del ventilador 0 2 - 0 0 2 - 0
1.2.x.45  Modo de operacion del ventilador 0 4 - 4 0 4 - 4
~ .. a4= Tiempo de ventilador . .
1.2.:.47 encendido si 1.2.x 46=0 0 4 1 999 minutos 2 1 999 minutos 2
Tiempo de ventilador apagado
1.2.x.48  si1.2.x46=0 1 999 minutos 8 1 999 minutos 8
(modo automatico por tiempo)
~ . ao Temperatura del evaporador para o o
o Eotahs retornodel ventilador tras el drenaje -50,0 105,0 c 20 -58 221 F 36
-~ . =g  liempo maximo para retorno del . .
1.2..58 o Ctlador tras el drenaje (fan-delay) 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1
- Parada del ventilador por temperatura o o
L.2.x51 0 e onel evaporador -50,0 200,0 C 50,0 -58 392 F 122
1.2.%.52 Tiempo de puerta abierta para -1 9999  segundos 0 -1 9999  segundos 0
apagar el ventilador
-~ .. =— Temperatura de control ) a ) ) g
1.2.x.53 del ventilador variable 50,0 105,0 C 12,0 58,0 221,0 F 10,4
-~ . =, Diferencial de control del ventilador
1.2.:.54 o oble (histeresis) 1,0 105,0 °C 20,0 2 221,0 °F 32,0
1.2.x.53 Velocidad minima del ventilador variable 0 1.2.x.56 % 30,0 0 1.2.x.56 % 30,0
1.2.x.35  Velocidad méxima del ventilador variable 1.2.x.55 100 % 100 1.2.x.83 100 % 100
- . == Velocidad del ventilador variable
1.2..57 0 compresor apagado 0(Off) 1.2.x.56 % 0(Off) 0(Off) 1.2.x.56 % 0(Off)
1.2.x.55 llempo de arranque del ventilador 00f) 999  segundos 30 00ff) 999  segundos 30
variable a velocidad méxima
Tiempo del ventilador variable en
1.2.x.5% velocidad minima para activar 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
la proteccion de antifreeze
Tiempo del ventilador variable
i.2.=.68 encendido a la velocidad maxima durante 10 999 segundos 60 10 999 segundos 60
la proteccién de antifreeze
1.2.=.81  Sensor de temperatura de succion (Tsuc) 0 8 - 0 0 8 - 0
1.2.=.62  Sensor de presion de succién (Psuc) 0 8 - 0 0 8 - 0
1.2.=.6% Salida del compresor / vélvula de liquido 0 6 - 0 0 6 = 0
1.2.:.64  Presion de Pump Down -14,5 (Off)  3191,0 psi -14,5 (Off)  -1,0(Off) 220,0 bar -1,0(Off)
1.2.x.65 Tiempo maximo de Pump Down 0(Off) 999 segundos 30 0(Off) 999 segundos 30
1.2.x=.85  Ganancia proporcional (Kp) 0,1 999,9 - 10,0 0,1 999,9 - 10,0
1.2.x.67 Tiempo de integral (Ti) 0,0 999,9  segundos 200,0 0,0 999,9  segundos  200,0
1.2.x.58 Tiempo derivativo (Td) 0,0 999,9 segundos 0,0 0,0 999,9 segundos 0,0
TR e iy 0.1 50,0 °C 40 02 90,0 °F 70

(sobrecalentamiento bajo)
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SUCCION

Celsius / psi Fahrenheit / bar
Funcién Descripcion Min. Max. Unid. Estandar Min. Max. Unid.  Estandar
- Tiempo de integral (Ti) -
1.2.x.78 Proteccion sobrecalentamiento bajo 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
- Setpoint - Proteccion LOP e °
1.2.x2.71 (temperatura de evaporacion baja) -50,0 (Off)  1.2x.73 C -50,0 (Off) -58 (Off)  1.2.x.73 F -58 (Off)
- . == liempo de integral (Ti) - Proteccion LOP
e (temperatura de evaporacion baja) 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
-~ Setpoint - Proteccion MOP o o
10203378 (temperatura de evaporacion alta) 1.2.x71 200 C 200 1.2.x.71 392 F 392
R Tiempo de integral (Ti) - Proteccion MOP
1.2.%.74 (temperatura de evaporacion alta) 1 999 segundos 20 1 999 segundos 20
- Tiempo de validacion para alarma
L2075 4oas protecciones (LoSH, LOP, MOP) 0(Off) 9999 segundos 30 0(Off) 9999 segundos 30
- . =. Estado del compresor en caso de alarma
L1+2.3.78 4o |as protecciones (ASHL, ALOP, AMOP) 0 7 0 0 7 0
- Tiempo para retorno del compresor tras alarma . :
L2077 4oas protecciones (ALoSH, ALOP, AMOP) 0 999 minutos 3 0 999 minutos 3
Accibn del control en caso de error
1.2.:.72  enlos sensores de sobrecalentamiento 0(Off) 1(Man) 1(Man) 1(0ff)  1(Man) 1(Man)
/ control en modo DRIVER.
1.2.:.72  Numero total de pasos de la valvula 20 6500 2600 20 6500 2600
1.2.=.28 Nuamero adicional de pasos en el cierre 0 500 - 260 500 - 260
1.2.=.81 Corriente nominal de la bobina 1.2.x.82 600 mA 140 600 mA 140
Corriente de mantenimiento
1.2.%.82 (Holding) de la bobina 0 1.2.x.81 mA 70 0 600 mA 70
~ Velocidad de operacion pasos/ pasos/
D -
Lo oo 83 (pasos por segundo) <0y 300 segundos 100 30 30 segundos 100
1.2.x.84  Apertura minima de la valvula 0 1.2.x.85 % 0 0 1.2.x.85 % 0
1.2.x.85  Apertura maxima de la valvula 1.2.x.84 100 % 100 1.2.x.84 100 % 100
1.2.x.2&  Aperturainicial de la valvula 12x84  1.2x.85 % 50 12x84 1.2x85 % 50
1.2.x.87 Tiempo de la valvula en apertura inicial 0 9999 segundos 30 0 9999 segundos 30
Tiempo de la valvula en apertura inicial
L2osa88 o eﬁ deshielo P 0 9999 segundos 0 1 9999 segundos 0
- L Apertura de la valvula durante el deshielo
1.2.%.89 por gas caliente 12x84  1.2x.85 % 0 12x84 1.2x.85 % 0
1.2.x.28  Tipo de sistema 0 3 0 0 3 0
1.2.x.91 Banda de sobrecalentamiento dindmico 0,0 20,0 °C 0 0,0 36,0 °F 4,0
1.2.x.92  Temperatura de referencia -50,0 200,0 °C -15,0 -58,0 392,0 °F -5,0
1.2.:.9% Histeresis de la temperatura de referencia 0,1 20,0 °C 2,0 0,1 36,0 °F 0
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1.2.x.1-Mododeoperacion:

0- Dezactivado (OFF)

1- Cont. TemPeratura. = Controldetemperatura (agrupado) (FIGF)

2- Dr-iver VEE = Driver paravalvula de expansion electronica (LEE)

3- Dr-iver EFRE = Controlde presion del evaporador (EFF)

4- DR Hot Gas Bwrass = Control de presion de bypass de gas caliente (LIFL)
5- DR Rec. Calor = Controlde temperatura - l6gica directa (LTI )

6- OFL Eec.. Calor = Control detemperatura - l6gicainversa (RELY)

7- Driver W Motorizada = Valvulaposicional motorizada (DIFLY)

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en iFF y estar en modo Administrador.

Con el modo Driver activo, el instrumento desactiva las funciones de control de temperatura (I6gicas de deshielo, ventiladores, control, etc.) y
comienza a operar Unicamente en el control del sobrecalentamiento o presion y alarmas. Las salidas cambian de funcion, describiendo las
etapas de control y el estado del proceso, segun la tabla:

SAIDAS
DESCRIGAO DEFR FAN COMP
1°etapa: inicial controlador energizado O O o
2°etapa: pronto para receber sinal externo e modular a VEE @) [ [ J
3°etapa Sinal externo detectado, a VEE esta modulando o [ [
42 etapa: En caso de alarmas:
En cualquier modo driver, en caso de errores como HLERESG o FALE:=1Z; O O o

(1.2.=.1=2) ALE=EL, ALD=E7, ALE«02, ALE=E9 ALE=18
ALE=1L ALE=Id y HLE=LS. ey

Una sefal (entrada digital) proveniente de un control externo habilita el funcionamiento de la vélvula electronica.

Nota 1: Con 1.2.:. 1 = 3, la vélvula electronica se abre cuando la presion en el transductor P1 aumenta. Las alarmas de LoSH, MOP y LOP y los
sensores de temperatura se desconsideran. La referencia de presion se defineen 1 . 2. =. 5.

Nota2: Con1.Z.:.1 =4, lavélvula electrénica pasa a controlar la presién, con accion invertida respecto al control EPR (1 . 2. x. 1=3). Las alarmas
de LoSH, MOPy LOPy los sensores de temperatura se desconsideran. La referencia de presion se defineen 1. 2. =. 5.

Nota 3: Con 1.Z.=.1 =506, lavalvula electrdnica pasa a controlar la temperatura del depésito de agua para aplicaciones de recuperacion de calor,
donde tradicionalmente se utiliza una valvula electronica de tres vias. La referencia de temperatura del depdsito se define en 1. 2. . 2. El sensor del
evaporador (1 . 2. =. 3) se usa para medir la temperatura del depésito. Los demas sensores se ignoran, incluidos otros alarmas.

Nota 4: Para utilizar la indicacion del evaporadoren el modo driver (1 . 2. =4 1 = 2), habilite el sensory configure labanda 1 . 2. x . £ con un valor mayor
que cero.

Nota 5: Con 1. 2. .1 =7, lavalvula electronica se mantiene en la posicién de apertura inicial de la valvula (1 . 2. . 373) cuando recibe una sefial
externa (entrada digital). En ausencia de esta sefial, la valvula se mantiene cerrada.

1.2.=.2-Camara:
Seleccion de la camara de referencia para el control del ambiente.

0- Merkbuma cimara selecionada.
1- Camara 1
2- Camara 2

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en OF F y estar en modo Administrador.
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1.2 . F-Fluidorefrigerante:
Permite elegir qué fluido refrigerante se utilizara en el calculo de sobrecalentamiento:

0- cidstom
1- RBi12

2- R2Z

3- REZ

4- R134R
5- R29E
6- R484A
7- R4BTFA
8- R4B7FC
9- R4BTF
10- R416A
11- R422A
12- Rd220
13- R4Z7
14- R441R
15- R442R
16 - R4420
17 - R456EH
18- RSETH
19- RSIi3A
20 - R&BER
21- RV1ITA
22 - R744R
23- R1234%F

24 - R1234ZE

1.2.x.4 -Setpoint de sobrecalentamento:

Es el valor de referencia para el control del sobrecalentamiento.

El sobrecalentamiento indica cuanto vapor esta por encima de la temperatura de saturacién (punto de ebullicién) a una determinada presion.

Se necesita un transductor de presion en la linea de succion y un sensor de temperatura en la salida del evaporador (Util) o en la entrada del compresor
(total).

Sobrecalentamiento =temperatura de succion - temperatura de vapor saturado (curva de fluido).

1.2.=.5 - Setpoint de presion:
Valor de presién para control, cuando esta en modo de control de presién.

1.2.=.5 - Minimo setpoint de presion permitido al usuario final:
Evita que, por error, se regulen presiones excesivamente bajas de setpoint.
1.2.=.7 - Maximo setpoint de presién permitido al usuario final:
Evita que, por error, se regulen presiones excesivamente altas de setpoint.

1.2.#.%5-Tipo de evaporador:

Permite seleccionar el tipo de evaporador para el sistema de refrigeracion. Cuando se selecciona el modo de Expansion Directa, significa que el
controlador esta accionando una valvula de expansion electronica y, por lo tanto, controlando el sobrecalentamiento. Si se selecciona el modo
Indirecto, la valvula de expansion electronica sera desactivada y el control pasara Unicamente a abrir y cerrar la valvula de liquido, como en un Fan
Coil.Permite seleccionar el tipo de evaporador para el sistema de climatizacion. Si se selecciona el modo indirecto, la valvula de expansion electrénica
sera deshabilitada.

0- Expansidn dir
1- Indirecto

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en GF F y estaren modo Administrador.
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1.2.=.9-8ensor de Evaporador/Deshielo/Recuperacion de Calor - T2:
Permite seleccionar un sensor para la lectura de temperatura en el evaporador.

Mo confisurado
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o

i .20
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Nota 1: Si 1. 2. =. 1 =1 (control de temperatura), este sensor es el del evaporador, utilizado para determinar el final del proceso de desescarche.
Nota2:Sil. 2. . 1=506(recuperacion de calor), este sensores la referencia para el control de temperatura.

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [iF F y estaren modo Administrador.

1.2.x.18 - Salida de deshielo:
Direccion de la salida asociada al termostato individual para realizar el deshielo.

- Mo confisurado
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@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en IF F y estar en modo Administrador.

1.2.x.11 -Tipo de deshielo:

0- El&ctrico=Resisténcia Degelo elétrico (por resisténcias), onde é acionada somente a saida de degelo.
2- G&= caliernte = Degelo por gés quente, onde sdo acionadas as saidas do compressor e degelo.
3- Matural = Degelo natural (ventilador ligado), onde somente a saida do ventilador é acionada.

1.2.2. 12 -Modo de deshielo:

0-Ma== tio = Elevaporador tiene su propia ldgica de deshielo.

1 - Derencdisnte = Cuando ambos los evaporadores estan asociados a la misma camara, permite sincronizar los deshielos. Un evaporador sera el
principal, y el otro entrara en deshielo cuando el principal también entre.

Nota 1: cuando se configura como Dependiente, el deshielo de este evaporador se sincroniza con el evaporador configurado como Maestro. Los
parametros de control de deshielo se definen en el evaporador Maestro;

Nota 2: en un proceso de deshielo sincronizado, ambos evaporadores deben completar su proceso de deshielo para que se reinicie la etapa de
refrigeracion;

Nota 3: siningtin evaporador estéa configurado como Maestro, cada evaporador sigue sus propios parametros de deshielo.

1.2.=. 13- Condicion para inicio de deshielo:
Determina la condicién para el inicio del deshielo.

0- Solo marwal = Sin deshielo automatico

1- Tiemro = Deshielo iniciado por tiempo

2 - Temreratura = Deshielo iniciado por temperatura

3- Dif. temr.<T1i-TZk = Deshielo iniciado por diferencia de temperatura S1-S2

4- Temr. = Dif CT1-T2=Deshielo iniciado por temperatura y diferencia de temperatura S1-S2
5- A=ercda = Deshielo iniciado por reloj

1.2.x.14 -Intervalo entre deshielos si 1.2.x.13=1 o Tiempo maximo sin deshielos si 1.2.x.13=2,3 0 4

Determina cada cuanto tiempo se realizara el deshielo, contando el tiempo a partir del fin del deshielo anterior. Si el controlador esta configurado para
realizar el deshielo por temperatura (1. 2. =. 13 =2, 3 04), este tiempo actlia como seguridad en situaciones donde la temperatura del evaporador
(sensor T2) no alcanza los valores programados en 1.2.x. 15 o 1.2.:. 17, Esta funcién determina el tiempo maximo que el controlador
permanecera sin realizar deshielo.

1.2.x. 15 - Tiempo adicional al final del primer ciclo de refrigeracion:

Sirve para aumentar el tiempo de refrigeracion solo en el primer ciclo de refrigeracién. En instalaciones con varios equipos, es posible evitar picos de
demanda, haciendo que los deshielos se realicen en momentos diferentes al asignar valores diferentes en esta funcién.
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1.2.=. 15 -Temperatura en el evaporador para inicio del deshielo si 1. 2. x.4=204:
Cuando la diferencia entre la temperatura del ambiente (sensor S1) y la temperatura del evaporador (sensor S2) alcance el valor configurado en esta
funcién, el controlador iniciara la cuenta del tiempo de confirmacién para comenzar el deshielo.

1.2.=.17 - Diferencia de temperatura para inicio de deshielo (T1-T2) si 1. 2. . 13=304:
Cuando la diferencia entre la temperatura del ambiente (sensor S1) y la temperatura del evaporador (sensor S2) sea igual o superior al valor configurado en
esta funcion, el controlador iniciara el conteo del tiempo de confirmacion parainiciar el deshielo.

1.2.=. 158 -Tiempo de confirmacion de temperatura baja para iniciar predeshielosi 1. 2. . 13=2,3 0 4:

Caso el controlador esté configurado para realizar el deshielo por temperatura, en el momento en que la temperatura alcance el valor configurado,
comienza la cuenta del tiempo de confirmacion para iniciar el pre-deshielo. Durante esta etapa, sila temperatura se mantiene baja, se inicia el pre-deshielo.
Por el contrario, si esta temperatura experimenta un aumento con respecto al valor configurado, el sistema vuelve a la etapa de refrigeracion.

1. 2. . 13-Deshieloal energizar el controlador:
Posibilita la realizacion de un deshielo cuando el controlador se energiza, como por ejemplo, en el regreso de la energia eléctrica (en caso de falta de
energia).

1.2.x.208-Deshielosuavesil. .. 11=0=Eléctrico:

El modo de Smooth Defrost permite un deshielo mas suave, ahorrando energia y evitando que la temperatura en el ambiente suba tanto como en un
deshielo estandar. En este modo, la salida de deshielo permanece activa mientras la temperatura del evaporador (sensor S2) sea inferiora 2°C (35,6°F) y,
al superar esta temperatura, la salida permanece activa durante el porcentaje de tiempo configurado en esta funcién dentro de un periodo de 2 minutos.

1.2.=.21-Habilitadescongelamiento de la bandeja:

0- Mo

1- S
1.2.x. 22-Salidade laresistencia de la bandeja:

0- Mo confisurado
1- 01
2- 02
3- 03
4- 104
5- 05
6- 0&

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [IFF y estaren modo Administrador.

1. 2. 2. 23 -Namero de deshielos pordia(Lunes)si 1.2.:. 13 =5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustar los valoresen 1,2, 3,4, 6, 8 0 12. Esta funcidn sirve para la programacion del lunes.

1.2. .24 -Horario parainiciar deshielo (Lunes)sil. .. 13=5
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se realice uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para la programacion del lunes.

1.2.x. 25-Namero de deshielos pordia (Martes)si 1 . 2. . 15=5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacic')n del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustar los valoresen 1, 2, 3,4, 6, 8 0 12. Esta funcién sirve parala programacion del martes.

1.2. .26 -Horario parainiciar deshielo (Martes)si 1. Z. . 13=5:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se realice uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para la programacion del martes.

1.2.=. 27 -Namero de deshielos por dia (Miércoles)si 1 . 2. . 1% =5:

Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustarlos valoresen1,2,3,4,6,8012. Estafuncién sirve parala programacion del miércoles.

1.2.x. 28 -Horarioparainiciar deshielo (Miércoles)si 1. . x. 13=5:

Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se realice uno de los deshielos del dia. Esta funcién sirve para la programacion del
miércoles.

1. 2. 2. 29-Namero de deshielos por dia(Jueves)si 1. Z. . 13=5;
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con Ia programacic')n del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustarlos valoresen 1, 2, 3,4, 6,8 0 12. Esta funcién sirve para la programacion del jueves.
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-
S

1.2.=.38-Horario parainiciar deshielo (Jueves)si 1. . x. 1%=5:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se realice uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para la programacion del jueves.

1.2.:. 31 -Numero de deshielos pordia(Viernes)sil. 2. . 15=5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustarlos valoresen 1, 2, 3,4, 6, 8 0 12. Esta funcién sirve para la programacion del viernes.

1.2.x. 32 -Horario parainiciar deshielo (Viernes)si 1. &. . 15=5:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se realice uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para la programacion del Viernes.

1.2.:. 33 -Namero de deshielos por dia (Sabado) si 1 . 2. . 13 =5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacién del niumero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustar los valoresen 1,2, 3,4, 6, 8 0 12. Esta funcion sirve para la programacién del Sabado.

1.2.=.34-Horario parainiciar deshielo (Sabado)sii. 2. . 13=5:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se efectlie uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para la programacion del Sabado.

1.2. . 35-Numero de deshielos pordia(Domingo)si 1. Z. . 13=5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial, pudiendo ajustarlos valoresen 1, 2, 3,4, 6,8 0 12. Esta funcién sirve para la programacion del Domingo.

1. 2. . 35 -Horario parainiciar deshielo (Domingo)si 1. . . 15=5

Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se efectie uno de los deshielos del dia. Esta funcién sirve para la programacion del
Domingo.

1.2.=.37-Tiempode predeshielo (recoleccion del gas):

Aliniciar el deshielo, el controlador accionara durante este tiempo solamente el ventilador, con el fin de aprovechar la energia residual del gas

1. 2. .38 -Temperaturadel evaporador (T2) parafinalizar deshielo:
Silatemperatura en el evaporador (sensor S2) alcanza el valor ajustado, el fin del deshielo ocurrira de la forma deseada, es decir, por temperatura. De esta
manera, se optimiza el proceso de deshielo.

1.2.x. 39 -Temperatura del ambiente (T1) parafinalizar deshielo:
Silatemperatura ambiente (sensor S1) alcanza el valor ajustado, el fin del deshielo ocurrira por temperatura.

1. 2. x.48-Tiempo maximo de deshielo (por seguridad):

Esta funcién ajusta el tiempo méximo de duracién de un deshielo. Si, dentro de este periodo, el deshielo no se finaliza por temperatura, aparecera una
sefializacion en la pantalla (si esta habilitadaen 1. Z. =. 4Z), indicando que el término del deshielo ocurri6 por tiempo y no por temperatura. Esto puede
suceder cuando la temperatura ajustada es demasiado alta, el tiempo limite es insuficiente, el sensor S2 esta desconectado o no esta en contacto con el
evaporador.

1.Z.x.41-Tiempo de drenaje (goteo del agua del deshielo):
Tiempo necesario para el goteo, es decir, para que las ultimas gotas de agua del evaporador se escurran. Durante este periodo, todas las salidas
permanecen apagadas. Esta funcion se puede desactivar ajustandola al valor minimo OFF.

1.Z.=.42-Indicacion para alarma de deshielo finalizado por tiempo:
Cuando el degelo se finalice por tiempo y no por temperatura, el usuario puede ser avisado a través de la sefializacion D presentada en las pantallas de los
evaporadoresE1l y EZ.

1.2.x.43-Tipodeventilador del evaporador:
0- Zir modhalac S0 = Ventilador de velocidade fixa tipo on-off (saida arelé)

1- Uar. temr. swvar. =Ventiladorde velocidad variable controlado por la temperatura del evaporador
2- Uar. temF. amb. =Ventilador de velocidad variable controlado por la temperatura ambiente

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en GF F y estaren modo Administrador.
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1.2. .44 -Salida digital del ventilador:
Direccion de la salida digital del ventilador 12 6

0- Mo confisurado
1-01
2- 02
3- 03
4- 104
5- 05
6- 0&

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en CIF F y estaren modoAdministradﬂ

1.Z.=.45-Salidaanalégicadel ventilador:
Direccion de la salida analdgica para el inversor del ventilador
0- Mo confisurado
1-
2-

[}
1

T 1o

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en OF F y estar en modo Administrador.

1.2.=.4% -Mododeoperacion del ventilador:

0- Aut. Fror tismreo= Automatico por tiempo: el ventilador permanecera encendido cuando el compresor esté activado. Cuando el compresor esté
apagado, el ventilador oscilara de acuerdo conlos tiemposde 1 . 2. . 47y 1. 2. w48,

1- Aut. For 1iemFo=Automatico por temperatura: Con el compresor encendido, el ventilador permanece encendido. Con el compresor apagado, el
ventilador se enciende cuando la temperatura ambiente es mayor que el setpoint +60% de la histéresis y se apaga cuando la temperatura ambiente es
menor que el setpoint +20% de la histéresis;

2- Contiruo = Elventilador estara siempre encendido;

3- Uirnculado ao comr. =Dependiente: el ventilador se activara junto con el compresor

4- Temroi desr. OFF come. = Tiempo después de apagar el compresor: después de apagar el compresor, el ventilador permanecera encendido
por el tiempo configuradoen 1 . Z. =. 4¥.

Nota 1: Los modos 0y 1 solo encenderan el ventilador si la temperatura del sensor S2 es menor que latemperatura del sensor S1.

Nota 2: EImodo 1 encendera el ventilador solo sila temperatura del sensor S2 es menor que el setpoint configurado.

1.Z2.=.47-Tiempodeventiladorencendidosil. Z.x.45=004
Es eltiempo que el ventilador permanecera ENCENDIDO.

1.2.=.45-Tiempodeventiladorapagadosi i . 2. :. 4 =0(modo automatico por tiempo)
Es eltiempo que el ventilador permanecera APAGADO.

1.2.=.4%-Temperaturadel evaporador pararetorno del ventilador tras el drenaje:

Después del drenaje, se inicia el ciclo de fan-delay. EI compresor se activa inmediatamente, ya que la temperatura en el evaporador esta alta, pero el
ventilador se activara solo después de que la temperatura en el evaporador baje del valor ajustado. Esta funcién se utiliza para eliminar el calor que adn
existe en el evaporador debido al degelo, evitando asi liberarlo al ambiente.

Nota: Este parametro se aplica al ventilador tipo digital (ON-OFF).

1. 2. =. 58 -Tiempo maximo pararetorno del ventilador tras el drenaje (fan-delay):
Por seguridad, sila temperatura en el evaporador no alcanza el valor ajustado enla funcion 1 . 2. . 4= o siel sensor S2 esté desconectado, el retorno del
ventilador ocurrira después de que transcurra el tiempo ajustado en esta funcién.

1.2.=.51-Paradadelventilador portemperatura alta en el evaporador:

Tiene como finalidad desconectar el ventilador del evaporador hasta que la temperatura ambiente se acerque a la prevista en el disefio de la instalacién
frigorifica, evitando altas temperaturas y presiones de succion que puedan dafiar el compresor. Sila temperatura del evaporador supera el valor ajustado, el
ventilador se desconecta y se volvera a conectar con una histeresis fija de 2°C (3,6°F). Esta es una excelente funcion, por ejemplo, cuando se pone en
funcionamiento un equipo frigorifico que ha estado parado durante dias o cuando se reabastecen camaras o mostradores con mercancia.

1.Z.x.52-Tiempode puertaabierta para apagar el ventilador:

Eseltiempo que el ventilador esperara para desconectarse después de abrir la puerta.

Al configurar este tiempo con el valor minimo OFF, el ventilador no se desconectara al abrir la puerta.

Al configurar este tiempo con el valor 0, el ventilador se desconectard inmediatamente al abrir la puerta.

1.2.x.53 -Temperatura de control del ventilador variable:
Es el limite inferior de temperatura, por debajo del cual el ventilador comenzara a operar a la velocidad maxima (si 1. 2. .43 = 1) o minima (si
1.2.x. 43=2).
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1.2. .54 -Diferencial de control del ventilador variable (histeresis):

Sil.Z.=.43%=1, este pardmetro representa la banda de temperatura donde el ventilador variara la velocidad entre los limites maximos y minimos. El
ventilador se apagara cuando la temperatura en el evaporador (sensor S2) alcance el limite superior (1 « 2. s 3+ 1. 24 . 54).

Sil.Z.x.4%=2 lasreferenciasseranlasfunciones 1. 1.x. 2yl.l.maGol lax 3yl lam. 7

Se 1.2.x.43=1 Se1.2.x.43=2
Temperatura S2 Temperatura S1
A A
1.2.x.53+ f--- - 1Ax24f-- -
1.2x.54 11x6 1.1.x.2 = Temperatura desejada (setpoint)
1.2.x53 11x2 1.1.x.3 = Temperatura deseada - Setpoint normal
- T 1.1.x.6 = Diferencial de control -Setpoint normal (histeresis)
A 1.1.x.7 = Diferencial de control -Setpoint econémico (histeresis)
1.2.x.53 = Temperatura de control del ventilador variable
>t » t |1.2.x.54 = Diferencial de control del ventilador variable (histeresis)
4 4 1.2.x.55 = Velocidad minima del ventilador variable
12x.56 12x.56 --===== |1.2.x.56 = Velocidad méaxima del ventilador variable
1.2.x.55 1.2.x.55 : e
0% ot %=l i
Ventilacion Ventilacion

,/ Nota:Si el modo econémico esta activado, las funciones 1. 1. .2y l. 1. . &
. seran reemplazadas por 1. 1 .. 5y 1. 1.:. 7, respectivamente.

2. = o5 - Velocidad minima del ventilador variable:
1. 2. =. 5% -Velocidad maximadel ventilador variable:
Definen las velocidades minimas y maximas del ventilador.

[y
ol

1.2.=.57-Velocidad del ventilador variable con compresor apagado:

Define la velocidad del ventilador variable cuando el compresor esta apagado.

Sieldegelo es del tipo natural, el ventilador permanecera encendido a esta velocidad durante las etapas de pre-degelo y degelo.
Configurando este parametro con el valor minimo &F F, el ventilador variable se apagara al mismo tiempo que el compresor.
1.2.x.5%-Tiempo de arranque del ventilador variable a velocidad maxima:

Es posible arrancar el ventilador a la velocidad méxima durante el tiempo definido en este parametro.

El objetivo de este recurso es aplicar un alto torque para facilitar el arranque del ventilador.

1.Z.=.5%9-Tiempodel ventilador variable en velocidad minima para activar la proteccion de antifreeze:
55

Tiempo maximo en el que el ventilador variable trabajara continuamente a la velocidad minima configuradaen 1 . 2. =. 55. Este proceso de aceleracion
periddica de la velocidad de control evita la formacidn de hielo en las aspas del ventilador.

1.2.=.58 -Tiempo del ventilador variable encendido ala velocidad maxima durante la proteccion de antifreeze:
Tiempo maximo del ventilador variable encendido a velocidad maxima 1.2.x.56 durante la proteccién contra congelamiento. Este parametro trabaja junto
conl.Z.=.59,

1.Z2.x.51-Sensorde temperaturade succion (Tsuc):
Selecciona sensor para medir la temperatura de succion.

0- Ho confisurado

()
Iy
[

i
L]

L L0 L0 LT L L
DOCRR B U ) QO A

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en iF F y estar en modo Administrador.
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1.2.:.82-Sensorde presion de succion (Psuc):
Selecciona sensor para medir la presion de succion.

0- Mo confisurado
1- 51
2- 52
3- 53
4- %54
5- 55
6- S&
7- 57

8- =&

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en iFF y estar en modo Administrador.

1.2.=.67%-Salidadel compresor/valvulade liquido:
Selecciona salida para el compresor.

0- Mo conf isurado
1-01
2-02
3-03
4- 04
5- 05
6- 05

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en IF F y estar en modo Administrador.

1.2.x.54- Presion de Pump Down:

Al alcanzar el setpoint de temperatura (1. 1.:.2 0 1. 1.:.3), el compresor no se desconectara si la presion del transductor es mayor que el valor
configurado en esta funcion, permaneciendo conectado hasta que la presién disminuya por debajo de este valor.Esta funcidn puede desactivarse
ajustandola al valorminimo CFF.

1.2.x.65 -Tiempo maximo de Pump Down:

Es el tiempo maximo que el compresor permanecera conectado durante el proceso de Pump Down (por seguridad). Después de este tiempo, el compresor
sera desconectado.Si esta funcién se ajusta con el valor minimo 0 OFF, el compresor solo se desconectara si la presion del transductor es menor que
1.2.x. 64,

1. 2. . &5-Gananciaproporcional (Kp):
Determina la ganancia proporcional del algoritmo de control PID.

1.2. .67 -Tiempo de integral (Ti):
Determina eltiempo integral del algoritmo de control PID.

1.2.x.568-Tiempoderivativo (Td):
Determina o tempo derivativo do algoritmo de controle PID.

1.2.=.56%-Setpoint-Proteccion LoSH (sobrecalentamiento bajo):

Cuando la temperatura de sobrecalentamiento esté por debajo de este valor, la alarma de bajo sobrecalentamiento actuara cerrando la valvula de
expansion electronica (VEE) gradualmente.

Obs.. El parametro dispone de una histéresis fija de 0,3 °C (0,6 °F).

1.2.=.7E-Tiempodeintegral (Ti) - Proteccion sobrecalentamiento bajo:

Cuando la temperatura de sobrecalentamiento esté por debajo del setpoint de proteccion LoSH (Sobrecalentamiento bajo — 1. & . =. &%), el tiempo
integral Ti (1 . 2. . &) se reemplaza por el valor configuradoen 1. . :. ¥E para acelerar la recuperacion del sistema. Después de la recuperacion, el
control regresaal valor definidoen 1 . 2. =. &7,

1.2.x.71 -Setpoint-Proteccion LOP (temperatura de evaporacion baja):
Cuando la temperatura de evaporacion esté por debajo de este valor, la valvula de expansion electrénica (VEE) se abrira gradualmente para aumentar la
temperatura de evaporacion del sistema. Este proceso ocurrira hasta que la temperatura de evaporacion alcance el valor establecido en esta funcion.

1.2. . 72-Tiempodeintegral (Ti) - Proteccion LOP (temperatura de evaporacion baja)

Cuando la temperatura de evaporacion esta por debajo del punto de consigna de proteccion LOP (Temperatura de evaporacién baja— 1. 2. x.71), el
tiempo integral Ti (1 « 2. =4 &7) se sustituye por el valor configurado en 1. 2. x. 72 para acelerar la recuperacion del sistema. Tras la recuperacion, el
tiempo integral vuelve al valor configuradoen 1 . 2. =. &7,
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1.2.=.773-Setpoint-Proteccion MOP (temperatura de evaporacion alta):

Cuando la temperatura de evaporacion esté por encima del valor configurado en esta funcion, el controlador actuara cerrando la valvula de expansion
electrénica (VEE) gradualmente para mantener la temperatura de evaporacion por debajo del valor establecido. Esta proteccion sirve para evitar que el
sobrecalentamiento tenga un valor extremadamente bajo, lo que ocasionaria el retorno de liquido al compresor .

Obs..Losparametros 1. 2. . 71y 1. 2. x. 73 disponen de una histéresis fija de 0,5°C (0,9°F).

1.2.x. 74 -Tiempo de integral (Ti) - Proteccion MOP (temperatura de evaporacion alta):

Cuando la temperatura de evaporacion esta por encima del punto de consigna de proteccién MOP (Temperatura de evaporacion alta -
1.2.:.73), eltiempointegral Ti (1 . 2. . &F) se sustituye por el valor configurado en 1. Z. x. ¥4 para acelerar la recuperacion del
sistema. Tras la recuperacion, el tiempo integral vuelve al valor configuradoen 1 . 2. x. &7.

1.2.=.75-Tiempo de validacién paraalarmade las protecciones (LoSH, LOP, MOP)
Es eltiempo en que una alarma de proteccion (LoSH, LOP o MOP) permanecera deshabilitada incluso en condiciones de alarma.

1.2.=.7&-Estado del compresoren caso de alarmade las protecciones (ASHL, ALOP, AMOP):

0- Mo == araza. =Elcompresorno se apagaen caso de alarmas ASHL, ALOP o AMOP;

1- Ara=ar =n HSHL =Elcompresor se apaga en caso de alarma ASHL;

2- Arazar en ASHL-ALOF =Elcompresor se apaga en caso de alarmas ASHLo ALOP;

3- AFasar en ASHL-AMOF = Elcompresor se apaga en caso de alarmas ASHL o AMOP;

4- Arasar i ALOF =Elcompresor se apaga en caso de alarma ALOP;

5- Arasar en ALOF-AMOF = Elcompresor se apaga en caso de alarmas ALOP o AMOP;

6- AFa=aar en AMOF = Elcompresor se apaga en caso de alarma AMOP;

7- AFazar en tocdos = Elcompresor se apaga en caso de cualquier alarma ASHL, ALOP o AMOP;

1.Z2.=. 77 -Tiempo pararetorno del compresortras alarma de las protecciones (ALoSH, ALOP, AMOP):
Es eltiempo en que el compresor permanece apagado después de la activacion de una alarma, de acuerdo con laopcién definidaen 1. & . =. ¥é&.

1.2.=.752-Acciondel control en caso de erroren los sensores de sobrecalentamiento:

0-0OFF - Cierralavalvula electrénica, y todas las salidas de control se apagarén
1 - Iar - Mantiene la valvula fija en la posicion configurada en (1 . 2. =. 23 - Apertura inicial de la valvula) y todas las salidas de control
operando normalmente.

1.2.=.759-Numero total de pasos de la valvula:
En esta funcion se define el nimero de pasos especificados para la vélvula de expansion electronica (VEE).

1. 2. =. 85 -Numero adicional de pasos en el cierre:
Aplica una cantidad extra de pasos al cerrar la valvula. Alo largo del periodo de funcionamiento, condiciones extremas de operacion pueden hacer que la
valvula pierda sincronizacion con el control; de esta forma, el parametro garantiza el cierre total.

1.Z. .81 -Corriente nominal de labobina:
Corriente eléctrica aplicada en la bobina de la valvula durante lamodulacion del control, de manera que se garantice el torque de la valvula.

1. 2. .82 -Corriente de mantenimiento (Holding) de la bobina:
Algunos modelos de valvulas requieren, cuando estan en reposo, una corriente eléctrica de mantenimiento (Holding) para mantener la posicién actual.

« 2. 3. B35 - Velocidad de operacion (pasos por segundo):
Enesta funcion se define la velocidad de operacion de acuerdo con las especificaciones de la valvula de expansién electronica (VEE).

« 2. ¥ B4 - Aperturaminima de la valvula:
Es el menor valor porcentual de apertura que la valvula de expansion electronica alcanzara.
1. 2. =.85-Aperturamaximadelavalvula:
Es el mayor valor porcentual de apertura que la valvula de expansion electrénica alcanzard.

1. 2. x. 35 -Aperturainicial de lavalvula:
En esta funcion se define el valor porcentual de apertura de la valvula de expansion electronica al iniciar el control.

1. 2. .27 -Tiempodelavalvulaenaperturainicial:
Es el tiempo maximo que la valvula de expansion electronica permaneceréa con la apertura definidaenlafuncién 1. 2. . &

o
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1.2Z.=.88-Tiempodelavalvulaenaperturainicial tras el deshielo:
Es el tiempo maximo que la valvula de expansién electronica permanecera con la apertura definida en la funcion 1. 2. x. 25 después de la etapa de
deshielo.

1.2.=.8%-Aperturade lavalvula durante el deshielo por gas caliente:
En esta funcion se define el valor porcentual de apertura de la vélvula de expansion electrénica durante el proceso de deshielo por gas caliente.

1.2.=.%6-Tipodesistema:

0- E=takl==Sistemaestable;

1- O=ci lante=Sistema oscilatorio;
2- Turbul e o= Sistema turbulento;
3- Irmesztakle=Sistemainestable;

1.2.=.91-Bandade sobrecalentamiento dinamico:

Si esta habilitado, define el incremento maximo que el Setpoint de sobrecalentamiento (1 . 2. =. 4) tendra en la region definida por (1. 1.x.2 +
1.1.=.8)

Ejemplo:Sii. 2. . 4=80°1.1.2.2=-150%1.1.x.6=2001.2.x.51=4,0°

El sobrecalentamiento se ajustara a 8,0° mientras la temperatura ambiente esté porencimade -13°(1. 1. =. 2 —1. 1. =. &), entre-13°Cy-15°C subira
linealmente hastaun maximode 12°(1 . £ . . 4+ 1. 2. . 8), cuando la temperatura ambiente esté cerca de -15°.

-y

Observacion 1: La operacion en modo driver solo estara disponible si 1 . 2. 2. 1 = 2. En este modo de operacién (sin cdmara), el parametro 1. 1. :. 2

serd reemplazado por el pardmetro 1. 2. :. 32 (Temperatura de referencia) y el parametro 1. 1. x. & serareemplazado por el pardmetro 1. 2. . S
(Histeresis de latemperatura de referencia).

Observacion 2: El sensor del evaporador (T2) debe estar habilitado para que la funcion esté disponible.

Observacién 3: Lalogica de control se ajusta automaticamente si el setpoint econdémico esta activado.

1.2.x.9%-Temperaturade referencia:

Si el evaporador esta configurado en modo Driver sin vinculo conlacadmara 1 . 2. . 1 =2, este parametro representa la temperatura de la camara para el
calculo de labanda de sobrecalentamiento flotante.

Sil.Z.x.1=506,esteparametrorepresentalatemperatura deseada parael control.

1.2.=.975-Histéresis de la Temperatura de Referencia para Sobrecalentamiento Flotante:
Si el evaporador esta configurado en modo driver, sin vinculo conlacamara 1 . 2. =. 1 =2, este parametro representa la histeresis deseada de la camara.
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15. 1. ZEntradas Digitales:

Estos parametros permiten configurar las entradas digitales vinculandolas a un evaporador especifico, definiendo la funcion de la entrada, la direccion

delaentradadigital y el tipo de contacto.

Funcién Descripcion Min Max Unid. Estandar
¢| 1.3.=.1 Vinculo de uso 0
2 1.Z.x.2 Funcién da la entrada 0
E 1.3.x.3 Direccion de la entrada digital 0
E 1.Z.:.4 Tipo de contato NO-NC NO NC NO

1.3.=.1-Vinculodeuso:
Asociala entrada digital aun evaporador o dos evaporadores:

o

lezsactivado
1-Evarorador 1
2-Evarorador 2
3-Todos

F—@/ ‘ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [IFF y estaren modo Administrador.

1.3.x.2-Funciéondelaentrada:
Define el modo de operacién de la entrada digital:

d:u digital deshabkilitada=(Ninguna)
~ e Fuerta = (Contacto)
IIH OFF =(Contacto)
= (Pulsador)
.14 rarFida =(Pulsador)
. =(Contacto)
u1r|+ ECO =(Pulsador)
arma externa 1 =(Contacto)
1la sexterna l —(Contacto)

'
]
L l:l

el | L ]

l_l u_ll—‘l—"

i

a1

m O m
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=

i
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@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [iFF y estar en modo Administrador.

6/ Nota: Las opciones de las funciones de entrada estan disponibles en casos especificos:
1,4, 6-disponibles solo en el modo de control de temperatura;

2-siempre disponible;

3-disponible solo en el modo de control de temperatura y driver para sobrecalentamiento;

5- disponible solo en modo driver;

7y 8- disponibles solo en el modo controlador.

1.3.=.3-DirecciondelaEntradaDigital:
Define ladireccion de la entrada digital:

0- Ho confiaurado

1-11
2-12
3-1ZF
4-14
@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en CiF F y estar en modo Administrador.

1.3.=.4-TipodeContacto NO-NC:

Estado de actuacion enlaentrada. NO se activamediante un contacto normalmente abierto y NC se activamediante un contacto normalmente cerrado.

0-NO
1-Hi

NO

24Vaclde ™" - 24Vaclde
NC
HC H c o HC H

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [IFF y estaren modo Administrador. ‘
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15. TABLA DE PARAMETROS

15.1.4 Sensores:
Configuracionesreferentes alos sensores. La letra : representalas entradas de sensor S1a S8.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
Funcién Descripcion Min. Max. Unid.  Estandar Min. Max. Unid.  Estandar
o | 1-%4-:.1 Presiéna4mA -14,5 3191,0 psi 0,0 -1,0 220,0 bar 0,0
%J 1.4.:.2 Presion a 20mA -14,5 3191,0 psi 2320 -1,0 220,0 bar 16,0
% 1.4.x.3 Offsetde presion -50,0 50,0 psi 0,0 -3,4 34 bar 0,0
@ | 1.4.:.4 Offset de temperatura -50,0 50,0 °C 0,0 -90,0 90,0 °F 0,0

1.4.:.1-PresibnadmA:
Valordela presién del sensora4mA (Fondo de escala inferior).

F@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en iFF y estar en modo Administrador. ‘

1.4.=.2 -Presiona20mA:
Valorde la presion del sensora 20mA (Fondo de escala superior).

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en (IF F y estaren modoAdministrador.J

1.4.x.3-Offsetdepresion:
Permite compensar desviaciones en lalectura de presion.

1.4.x.4-Offsetdetemperatura:
Permite compensar desviaciones enlalectura de temperatura.

15. 1.5 Salidasanalégicas
Configuracion de valores limite de las salidas analdgicas. La letra x representa las salidas analogicas A1y A2.

Funcion Descripcion Min Max Unid. Estandar
D) 1.5.:.1 Rango de operacion de la salida analdgica 0 2 > 0
gg 1.5.=.2 Valor minimo de la salida analdgica 0 15.x.4 % 0
%2 1.5.=.% Valorde partida de la salida analogica 1.5x.3 15.x.4 % 0
<| 1.5.%.4 Valor maximo de la salida analdgica 15x.3 100 % 100

1.5.x.1-Rangodeoperaciondelasalidaanalégica:
Define el rango de operacién de la tensién de salida. El valor minimo de tension corresponde al 0% y el valor maximo corresponde al 100% de capacidad
delcompresor o ventiladorasociado.

0- B—1@L
1- @-5
2- 1-51)

OV oo 5V

3}
<

salida
salida
salida

o -

Tension de
Tension de
Tension de

<<

» »

0% 100% 0% 100% 0% 100%
Velocidad Velocidad Velocidad

ov

»

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en iF F y estar en modo Administrador. ‘

1.5.=.2-Valorminimodelasalidaanaldgica:
Es el valor minimo que la salida analégica asumira cuando esté activada. Este valor sirve para limitar la velocidad minima de rotacién del compresor o
ventilador.

(" Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en CiF F y estar en modo Administrador. ‘

1.5.=.3 -Valordepartidade lasalidaanalégica:
Eselvalordelasalidaanaldgica durante el tiempo de partida.

@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en [IFF y estaren modo Administrador. J

1.5, .4 -Valormaximodelasalidaanalégica:
Es el valor maximo que la salida analdgica asumira cuando esté activada. Este valor sirve para limitar la velocidad maxima de rotacion del compresor o

ventilador.
@ Nota: Para configurar este parametro, es necesario tener el estado de control en (IF F y estaren modoAdministrador.J
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15. TABLA DE PARAMETROS

15.1.6 Curvade fluido refrigerante - punto 1 al punto 20:

Permite ajustar una curva de fluido refrigerante saturado personalizada. Si se desea utilizar un fluido refrigerante que no esté incluido en la lista, se
puedeningresar los valores de saturacidn, presién y temperatura. Los valores de presion y temperatura deben seringresados en orden creciente del 1
al 20, esdecir, los valores del punto 2 deben ser mayores que los valores del punto 1. Se deben configurar un minimo de 10 puntos para el control (Punto
1alpunto 10).

Laletra"x"representalos puntos del 1 al 20.

Celsius / psi Fahrenheit / bar
Funcién Descripcion Min. Max. Unid.  Estandar  Min. Max. Unid.  Estandar
53 1.&.:.1 Presion de la curva mapeada -14,5 3191,0 psi -14,5 -1 220 bar -1
32| 1.6.x.2 Puntox- Temperatura de la curva mapeada -50 200 °C -50 -58 392 °F -58
1.6.2.1-Puntox-PresidondelaCurvaMapeada:
Valor de presion del punto.
1.8.:.2 -Puntox-Temperatura delaCurvaMapeada:
Valor de temperatura del punto.
15.2 Configuraciones del Sistema:
Funcion Descripcion Min. Max. Unid. Estandar
2ol Unidad de medida de presion psi bar = psi
< 2.2 Unidad de medida de temperatura Celsius Fahrenheit - Celsius
= 2.3 Idioma Portugués Espanhol - Portugués
o 2.4 Aviso sonoro (Buzzer) Nao Sim - Nao
@ 2.5 Habilita modo eco del display Néo Sim = Sim
2.6 Habilita FG CAP V.2 N&o Sim - Nao

2. 1 Unidad de medida de presion:
Unidad de medida de presion utilizada por el controlador:

Z . ZUnidad de medida de temperatura:
Unidad de medida de temperatura utilizada por el controlador:

0-Celzius

2. Zldioma:
Idioma del controlador:

0- Fartuaués
1- Inalés
2- Ezrarfnl

£ .4 Aviso sonoro (Buzzer):
Habilitalafuncion de aviso sonoro en caso de alarmay feedback del controlador.

2. 5 Habilitamodo Ecodel display:
Habilita el modo de descanso del display. Después de un periodo de 15 minutos, el brillo del display disminuye, aumentando su vida util y disminuyendo
el consumo de energia.

Z . & Habilita FG CAPV.2:

0-Ho: Noutilizael FG CAP V.2. Se convierte en obligatorio el uso de una valvula solenoide para garantizar el cierre de lalinea del fluido en casos de
faltade energia.

1-%1:Utilizael FG CAP V.2, que ayudaen el cierre de la valvula de expansion electronica en casos de falta de energia.

Masinformacion sobre FG CAPV.2enel item 9.1.

6/ Nota: Quando habilitado (2. & = =im), ao energizar o controlador, sera acrescido na etapa de inicializag&o irii o tempo de carga
FG CAPV.2(£10min).Apds transcorrido esse tempo, o instrumento realizara o controle.
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15. TABLA DE PARAMETROS

15.3 Configuraciones de comunicacion:

EIVX-I250 cuenta con dos puertos de comunicacion RS-485 configurables de forma independiente para la comunicacién con el software Sitrad® o

supervisores que utilizan el protocolo MODBUS.

Funcién Descripcion Min. Max. Estandar

Bo il RS485-1: Protocolo Sitrad Modbus Sitrad
Iz RS485-1: Direccién 1 247 1

= 3.3 RS485-1: Baud rate 4800 115200 19200
S| = RS485-1: Paridad 0 2 0
) 3.5 RS485-1: Stop bits 1 2 1

g 3.6 RS485-2: Protocolo Sitrad Modbus Sitrad
g 3.7 RS485-2: Direccion 1 247 1

o .8 RS485-2: Baud rate 4800 115200 19200
3.9 RS485-2: Paridad 0 2 0
. 1@ RS485-2: Stop bits 1 2 1

3. 1y3.5RS485-X/Protocolo:
Protocolo de comunicacion del puerto RS485-X.

0-5itrad
1-MaOEUsS

3. 2y 3. 7RS485-X/Direccion:

Direccién de red del puerto RS485-X. (Disponible paralos protocolos Sitrad y MODBUS).

Z.3y3. 2RS485-X/Baudrate:
Tasas de datos de comunicacion (Disponible solo para el protocolo MODBUS).

s T e I cw |

= L e ll—'- w0

Lot B BN B L 0 ]

L) B O R S ot e
| I o T o T o I e I e |

O whNh O
1

.._
fux}
A

3.4y3.9RS485-X/Paridad:

Paridad del protocolo de comunicacion (Disponible solo para el protocolo MODBUS).

0-ImFar
1- FPar
2-5in Faridad

Z.5y3. 161RS485- X/ Stop bits:

Numero de stop bits (Disponible solo parael protocolo MODBUS).
0-1
1-2

1 s=tor kit
2ator bits
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15. TABLA DE PARAMETROS

15.4 Comunicacion con Sitrad®:
La comunicacion con el software Sitrad® Pro sigue la siguiente estructura de red:
Paramasinformacion, visita: www.sitrad.com.br

*INTERFAZ SERIAL RS-485

Dispositivo utilizado para establecer la conexion de los instrumentos
de Full Gauge Controls con el Sitrad”.

Full Gauge ofrece diferentes opciones de interfaz, incluyendo
tecnologias como USB, Ethernet, Wifi, entre otras.

Para mas informacion consulta Full Gauge Controls.

Vendido Separadamente.

PROTOCOLO MODBUS o
El controlador permite configurar el puerta de comunicacion RS-485

para el protocolo MODBUS-RTU. Para obtener mas informacion sobre
los comandos implementados y la tabla de registro, comuniquese con
Full Gauge Controls.

Mantenga el Sitrad®
actualizado por la pagina web:
http:/lwww.sitrad.com.br

Se utiliza para interconectar mas de un controlador a la Interfaz. Los cables deben conectarse de la siguiente forma: El terminal A del controlador se conecta
alterminal A del bloque de conexidn que, por su parte, debe ser conectado con el terminal A de lainterfaz. Repita este procedimiento para los terminales By

1L delos cuales L eslamalladel cable.

15.5 Gestion de datos:

EI'VX-I250 plus cuenta con un puerto USB con soporte para comunicacion a través de pendrive, donde es posible gestionar recetas y actualizar el
firmware del controlador. Camino de acceso: Menu Principal —= Gestion de datos.

BLOQUE DE CONEXION

Funcion Descripcion
g 4.1 Exportar receta VX -> Pen Drive
nn,‘ 4,2 Importar receta VX <- Pen Drive
E 4.3 Atualizagao de firmware

4.1 Exportarreceta— VX-I250 — Pendrive (5.1):
Copialarecetadel controladoralamemoriadel pendrive.
Elarchivo se almacenaré en la carpeta VX-1250 y tendré el nombre siguiendo la siguiente l6gica:

MODELO_AAMMDD_HHMMSS .rec, donde:
MODELO =modelodel producto, AA=afio, MM =mes, DD =dia, HH =hora, MM = minuto, SS = segundo.
Ejemplo: Unareceta exportadaenunVX-1250, el dia 02/08/2019 alas 13:30:00 tendra el nombre VX-1250_190802_133000.rec.

4.2 Importarreceta—s VX-I250 — Pendrive (5.1): &

Copialarecetade unpendrive alamemoria del controlador.

EI'VX-I250 busca la receta dentro de la carpeta VX-1250. El nombre de la receta puede tener un maximo de 32 caracteres, contando la extension
(.rec).

Nota: La carpeta VX-1250 debe contener un maximo de 32 archivos de receta.

4.3 Actualizacion del firmware (5.3): &

Actualiza el firmware del controlador.

Elarchivo debe estar dentro de la carpeta VX-1250 y sunombre debe tenerun maximo de 32 caracteres, contando la extension (.ffg).
Nota 1: La carpeta debe contenerun maximo de 32 archivos de firmware.

Nota 2: La modificacion de algunas funciones, como la descarga de recetas, exige que el control esté desconectado

15.6 Restaurar valores de fabrica; &

Funcién Descripcion
5 Restaurar valores de fabrica

S Restaurarvalores de fabrica:
Restablece todas las configuraciones y parametros alos valores predeterminados de fabrica. Ruta de acceso:
Ment Principal — 5. Restaurar Valores de Fabrica.
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El control PID esta formado por la combinacion de tres acciones de control: Accion proporcional (P), Accion integral (1), Accién derivativa (D), siendo que
cada accion recibe un peso (ajustable via parametro) representada por una ganancia o tiempo de ajuste, asi el PID acttia suministrando al proceso un mejor
desempefio. Cualquier accién de control esta limitada por la calidad y capacidad de los actuadores existentes en el proceso.

P - Ganancia proporcional (Kp) - El uso de la accion proporcional en el control permite la reduccion de la diferencia (error) entre la salida deseada
(referencia, setpoint) y el valor actual de la salida del proceso. La ganancia proporcional acelera la respuesta del proceso, sin embargo, elevados valores de
ganancias pueden dejar el control oscilatorio.

I- Tiempo integral (Ti) - La accién integral presenta una funcién almacenadora de energia, esto permite eliminar el error entre la referencia y la salida. Ella
acumula el error a una tasa "Ti", actuando para mantener un error nulo. Valores bajos de Ti pueden volver el control muy oscilatorio, sin embargo, tiempos
grandes en Titienden a volver el proceso mas lento. La accién integral no debe ser usada aisladamente.

D - Tiempo derivativo (Td) - El uso de la accion derivativa, permite la aceleracion del tiempo de respuesta del proceso y la reduccion del comportamiento
oscilatorio, pues ella trabaja intentando anticipar el comportamiento del proceso. Valores bajos de Td actuan para reducir el oscilatorio.

CUADRO RESUMEN - GUIA GERAL*

PARAMETRO PID OVERSHOOT TIEMPO DE ERROR
(pico, sobresefial) ACOMODACION (diferencia entre el
(demora en setpoint y el sensor)

estabilizar en control)

Aumentar KP Aumenta Poco Impacto Diminuye
Disminuir Ti Aumenta Aumenta Error nulo
Aumentar Td Diminuye Diminuye No afecta

Nota: Cambie los pardmetros individualmente, verifique la respuesta y luego modifique otro pardmetro. Proceda con precaucién, utilice Sitrad® Pro para
monitorear el comportamiento del proceso, analizar y modificar los pardmetros de control.

* Esta guia se aplica ampliamente en la literatura técnica sobre controladores PID; sin embargo, los procesos con latencia en su respuesta pueden diferir de
laindicacion en latabla. Eltécnico responsable del proceso debe corregir las pequefias desviaciones manualmente.

** En aplicaciones especificas, el comportamiento puede ser contrario al indicado.
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17. ALARMAS

El controlador VX-I250 dispone de un sistema de alarma que permite configurar alarmas de proteccion o solo de visualizacion. Todas las
configuraciones de alarma estan vinculadas alos modos de operacion.

Cuando ocurre unaalarma, se emite un aviso sonoro que permanecera activo hasta que se cumpla una de las siguientes condiciones:

* Lacondicion de alarma ha dejado de ocurrir;

» Elaviso sonorohasidoinhibido (manteniendo presionada latecla @ durante 5segundos).
Sino se desea la funcién de aviso sonoro, debe ser desactivada en el Menu principal — 2. Configuracion del sistema — 4. Aviso sonoro
(Buzzer).

17.1Visualizacion de alarmas:
Untoque enlatecla @ nuestralas Alarmas activas; un segundo toque muestra la pantalla de Historial de alarmas. Se almacenan hasta 99 registros

encadaunadeestastreslistas, y es posible navegar entre los registros utilizando las teclas .y..
Cuando lalistaesté completa, las nuevas alarmas sobrescriben los registros de alarmas mas antiguos.
Cadaregistro de alarma contiene informacion sobre el motivo de laalarma, lahora de inicio y lahora en que la ocurrenciafinalizd.

Para borrar los registros de alarma, es necesario estar visualizando la lista de Historial de alarmas, mantener presionada la tecla @ durante 3
segundosy confirmar la solicitud.

0_ Lista de alarma en exhibicion: e— Horario en que la alarma dejo de ocurrir.
Alarmas activas: Alarmas que estan activas, en Si el horario de salida de alarma tiene la marca (*)
condicionde alarma significa que el controlador fue desenergizado
Histérico de alarmas: Registra todas las alarmas mientras las alarmas estaban activas y no se
que yano estan activas o en condicion de rearme puede determinar la hora exacta en que la alarma

dej6 de ocurrir. Eneste caso, se muestralahoraen
que el controlador fue energizado después de esta

. . . , ocurrencia.
e— Numero de registro de la lista que se esta
exhibiendo. Elregistro 1 siempre eselmasreciente.

@— Horariodeiniciodelaocurrenciade laalarma.

e— Numero de registros en cada lista de alarmes. o
0 — Descripciéndelaalarma.

e— Origendelaalarma. 9— Cadigoidentificador de la alarma. Ver tabla de alarmas.

40



17. ALARMAS

17.2Rearme en casos de alarmas LoSH, LOP e MOP:

Cuando ocurren las alarmas LoSH, LOP y MOP, los controles se apagan automaticamente. Se debe esperar el rearme automatico segun el tiempo
establecidoporelparametro i . 2. =. ¥5.

o A lodewara 1o&uwary | Rearmeyretomo del control
= I I I 1
D H H H
£ 0 0 0 0
'S s s s :
g LOSH . 5
S
S
o
@ >
Tiempo
S
g A (l.dew.7v3 1l.&awa7¢ | Rearmeyretorno del control
5 ! ! - g
» :
s |
= H
s MOP = &
(<5}
o
g
= >
Tiempo
© - - e 4 - —
g A lodewara 1aZax. 77 Rearmey retorno del control
I I I 1
E . . . .
© : : : :
[72] 0 0 0 0
= g g g g
S
[ \
o
£
2 >

Cuando se configura en el parametro
1.Z.=. 75, el control se suspendera durante la
duracién especificada en 1. 2. .77

Estado del compresor en caso de alarma de las protecciones (ASHL, ALOP, AMOP)

L

1.2.=.75 - Tiempo de validacion para alarma de las protecciones (LoSH, LOP, MOP)

) .

1.2.=.77 - Tiempo para retorno del compresor tras alarma de las protecciones (ALoSH, ALOP, AMOP)

(@ Nota: Este proceso se repite hasta que la temperatura saturada o el sobrecalentamiento se estabilicen.
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17.3 Tablas de alarmes
17.3.1 Alarmas del sistema:
Lasiguiente tabla describe los efectos de cada alarmarelacionada con el sistema del controlador.

Alarma Descripcion Efecto
ALB&aE1 PPP Restaurar valores de fabrica.
ALEEGEZ ECAL Contactar a Full Gauge.

Reldgio desprogramado. Fungdes vinculadas ao relogio desabilitadas.

ALERGEE Reloj no ajustado Ajustar relogio.

FG CAP V.2: los ultracapacitores no alcanzaron la carga de energia
necesaria para el funcionamiento seguro del sistema. El control del proceso
se mantiene apagado. Verifique el correcto funcionamiento de la fuente de
alimentacion y las conexiones eléctricas.

ALEaa4 Error en el FG CAP

17.3.2 Alarmas de operacion:
La siguiente tabla describe los efectos de cada alarma relacionada con la operacion del controlador. Laletra : representa un grupo de parametros, 1
02.

Alarma Descripcion Efecto

AL&:=E1 Alarma de temperatura alta - Camara frigorifica x Alarme indicativo - Temperatura alta no sensor de temperatura ambiente.
ALE=G2 Alarma de temperatura baja - Camara frigorifica x Alarme indicativo - Temperatura baixa no sensor de temperatura ambiente.

Ol BB Alarma de compresor encendido sin alcanzar el setpoint  Ajarme indicativo.

L G Error del sensor de Falha no sensor de temperatura ambiente. O controle segue com tempos pré-
AL temperatura del ambiente Cémara frigorifica x programados de funcionamento do compressor.

OLE=ES Error del sensor de temperatura del evaporador x Falha no sensor de temperatura do evaporador.

Degelo sera apenas pelo tempo maximo sem degelo.

Falha no sensor de temperatura da sucgao.
ALB=BE Error en el sensor de temperatura de succion x O controle assume o comportamento definido no pardmetro 1. 2. x. 7E&.
Acéo do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.

Falha no sensor de pressao da sucgéo.
ALE=E7 Error en el transductor de presion de succion x O controle assume o comportamento definido no parametro 1. 2. x. 7&.
Acéo do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.

Error en el calculo del sobrecalentamiento Falha nos sensores impedem o célculo do superaquecimento.

AL EEs O controle assume o comportamento definido no parametro 1. 2. x. 7¥&.
del evaporador x 2 ;
Acao do controle em caso de erro nos sensores de superaquecimento.
ALExES Alarma de sobrecalentamiento bajo (SHL) Desliga (caso habilitado) o controle para protegéo do sistema.
ALE: 1@ Alarma de temperatura de evaporacion baja (LOP) Desliga (caso habilitado) o controle para protegdo do sistema.
ALEx11 Alarma de temperatura de evaporacion alta (MOP) Desliga (caso habilitado) o controle para protegao do sistema.
. . . Desliga o controle. Apds a ocorréncia deste erro é necessario reinicializar o
ALE=12 Error en el accionamiento de la valvula : x
controlador para retomar o controle de refrigeragéo.
ALE=13 Alarma de puerta abierta Desliga controle para evitar congelamento do evaporador.
ALG:14 Alarma externa Alarme indicativo.
ALE:=1S Fallo externo Desliga o controle. Falha externa ao controlador.
ALE=1E Error en el sensor de temperatura de referencia Alarma Indicativa — Falla en el Sensor de Temperatura de Referencia
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18. IMPORTANTE

En conformidad con los capitulos de lanorma NBR 5410.
1: Instale protectores contra sobretensiones en la alimentacion

2: Los cables de sensores y de comunicacion en serie pueden estar juntos, pero no en el mismo tubo de conductos por donde pasan la alimentacion

eléctricay la activacion de cargas

3: Instale supresores de transientes (filtro RC) en paralelo con respecto a las cargas, como forma de aumentar la vida Util de los relés.

Esquema de conexion de supresores en contactores

A1y A2 son las bornas de la
bobina del contactor.

Supresor

Esquema de ligagao de supressores em cargas acionamento direto

Para conduccién directa ligera en
corriente maxima

Supresor

especificado.

Full Gauge Controls hace que los supresores estén disponibles parala venta

19. TERMINO DE GARANTIA
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Informaciones Ambientales

Embalaje:
Los materiales utilizados en los envases de los productos Full Gauge son el 100% reciclables.
Haga su eliminacion porintermedio de agentes recicladores especializados.

Producto:
Los elementos utilizados en los controladores Full Gauge pueden ser reciclados y
reaprovechados cuando desarmados por empresas especializadas.

Eliminacion:

No queme ni tire a la basura doméstica los controladores que lleguen al final de su vida Util.
Observe la legislacion de su region con relacion al destino de residuos electronicos. En caso de
dudas, entre en contacto con Full Gauge Controls.

Los productos fabricados por Full Gauge Controls, a partir de mayo de 2005, tiene plazo de
garanti de 10 (diez) afios, directamente junto a la fabrica, y de 01 (un) afio junto a las reventas
habilitadas, contados a partir de la fecha de venta registrada en factura fiscal. Después de ese
afio de garantia junto alas reventas, la garantia permanecera valida si el instrumento es enviado
directamente a Full Gauge Controls. Ese plazo vale para el mercado brasilefio. Los demas
paises cuentan con garantia de 02 (dos) afios. Los productos tienen garantia en caso de falla de
fabricacion que los vuelva impropios o inadecuados a las aplicaciones para las cuales estan
destinados. La garantia se limita al mantenimiento de los instrumentos fabricados por Full
Gauge Controls, sin considerar otros tipos de gastos, como indemnizaciones en virtud de los
dafios provocados en otros equipos.

EXCEPCIONES A LA GARANTIA

La Garantia no cubre gastos con transporte y/o seguro para el envio de los productos con
sefiales de defecto o mal funcionamiento a la Asistencia Técnica. Tampoco estan cubiertos los
siguientes casos: desgaste natural de las piezas, dafos externos provocados por caidas o
acondicionamiento no adecuado de los productos.

PERDIDA DE LA GARANTIA

Elproducto perderalagarantia, automaticamente, si:

- No se observan las instrucciones de utilizacion y montaje contenidas en las descripciones
técnicas y los procedimientos de instalacion presentes enla Norma NBR5410;

- Selo somete a condiciones que superen los limites especificados en su descripcidn técnica;
. - Sufre violacion o es arreglado por persona que no forma parte del equipo técnico de Full

auge;

- Los dafios sufridos son provocados por caida, golpe e/o impacto, infiltracion de agua,

sobrecarga y/o descarga atmosférica.

USO DE LA GARANTIA

Para utilizar la garantia, el cliente debera enviar el producto a Full Gauge Controls,
debidamente acondicionado, junto a la Factura de compra correspondiente. El flete de envio de
los productos corre por cuenta del cliente. Es necesario enviar también la mayor cantidad posible
de informaciones relacionadas al defecto detectado, lo cual permitira agilizar el analisis, los test
ylaejecucion del servicio.

Esos procesos y el eventual mantenimiento del producto solamente seran realizados por la
Asistencia Técnica de Full Gauge Controls, en la sede de la Empresa, en la Rua Julio de
Castilhos, 250 - C.P. 92120-030 - Canoas - Rio Grande do Sul - Brasil.

© Copyright 2025« Full Gauge Controls ® * Todos los derechos reservados
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