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2. DESCRIPCION

El RCK-862 £« es un controlador electronico expandible de la linea Rackontrol para aplicaciones en
centrales de compresion de refrigeracion comercial e industrial. Realiza el control en aplicaciones de baja y media
temperatura con hastatreslineas de succion y tres lineas de descarga. Ademas del control y monitoreolocal, cuenta
con dos puertos de comunicacion RS-485 independientes para acceso remoto a través del software Sitrad o para
comunicacion mediante el protocolo MODBUS. Para obtener mas informacion sobre los comandos implementados
ylatabla de registros, pdngase en contacto con Full Gauge Controls.

El RCK-862 £¢xe dispone de 6 entradas configurables para sensores y 8 entradas digitales para
monitoreo de sefiales externas. Su robusto hardware también cuenta con ocho salidas de control, siendo dos
salidas anal6gicas para control proporcional y seis salidas digitales (tres salidas de relé y tres de estado s6lido) para
control ON-OFF de compresores, valvulas unloaders y ventiladores. Sus tres relés de estado sélido pueden ser
utilizados en conjunto con logicas dedicadas para el control de compresores digitales de capacidad variable.
Ademas, el RCK-862 ¢« es un mddulo de control que actua solo o en conjunto con médulos de expansion para
ampliarelnumerode entradas y salidas en sistemas de gran porte.

EIRCK-862 ¢« es capaz de regular los compresores utilizando sensores de presion para el control de
presion o temperatura de saturacion del fluido refrigerante, o utilizando sensores de temperatura para el control de
latemperatura de circuitos secundarios como glicol y agua fria.

El RCK-862 £« dispone de logicas avanzadas de control con el objetivo de optimizar el rendimiento
térmico y reducir el consumo energético del sistema de refrigeracion. El control proporcional-integral busca
minimizar la variacion de la temperatura/presion de la linea de succién. El algoritmo progresivo busca adecuar la
demanda de frio requerida por la planta con la potencia del conjunto de compresores, tratando de reducir el nimero
de arranques de los compresores. La ldgica de control de condensacion flotante busca ajustar la relacion de
compresion del circuito de acuerdo con la temperatura ambiente externa, con el fin de reducir el consumo
energético del sistema.

El RCK-862 ¢« dispone de una interfaz amigable a través de una pantalla OLED de alto brillo, seis
teclas de interaccion y un menu de control que proporciona los comandos mas utilizados por la central de
compresion. De facil operacion y configuracion, el RCK-862 s« estd equipado con un buzzer interno (aviso
sonoro) y pantallas exclusivas para el monitoreo de alarmas que simplifican el proceso de monitoreo e identificacion
de fallas en el sistema de refrigeracion. También dispone de reloj de tiempo real (RTC) que permite automatizar
comandos Y registrar los horarios de ocurrencia de alarmas. La conexién USB puede utilizarse para cargar y
descargarlos parametros de configuracion, asi como pararealizar la actualizacion de su firmware.




3. APLICACIONES

-Refrigeracionindustrial de bajay media potencia

-Equipos de refrigeracion tipo Rack (compresores en paralelo)

- Centrales de compresidn para supermercados, centros de almacenamiento logistico o sistemas de climatizacion
-Céamarasfrias

-Unidades condensadoras

-Plug-ins

- Chillers

4. GLOSARIO

Grupo: Esun conjuntode lineas de succién o descarga que tienen vinculos (mismo circuito frigorifico).

Lineade control: Untramode circuito con el mismo control de presion o temperatura, por ejemplo: succién o descarga.
Unloader: Valvulareguladora de capacidad en compresores.

Histéresis: Intervalo de variacion del parametro de control, también conocido como diferencial de control.

Setpoint: Valor deseado del parametro de control (presion o temperatura).

Presostato: Control de presién basado en un punto de ajuste y una histéresis.

Termostato: Control de temperatura basado enun punto de ajuste y una histéresis.

Sobrecalentamiento: Diferencia de temperatura por encima del punto de ebullicion de un fluido para una determinada presién.
Subenfriamiento: Diferencia de temperatura por debajo del punto de condensacion de un fluido para una determinada presién.
Compresion: Control de la presion donde elintervalo de histéresis se encuentra por debajo del punto de ajuste.
Descompresion: Control de la presion donde elintervalo de histéresis se encuentra porencima del punto de ajuste.

SSR: Relé de Estado Sélido (Solid State Relay). Dispositivo electrénico para el accionamiento de cargas eléctricas que permite una
mayor frecuencia de conmutacion que el relé electromecanico. Utilizado para accionar solo cargas de corriente alterna (AC).

VCC: Compresor de capacidad variable (Variable Compresor Capacity). Denomina al compresor que permite modulacién dentro de un
rango continuo, generalmente entre 10y 100%.

VCC-Analdgico: Compresor cuya capacidad es modulada por medio de una salida analégica del controlador (Sefial de 0-10V).

VCC-Digital: Compresor cuya capacidad es modulada mediante la actuacién de salidas digitales (SSR) para el comando de véalvulas
unloaders.

Fluido primario: Fluido refrigerante que circula en el circuito principal de refrigeracion. Ej: R404A.
Fluido secundario: Fluido que circula en un circuito diferente al circuito principal de refrigeracion. Ej: Glicol.

Temperatura de saturacion: Valor resultante de lalectura del sensor de presion convertido a temperatura.

6/ Tenga este manual en la palma de su mano por medio de laaplicacion FG Finder




5.ESPECIFICACIONES TECNICAS

Alimentacion

Consumo maximo

Temperatura de operacion del controlador
Humedad de operacién

Accion de tipo

Nivel de contaminacion

Clase de software

Presién de control
Resolucién de presion
Temperatura de control

Resolucién de temperatura
Entradas analégicas

Salida de tensién para sensores de presion

Entradas digitales

Salidas analdgicas

Salidas digitales

Interfaz USB

Interfaz de comunicacion RS-485

Dimensiones del producto (AxAxP)

24Vac 50/60Hz 0 24Vdc £ 10%
500mA ac/dc

-20a60°C /-4 a 140°F
10 a 90% UR (sin condensacion)
Tipo 1.B
Il
Classe A
0.1 psi/ 0.1 bar
-14,7 a 3191psi/ -1,0 a 220,0 bar
-50 a 200°C / -58 a 392°F
0.1°C /0.1 °F en todo el rango

S1 a S6: Configurables entre Sensor de presion (4 a 20mA/SB69) o Sensor de
temperatura (SB19, SB41, SB59, Sh70);

Salida de tension +12V: 12Vdc, Idcmax= 120mA;

I1a I5: entradas digitales tipo contacto seco.

Hil a Hi3: Entradas digitales aisladas, con tensién maxima igual a la tension
de alimentacion (24V).

Al
A2 = 0-10Vdc (méax. 10mA)

01, 05y 0O6: salida de relé (SPST) NA, 5(3)A/250Vac;
02, 03, y 04: salida con relé de estado sdlido (SSR) 1A/24 - 240Vac

Compatible con el estandar USB 2.0 Full-Speed Module (USBFS);
Formato de datos para Pendrive FAT32 / Tamafio maximo del Pendrive 32GB

RS485-1: No aislada
RS485-2: Aislada
EXP: comunicacion con mddulos de expansion

70,0 x 135,7 x 61,7 mm (2,76" x 5,34" x 2,43")

6.PRECAUCIONES ELECTRICAS

ANTES DE INSTALAR EL CONTROLADOR LE RECOMENDAMOS QUE LEA COMPLETAMENTE EL MANUAL DE INSTRUCCIONES PARA
EVITARPOSIBLES DANOSALPRODUCTO

A CUIDADOSAL INSTALAREL PRODUCTO:
-Antes de realizar cualquier procedimiento en este instrumento, desconéctelo de lared eléctrica;
-Cerciorese de que el instrumento tenga una ventilacién adecuada, evitando instalarlo en paneles junto con dispositivos que puedan hacer que
funcione fuerade los limites de temperatura especificados;
-Instale el producto alejado de fuentes que puedan generar disturbios electromagnéticos, tales como: motores, contactor, relés, electrovalvulas,
etc.

A SERVICIO AUTORIZADO:
-Solamente profesionales cualificados deben realizar el mantenimiento del producto.

ACCESORIOS:
-Utilice apenas accesorios originales Full Gauge Controls;
-En caso de dudas, entre en contacto con el soporte técnico.

COMO ESTA EN CONSTANTE EVOLUCION, FULL GAUGE CONTROLS SE RESERVA EL DERECHO DE HACER, CAMBIOS EN LAS
INFORMACIONES PRESENTES EN ELMANUALA CUALQUIER MOMENTO, SIN PREVIO AVISO.
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7.INSTALACION DEL RCK-862 s«

7.1Fijacion porriel DIN.

Para fijar la interfaz en el riel DIN, coloque la interfaz como muestra la imagen y encastre la

Para retirar el controlador del riel DIN utilice un
destornillador compatible con el tamafio de la
traba para utilizarlo como palanca.

8. DIMENSIONES

Para fijar mejor el RCK-862 £« observe las dimensiones del producto.
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9.ESQUEMA DE CONEXION

l

Alimentacién
de las cargas

1 3 4] |5 6 |7 8] (9 10 M 12
R 4 b el 7 8 |2 12
‘ 01 02" 03" 04" 05 06
' SSRs - Relés de
' estado sdlido Conector tipo 1
! ' "SSR-RELESDEESTADOSOLDO ! :
e : - Sdlo pueden activar cargas alimentadas por corriente alterna; '
-L deb i iente minima de 10mA; '
0606000600004 ! L2 saiga pusds presentar una corente de uga e hasta . SmA(220Vac)
m ------------------------------- J
:I:I:I:I:I:I:I:I:I:I:I:I +
B 1% 1B %,17 B 19 20 21 22 23 24 | | | | |
bic e ! & ol & Bt B || [ ] 14 15 J 18 19 20 21 22 23 24
I I I | I I I I I I I
W RCK-BER stws fullgaugeus HC H1 H2 H3 I1 12 C 13 14 C 15
- 3
Conector tipo 1
Las sefiales C y GND se
conectan internamente
excepto el de la puerta Puerta
aislado RS485-2 aislado
RS485 ‘I RS485-2 EXP:
A1GNDA2A BGN BGD %M = BGD
memaz o 8 Glh 8 e e f i
R EEEEE 34 35 36 25 26 27 28 29 30 31 32 33 ML_— — 34 35 36
y:
020922297
4{4
@@@@@@@“@@”@

POWER SUPPLY
ZIAVac/dlc
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Sensor

+12VGND S1 S2 S3 +12VGND S4 S5 Sé
de temperatura P,

I I | | I | I |
37 38 39 40 41 42 43 44 45 46

\HZV GND S1 S2 S3 +12VGND S4 S5 Sé
I T

| | | | | |
37 38 39 40 41 42 43 L4 45 4é

47

Conector tipo 1
Entrada de

alimentacion

Sensor
de presion

Conector tipo 1: Para los conectores Tipo 1 (5,0mm)
utilice destornillador tipo Philips #1 o Plano de 3,0mm.
No aplique un torque de mas de 0,5Nm.

Conector tipo 2: Para los conectores Tipo 2 (3,5mm)
utilice un destornillador tipo Philips #0 o Plano de
: 2,4mm. No aplique un torque de mas de 0,2Nm.

Nota: Es posible instalar hasta 6 sensores configurables entre temperaturay presion de acuerdo con lainstalacion.




10.TECLAS DE NAVEGACION

Para alternar entre pantallas, editar parametros, visualizar funciones avanzadas entre otras funcionalidades, el RCK-862 z¢« tiene 6 teclas de
navegacion:

- = > MENU
- - > SET
- - - » AUMENTA
S rve
DISMINUYE < - -
VOLVER «- -
ALARMA « - -

TeclaMENU: Accede al Mend Principal y alMenu de Control.
Menu de Control: Presione la tecla MENU. )
MenU Principal: Mantenga presionada por 2 segundos la tecla MENU.

Tecla SET: Confirmay editalos pardmetros y valores.

TeclaAUMENTA: Afiade valores y navega “haciaarriba” enlos Mends.
TeclaDISMINUYE: Disminuye valores y navega “hacia abajo” enlos Menus.
TeclaVOLVER: Regresa ala pantalla anterior sin confirmar alteracion de parametro.

TeclaALARMA: Muestra: alarmas activas, histrico de alarmas y alarmas enrearme.

Presione la tecla de alarma para alternar entre las pantallas Alarmas Activas, Historico de Alarmas y Alarmas en Rearme. Para limpiar el Historico de
Alarmas, vayaal Histérico de Alarmas y mantenga presionada la tecla de Alarma por 5 segundos.

Nota: Requiere un nivel de acceso Administrador.

6/ Nota: Para cambiar el idioma del controlador, basta con presionar juntas las teclas MENU . y DISMINUYE . durante 5 segundos.




11.TUTORIAL DE NAVEGACION

Gl DD HHE ME =5 A

 La primera pantalla resumen es :
‘la pantalla GRUPO 1. Donde
constan informaciones deI

» sistema controlado. . l O

Apartlrde lasteclas AUMENTAYy
: DISMINUYE es posible navegar :
 por las otras pantallasresumen.

..................................................

‘Un toque rapido en la tecla MENU conduce al Menu de'
:Control. Este menu presenta los principales mandos y
conﬂguramones paraoperarel sistema.

Gl DDt HHE: M S5

1 Confiauracions
‘Ar'lunwa

: Presione por 2 segundos la tecla MENU para acceder
:al Menu Principal. EI Menu Principal agrupa las
d . configuraciones del sistema de refrigeracion que seréa .

. controlado. :

G-l DO-FMM HHE MRS5S o

1 Gruros

‘Latecla SET se utiliza paraacceder aI
:item seleccionado. :

 La tecla VOLVER se emplea para regresar en los :
: menus de configuracion, y con un toque rapido es
- posible volver al nivel anterior. :

10



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.1. Pantallas de resumende los grupos:

Muestra el estado basico de las lineas (Succion y/o Descarga) que integran el grupo, en el caso de que este se haya configurado. Por estandar, el
RCK-862 £¢« se configura con la Succion 01y la Descarga 01 en el Grupo 01. Si el Grupo no esta configurado, vaya a Menu principal
Configuraciéon de funciones —Grupos. Para mas informaciones consulte la seccion 18. Menl Principal — Funcién 1. 1. 1

0 — ldentificacion de grupo en exhibicion:

@ = [~ Indicalafechaactual.
9 — HH 2 i3 5% :Informael horario actual.

0 — 2, :Indicacion de alarma activa.

6 — Indicaciones auxiliares:

I"l: Por lo menos 1 compresor o ventilador en
mantenimiento;

E . Cuando el setpoint econdmico esté
activado;

-Enprocesode Pump Down;

L. T: Condensacion flotante activa;

: Nota: La indicacion de funcion cambia cuando
: hay mas de una funcién auxiliar activa en la :
: mismalinea (aspiracion o descarga).

G — Indicacion de estado del control:

. 1..Esperandoinicio de control;

i 1: Enalarmaorearme automatico;
Fi1 (Parpadeando): Esperando rearme
manual;

» ¥ Endeshielo.

0 — Presenta el presostato de descarga configurado
para el grupo. Cuando no haya ninguna descarga
habilitada aparecera unalinearecta.
 Nota: EI nimero del grupo determina el nimero :
de la linea de descarga que sera utilizada. Por
rejemplo, la descarga 03 solamente sera:
 utilizadaenelgrupo 03. :

@ — Presenta el nimero de presostatos de succion
configurados para el grupo. Cuando no haya
ninguna succién habilitada aparecera una linea
recta.

"



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.2. Pantalla de resumen de lasuccion:
Lasinformaciones referentes alas lineas de succion estan disponibles en dos pantallas que se configuran automaticamente de conformidad con el tipo

de control seleccionado.
Para configurar las lineas de Succién vaya a Ment principal — Configuracion de funciones — Succién. Para mas informaciones consulte la

seccién 18. Menu Principal — funcion 1. 1.2

Control de presion:

©e90%

12



12.PANTALLAS DE RESUMEN

o — Identificacion delalinea de succion en exhibicion:

=i 1 Succion 1;

'_' 2 Succion 2;

LiF1: Conectado;

[ ¥ ¥ Desconectado;

-k :Bloqueado:

i 1 : Enalarmaoreinicio automatico;

i1 (Parpadeando): Esperando el reinicio
manual;

>3 Ala linea le falta algin parametro de
configuracion.

(11 = Deshabilitado mediante comando o
entradadigital.

9 — E .3 Setpointeconémico activo.

0 — Fcd: En proceso de Pump Down.

9 — [*l: Almenos 1 compresor en mantenimiento.

6 — #, Indicacion de alarma activa.

-,

— It t: Porcentaje de potencia referido a las
salidas activas porel RCK-862 zé«s.

0 — E&==: Porcentaje de potencia requerida por el
sistema referido el rango de operacion.

9 — Sobrec a1l & Caleulo derecalentamiento
basado en medidas de presion, temperatura y tipo
de refrigerante parametrizado. Si el controlador
identifica que la succién esta funcionando en la
region transcritica del refrigerante, se mostrara el
mensaje PC.

g

=[nF & Es el valor del sensor de temperatura
de succion.

— P'r&=: Es el valor de presién leido por el
transductor de succién y su valor convertido en
temperatura.

— &2 1. Muestra el valor actual del punto de ajuste
de presidn o temperatura, segun el tipo de control
seleccionado.

@ = /% T :Esladiferencia entre las temperaturas de
entraday salida del circuito secundario.
— Ta =al ida:Eselvalor de temperatura de
salida delfluido del circuito secundario.
&- T. entrada: Es el valor de la
temperatura de entrada del fluido del circuito
secundario.

13



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.3. Pantallas de resumende ladescarga:

Muestra el estado basico de las lineas de descarga segun el tipo de control seleccionado.

Para configurar las lineas de Descarga vaya al Menu principal — Configuracion de funciones — Descarga. Para mas informaciones consulte la
seccion 18.Menu Principal — Funcioni. 1. 3.

Control de presion:

Control de temperatura de la linea de liquido

14



12.PANTALLAS DE RESUMEN

a — ldentificacion de lalinea de descarga en exhibicion: 0 — Subenfria Calculodelsubenfriamientocon

base en las medidas de presion, temperatura, y el
tipo de fluido refrigerante configurado. Enelcasode
que el controlador identifique la succién que esta
operando en la regién transcritica del fluido
refrigerante se exhibird el mensaje PC.

@ — Temr L.L.: Es el valor de temperatura de la
linea de ||qU|do, utilizado para calcular el

0 — subenfriamiento.
i*t: En modo nocturno.

9 — Fr==: Es el valor de presion leido por el

0 —ut - p transductor deladescarga.
Lt orcentaje de potencia referente a las
salldasactlvas porelRCK-B62 . @ — & 1. Exhibe el valor del setpoint de presion o
temperatura activo. Puede ser el setpoint principal,
6 — E==1: Porcentaje de potencia requerido por el econdmico o el que resulte del calculo de la légica
sistemareferente alintervalo de operacion. de condensacion flotante.

.« : Representa el valor del(los)
sensor(es) de temperatura delambiente externo

Control de descarga

Desl On E

1:Descarga;

=5 Descarga2;

= .. Descarga 3.

Y i f 1t Temperatura externa
de referenma para condensamon flotante.

9 — TE%S: temperatura de bulbo seco.

condensacion adiabatica.

15



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.4. Continuacion de las pantallas de resumen:
Para cada succion y descarga se muestra una pantalla resumen donde pueden visualizarse cuantas salidas estan asociadas y sus respectivos
estados. Después del signoigual pueden verse el porcentaje de las salidas de control asociadas a cada compresor y ventilador que estan conectadas.

Puedenincluso monitorear el estado de control de capacidades (valvulas unloaders y salida inverter).

(4

— La letra F* representa la activacion de la salida
principal del compresor. Cuando la salida digital
F estaindicada como fondo blanco significa que
surelé estaactivado.
La letra A simboliza la salida analdgica
(proporcional) - compresor configurado como
inversor. Para valores por encima del 0%, la
letra & aparece confondo blanco.

— Este valor representa el porcentaje de la potencia
suministrada por cada compresor.

— Las salidas auxiliares (unloaders) estan
representadas porlaletra L.
La salida Start-Stop del compresor con
modulacién VCC-Analdgico sera representada
porlasletras 5.

Enumera todos los compresores habilitados en el
presostato de succion.

e_

0_
o_

La letra F representa la activacién de la salida del
ventilador. Cuando la salida digital P esta indicada
con fondo blanco significa que su relé esta
activado.

Para ventiladores con modulacién inversora (solo
se puede configurar el ventilador F1), la letra &
simboliza el valor de la salida analégica. Para
valores superiores al 0%, la letra A se mostrara
con el fondo blanco.

Para ventiladores con modulacién, el simbolo SS
representa el estado de la salida Start-Stop.
Cuando esta salida esta activada, se representa
conelfondoblanco.

Este valor representa el porcentaje de la potencia
suministrada de cada ventilador.

Enumera todos los ventiladores habilitados de la
linea de descarga, que pueden ser hasta seis en
total.

: Fondo blanco

E Salidaactivada

Fondonegro

- Salida configurada pero desactivada

16



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.5. Presostatos individuales:
Las pantallas de presostatos individuales se acceden a partir del Menu de Control. )
Paraalternarentre los presostatos disponibles basta navegar usando las teclas . y. :

0_ Presostato en exibicién Fr=1, Fr=2 o 0_ Exhibe el setpoint para cada salida digital del
Fr=3. presostato individual.

Conjuntos presentados con fondo blanco indican

— [ri-conectado; que la respectiva salida esta activa. En este

1 ¥ ¥ -desconectado. ejemplo, las salidas 1y 2 estan desconectadas y

las salidas 3,4, 5y 6 estan conectadas.

— Modode operacion:
iZ:compresion;

[: descompresion.

6 — Valor de la presion de control.

: Fondo blanco

E Salidaactivada

Fondonegro

- Salida configurada pero desactivada

17



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.6. Termostatos individuales:

Las pantallas de termostatos individuales se acceden a partir del Ment de Control.

Paraalternarentre los presostatos disponibles basta navegar usando las teclas . . B

0_

@_

Termostato en exhibicion:
Tr-m1:Termostatoindividual 1;
Trm2: Termostatoindividual 2;
Tr-m3: Termostatoindividual 3.
{Ir1-conectado;

1§ ¥ -desconectado;
= -pre-deshielo.

== -deshielo.
Ir-&1r-drenaje.
arn-fandelay.

i1 1. - interbloqueo.

)
(=
i
=
[RE—
I
L

a1t -delayinicial.
[1i=: Deshabilitado mediante comando o

entradadigital.

— Modode operacién:

Fi: calentamiento;
F:refrigeracion.

9 — Estado de la salida de deshielo.

6 — Estado de la salida de ventilacion.
@ — Estado de la salida del compresor.

— Temperatura delevaporador/
Sensor de temperatura parafin de deshielo.

@ — Temperaturaambiente.

Q — Setpointde temperatura.

18



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.7.Entradas y salidas:

El menu de entradas y salidas permite ver el estado actual de todas las entradas y salidas del RCK-862 zé«e y de sus modulos de expansion
configurados, como también verificarla su funcion.

0 — Indica el equipo que esta siendo visualizado.

Indica el equipo y el item que esta siendo
o ~ visualizado.

e — Indica el estado o valorde la salida. e — Indica el estado o el valor de la entrada.

Para visualizar cual es la funcién atribuida para una determinada salida o entrada, presione la tecla., navegue hasta el item deseado por medio de

las teclas () y @y presione @8 nuevamente.

0 — Indica el item seleccionado.

9 — Indica el presostato asociado.

e — Indica la funcion del item seleccionado.

19



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.8.Entradas auxiliares:
El'menu de entradas auxiliares permite la visualizacién del estado actual de todas las entradas digitales auxiliares del RCK-862 £¢«e, asi como la

verificacion de su funcion.
Para visualizar qué funcion esta asignada a una entrada determinada, navegue hasta el elemento deseado usando las teclas . y . y presione

Eritirrada 1

Ertradas auxiliares

0 — Indica el estado delaentradadigital. o = Direccién de entrada.

e— Funcién de entrada.
9 — Indicaelnimero de laentrada auxiliar.
e— Vinculode uso.

12.9. Salidas de alarma:
El menu de salidas de alarma permite la visualizacion del estado actual de las salidas de alarma del RCK-862 zé«2, asi como la verificacion de su

funcién.
Para visualizar qué funcion esta asignada a una salida determinada, navegue hasta el elemento deseado usando las teclas . y . y presione

0 — Indicael estado de lasalidadigital. = Direccion de entrada.

e— Funcion de entrada.
e — Indicaelnimero de salida de alarma.
e— Vinculode uso.

20



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.10. Termostatos de proteccion de los compresores:
Lainformacion de los termostatos se accede desde el Menu de Control. ) -
Para alternarentre los compresores disponibles basta navegar usando las teclas . y .

0 — Temperatura del compresor. e — Referencia del compresor.

@ — Estado de la salida de proteccion. 0 — Linea de succién.

12.11. Control de bombas:
Permite visualizar el estado de las salidas de los conjuntos de control de bombas.

a — Indicaelestadodelasalida: 9 — Indica el conjunto al que pertenece la salida.
1+ Salida conectada;

1+ ¥:Salidadesconectada;
HL.:Salidaenalarma.

9 — Indica el indice de la salida.

21



12.PANTALLAS DE RESUMEN

12.12. Economizer:
Permite visualizar lainformacion del Economizer.

0 — Referenciadelasuccionyel compresor. 9 — Estadodelasalida.

@ — Temperatura de descarga del compresor. G — Presiondelalineadel economizer.

12.13. Anticongelante:
Permite visualizar lainformacién del Anticongelante.

0 — Referenciadelasuccionyelcompresor. 0 — Temperaturade entrada.
@ — Temperatura de control. 9 —Estadodelasalida.

9 — Temperaturade salida.
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13.MENU DE CONTROL

El Menu de Control es accesible presionando la tecla @ , Y cuenta con configuraciones y comandos de facil acceso a las operaciones del controlador

RCK-862 stus.

de acceso

Control

Deacuerdo con el nivel de acceso, se permite al usuario realizar diferentes
accionesenel RCK-862 z¢«<. Se pueden ajustar 3 niveles de acceso:
-Visualizador:
Modo estandar, no es necesarioingresar un codigo.
-Técnico:
Permite realizar cambios en algunos parametros del sistema. El nivel
técnico se activaingresando el codigo 123.
-Administrador:
Permite realizar cambios en todos los parametros del sistema
(generalmente se utiliza cuando se realiza la configuracion inicial del
sistema). El nivel Administrador se activaingresando el cddigo 717.
En caso de ingresar un codigo invalido o si el RCK-862 £é«e queda sin
actividad durante 15 minutos, automaticamente volvera al modo
Visualizador
Eztado de controls
Se puede conectar o desconectar el control del sistema. Cuando esta
desconectado, el RCK-862 ¢« solo monitorea el sistema, pero sin
tomar acciones. Nota: La modificacion de algunas funciones, como la
descarga de recetas, requiere que el controlador esté conectado.
Control de succidn
Permite conectary desconectar manualmente el control de las succiones.
Obs.: Ladesconexion se realiza respetando los tiempos de desactivacion
de los compresores y se lleva a cabo con la recoleccion de fluido, si esta
configurado.
Cirl. de termostatos
Permite conectar y desconectar manualmente el control de los
termostatos.
Fearme de alarnas?
Reinicia los presostatos en condicion de reinicio manual o automatico. Al
realizar unreinicio, se registrara una entrada en el historial de alarmas.
Riuste de setroints:
Permite el ajuste del setpoint de control de las lineas de succién con el
nivel de usuario 'Visualizador', es decir, sin necesidad de una contrasefia
de acceso. Solo esta disponible si la funcion 2.6 (Ajuste de setpointen el
menu de control) esta habilitada.
Setroint econdmicod
Activa el setpointecondmico para cada grupo de presostatos.
Fume Downs
Activalafuncion Pump Down para cada grupo de presostatos.
Oeshiselo manuals
Permite activar y desactivar manualmente el proceso de deshielo de los
termostatosy succiones.

Cornd,. adiabidticas

Habilita y deshabilita la l6gica de condensacion adiabatica para
cada presostato de descarga.

Cornd. flotante:

Habilita y deshabilita la l6gica de condensacion flotante para cada
presostato de descarga.

Entradasz » zalidasi

Sevisualiza unresumen de las entradas y salidas del RCK-862
#txe,indicando el valor de lectura de los sensores, el estado actual
delasentradasdigitalesy las salidas de control.

Eritradas auxiliarses:

Visualiza el estado de las entradas auxiliares configuradas.
Salidas de alarmal

Visualiza el estado de las salidas de alarma configuradas.
Mantenimisntod

Se visualizan y seleccionan compresores o ventiladores para
entrar en modo de mantenimiento. Cuando el equipo esta en
estado de mantenimiento, permanece en estado desconectado.
Hordme tross

Indica la cantidad de horas que cada compresor o ventilador ha
estado en funcionamiento.

Visualizacién de los termostatos de proteccion de los compresores.
Economizers:

Visualizalainformacion de las |6gicas del economizer.
Fresostato individuals

Visualiza las pantallas de resumen de los presostatos
individuales.

Termostato individuals

Visualiza las pantallas de resumen de los termostatos
individuales.

Control de bombas:

Visualiza la informacion de control de bombas de las lineas de
succion.

Hrnticonaelanted

Visualiza lainformacion de las Idgicas de anticongelante.
Fecha 9 horas

Ajustalafechay horaactuales. Este campo es importante para los
registros de alarmas y las l6gicas que utilizan el reloj.




14.GRUPOS DE REFRIGERACION

14.1 Control de succion:

EI RCK-862 £« permite que se asignen vinculos entre lineas de succién y descarga. Estos vinculos se forman mediante la creacion de grupos,
que son conjuntos de lineas de succiony descarga.

Algunos comandos através del menu y entradas digitales pueden ser asignados alos grupos; ademas, las alarmas que ocurren en lalinea de descarga
afectanalaslineas de succion del mismo grupo, desconectando compresores. Las lineas de descarga son fijas y pertenecen alos grupos con el mismo
indice: descarga 1algrupo 1, descarga 2 algrupo 2y descarga 3 al grupo 3.

Laslineas de descarga sonfijasy pertenecen alos grupos con el mismo indice: descarga 1 al grupo 1, descarga 2 al grupo 2 y descarga 3 al grupo 3.

Ejemplos de grupos:
Dos grupos conuna succiény una descarga cada uno:

1. Z Numerode presostatos de succién=2
1.3 NUmerode presostatos de descarga=2
1.5 Grupodelasuccion1=Grupo 1

« 1. & Grupodelasuccion2=Grupo2
1. 2 Fluidorefrigerante del grupo 1=R404A
1.2 Fluidorefrigerante delgrupo2=R410A

Pk ek ke ke el ok
= = = = =

P
w0

Grupo 1 condos succionesyunadescargay Grupo 2, con unasuccion y unadescarga:

Succion 3

= £ Numerode presostatos de succién=3

. % Numerode presostatos de descarga=2
- 5 Grupodelasuccién 1=Grupo 1

= & Grupodelasuccion2=Grupo 1
Grupodelasuccion 3= Grupo 2
Fluidorefrigerante del grupo 1=R404A
Fluidorefrigerante del grupo 2=R410A

e et b e ek ek
= = ®8 = =® =® =
ke s ke ks ot ke ke
= = =

LU R |

24



14.GRUPOS DE REFRIGERACION

Ademas del vinculo creado por los grupos, es posible habilitar la sincronizacion entre dos lineas de succién. Sila sincronizacion entre Succion 1y 2
esta habilitada (1 - 1 . 2%), la succion 2 se obliga a operar en condicion de capacidad minima antes de que el primer compresor de la succion 1 se
encienda. En caso de parada por alarma en la succién 2, la succién 1 también se desconecta. Lo mismo ocurre paralas succiones 1y3 (1. 1. 2¥)y
succiones2y3 (1. 1. 28).

Ejemplode aplicacion:

Circuito en configuracién en cascada con un grupo operando a bajay media presién y otro a alta. La succion 3 debe arrancar antes que la succién 102,
ylas alarmas que desconectan los compresores de la succion 2 afectanalas 3lineas.

Grupo 2
Descarga 2

Succion 3

G 1
po ( Descarga 1 =

Succion 2

2 NUmerode presostatos de succion=3

= Numerode presostatos de descarga=2
Grupodelasuccion 1=Grupo 1
Grupodelasuccién 2 =Grupo 1
Grupodelasuccién 3=Grupo 2
Fluidorefrigerante del grupo1=R777
Fluidorefrigerante delgrupo2=R134A

27 Sincronizacion entre succion 1y succion 3 = Si
23 Sincronizacién entre succidn 2y succion 3= Si

RUCRE R Rt B L

1.1
i.1
1.1
1.1
1.1.
1.1
i.1
1.1
i.1
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15.CONTROLES DE SUCCION

15.1 Control de succion:

Los parametros de control de la succién se ajustan en el siguiente Menu: Mend principal—1.Configuracién de Funciones —2.Succion.

El control de los compresores esta asociado a un presostato de succién. O RCK-862 ¢« permite el control de hasta 3 presostatos de succién con
hasta 6 compresores cada uno. Las salidas digitalesindicadas como 01, 02, ..., 06 son responsables del control conectado-desconectado (On/Off) de
compresores y valvulas unloaders, mientras que las salidas analdgicas, indicadas como A1y A2, emiten una sefial de 0-10V para inversores de
frecuencia u otros dispositivos. O RCK-862 £é«e controla hasta tres valvulas unloaders por compresor, teniendo un Modo de control para
compresores variables como el Bitzer CRII.

Nota: Las alarmas enlos presostatos de descarga también pueden actuar sobre los compresores de succion segin latabla de alarmas.

15.2Modulacién de los compresores On/Off:

Cada fabricante de compresores tiene un modo propio de control de capacidades en sus compresores. Los compresores mas comunes tienen dos
etapas de operacion: conectado o desconectado. En este caso, se utiliza la modulacién conectado-desconectado (On/Off). Cuando se tiene
compresores con la posibilidad de regular su capacidad mediante el accionamiento de valvulas unloaders tipo step, se selecciona el tipo segun las
opciones acontinuacion:

On/Off (Conecta/Desconecta) - Compresor de conecta/desconecta que utiliza solo una salida digital (relé) para su activacion.

On/Off 501100 - Se asocia una salida principal y una salida auxiliar para el control en 3 etapas del compresor.

On/Off331661100- Se asociaunasalida principaly 2 salidas auxiliares para el control en 4 etapas del compresor.

On/Off501751100 - Se asocia una salida principal y 2 salidas auxiliares para el control en 4 etapas del compresor.

On/Off251501751100- Se asocia unasalida principal y 3 salidas auxiliares para el control en 5 etapas del compresor.

Asociado a la modulacién de los compresores On/Off se define un Modo de accionamiento (1. 2. 1. 44 - (4%)) para determinar la secuencia de
actuacién de las salidas de control de acuerdo conla construccion del compresor.

La salida principal, la primera en conectarse y la Ultima en desconectarse, es normalmente utilizada para el accionamiento del motor del compresor.
Mientras que las salidas auxiliares se utilizan normalmente para accionar o desaccionar una valvula unloader para la regulacién de la capacidad del
compresor.EI RCK-862 ¢« tiene 3 modos de accionamiento seglin latabla a continuacion:

Modo incremental Modo unloader Modo selectivo
Modulacién ON/OFF 50 | 100 Modulacién ON/OFF 50 | 100 Modulacién ON/OFF 50 | 100
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado (O O - - Desconectado (O O - - Desconectado O O
50% [ ) O = = 50% [ ) [ ) - - 50% [ ) [ )
100% [ ] [ ] - - 100% [ ] O - - 100% [ ] O
Modulacion ON/OFF 33 166 | 100 Modulacién ON/OFF 33166 | 100 Modulacién ON/OFF 33166 | 100
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado () O O - Desconectado (O O O - Desconectado O O O
33% o O O - 33% ] [ [ - 33% o [ O
66% o () @) - 66% o o O - 66% o O [
100% ([ ) [ ) [ - 100% [ J O O - 100% [ ] O O
Modulacién ON/OFF 50 1 751100 Modulacién ON/OFF 50 | 751 100 Modulacién ON/OFF 50 1751 100
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado () O O - Desconectado O O O - Desconectado O O O -
50% o O O - 50% ] ] [ - 50% o [ O
75% o o O o 75% ] { O - 75% o O [
100% o o () - 100% o O @) - 100% o O O
Modulacién ON/OFF 25150 | 751100 Modulacién ON/OFF 25150 1 751100 Modulacién ON/OFF 25150 1 751100
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado (O O O O Desconectado () O O O Desconectado O O O O
25% [ J O O O 25% [ [ [ [ 25% o [ @) O
50% { ( @) @) 50% [ [ ] [ O 50% { O o O
75%  J [ J [ ] O 75% o [ O O 75% | J O O [ ]
100% o ([ [ [ 100% o O O @) 100% ([ O @) @)
Leyenda:

@ - Salida conectada
O - Salida desconectada

Ejemplo: Para un compresor con dos valvulas unloaders en las que cada valvula elimina el 33,3% de la capacidad del compresor, se puede
seleccionarlamodulacion del compresor como On/Off 33166 1100 (pardmetro 1 . 2. . 3 - (<43)). Se define una salida para el motor del compresor,
asociada a la salida principal (1 . & . =« 57), y dos salidas auxiliares para las valvulas unloaders (1 . 2. . 54y 1. 2. . 55). Elcomportamiento
delas salidas auxiliares esta definido por el parametro “Modo de activacion del compresor” (1 « & . =« b - (43)).

En el “Modo incremental” cuando solo se activa la salida principal del compresor, el controlador asume que el compresor opera al 33,3% de su
capacidad. Al activar la salida auxiliar 1, la capacidad se eleva al 66,6%, y al activar la salida auxiliar 2, se alcanza el 100% de la capacidad nominal del
compresor.

En el “Modo unloader” cuando se activa la salida del compresor, el controlador asume que el compresor opera al 100% de su capacidad. Al activar la
salidaauxiliar 1, la capacidad activa seré del 66,6%, y al activar la segunda salida auxiliar, la capacidad activa sera del 33,3% de la capacidad nominal.
En el“Modo selectivo” cuando solo se activa la salida principal del compresor, el controlador asume que el compresor opera al 100% de su capacidad.
Al activar la salida auxiliar 2, se obtiene un 66,6%, y cuando la salida auxiliar 2 se desconecta y se activa la salida auxiliar 1, se alcanza el 33,3% de la
capacidad nominal del compresor.
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15.3Modulacion de Compresores de Capacidad Variable (VCC):

Compresores de Capacidad Variable (VCC) son compresores controlados mediante una salida analégica (VCC-Analdgico) o mediante salidas
digitales de accionamiento rapido (VCC-Digital).

Solo el compresor 1 de cada presostato de succion puede configurarse como VCC y, cuando opera junto con compresores ON/OFF, es el primero en
conectarsey el Ultimo en desconectarse.

15.3.1VCC-Analdgico:
Para el control de un compresor de capacidad variable utilizando la salida analégica, se utiliza una salida analégica de 0-10V (1. 2. =.52)y
opcionalmente una salida digital confuncién de Start/Stop (1 . 2. =, 57F).

15.3.2VCC-Digital:

Para el control de un compresor del tipo VCC-Digital es necesario configurar una salida digital para el accionamiento del motor y una o més salidas de
accionamiento rapido (SSR) para el control de valvulas de modulacion de capacidad. Durante el funcionamiento del compresor, solo se modula una
valvula mientras que las otras permanecen conectadas o desconectadas. La eleccion de cuél valvula debe ser modulada se realiza automaticamente
considerando el menor nimero de activaciones entre las vélvulas de un mismo compresor, aumentando asila vida util del conjunto.

El arranque del compresor ocurre cuando la capacidad requerida es superior al valor configurado en VCC: Capacidad minima (1. 2. =.54)y
permanece operando sin carga hasta que se haya transcurrido el tiempo configurado en VCC: Tiempo en capacidad de arranque (1 - 2. = . 58).

El algoritmo presente en el RCK-862 £« determina automaticamente cuando deben ser activadas las salidas auxiliares. Si se desea realizar el control
delas valvulas en intervalos de tiempo fijos, se debe seleccionar el periodo deseado en el parametro VCC-Digital: Periodo de control (1 . 2. . 5Z2).

Cada fabricante de compresores digitales establece limitaciones para el tiempo minimo de activacion de las valvulas de modulacién, que puede ser
configurado en VCC-Digital: Tiempo minimo de activacion de lavélvula (i . 2. =. F3).

El RCK-862 4« permite el control de diversas variaciones de compresores digitales, permitiendo la modulacion de compresores con una hasta tres
valvulas auxiliares de control. Para la correcta seleccion se debe evaluar cual configuracion se ajusta a las caracteristicas del compresor, conforme a:
VCC-Digital 10-100 1V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y una salida digital (SSR) para la modulacion de vélvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 10-100 2V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y dos salidas digitales (SSR) para la modulacién de dos valvulas
auxiliares. Se considera que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 10-100 3V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y tres salidas digitales (SSR) para la modulacién de tres valvulas
auxiliares. Se considera que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 33-100 1V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y una salida digital (SSR) para la modulacion de valvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 33% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 33-100 2V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y dos salidas digitales (SSR) para la modulacién de dos valvulas
auxiliares. Se considera que la salida principal representa el 33% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 50-100 1V: Una salida principal para el accionamiento del compresor y una salida digital (SSR) para la modulacion de valvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 50% de la capacidad del compresor.

Lasiguiente tablailustra el comportamiento de las salidas en relacién con la capacidad requerida por el compresor sin considerar el rodaje de las salidas.
VCC-Digital 10-100 2V_B: Una salida principal para el accionamiento del compresor, una salida digital (SSR) para la modulacién de una valvula de
capacidad correspondiente al 50% del compresor y una salida digital para unloader correspondiente al 50% del compresor. Se considera que la salida
principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 10-100 3V_B: Una salida principal para el accionamiento del compresor, una salida digital (SSR) para la modulacién de una valvula de
capacidad correspondiente al 33% del compresor y dos salidas digitales para unloader correspondientes al 33% de capacidad cada una. Se considera que
la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.
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Modulacion de compresores VCC-Digital

Modulacion VCC-Digital 10-100 1V Modulacién VCC-Digital 33-100 1V Modulacién VCC-Digital 50-100 1V
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad Principal  Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux1 Aux 2 Aux 3
Desconectado O O - - Desconectado O O - - Desconectado O O
Arranque [ ) [ ) - - Arranque [ ) [ ) - - Arranque [ ) [ )
10-100% [ ) @ - - 33-100% [ ) @ - - 50-100% [ ) @
>100% () O - - >100% o O - - >100% (" O
Modulacion VCC-Digital 10-100 2V Modulacién VCC-Digital 33-100 2V Modulacién VCC-Digital 10-100 3V
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad ~ Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado () O O - Desconectado (O O O - Desconectado O O O O
Arranque [ ) [ ) () - Arranque [ ) [ ) () [ ) Arranque [ ) () [ ) [ )
10-50% [ ) @ [ ) o 33% [ ) @ o o 10-33% [ ) @ [ ] [ ]
50-100% o O @ - 66% o O @ - 33-66% o O @ )
>100% [ ) O O S 100% [ ) O O o 66-100% [ ) O O @
>100% [ J O O O
Modulacién VCC-Digital 10-100 2V_B Modulacién VCC-Digital 10-100 3V_B
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Desconectado (O O O Desconectado (O O O O
Arranque [ ) [ ) () Arranque [ ) [ ) () ()
10-50% o @ Y 10-33% o @ Y o
50-100% o @ O 33-66% o @ ) @) Leyenda:
@ - Salida conectada
>100% o O O 66-100% o @ O O O - Salida desconectada
>100% o O @) O (@ - Salida modulada

6/ Nota: Se asume que cuando una valvula esta activada, el elemento controlado opera sin carga y la capacidad del compresor se
reduce

15.3.3 Compresorde tornillo convalvula deslizante:
Parael control de compresores de tornillo con valvula deslizante, se debe seleccionar la opcion: VCC-25|50|75[100]S.
Eneste caso, las salidas auxiliares 1 a 3 seleccionan la posicion de la valvula deslizante en las capacidades del 75%, 50% y 25% respectivamente. La
salida auxiliar 4, por su parte, controla el flujo de aceite, siendo activada y desactivada en intervalos definidos en los parametros 1. 2. x. 1£1y
1.2.x.18%. Lasalida auxiliar 3 permanece activada después de la desconexion del compresor, haciendo que la valvula deslizante vuelva a su
posicion original.

Modulacion VCC - 25|50 75]100 | S

Capacidad  Principal Aux1 Aux 2 Aux 3 Aux 4
Desconectado (O O O [ ) O
Arranque o O O o @)
25% ) O O [ @
50% ([ O () O @
75% () [ O O @
100% ([ O O O @

Nota: La operacion del compresor por debajo de la capacidad minima permitida por el fabricante puede causar daos irreversibles.
6/ Por lo tanto, se debe consultar al fabricante del compresor sobre la capacidad minima de operacion y configurar el valor minimoen la
funcién i . Z. = . 54 (VCC: Capacidad minima).

15.4Modos de control:
Cada pressostato de succion puede ser programado, en el parametro 1 . Z. = . 1, paraoperar segun uno de los Modos de control: Modo Lineal, Modo
Rotacion, Modo Zona Muerta, Modo Zona Muerta con Rotacion y Modo Algoritmo Progresivo.

15.4.1 Modo lineal:

El Modo Lineal se aplica cuando se utilizan compresores de misma capacidad, combinados o0 no con un compresor con modulacién proporcional
(inversor). La activacion de los compresores y sus valvulas unloaders (si estan configuradas) ocurre de forma secuencial y en intervalos de presion
iguales. Se sigue el orden ascendente de acuerdo con sunomenclaturay el desactivacion.

15.4.1.1 Modo Lineal asociado solo alas salidas digitales - compresores ON/OFF + Unloaders

El Modo de control Lineal, cuando solo tiene salidas digitales asociadas, controla la activacién y desactivacién de cada compresor de manera
secuencial y con intervalos de presion de igual magnitud (paso). El RCK-862 s« utiliza un valor de setpoint y una histéresis de presion para el
control de la succion de los compresores. Silos compresores tienen valvulas unloaders (salidas auxiliares), se puede elegirla secuencia de activacion
ydesactivacion de acuerdoconlosparametros 1 . 2. =. Sy 1. Z.=. 51,

Se asocian las salidas digitales a los compresores en el Ment Principal —1.Configuracion de funciones — 1.2 Succion. El RCK-862 £«
define los puntos de activacion y desactivacion de acuerdo con el valor de la histéresis y el nimero de compresores configurados en la succién,
conforme alavariable “paso” definida a continuacion:

Paso de activacion de las salidas digitales . Valor de la Presion de activacion de la salida “N”
j : Activacion = Setpoint + (N x Paso) ;
Histerésis digital : Valor de la Presion de desactivacion de la salida “N”
Paso= : Activacion = Setpoint + (N-1xPaso) '

Numero de salidas
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Ejemplo: Control lineal asociado apenas a compresores conecta-desconecta (ON-OFF)
Solamente compresores ON/OFF

Cuando se utilizan compresores conecta-desconecta (ON/OFF), cada compresor esta asociado a una sola salida; por lo tanto, el Paso es igual a la
histéresis porladivision del nimero de compresores.

1. 2. 3. 3% Modulacion del compresor 2: ON/OFF (conecta/desconecta)
1.2.=.1 Mododecontrol: Lineal 1.2.=. 48 Modulacion del compresor 3: ON/OFF (conecta/desconecta)
1.2.=.73 Setpoint: 25psi 1.2.=.41 Modulacion del compresor4: ON/OFF (conecta/desconecta)
1.2.=.5 Histéresis On/Off: 6psi 1. 2. .42 Modulacion del compresor 5: ON/OFF (conecta/desconecta)
1.2 1 Cantidad de compresores: 6 1. 2. =.43 Modulacion del compresor 6: ON/OFF (conecta/desconecta)
1. 2. 5. 38 Modulacion del compresor 1: ON/OFF (conecta/desconecta)

Eneste caso cadacompresor esta asociado a una salida digital y el Paso se define como6/6 =1 psi.

Salidas
31 C1+C2+C3+C4+C5+C8
30 C1+C2+C3+C4+C5
29 C1+C2+C3+C4
g 28 C1+C2+C3
27 C1+C2
26 C1
25 OFF

Ejemplo: Controllineal asociado a salidas digitales de compresores con unloaders

Compresores On/Off con unloaders.

Enlos compresores que utilizan valvula de regulacion de capacidad unloader, se elige lalégica de activacion y desactivacion de los relés principales y
valvulas auxiliares unloaders conforme pardmetros 1. &. . Sk -Secuenciadeactivacionesy 1. 2. . 51 - Secuencia de desactivaciones.

« £+ 3. 1 Modode control: Lineal
- 3. & Setpoint: 25 psi
‘. . %4 Histéresis On/Off: 6psi
51 NUmerode compresores: 3
. 3. 5 Modulacion del compresor 1: ON/OFF (conecta/desconecta)

« ¥« == Modulacion del compresor 2: On/Off 501100

. ¥« 48 Modulacién del compresor 3: On/Off 33166 1 100

'« 45 Modo de activacion del compresor 2: Incremental
. & Modo de activacion del compresor 3: Incremental
=« S5 Secuencia de activaciones: PPuu

. £+ 3. 531 Secuenciade desactivaciones: Ppuu

&
T
£
-

fots e de ke ot
| OISR OO R S
fomte b e fde ks ot

Elcompresor 1 es del tipo ON/OFF y requiere apenas una salida digital a la que pueda asociarse. El compresor 2 tiene una valvula unloader, porlo que
esté asociado a dos salidas digitales (principal y auxiliar 1). EI compresor 3 tiene dos vélvulas unloaders, por lo que esta asociado a tres salidas
digitales (principal, auxiliar 1y auxiliar2). Son seis en total las salidas digitales y su paso se define como: 6 /6 = 1 psi.

Salidas digitales

31 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2 + U1c3 + U2c3
30 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2 + U1c3
29 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2
—~
8 28 Pc1 + Pc2 + Pc3
N
27 Pc1 + Pc2
Pc1=Salida principal del compresor 1
Pc2 = Salida principal del compresor 2
26 Pc1 Pc3 = Salida principal del compresor 3
Ulc2 = Salida auxiliar 1 del compresor 2
Ulc3=Salidaauxiliar 1 del compresor 3
25 OFF U2c3 = Salida auxiliar 2 del compresor 3
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15.4.1.2Modo lineal asociado a un compresor VCC en conjunto con compresores On/Off:

Cuando el compresor VCC, ya sea analdgico o digital, opera en conjunto con compresores On/Off - con unloaders o sin ellos - el control se realiza
mediante un valor de setpointy dos histéresis. La histéresis del compresorVCC (1.2.:.5)corresponde al intervalo de presion para el control de la
salidadelcompresor 1, ylahistéresis de los compresores On/Off (1 . 2. . &) corresponde al intervalo de control de Ios demés compresores.

El compresor VCC es el primero en ser activado y el tltimo en ser desactwado Existe un tiempo de validacion (1 . . = . %1) para la activacion o
(1. 2. =.98)desactivacion de compresores o valvulas unloaders cuando el compresor alcanza su limite superior o mferlor de actuacion. Para cada

com presoro unloaderactivado o desactivado, la capacidad del compresor VCC es recalculada para compensar la parte afiadida o eliminada.
Ejemplo:

« 1 Modode control: Lineal
. ¥ & Setpoint: 25 psi
1.2.=.5 Histéresis On/Off: 4psi
1.2.=.6 HistéresisVCC:2psi

« ¥« 1 NUmerode compresores: 3
* .« =2 Modulacién del compresor 1: VCC-Analégico
= ¥ =% Modulacién del compresor 2 = On/Off (conecta/desconecta)

. # .« 48 Modulacién del compresor 3 = On/Off (conecta/desconecta)

Pt B Db
Ry

b et ke ek
= = = =

El compresor 1 (proporcional) utiliza salida analégica (0-10V), y cada uno de los compresores 2 y 3 utilizan una salida digital. El paso de las salidas
digitales se define como: 4/2 = 2psi

Pc1=100%
Pc2 + Pc3
31 .................................................................................. SR LELELELLLELEEEEEEREERES
V4 A Y
4
V4 \
¥4 AY
4 \
DG RC.T.;&QB@';;Q.@;’ .................................. Q .PQ?E.QF.@;.IQO.@ ..... /\ PSi -Presion de succion
s
"7? ,¢ - \\ : .. Pc1 -Capacidad del compresorVCC
o
~ ,’ \\ P c2 -Salida principal del compresor 2
27 Pcl = 122;5 e .Q.%d ............................................................................ Pc1.=0%.->100% Pc3 -Salida principal del compresor 3
- -
p: \
V4 \\
4 \
/ \
Pct = 0Y =09
25 o’ ..... cl=b T S O"'Pm 0%

15.4.1.3Modolineal asociado aun compresor VCC-Analdgico:
EI' VCC-Analdgico se utiliza para accionar variadores de frecuencia o modulos para el control de compresores que reciben una sefial entre 0-10V. El

control utiliza los parametros del valor de setpointy de la histéresis del compresor VCC. También se puede asociar una entrada digital para la salida de
Start/Stop del compresor VCC.

1.2.=.751 NOomerode compresores: 1
2. . 38 Modulacion del compresor 1: VCC-Analégico
52 Salidaanaldgicadel compresor 1:A1

CC: Capacidad maxima: 100%
CC: Capacidad minima de arranque: 15%

Ejemplo
1.2Z.x.1 Mododecontrol:Lineal 1.2.=. 5% Salidaprincipal Start-Stop del compresor 1: O1
1.2.=.6& Setpoint: 25psi 1.2 &8 VCC: Tiempo en capacidad de arranque: 60s
1.2.=. 6 Histéresis VCC: 6psi 1.: i4 VCC: Capacidad minima: 10%
2 3 1.: 25V
1. =Y

"
o0 D 00 n"l

(psi)

30



15.CONTROLES DE SUCCION

15.4.1.4Modo lineal asociado aun compresor VCC-Digital.

EI'VCC-Digital se utiliza para accionar compresores con modulacion de capacidad actuados por valvulas solenoides. El control utiliza los parametros
delvalorde setpointy de la histéresis del compresor VCC.

Ejemplo: Compresor con modulacion en 2valvulas con 50% de capacidad cada una.

1.2Z.x.1 Mododecontrol:Lineal 1.2.=.54 Salidaauxiliar1delcompresor1:02
1.2 = Setpoint: 25 psi 1.2 55 Salidaauxiliar2del compresor 1: 03
1.2.x.% HistéresisdelcompresorVCC:6psi 1.2.=.84 VCC:Capacidad Minima: 10%
1.2.=.751 Ndomerode compresores: 1 1.2. .92 VCC-Digital: Periodo de control: Auto
1.2 Modulacién del compresor 1:0110...100 (2V) 1.2. .93 VCC-Digital: Tiempo minimo de activacién delavalvula: 5 seg
1.2 % Salida principal del compresor 1: 01
31 .............................................................................................................................................................
'\g; 28 .............................................................................................................................................................
25,6
25 .............................................................................................................................................................
P
Modulando | | 7 ~_Modulando
UL ol v u
‘ Modulando Modulando
V2
15.4.2Modo rotacién:

Este modo opera de manera analoga al Modo Lineal, pero realiza una rotacién horaria para la activacion y desactivacién del compresor segun el
registro de horas de operacion de cada compresor. Cuando el control reconoce la necesidad de activar un compresor, se prefiere activar el compresor
con menor registro de horas enteras de funcionamiento. De la misma forma, cuando es necesario desactivar un compresor, se prefiere desconectar el
compresor que tiene un mayor nimero de horas enteras conectado. El nimero de horas de funcionamiento de cada compresor puede visualizarse en
el Menu de Control, enla opcion Horometros. En este mismo mend es posible reiniciar uno (seleccione el compresory presione @ ) o todos (mantenga
& por 2 segundos) los registros de tiempos de operacién.Como el compresor con modulacion VCC es siempre el primero en conectarse y el Giltimo en
desconectarse, noentraenlarotacion, es decir, larotacion se realiza inicamente con compresores asociados a las salidas digitales..
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15.4.3Modo zona muerta:

El control por zona muerta consiste en definir una banda de regulacién alrededor del setpoint en la que la accién de control es fija, excepto para los
compresores VCC. El control adopta acciones distintas en las tres diferentes zonas de operacic')n' porencima, dentroy por debajo de lazona. Laregion
de zona muerta se define medlante los pardmetros Diferencial inferior de zona muerta (1 . 2. :. 20 1. 2. =4 1)y Diferencial superior de zona
muerta(l. 2. =. %0l 2 . 18).

Por encima de la zona, los compresores se activan respetando el tiempo entre activaciones de compresores (1 . & . :. ). Dentro de la zona, la
cantidad de compresores activados se mantiene, y solo se modula la capacidad del compresor VCC para que alcance su valor minimo cuando la
variable de control se encuentre en el valor del diferencial inferior y su valor méaximo en el diferencial superior Por debajo de la zona, se crean bandas
donde los compresores se desactivan respetando el tiempo entre desactivaciones de compresores (1 . Z . x. 7) 0 de inmediato si la presion o
temperatura alcanza bandas mas alejadas del setpoint.

Modulacién del compresor 1: VCC -Analdgico
Modulacion del compresor 2: On/Off (conectado/desconectado)
Modulacién del compresor 3: On/Off (conectado/desconectado)
Modulacién del compresor 4: On/Off (conectado/desconectado)
Tlempo entre activaciones: 30 segundos

Tiempo entre desactivaciones: 60 segundos

EjempIO'
1. 2. .1 Mododecontrol: Zonamuerta
1.2.=. 3 Setpoint: 30psi
2. = . & Diferencialinferior de zonamuerta: 10,0 psi
2 Diferencial superior de zonamuerta: 10,0 psi

Considerando el efecto de la zona muerta, ningtn compresor debe ser activado hasta que la presion supere los 40,0 psi, porlo que los compresores 1 a
3 soloseactivan cuandola presion supera este valor y respetando los tiempos entre activaciones.

En caso de que la presion disminuya, entrando en la region de zona muerta, los compresores permaneceran activados hasta que excedan el intervalo
del Diferencial de zona muerta inferior. Un compresor es desactivado inmediatamente y los demés se desconectan gradualmente respetando el
tiempo entre desactivaciones.

Sila presién disminuye rapidamente cruzando las bandas de desactivacién instantanea, el compresor se desactiva inmediatamente. El paso parala
desactivacioninstantanea se define de acuerdo con:

Paso de desactivacidn instantanea = Diferencial inferior de zonamuerta/ (niumero de etapas activas-1)=10/(3-1) =5.

Elcompresor 3 se desactiva al cruzar el limite inferior, 20 psi, y los compresores 1y 2 se desconectan de acuerdo con:

Caso 1: Si la presion permanece dentro del rango de 20,0 a 15,0 psi. EI compresor 2 se desconecta 60 segundos después del compresor 3 y el
compresor 1 se desconecta 60 segundos después del compresor 2.

Caso 2: Sila presion disminuye rapidamente al rango de 15,0 a 10,0 psi. Los compresores 2 y 3 se desconectan inmediatamente y el compresor 1 se
descontecta 60 segundos después.

Caso 3: Silapresion disminuye rapidamente a un valorinferiora 10,0 psi, todos los compresores se desconectaninmediatamente.

N2 N3
[
Diferencial
uperior
delaZonaMuerta A ceeeeeeerererer s N
vce max

Setpoint 3() ssssssssssssssssssssEsEEEEEEEEEEEEE ARG G AR AR EEE AR AR EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

. . : vee min
Diferencial Inferior
de la Zona Muerta

Punto de
desconexion
intantanea 1

Punto de
desconexion
intantanea 2

Tiempo entre Tiempo entre Cantidad de
activaciones desactivaciones compresores conectados

15.4.4Modo Zona Muerta conrotacion:
Se aplicael Modo de Control de Zona Muerta en conjunto con el rodizio, el cual da preferencia a accionar compresores con menor registro de tiempo de
funcionamiento y a desactivar compresores con mayor registro de tiempo de funcionamiento.
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15.4.5Modo algoritmo progresivo:

El Algoritmo Progresivo es un Modo de Control ideal para sistemas que utilizan compresores de diferentes capacidades para succion. El Algoritmo
Progresivo considera las capacidades de cada compresor para satisfacer la demanda térmica del sistema, buscando optimizar el uso de las valvulas
unloader y minimizar el nimero de arranques y desconexiones de los compresores. Este modo puede trabajar con hasta 6 compresores por succion,
donde uno de ellos puede ser configurado como Compresor de Capacidad Variable (VCC). Cuando el compresor 1 esta configurado como VCC, es el
primero en ser activado y el tltimo en ser desactivado. El Modo Algoritmo Progresivo utiliza un setpointy una Unica histéresis, "Histéresis del modo de
control AP".

Ejemplo de aplicacion:

<. 1 Modode control: Algoritmo Progresivo
% Setpoint: 25psi

7 Histéresis del Modo de control AP: 10psi
*. . 51 NUumerode compresores: 3

. #. 22 Capacidad del compresor 1: 8kW

. .. 35 Capacidad del compresor2: 12kW

« 2. . 5% Capacidad del compresor 3: 20kW

: & Modulacion del compresor 1: On/Off 501100
2% Modulacion del compresor 2: On/Off501100
# .« %4& Modulacién del compresor 3: On/Off 501100
# .« %44 Modo de accionamiento del compresor 1: Incremental
*« 45 Modode accionamiento del compresor 2: Incremental
. #« 4% Modode accionamiento del compresor 3: Incremental
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(psi)

(entrega de potencia)
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1

1
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C2 P 50% = b o ool 15%

C3 P 50% ~=--==-- - - - f— oo 25%
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15.4.6 Control por temperatura de saturacion:

EI RCK-862 £« permite que el control de los compresores se realice mediante la temperatura de saturacion del fluido refrigerante. Para ello, se
utilizalalecturadel sensor de presion de succion convertida atemperatura.

En este tipo de control se considera un setpoint y histéresis configurados en temperatura (Funciones 1. 2. x. 12 a 1. 2. =. 28). Lalecturade
presion se utiliza Unicamente parala definicion de alarmas y proteccion.

Para que la conversion de presion a temperatura de saturacion se realice correctamente, debe configurarse el fluido refrigerante del grupo
correspondientealalineadesuccion(1. 1. Sparagrupo1,1. 1. %paragrupo2y 1. 1. 1Eparagrupo3).

Para evitar que la presién alcance valores bajos cercanos al limite de alarma, se recomienda utilizar la estrategia de desconexién por baja presion, que
sediscutirden el siguiente tema(14.4.9).

15.4.7 Control por temperatura de un fluido secundario:

El RCK-862 s« permite que el control de los compresores se realice mediante la temperatura de un fluido secundario, es decir, diferente al
refrigerante del circuito de refrigeracion principal. Para ello, se utilizan sensores de temperatura que miden latemperatura del fluido de interés.

Un ejemplo de aplicacion es un circuito de refrigeracion de agua fria donde, en lugar de controlar los compresores por la presion o temperatura de
saturacién del fluido refrigerante, se controlaa través de latemperatura de entrada o salida de unintercambiador de calor.

En este tipo de control se consideran un setpoint y histéresis configurados en temperatura (Funciones 1. 2. x. 12 a 1. &. = 26). Lalectura de
presion se considera unicamente parala definicion de alarmas y proteccion.

Es posible configurar dos sensores de temperatura denominados “Sensor de temperatura de entrada” y “Sensor de temperatura de salida” y mediante
lafuncion 1. Z. = . 2 se define cual sensor sera utilizado para el control. En el ment de alarmasde succion (1. 4. 2. =. Fal. 4. 2. . 18)es
posible definir valores de alarma para temperatura baja y alta de ambos sensores. Para evitar que la presion alcance valores bajos cercanos al limite de
alarma, se recomienda utilizar la estrategia de desconexién por baja presion, que se discutira en el siguiente tema (14.4.9).

Nota: Este tipo de control no esta permitido en una succién de media o alta presion en una configuracion en cascada.
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15.4.8 Accionintegral:

En algunos sistemas, el control de compresores con accion solamente proporcional (Setpoint y histeresis) tiende a presentar un error en régimen
permanente (no alcanzar el setpoint) o mostrar un comportamiento oscilatorio (variacion de presién excesiva alrededor del setpoint y un nimero
elevadode arranques de compresores).

En estos casos, el uso de la accion integral en conjunto con el control proporcional tiene como objetivo mantener la presion de control estable,
convergiendo a valores muy cercanos al setpoint.

Ejemplo de aplicacion:
Control solamente Proporcional
s Histéresis 5 Histéresis
) 5
[$] o
3 ]
(2] ]
[0} (O]
© ©
c c
he] 9
[} 7]
o o
o Setpoint - o Setpoint

Control Proporcional + Integral

Histéresis

Presion de succion

Setpoint
Tiempo

La accion integral puede ser utilizada en todos los Modos de control, incluidos aquellos que solo actuan en las salidas On/Off. Para activar la accion
integral, basta con configurar un valor diferente de Off en el parametro Tiempointegral (1 . 2. = 21).

Cuantomayor seaelvalor configurado, méas lento y estable sera el comportamiento del sistema.

Cuanto menor sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio sera el comportamiento.

- / Nota: La definicion de este parametro depende de la capacidad del sistemay la velocidad de respuesta de sus oscilaciones de presion.
6 Se sugiere comenzar las pruebas para definir este parametro utilizando un valor de 330 segundos.
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15.4.9 Desconexion por baja presion:

Permite configurar un rango de presién donde la capacidad activada de la linea esta limitada para evitar que el sistema alcance presiones bajas
durantelaoperacién. Suuso se recomienda cuando la variable de control no es la presion de succion.

Lalbgica de desconexion actiia cuando la presion opera dentro del rango de presion entre "Presion baja para desconexion” (1 . 2. = . Z3)y "Presion
critica paradesconexién” (1 . &. = . ZZ). Cuando el valor de presion alcanza este rango, la capacidad activada de la linea (nimero de compresores)
sereduce proporcionalmente amedida que el valor de presion disminuye, llegando a 0 cuando alcanza el valor de Presién critica.

Ejemplo con compresores On/Off:
2 compresores
accionados

Baja presioén para

desconectar 5’0 PSI v TG
1 compresor
accionado
BB PSI e R
Todos los compresores
Presion critica para . desconectados
20 PSI e G

desconectar

En este ejemplo, cuandola presién alcanza 5,0 psi, 2 compresores estan accionados. Un compresor se desconecta a 3,5 psi, que es la mitad del rango,
y el otro compresor se desconectaa 2,0 psi.
Ejemplo con compresor VCC:

C1=80%

Baja presion para

desconactar L0 PSI v e T e
C1=40%
BB PST  wrre e I
Presion critica para C1 = Desconectado
20 PSI e G e

desconectar

En este ejemplo, cuando la presién alcanza 5,0 psi, el compresor opera al 80% de su capacidad. La capacidad se reduce proporcionalmente hasta el
desconectado del compresora 2,0 psi.
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15.4.10 Control de lubricacion:

La circulacién del aceite lubricante por el circuito de refrigeracion esta garantizada por la operacion del compresor. Sin embargo, en los periodos de
operacién a baja capacidad, esta circulacion se ve comprometida y puede no haber un retorno suficiente de lubricante al compresor. Para promover la
circulacion de aceite durante los periodos de operacion a baja capacidad, se deben utilizar las funciones de control de lubricacion. La rutina de control
consiste en hacerque el compresor opere con una capacidad superior alademandada durante un periodo determinado. Sila capacidad del compresor
permanece por debajo del valor configurado en "VCC: Capacidad para entrar en control de lubricacion" (1 - Z - = . #4) durante el tiempo especificado
en "VCC: Tiempo para entrar en Control de lubricaciéon" (1. 2. . %), la capacidad se eleva hasta el valor de "Capacidad durante control de
lubricacion" (1 . 2. = . #5) durante el tiempo determinado en "VCC: Tiempo en control de lubricacion” (1 « & . . 27).

Si el comportamiento del sistema cambia y requiere una capacidad mayor durante el tiempo de lubricacion, se permite el aumento de capacidad, pero
nola disminucion por debajo del valor configurado.

La seleccion correcta de los pardmetros de configuracién debe respetar las recomendaciones del fabricante del compresor y las caracteristicas del
sistema de refrigeracion.

6/ Nota: Para evitar la actuacion de las protecciones por baja presion durante la rutina de lubricacién, se recomienda utilizar la I6gica de
Desconexion por baja presion, presentadaen el capitulo 15. <. =.

6/ Nota: Estarutina se aplica inicamente al compresor 1 de cada linea de succidn y solamente para compresores de capacidad variable.

Ejemplo

1.2.1.94 VCC: Capacidad paraentraren control de lubricacién =20%
1.2.1.95 VCC: Capacidad durante el control de lubricacion =40%
1.2.1.96 VCC: Tiempo para entrar en control de lubricacion =3600 segundos
1.2.1.%7 VCC: Tiempo en control de lubricacion =300segundos

Eneste ejemplo, la capacidad del compresor 1 dela Succién 1 seincrementa hasta el 40% si opera por debajo del 20% durante un periodo de una hora,
permaneciendo en el 40% durante 5 minutos.

Tiempo en control |
de lubricacion ‘

Tiempo para entrar en control
de lubricacién
300A) ........................................................................

Capacidad (%)
N
o
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]
|

15.4.11 Control de tasa de variacion de capacidad de los compresores variables:

EIRCK-862 ¢« permite asignar tasas de variacion durante el arranque, operacion y desconexion controlada de los compresores variables.
El arranque del compresor solo ocurre si la demanda del sistema es mayor que el valor configurado en "VCC: Capacidad minima de arranque
(1.2.=.88)
Durante el arranque el compresor permanece en un estado determinado durante el tiempo configurado en "VCC: Tiempo en capacidad de arranque
(1.2.=.58), siendo que cada tlpo de compresor asume un comportamiento especifico, dependiendo del tipo de modulacion seleccionada en
"ModuIaC|on delcompresor 1" (1 . 2. = 38).

Los compresores VCC-AnaIégico asumen el valor de capacidad configuradoen"VCC: Capacidad minimade arranque” (1 . 2. = . S&).

Los compresores VCC-Digital permanecen con las salidas auxiliares energizadas, haciendo que el compresor opere sin compresion de fluido.

El compresor VCC-25|50|75]100] S, del tipo tornillo con valvula deslizante, mantiene Unicamente la salida auxiliar 3 activada, desempefiando el
papel de Start Unloader (SU).

Las funciones "VCC: Capacidad pre-desconexion” (1. 2. =. 27)y "VCC: Tiempo en capacidad de pre-desconexion" (1. Z. = . 5%) permiten
operarauna capacidad determinaday durante un tiempo determinado antes de la desconexion del compresor.

Cuando el compresor 1 se selecciona como VCC-Analdgico, es posible determinar rampas de aceleracion en el arranque y en la desconexion, para
que el compresoralcance los valores de capacidad deseados suavemente.

Para determinar larampa de arranque se debe configurar el valor deseado en "VCC-Analdgico: Tiempo de rampadurante elarranque” (1 . 2. = . F5).
Estafuncion determina eltiempo que la salida analdgica tarda en alcanzar el valor de arranque gradualmente desde 0%.

Para la rampa de desconexion se configura el "VCC-Analégico: Tiempo de rampa de desconexion” (1 . & 188), que es el tiempo que la salida
tarda en variar desde el valor de pre-desconexion hasta 0%.

Ademas, para hacer las variaciones de capacidad del compresor mas suaves, se permite configurar una tasa de variacion de capacidad durante la
operacién y para ello se debe determinar el valor de "VCC: Tiempo de variacién durante la operacion” (1. 2. 1. 2&). Esta funcién determina el
intervalo de tiempo para variar la capacidad del compresor del 0 al 100%. De este modo, cuanto mayor sea el valor configurado, méas lenta seré la
variacion de capacidad del compresor.

6/ Nota: Esta funcion se aplica a cualquier tipo de compresor VCC.

6/ Nota: Si las funciones de rampa de arranque, desconexion y tiempo de variacion se configuran con valor 0, los valores de capacidad
calculados por el control se aplican instantaneamente al compresor.

Ejemplo:
1.2.1.84 VCC: Capacidad minima =10%
1.2.1.86 VCC: Capacidad minimade arranque =30%
1.2.1.87 VCC: Capacidad pre-desconexion =20%
1.2.1.838 VCC: Tiempo en capacidad de arranque =20segundos
1.2.1.8% VCC: Tiempo en capacidad pre-desconexion =10segundos
l.2.1.98 VCC: Tiempo de variacién durante operacion =60segundos
1.2.1.99 VCC-Analogico: Tiempo de rampa durante arranque =10segundos
1.2.1.188  VCC-Analdgico: Tiempode rampade desconexion =5segundos
/\ - Capacidad del compresor
— Operacion en .
323000 cveevereeadenee gl N capacidadprevia . _pemandade capacidad
1 al desconexion + .
-8 Operamon en Opgraciéndeg l
apaciaai
% 0% cereeeennpho.... . ba0ACKAddearaNgue L Y N E;ﬁlhl'rﬁé ............
g «— Rampa de arranque «— Rampa de
8 10/ Y R S WD A T desconexion
0% P revneenee e e N
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16.CONTROL DE DESCARGA

16.1 Modos de control

EIModo de Controlde descarga (1 - . = . 1)definelapreferencia para el accionamiento y desaccionamiento de los ventiladores. Para el control de la
descarga, el RCK-862 £« dispone de los siguientes Modos de control: Modo Lineal, Modo de Rotacién, Modo de Zona Muerta, Modo de Zona
Muerta con Rotacién.

16.2 Tipos de control de ladescarga

El control de la descarga puede realizarse mediante la monitorizacion de la variable presion o temperatura. Se ajusta el tipo de control segun la variable
que se desee utilizaren el pardmetro Tipo de control (1 . & . =. Z).

Presion: Al configurar el Tipo de control (1. %. x4 &) para presion, el RCK-862 s« utiliza los pardmetros relacionados con la presion de
1.3.=.3al.3.x. 18 Enestetipo de control también se puede afiadir un sensor de temperatura (1 . . = . Z 1) para la monitorizacion de la
temperatura de salida del fluido refrigerante del condensador (calculo de subenfriamiento).

Temperatura: Al configurar el Tipo de control (1. 3. . ) para temperatura, el RCK-862 £é«e utiliza los parametros relacionados con la

— —

temperaturade 1. 3. =. 1lal. 3. =. 15,

16.2.1 Modo lineal

16.2.1.1 Modo lineal asociado solo alas salidas digitales-ventiladores ON | OFF

ElModo Lineal, cuando tiene solo salidas digitales asociadas, controla el accionamiento y desaccionamiento de cada ventilador de forma secuencial y
conintervalos de presion/temperatura de lamisma magnitud (paso).

El RCK-862 £« utiliza un valor de setpoint y una histéresis de presion o temperatura (dependiendo del tipo de control) para el control de la
descarga.

Valor de la presion de accionamiento de la salida “N” Accionamiento = Setpoint + (N x Paso)
Valor de la presion de desaccionamiento de la salida “N” Accionamiento = Setpoint + ((N-1) x Paso)

Paso para activacion de las salidas ! Valor de I Presi6n de activacién de la salida “N”
: Activacion = Setpoint + (N x Paso) :
b Histéresis digital : : Valor de la Presion de desactivacion de la salida “N”
aso= : e . :
Numero de salidas | Actvacion = Setpoint N1 XPaS0) e
Ejemplo:
1.73.=. 1 Mododecontrol: Lineal 1. 3. =. 24 Nomerode ventiladores: 6
1.3.=. 3 Setpoint: 250 psi 1.3, =. 25 Modulaciéndelventilador 1: sinmodulacién
1. 3. =. 5 Histéresisdigital: 60 psi 1.3, =. 42 TiempoIntegral: Off
Eneste caso cada ventilador esta asociado a una salida digital y el paso se define como 60/6 = 10 psi Salidas
310 F1+F2+F3+F4+F5+F6
300 F1+F2+F3+F4+F5
290 F1+F2+F3+F4
= 280 F1+F2+F3
270 F1+F2
260 F1
250 OFF

16.2.1.2 Ventilador con modulaciéninversor:

Elcontrol de ventiladores coninversor de frecuencia utiliza una salida analdgica (0-10V).

Solo el ventilador 01 de cada descarga puede ser configurado como inverter. Durante su funcionamiento, el ventilador con modulacion inverter es el
primero en ser accionado y el Ultimo en ser desaccionado. Ejemplo: En el item 1. 3. =. 25, configurar la “Modulacion del ventilador 01” como
“Inverter” y seleccionar una salida analdgica para el inversor. Se puede seleccionar una salida digital para la funcion de start/stop, seleccionando una
salidadigital enel parametro "Ventilador Salida digital" (1 « % . = . Z8).

Se pueden configurarlos valores de trabajo de la salida (minimo, maximoy de arranque) enlas funciones correspondientes 1 . 3. = . Z&aZE.

Se puede seleccionarlaactuacion integral junto con la proporcional (modo Pl) utilizando el parametro Tiempo Integral (1 « 3. = . 42).

Nota: Cuando mas de un ventilador es controlado por una Unica salida proporcional, se debe configurar el nimero de ventiladores (1 . & . =. Z4)
como 1ylaModulacion del Compresor (1 . %. . 25) como Inverter.
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16.2.1.3 Modo lineal utilizando un ventilador (inversor) en conjunto con ventiladores asociados a salidas digitales:

Elventilador 1 de cada descarga puede ser controlado proporcionalmente y asociado a una salida analdgica proporcional 0-10V para su control. Para
ello, se debe seleccionar la modulacion del ventilador 1 como inversory asignar una salida analdgica (1 . 3. = . 2%). Eluso de una salida con funcion
Start-stop es opcional, y para configurarla basta con seleccionar una salida digital para el ventilador en el parametro Ventilador 1 Salida digital
(1.3.=.38),

Cuando el ventiladorinversor trabaja junto con ventiladores ON | OFF, el control se realiza a través de un valor de setpointy dos histéresis. La histéresis
de la salida analégica (1. 3. x4 &) corresponde al valor méximo de la salida analdgica del ventilador y la histéresis de las salidas digitales
(1.3, =.5)corresponde atodoslos ventiladores ON | OFF accionados.

El ventilador inversor es el primero en ser accionado y el tltimo en ser desaccionado. Los ventiladores ON | OFF se accionan después de que el
ventilador inversor alcance el 100% de su velocidad. Para cada ventilador accionado, la salida del compresor inversor se reduce para compensar la
parte afiadida. De manera analoga, cuando un ventilador se desconecta, el valor de |a salida analdgica aumenta para compensar la parte que fue
reducida.

Ejemplo: 1. 3. . & Histéresisanaldgica: 10 psi
%« . 1 Mododecontrol: Lineal 1.7%. .24 Numerode ventiladores: 3
1. 3. =. Z Tipodecontrol: Presién 1.3. .25 Ventilador 1 Modulacion: sin modulacion
1.3, =. 3 Setpoint: 250 1.3, 2. 42 Tiempointegral: Off
1. 3. =. 5 Histéresisdelas salidas digitales: 20

Eneste caso cadaventilador esta asociado a una salida digital y el paso se define como 20/2=10psi.

F1=100%
F2+F3
280 “..“ ..............................................
od *
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16.2.2 Rotacion:

Este modo opera de forma analoga al Modo Lineal, pero realiza un rodizio horario para el accionamiento y desaccionamiento de ventiladores segun el
registro de las horas completas trabajadas por cada equipo. Cuando el control reconoce la necesidad de accionar un ventilador, la preferencia sera por
el ventilador con menor registro de horas completas trabajadas. De la misma manera, cuando se necesita desaccionar un ventilador, la preferencia es
por el que tiene el mayor nimero de horas completas conectado.

El registro del nimero de horas trabajadas por cada ventilador se muestra en el menu de control, en la opcién Horometros. En este mismo menu es
posible reiniciar uno (selecciona el ventilador y presiona @ ) o todos (mantén presionado @ durante 2 segundos) los registros de horas.

Como el ventilador con modulacion Inverter es siempre el primero en conectar y el Gltimo en desconectar, no entra en el rodizio; es decir, el rodizio se
realiza solamente con ventiladores ON/OFF.

16.2.3 Zonamuerta:
Este Modo de control se utiliza para crear unaregion de control alrededor del setpoint sin accionamientos ni desaccionamientos de los ventiladores. El
funcionamiento paralos presostatos de descarga es analogo al de los presostatos de succién.

6/ Nota: El uso de ventiladores proporcionales (inversor) no esta permitido en este modo de control.

16.2.4 Zonamuerta * rotacion:

Este modo opera de manera analoga al Modo Lineal, pero realizando una rotacion horaria para el accionamiento y desactivacion de los ventiladores
segun el registro de las horas trabajadas. Cuando el control reconoce la necesidad de accionar un ventilador, la preferencia sera para el que tenga el
menor registro de horas trabajadas completas. De la misma manera, cuando sea necesario desactivar un ventilador, la preferencia es para el que
tenga el mayor numero de horas de trabajo.

Elnumero de horas trabajadas de cada ventilador se puede visualizar en el menu de control, en la opcién Horémetros. En este mismo menu es posible
resetear uno (seleccione el ventiladory presione @ ) o todos (mantenga presionado @ durante 2 segundos) los registros de horas.

Como el ventilador con modulacién Inverter es siempre el primero en conectar y el ltimo en desconectar, no entra en la rotacion, es decir, la rotacion se
realiza solo con ventiladores sin modulacion.

6/ Nota: Eluso de ventiladores proporcionales (inversor) no esta permitido en este modo de control.
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16.2.5Accionintegral:

En algunos sistemas, el control de ventiladores con accioén solamente proporcional (Setpoint e histéresis) tiende a presentar un error en régimen
permanente (no alcanzar el setpoint) o mostrar un comportamiento oscilatorio (variacion excesiva de presion alrededor del setpoint y un nimero
elevado de accionamientos de ventiladores).

En estos casos, el uso de la accion integral junto con el control proporcional tiene el objetivo de mantener la presién de control estable, convergiendo
hacia valores muy cercanos al setpoint.

Control solamente Proporcional

© Histéresis 5 Histéresis

3 3

8 8

3 3

S S

& 8

o Setpoint ................................................. e Setpoint

Tiempo Tiempo
Controle Proporcional + Integral

5 Histéresis
2
1}: ,/ Nota: El efecto integral redujo la oscilacion y acercé el sistema
= Y al setpoint.
- Setpoint

Tiempo

La accién integral puede ser utilizada en todos los Modos de control, incluidos aquellos que operan Unicamente en las salidas ON/OFF. Para activar la
accionintegral, basta con configurar un valor diferente de Off en el parametro Tiempointegral (1 . . x4 432).

Cuantomayor seaelvalor configurado, mas lento y estable sera el comportamiento del sistema.

Cuanto menor sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio sera el comportamiento.

,/ Nota: La definicion de este parametro depende de la capacidad del sistema y la velocidad de respuesta de sus oscilaciones de
Y presion. Se sugiere iniciar las pruebas para la definicién de este parametro utilizando un valor de 350 segundos.
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17.FUNCIONES AUXILIARES

EIRCK-862 £¢«e permite configurar algunas funciones complementarias para el control del sistema Rack. Las légicas de Pump Down y Termostato
de proteccion de los compresores se aplican a las succiones. Las légicas de condensacion adiabatica y condensacion flotante se aplican a las
descargas y tienen como objetivo ajustar el Rack para trabajar con menor consumo energético. Las légicas de Presostato individual permiten controlar
hasta 3 presostatos de formaindependiente al control principal del Rack.

Las logicas de termostato individual permiten hacer el control de temperatura individual o asociado a un presostato de succion, asi como realizar
l6gicas de deshielo basadas en tiempo.

La légica de control de bombas permite ciclar la actuacién de salidas basadas en tiempo. La légica de Deshielo permite gestionar el deshielo de las
lineas de succion. Y laLdgica de Estado del control permite asociar una salida digital paraindicar la activacién del control..

17.1 Pump down:

Pump Down permite la desconexion de los grupos de refrigeracion con la recuperacion del fluido refrigerante. Al activar el Pump Down, el control
desconecta el tltimo compresor de cada succién a un setpoint de presion mas bajo que el setpoint de presion de operacion, permitiendo asi reducir la
cantidad de fluido refrigerante almacenadaenlas lineas de succion.

Parala configuracion del Pump Down, accedaalment 1 . 7. 1. EIRCK-862 zé«e permite que la desconexion con Pump Down se realice de forma
manual, para un grupo de succiones, o automatica, para cadalinea de succién.

Paraladesconexién manual, se recomienda asignar una salida digital para el comando de una valvula de bloqueo para el grupo.

Para la desconexion automatica existen dos opciones: Controlado por el RCK-862 ¢« a través de una salida digital, para el comando de una
valvula de bloqueo o para la sefializacion a un controlador de valvula de expansion; o controlado por termostatos, sin salida digital asignada, para uso
conmultiples evaporadores.

Durante el proceso de recuperacion, las alarmas de presion baja y sobrecalentamiento critico, bajo y alto, permanecen desactivadas.

Desactivacion manual:

El recurso de desactivacion manual puede ser utilizado en caso de necesidad de desactivacion para mantenimiento o parada por periodos
prolongados. Debe realizarse a través del Ment de control - Pump Down o mediante RS-485. En el momento en que se envia el comando para realizar
larecuperacion, la salida de Pump Down del grupo se activa para bloquear el paso del fluido. El Gltimo compresor de cada linea de succion permanece
en operacién hasta que la presion de succién alcance el valor configurado en "Grupo x: Presién de desactivacion" (1. 7. 1. 1.1,&011)ohasta
que transcurra el tiempo configurado en "Grupo x: Tiempo maximo para Desactivacion" (1 . 7. 1. 1 . Z, ¥ 0 1Z). Lasalida permanece activada hasta
que se envie un nuevo comando para salir de la condicién de Pump Down.

Descarga 1

. Succion 1

Salida de Pump 7

Succion 2
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17.FUNCIONES AUXILIARES

Ejemplo:

Grupo 1 con dos succiones y una salida digital para activacion de una valvula de Pump Down:
Grupos:

1. 1.2 NUmerode presostatos de succion: 1

1. 1.5 Grupodelasuccion 1: Grupo 1

Succion1:

1.2. 1.3 Setpointde presion: 50,0 psi

1. 2. 1.5 Histéresis de los compresores On/Off: 10 psi

1.2.1.31 Numerode compresores: 2

1.2.1.732 Modulacién del compresor 1: On/Off

1.2.1.39 Modulacién del compresor 2: On/Off

1.2.1.53 Salidaprincipal del compresor 1: 01

1.2.1.53 Salidaprincipal del compresor 2: 02

17.1 Pump Down:

1.7.1.1 Grupo1:Presién de desactivacion: 5,0 psi

1.7. 1.2 Grupo1: Tiempomaximo para desactivacion: 30 segundos

-
wm i o=

1 1. Z Grupo 1: Habilita Pump Down: Si (el bloqueo del flujo se hace por la salida digital)
1.7. 1.4 Grupo1:Salidadigital: 04
1 1.5 Grupo 1: Tipodel contacto NO - NC: NC (Salida conectada habilita el flujo de fluido)

-
wm i om

Presion de succion

Punto de ruptura
del compresor C1

Setpoint de
Succién

Setpoint de
Pump Down

Desactivacion del
compresor 1

Compresor 1

Cierre de Apertura de valvula y
valvula liberacion del compresor

Salida de
Pump Down

17.2 Desactivacion automatica comandada por el RCK-862 £«

En caso de que una salida digital con funcién de recuperacion de fluido esté asignada a unalinea de succion (1. ¥. 1. 17, 28 0 23), la desactivacion de
los compresores se realiza con recuperacion de fluido.

El RCK-862 ¢« asume que la salida de recuperacion controla una valvula para interrumpir el flujo de refrigerante o envia una sefial a un controlador
externo para que la valvula de expansion electronica se cierre. La salida se activa cuando es necesario desactivar todos los compresores, ya sea porque la
linea de succion ha alcanzado el setpoint o por un evento de deshielo.

Durante la desactivacion, el tltimo compresor activo de la linea de succion se desactiva solo cuando la presién alcanza el valor de presion para la

desactivaciondelgrupo (1. 7. 1. 1,&011)ocuandohatranscurridoeltiempomaximo(1.7.1.%,7012).
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Compresores

Salida de
Pump Down &

Vélvula
ksolenoid%
Q)

Salida de
Pump Down &

Compresores

Valvula de
expansion

Ejemplo:

Succion 1 operando con 2 compresores y una salida digital para activacion de una valvula de Pump Down:
Grupos:

1. 1.2 Numerode presostatos de succion: 1

1. 1.5 Grupodelasuccion 1: Grupo 1

Succion 1:

1.2. 1.3 Setpointde presion: 50,0 psi

1. 2. 1. SHistéresis delos compresores On/Off: 10 psi

1.2.1.31 Numerode compresores: 2

1.Z. 1.3 Modulacién del compresor 1: On/Off

1.Z. 1.73%Modulacion del compresor 2: On/Off

1.2.1.53 Salidaprincipal del compresor 1: 01

1.2.1.58a Salida principal del compresor 2: 02

Pump Down:

1.7. 1.1 Grupo1:Presion de desactivacion: 5,0 psi

1.7. 1.2 Grupo 1: Tiempo maximo para desactivacion: 30 segundos

1.7. 1. 15 Succién 1:Habilita Pump Down: Si (el bloqueo del flujo se hace por la salida digital)
1.7.1. 17 Succion 1: Salidadigital: 05

1.7.1.13Succion 1: Tipodel contacto NO - NC: NC (Salida conectada habilita el flujo de fluido)
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17.FUNCIONES AUXILIARES

17.3 Desactivacion automatica comandada por termostatos:

La desactivacién automatica puede realizarse mediante un vinculo con uno o mas termostatos. Los termostatos son responsables de iniciar la
desactivacion y de regresar al estado de Pump Down, liberando el accionamiento de los compresores. Un vinculo entre un termostato externo (controlador
de camara frigorifica) y una linea de succion se realiza configurando una entrada auxiliar con la funcién de Pump Down en el menu 1 . £. En este caso, es
necesaria la conexién entre una salida del controlador externo y una entrada del RCK-862 . Para crear un vinculo entre un termostato interno
"Termostato Individual (1 - ¥ . &)"yunalinea de succion, basta con seleccionarlalinea de succionenelment 1 . 7. &. . 7.

Sininguno de los termostatos vinculados requiere refrigeracion, el flujo de refrigerante se bloquea por las valvulas de los termostatos y el RCK-862 £é«e
entiende que debe realizar una desactivacion con recuperacion de fluido. En este caso, el Gltimo compresor de la linea de succion permanece activo hasta
que se alcance el valor de presion de desactivacion (1. 7. 1. x. 1,50 11)oel TiempoMaximo (1. 7. 1.x. 2, Fol2).

Sial menos un termostato requiere refrigeracion, el proceso de desactivacion se finaliza y los compresores permanecen listos para entrar en operacion.

e -

T T = —
» S = =
[N k=] >
g% S S
L e S| S
8 £1 E
= = c
1%} w L

s [ s s [ s o

s [ s s [ s o

Valvula de
expansion
G

O OO O@O Ot
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17.FUNCIONES AUXILIARES

Ejemplo:

Succion 1 operando con 2 compresores, 2 Termostatos Externos y 1 Termostato Individual:
Succion1:

1. 2. 1.3 Setpointde presion: 50,0 psi

1. 2. 1.5 Histéresis delos compresores On/Off: 10 psi
1.2.1.31 NUmerodecompresores: 2

1. 2. 1. 32 Modulacion del compresor 1: On/Off

1. 2. 1. 3% Modulacion del compresor 2: On/Off

1. 2. 1. 53 Salida principal del compresor 1: 01

1. 2. 1. 53 Salida principal del compresor 2; 02

Pump Down:

1.7.1.1Grupo 1:Presion de desactivacion: 5,0 psi

1]

2 Grupo 1: Tiempo maximo para desactivacion: 30 segundos

=

1.7.1.

1. 7. 1.3Grupo 1:Habilita Pump Down: No (el bloqueo del flujo se hace por los termostatos)
1.7.1. 15 Succion 1: HabilitaPump Down: Si (el bloqueo del flujo se hace por la salida digital)
Termostatos externos (entradas auxiliares 1 e 2):

Entrada1:

1. 4. 1. 1 Vinculode uso: Succion 1

1.&. 1.2Funcidndelaentrada: Termostato externo

1.&. 1.3 Direccion dela entrada digital: 11

1.%. 1.4 TipodelcontactoNO-NC:NO

Entrada 2:

1.&.2. 1 Vinculode uso: Succion 1

1. 5. 2. 2Funcion delaentrada: Termostato externo
1.&. 2. 3 Direccion dela entrada digital: 12
1.4.2.4TipodocontactoNO-NC:NO
Termostato Interno (Termostato Individual 1):

&. 1. 1 Modo de operacion: Refrigeracion

& 2 Setpoint de temperatura; 5°C

1.7.
1.F.B. 1.

1.7.&. 1.9 Salidaprincipal: 04

1.7.&. 1. 14 Vinculode control: Succion 1

Eneste ejemplo, el control de la Succiéon 1 entra en el proceso de Pump Down silas entradas digitales 11, 12 yla Salida O4 esta desactivada.

(Termostatos externos solicitando Pump Down y termostato interno por debajo del setpoint).

S

Termostato en
operacion

Proceso de
Pump Down

04

. I

Después de la desactivacion del tltimo compresor, el accionamiento de los compresores permanece bloqueado hasta que alguno de los termostatos tenga

demanda de refrigeracién. (Entradas 11 0 12 desactivadas o salida O4 activada).
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17.4 Control de bombas:

El RCK-862 £« permite utilizar hasta 3 grupos de bombas, y en cada conjunto es posible configurar hasta tres bombas trabajando en rotacion. Las
bombas 2y 3 tienen una configuracion de Modo de operacion (1. 7. 7= 2. ¥y 1. 7. 7« 2. 2) que puede ser configurada como Rotacién o Reserva. Una
bomba con modo de operacion reserva solo entra en funcionamiento cuando una bomba en rotacién se desconecta por alarma o se coloca en
mantenimiento. La primera bomba en ser activada es siempre la que tiene menos horas de operacidn. Cada grupo cuenta con una configuracion de Vinculo
de control (1. 7.7 .. %), donde se indica al controlador en cual succion o grupo de succién esta operando el conjunto de bombas. A partir de esta
configuracion, los compresores de la succion vinculada solo entran en funcionamiento después de transcurrido el Tiempo de arranque de los compresores
tras activar bombas (1.7.7.x.3) y se desconectan si todas las bombas estan desconectadas o en mantenimiento. Ademas, las bombas se
desconectan si Se desconectan bombas tras la desconexion de la succion (1. 7. 7. x. 18) esta seleccionado y después de transcurrido el Tiempo para
desconexion de las bombas tras la desconexion de lasuccidn (1. 7. 7. x. 11).

La proteccion del circuito de bombas se realiza utilizando las entradas digitales del controlador. En ellas se pueden instalar sensores que indican la
presencia y la falta de flujo en la linea de fluido secundario. Para configurar una entrada digital de falta de flujo, se debe configurar el Vinculo de uso
(1.%.=.1)como 14,150 16, para los conjuntos de bombas 1, 2 0 3 respectivamente, y la Funcion de la entrada (1 . &. . Z) como Flujo de la bomba 1
(35), para el sensor de flujo de labomba 1; Flujo de la bomba 2 (36), para el sensor de flujo de la bomba 2; Flujo de la bomba 3 (37), para el sensor de flujo de

labomba 3; o Flujo de las bombas (38), para el sensor de flujo comin para las tres bombas.

Tiempo para rotacion Tiempo para rotacion

Bomba 2

Bomba 1

Tiempo de Tiempo de
transicion transicion

Control de bombas para un circuito de agua fria refrigerado por la succion 1y sensor de flujo instalado en la linea de agua fria.

o
o
o
o
o
o
o

. refrigerante
Control de bombas: Control por (R204A)
R . . . éeeme",ﬁﬁghugid ;D Calculo del Control por presion
1.7.7¥.1.1 Tlempo para rotacion =720 min fluido secundario — sobrecalentamiento o temperatura de evaporacién

1.7.7. 1.2 Tiempodetransicion entre bombas =5 segundos

Control por
. temperatura
Fluido de la salida del

secundrio fluido
(Glycol) secundario

1.7.7. 1.3 Tiempoparaarranque delos

sEEmEE

compresores tras accionar bombas =20 segundos
. % Salida digital de labomba 1= 04
. = Salida digital de labomba 2 =05
. & Salida digital de labomba 3 =06

1
-]

=4

b
v

.+ Modo de operagao dabomba 2 = Rodizio

=
v

. & Modo de operagdo dabomba 3 =Reserva

pay pay pay pay pary pary
= = = = = =
= = = = = =
pay pay pay pay pary pary

7.7+ 1.9 Vinculode control = Succcion 1

Entradas auxiliares:

1.4, 1. 1Entrada 1: Vinculo de uso = Control de bombas 1

1.&. 1.2 Entrada 1: Funcion de entrada = Flujo de las bombas

1.%&. 1. % Entrada 1: Entrada digital =15

1.&. 1.4 Entrada1: Tipode contacto NO-NC =NO (Entrada activada indica falta de flujo)
Alarmas:

1.4. 1.3 Tiempo paravalidar otras alarmas = 5 segundos
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En este ejemplo, el primer compresor de la succioén 1 se acciona solo 20 segundos después del arranque de la primera bomba, y el rodizio de las
bombas se realiza cada 720 minutos.

La funcién de la entrada digital es sefialar que el flujo de fluido secundario se ha interrumpido. Si esta entrada se activa, la bomba que esta operando
entra en alarmay se activa la bomba de reserva. Si el flujo continda interrumpido, la bomba de reserva también entra en alarma y se activa la Gltima
bomba. En el caso de que las tres bombas entren en alarma, los compresores de succion 1 se desconectan para evitar el congelamiento de la linea de
fluido secundario.

Losalarmas de las salidas respetan lalégica de rearme definidaenelmenu 1.4 4.

Ejemplo 1: El Flujo regresa después de conectar labomba de reserva Bomba 1 enira

en alarma
Bomba 1 | Tiempo para arranque ﬁempo para
de los compresores validar alarmas
Bomba 3
Interruptor de Flujo Falta de flujo
Compresor
Bomba 1 entra Rearme manual
) ) en alarma 0 automético
Ejemplo 2: EIFlujonoregresa - -
Bomba 1 Tiempo para arranque Tiempo para
de los compresores validar alarmas
Bomba 3 entra
‘ ; en alarma
Bomba 3 Tiempo para
validar alarmas
Bomba 2 entra
en alarma
Bomba 2 Tiempo para
validar alarmas
Interruptor de Flujo Falta de flujo
Compresor

17.5 Deshielo paralineas de succion:

Es posible realizar deshielo natural, es decir, por parada del compresor de las lineas de succién directamente desde el RCK-862 zé«e, ya sea
manualmente, a través del ment o RS-485, por tiempo 0 agenda de deshielos. La desconexion de los compresores se realiza respetando los tiempos
de compresor conectado y entre desactivaciones o se hace con recogimiento de fluido si esta habilitado en el menu 1.7.1. El tiempo de deshielo se
cuentadespués deladesconexion del tltimo compresor.

17.5.1 Deshielo portiempo:

Cuando 1.7.%.x=. 1 esta configurado como "Tiempo", se consideran las funciones "Intervalo entre deshielos" (1. 7. 9. . 2) y "Tiempo de
deshielo" (1. ¥. 9. =. ¥). De estamanera, lalinea de succion entra en deshielo después de transcurrido el intervalo. El intervalo entre deshielos se
consideradespués de lafinalizacion del Gltimo deshielo.

17.5.2Deshielo poragenda:

Es posible configurar a través del menu de funciones la agenda de deshielos distribuidos en periodos iguales de acuerdo con la programacion del
numero de deshielos por dia. Para esto, es necesario configurar el inicio del deshielo como "Agenda" (1. ¥. 3. . 1), y a través de las funciones
1.¥.%.=.3hastal. V... &configurarlacantidad de deshielos pordiay suhorarioinicial. En este caso, laagenda de deshielos permite crear
una programacion de lunes a viernes, otra programacion para sabado y otra para domingo. Ejemplo: Si para la programacion de lunes a viernes el
horario preferencial se configura para las 13 horas y el nimero de deshielos esta configurado en 4 (intervalo de 6 horas), el deshielo se realizara a las
01:00,alas07:00,alas 13:00yalas 19:00 del mismo dia.

DE LUNES A VIERNES

01:00 07:00 13:00 19:00
\ 4 ¥
DESHIELO DESHIELO DESHIELO DESHIELO
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17.6 Termostatos de proteccion de los compresores:

Para cada uno de los 6 compresores de las 3 lineas de succion es posible configurar un termostato de proteccion. Cada termostato cuenta con un
sensor para la medicién de la temperatura del compresor, una salida digital para el accionamiento de un dispositivo de refrigeracién y una alarma de
desactivacion. Elaccionamiento de la salida y la alarma de temperatura alta solo ocurren cuando el compresor esta en funcionamiento.

La salida se activa si la temperatura del sensor es mayor que el valor de temperatura de control (1 . ¥. 2. . 1) + histéresis (1. 7. 2. . 3),yla
salidase desconectasiel valor de latemperatura es menor que el valor de temperatura de control.

Temperatura de control sttTra, anmmn
A7 shol TS ettt Ty eea BRI

Temperatura de
control

Temperatura

Salida

OFF

En la funcién Termostatos de proteccion de los compresores se puede definir una temperatura maxima para el funcionamiento del compresor. Sila
temperatura del compresor excede el valor de la Temperatura de desconexién del compresor (1. 7. 2. x4 &), el compresor se desconecta y se
genera un evento de alarma. El compresor vuelve a funcionar cuando el sensor de temperatura del termostato esta por debajo de la temperatura de
desactivacion menosla histéresis.

Temperatura
.
*
»
»

Temperatura de desactivacion o : RETT T e
- histéresis . : :

*

Compresor

17.7 Condensacion adiabatica:

Con el uso de la légica de condensacion adiabatica es posible reducir la temperatura del aire externo en contacto con el condensador y, por ende,
reducir la presién de operacion de la descarga. El control de condensacion adiabatica activa una bomba de agua o una valvula que alimentala cortina
de agua por donde el aire externo pasa antes de llegar al condensador. La activacion de la salida se realiza mediante control de temperatura, utilizando
uno o dos sensores, 0 exclusivamente por tiempo actuando mediante un temporizador ciclico (tiempo conectado y tiempo desconectado). Lalégica de
condensacién adiabatica puede habilitarse para operar unicamente en determinados horarios mediante los parametros de tiempo Horario de inicio

—

(1.7.3. 1. 14)yHorariodetérmino (1. ¥. . 1. 15). Delocontrario, sufuncionamiento es continuo.

17.7.1 Control por temperatura:

En el Modo de control por temperatura se necesita instalar un sensor para medir la temperatura del aire externo (sensor de bulbo seco) y
opcionalmente otro sensor para medir la temperatura del aire después de haber pasado por la cortina de agua (sensor de bulbo himedo). Se puede
configurar el Modo de control (1.7.%. . 1) como Temperatura con temporizador ciclico y en este caso la salida cicla entre conectado y
desconectado en lugar de permanecer activada, siempre que la condicién de activacidn por temperatura presente una condicién de conectado. El

- —

periodo del ciclo debe configurarse enlos pardmetros Tiempo conectado (1 « ¥. &. x4 12)yTiempodesconectado (1 . ¥ Fu i 173).

Silos parametros Temperatura para activacion y/o Temperatura para desactivacion estan configurados como OFF (desactivado), el control se realiza
Unicamente por diferencial, utilizando los dos sensores.

Si los pardmetros Diferencial para activacion y/o Diferencial para desactivacion estan configurados como OFF (desactivado), el control se realiza
Unicamente por temperatura, utilizando solo el sensor de bulbo seco.

Si el Modo de control (1.7.%. . 1) esta configurado como Temperatura con temporizador ciclico, la salida ciclara en lugar de permanecer
permanentemente activada, siempre que la condicién de activacion por temperatura se mantenga.

Elperiodo del ciclo debe configurarse enlos parametros Tiempo conectado (1 - 7. %« . 12)yTiempodesconectado (1. ¥. 3. x. 1 3).
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17.7.1.1 Control por temperatura utilizando dos sensores (Diferencial TBS-TBU)

La salida de control se activa cada vez que el diferencial entre las lecturas de los dos sensores es menor que el Diferencial de activacion
(1.7.3.=.4)ysedesactiva cuando el diferencial asume un valor mayor que el Diferencial para desactivacion (1 . 7. 3. = . ). Eneste caso, es
necesario utilizar dos sensores: uno de temperatura de bulbo seco (1 . ¥. 3. : . #) y otro de temperatura de bulbo himedo (1 . ¥. Z. =. 16). El
control por diferencial de temperatura solo se habilita cuando la temperatura externa (TBS) es mayor que el valor configurado en el parametro
Temperatura minima de operacion (1 . 7. 3. =« &). Si el diferencial para desactivacion no se alcanza dentro del intervalo de tiempo configurado en
Tiempo de validacién del diferencial (1. ¥. 3. =. ¥), la salida se desactivard y permanecera bloqueada hasta que transcurra el Tiempo para el
prOX|mo mtento (1.7.3.=.8). Para que el control se reahce utilizando los dos sensores, los pardametros Temperatura para activacion
(1.7.3.=.2)yTemperaturaparadesactivacion (1 . 7. 3. = . ) deben configurarse como OFF (desactivado).

. ! T
Diferencial de ..., O e e
desactivacion K e

Temperatura

Diferencialde ............ g, O e ettt ettt et neeaeenena e eneenens DTN AR
activacion Tt o : e, o*
. - . LET Ae

Salida

OFF

17.7.1.2 Control por temperatura utilizando un sensor (TBS)
En este modo se utiliza Unicamente un sensor de temperatura para medir la temperatura del aire en el ambiente donde se encuentra el condensador. Si
se alcanza el valor de Temperatura para activacion (1. 7.%.=.2), la salida de control se activa hasta que la temperatura regrese al valor de
Temperatura paradesactivacion (1 . 7. . . ).
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17.7.1.3 Control por temperatura utilizando dos sensores (Diferencial TBS-TBU yTemperatura Limite)

Cuando se configuran los cuatro parametros Temperatura para activacién (1. 7. Z. . Z), Temperatura para desactivacion (1. 7. 5. = 3),
Diferencial para activacion (1. . 3. :.4) y Diferencial para desactivacion (1. 7. 3. . 5), el control se realiza mediante ambos modos
(diferencial de temperatura y limites de temperatura). Siempre que al menos uno de los dos modos presente una condicién de activacion, el
RCK-862 £« activa la salida de control de la condensacion adiabatica. En este caso, la salida se activara cuando la temperatura del sensor de
bulbo seco supere la Temperatura para activacién y se desactivara cuando la temperatura sea menor que la Temperatura para desactivacion; o la
salida se activara cuando el diferencial sea menor que el Diferencial para activacion y se desactivara cuando el diferencial sea mayor que el Diferencial
paradesactivacion.

17.7.1.4 Modo timer ciclico:
El control de la condensacion adiabética se reallza exclusivamente ciclando el Tiempo conectado (1 . ¥. %. . 1) y el Tiempo desconectado
(1.7.3.=.173). La Salida digital (1 . ¥. 3. . 11) asociada al control del agua alterna su funmonamlento de conectado a desconectado de

acuerdo conlos parametros de tiempo.
Eneste caso, se suglere limitar el periodo de actuacion de la condensacion adiabatica mediante los parametros Horario de Inicio (1 . ¥ . 1. 1)y

Horariode Término (1. ¥. 3. 1. 15).

Tiempo conectado Tiempo conectado Tiempo conectado

Salida

Tiempo desconectado Tiempo desconectado
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17.FUNCIONES AUXILIARES

17.8 Condensacion flotante:

La logica de condensacion flotante puede usarse para reducir la presion de descarga del compresor y, consecuentemente, disminuir el consumo
energético del compresorde acuerdo con el valor de latemperatura del aire.

Para utilizarlalégica, es necesario configurar un sensor de presioén para la descarga, un sensor de temperatura para medir la temperatura externay un
sensor de temperatura para el calculo del subenfriamiento.

Enelment Condensacion flotante (1 - ¥ . ) se puede acceder alos parametros esenciales para el funcionamiento de lalogica, como la Temperatura
de inicio de flotacion (1 . 7. . . 1), el valor minimo de setpoint (1 . 7. . . 2) y el valor de subenfriamiento bajo para desconexion de la l6gica
(1.7F.4.=.3).

Esta ldgica puede programarse para funcionar solo dentro de un intervalo de tiempo segun el Horario de Inicio (1 . 7. ¢ . = . =)y Horario de Término
(1.7F.d.=.8).

Cuando esta habilitada, la ldgica entra en operacion tan pronto como la temperatura del sensor que mide la temperaturaexterna (1 - ¥ . 4. =. ¢)sea
menor que el valor del parametro Temperatura de inicio de flotacién (1. ... 1). En este caso, el Setpoint de descarga disminuye
proporcionalmente a medida que disminuye la temperatura externa, siguiendo la relacion de 1 a 1 grado hasta la variacién maxima admitida, es decir,
hasta alcanzar el valor minimo de setpoint configurado en (1. ¥ . #. . &).El controlador utiliza los datos de saturacién del fluido refrigerante
configurado para el grupo perteneciente al presostato de descarga pararealizarla conversion de presion a temperatura.

Durante la flotacion, si el subenfriamiento calculado es igual o menor que el pardmetro de subenfriamiento bajo para desconexion de la lgica
(1.7.4.=.3), elcontrol limita la reduccion del setpoint de descarga al valor actual. Si el valor del subenfriamiento aumenta en 1°C, entonces el
control de condensacion flotante reanudala reduccion del setpoint de descarga.

Sien algin momento el subenfriamiento desciende hasta el valor de alarma de subenfriamiento bajo configurado paralalinea de descarga, lalégica se
deshabilitay el setpoint de descarga vuelve a su valor original.
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17.9 Presostatos individuales:

EI RCK-862 £¢«e permite configurar hasta 3 presostatos individuales desvinculados del control principal del Rack. En cada presostato es posible
asociar un sensor de presion y hasta 6 salidas digitales con setpoint e histéresis independientes.

Cada presostato puede configurarse para operar en modo compresién o descompresion. En el modo compresion, la salida se activa si el valor de la
presion es menor que el (setpoint - histéresis) y se desconecta si el valor de la presion es mayor que el setpoint. En el modo descompresion, la salida se
activa sielvalordela presion es mayor que el (setpoint + histéresis) y se desconecta si el valor de la presion es menor que el setpoint.

Ejemplo:
5. = Presostatoindividual 1: con dos salidas

1.7.5 1
1.¥.5.=.1 Mododeoperacion: Descompresion 1.
1.7.5.=. 2 Setpointdepresion 1:10,0 PSI 1
1.7.5 i
1.7.5

O

« ¥ 5 Setpointde presion 2: 20,0 PSI
7« T w2 Histéresisde pression 1: 5,0 PS|

25
20
Z 5
10
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17.FUNCIONES AUXILIARES

17.10 Termostatos individuales:

EIRCK-862 ¢« permite configurar hasta 6 termostatos para el control de temperatura de circuitos auxiliares. Cada termostato puede configurarse
para trabajar en modo calefaccion o refrigeracion. En el modo calefaccion, la salida se activa si el valor de la temperatura es menor que el (setpoint -
histéresis) y se desactiva si el valor de la temperatura es mayor que el setpoint. En el modo refrigeracion, la salida se activa si el valor de latemperatura
esmayorque el (setpoint + histéresis) y se desactiva siel valor de latemperatura es menor que el setpoint.

Cada termostato cuenta con una opcion de Vinculo de control (1. . &. x. 14) que permite asociar la operacion del termostato a una linea de
succion especifica. Cuando se establece un vinculo, el termostato opera como maestro, habilitando el control de la succion durante el proceso de
refrigeracion. De esta manera, la linea de succién se desconecta en momentos de deshielo o desconexion manual del termostato. Si mas de un
termostato est4 vinculado a una misma linea de succién, basta con que uno de ellos esté en proceso de refrigeracién para que la linea de succién se
habilite. Es decir, paradesconectar lalinea de succion, todos los termostatos vinculados deben estar desconectados o en proceso de deshielo.

Cada termostato cuenta con una funcion de deshielo, en la cual es posible determinar un intervalo fijo entre deshielos o seleccionar hasta 6 horarios
independientes para el inicio del deshielo. Ademas, puede iniciarse o finalizarse manualmente a través del menu de control o por protocolo de
comunicacion.

El deshielo puede iniciarse manualmente incluso si el control del termostato estd desconectado; en este caso, la salida de deshielo permanece
activada durante el tiempo Duracion de deshielo (1 . 7. &. x . Z3) 0 hasta que la temperatura del sensor del evaporador (1 . 7. &. . &) supere el
valorde Temperaturaparafinde deshielo (1 . ¥. &. :. 21).

Unaveziniciado, el proceso de deshielo se ejecuta segun la siguiente secuencia.

Etapas de Deshielo
Etapa Compresor  Ventilador Salida de Deshielo
Fan dela
9| FAN-DELAY REFRIGERACION PRE-DESHIELO| DESHIELO | DRENAJE |- ) y o O O
i Refrigeracion [ ] () O
Pré-Deshielo @) [ ) O
1 121 ! 16 1 23 1 17 Deshielo O O () Leyenda:
1.7 6.%.19 TaB.x.16 TeB.%.23 |1.7.6.%. i _Qali
f * 0 0 0 . : @ - Salida conectada
Drenaje O O O (O - Salida desconectada

En controles especificos, es recomendable que el ventilador del evaporador esté conectado antes del arranque de los compresores, elevando la
temperatura de succion para evitar golpes de liquido en los compresores. Esta funcion puede habilitarse en Tiempo de interbloqueo
(1.7.8.=.15). Enestecaso, aliniciar el proceso de refrigeracion, el ventilador se conecta antes del arranque del primer compresor de la succién
durante eltiempo configurado en esta funcion, y el compresor no se activa en la etapa de Retardo del ventilador (Fan delay). Se recomienda, cuando se
utilice la funcién de Tiempo de Interbloqueo, configurar en 0 la funcién de Temperatura para retorno del ventilador después del drenaje
(1.7F.5.=.18),

Etapas de Deshielo
Etapa Compresor  Ventilador Salida de Deshielo
Fan Dela:
»| FAN-DELAY INTER REFRIGERACION  [PRE-DESHIELOQ| DESHIELO | DRENAJE |- Y O O O
i BLOQUEO Interbloqueo O ( J O
Refrigeracion () () O
L 17eba 19 [ 17063015 | | 1TeBak 16 | 176523 [1.T.6.x. 17| Pré-Deshielo O [ ] O L d
[ T T T T T [ . eyendaa:
Deshielo @) O L J @ - Salida conectada
Drenaje O O @) O - Salida desconectada

17.11 Estado del control:
Permite configurar una salida digital de indicacion de funcionamiento del controlador. Esta salida solo se desconecta en caso de falta de energia 'y
cuandolas funciones de control estan desactivadas (Menu de Control — Estado del Control = Off).
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17.FUNCIONES AUXILIARES

17.12Economizer:

Ciertos modelos de compresores cuentan con la funcion de economizer, que, cuando se activa, aumenta la eficiencia del compresor elevando su
capacidad de trabajo

EIRCK-862 £¢« dispone de 3 conjuntos de funciones parala activacién de un sistema economizador para compresores, y cada conjunto se asigna
al Compresor 1 de cada succidn, respectivamente. El sistema economizador se habilita mediante una salida digital, que se activa si se cumplen las
reglas de operacién. Para retardar la activacién del sistema economizador y garantizar que el circuito de refrigeracion se encuentre en un régimen de
operacién determinado, la salida solo puede ser activada tras haber transcurrido el tiempo "Delay de activacion" (1 . 7. 11 . =. 2), contadodesde el
arranque del compresory después de que latemperatura de evaporacion del sistema de refrigeracion haya alcanzado el valor de Temperatura minima
deevaporacién (1. ¥. 11. . 5). Ademas, el sistema economizador solo se activa después de que el compresor alcance la capacidad de operacion
igual al valor configurado en "Capacidad minima para activacion”" (1 . ¥. 1 1. =. %)y se desactiva si la capacidad del compresor se reduce al valor
configurado en "Capacidad minimaparadesactivacion" (1 . ¥. 11 . . 4).

Para evitar altas presiones en el circuito de descarga, es posible configurar parametros de seguridad para la desconexion del economizador. Asi, la
salida se desconecta si la temperatura de condensacion del circuito de descarga alcanza el valor de "Temperatura de condensacion méaxima"
(1.7.11.=.%) volviendo aactivarse sila temperatura desciende por debajo de este valor menos la "Histéresis de temperatura de condensacion”
(1.Failem. 7).

Para garantizar que el compresor opere dentro de los limites especificados por el fabricante, es posible configurar parametros de seguridad para la
activacion del economizador. Asi, la salida solo puede ser activada si la temperatura de descarga del compresor esta por encima del valor configurado
en"Temperaturade descargaminima” (1. ¥. 11 . x. &).

Durante la operacién, la salida se desconecta sila temperatura de descarga alcanza el valor minimo y vuelve a activarse sila temperatura supera este
valorsumadoala"Histéresis de temperaturade descarga" (1 . 7. 11 . :. ).

1.7.11.1.1Habilitaeleconomizer=Si

« 11.1.2Delaydeactivacion=2300segundos

7. 11.1.3Capacidad minimaparaactivacion=75%

« 11. 1.4 Capacidad minimaparadesactivacion =25%

. 11. 1.5 Temperaturaminimade evaporacion=-20°C

. 11. 1. &Temperaturade condensacion maxima=40°C

. 11. 1.7 Histeresisdetemperaturade condensacién=5°C
¥.11.1.&Temperaturadedescargaminima=60°C

¥« 11.1.3Histeresisdetemperaturadedescarga=10°C
1.7¥.11.1.11Tipodeaccionamientodelcontacto=NO
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para el control del sobrecalentamiento del circuito.

‘ 6/ Nota: EI RCK-862 4« es responsable tinicamente de la habilitacion del sistema economizador. Se requiere un controlador adicional
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17.13 Anticongelante:

EI RCK-862 ¢« ofrece la capacidad de hasta 6 grupos de proteccion contra congelamiento para el fluido secundario. Estos grupos deben estar
conectados a las lineas de succion para garantizar que la proteccion se dirija directamente a los compresores cuando se identifique una condicion de
riesgo de congelamiento. Para establecer esta comunicacion entre la proteccién contra congelamiento y una o mas lineas de succién, es necesario
seleccionarelvinculo deseadoenlafuncionde "Vinculode control” (1 . ¥+ 18. x4 12).

Cada grupo esta designado para proteger un intercambiador de calor especifico. Por lo tanto, en aplicaciones con intercambiadores de calor en
paralelo, todos los grupos deben estar vinculados a la misma linea de succién. De esta manera, los compresores de esa linea se desconectaran si al
menos uno de los grupos detecta una condicion de riesgo de congelamiento. En otras palabras, sila temperatura del Sensor de Temperatura de Control
(1.7. 18, . 2)estapordebajodelvalorconfigurado en Temperatura de Desconexion de los Compresores (1 . 7. 18, x4 3).

Ademas de la desconexion de los compresores, la proteccion contra congelamiento cuenta con alarmas de diferencial entre temperatura de entrada y
salida bajay alta paraindicar posibles problemas en la linea de fluido secundario y una salida digital para el accionamiento de algun circuito auxiliar de
proteccion.

Las alarmas de diferencial bajo y alto se habilitan solo si la Temperatura de Control (1 . . 1£. = . &) estd por debajo del valor configurado en
Temperatura minima para alarma de anticongelante (1 . . 1£. :. 1). La Salida de control (1 . ¥. 1. x. 1 1) se activa sila temperatura cae por
debajo del valor de Temperatura para activacion de lasalidade control (1 . ¥. 1. =. 2).

La légica de anticongelamiento tiene la configuracion de hasta 3 sensores de temperatura. El primero es el control de salida (1 . 7. 1. . 11)
utilizado para el accionamiento de la salida de control y la desconexion de los compresores, pudiendo ser el mismo sensor de entrada o salida o un
tercer sensor posicionado en otro punto de interés. Los sensores de Salida (1. 7. 18.=. 18) y Entrada (1. 7. 18.:. %) son utilizados
Unicamente paravisualizacion.

En caso de que la salida de control esté conectada al alcanzar la temperatura de desconexion del compresor, esta se desconecta después de finalizar
laalarmade temperaturabaja. B et

Alarma de diferencial bajo: *,, Temperatura
», de Entrada
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18.ALARMAS

El controlador RCK-862 ¢« cuenta con un sistema de alarma en el que es posible configurar alarmas de proteccion o solo de visualizacién. Todas
las configuraciones de alarma estan vinculadas a los presostatos de succion y descarga.
Encasode que se active unaalarma, se emitird un aviso sonoro que permanecera activo hasta que ocurra una de las siguientes condiciones:
-Lacondicidn de alarmaha dejado de ocurriry la alarma no esté en condicidn de rearme manual.
-Se harealizadounrearme manual (Mentde Control).
-Elaviso sonoro ha sidoinhabilitado (presionando Iatecla‘duranteS segundos)
Sinosedesealafuncidonde aviso sonoro, debe ser deshabilitadaen el ment 2.4.

18.1Visualizacion de alarmas
Un toque en la tecla ‘ muestra las Alarmas activas, un segundo toque muestra las alarmas en rearme y un tercer toque muestra la pantalla de
Historico de alarmas. Se almacenan hasta 99 registros en cada una de estas tres listas, y se puede navegar entre los registros utilizando las teclas

Cuando lalista esté completa, las nuevas alarmas sobrescribiran los registros de alarmas mas antiguos.

Cadaregistro de alarma contiene informacion sobre el motivo de la alarma, en qué presostato ocurrio, la hora de inicio y la hora en que la ocurrencia se
detuvo. )

Para borrar los registros de alarma, es necesario estar visualizando la lista de histérico de alarmas, mantener presionada la tecla . durante 3
segundosy confirmarla solicitud.

ee _

Q.

— Listadealarmas en exhibicion: 6 — Hora en que la alarma dejo de ocurrir.Si la hora de
Alarmas activas: Alarmas que estan activas, en salida de la alarma tiene la marca (*) significa que
condicionde alarma. el controlador fue desenergizado mientras las
Rearmes: Alarmas que ya no estan activas pero alarmas estaban activas y no es posible
estan impidiendo el funcionamiento de algln determinar la hora exacta en que la alarma dejé de
presostato. Estas alarmas se encuentran en ocurrir. En este caso, se muestra la hora en que el
condicion de rearme automatico o manual. controlador fue energizado después de esta
Histoérico de alarmas: Registra todas las alarmas ocurrencia.

que yanoestanactivas o en condiciéon de rearme.

6 — Horadeiniciodelaocurrenciadelaalarma.
9 _ Numerodelregistro de lalista que se esta exhibiendo.
Elregistro 1 siempre es el mas reciente.
0 — Motivodelaalarma.
9 — Numero de registros en cadalista de alarmas.
0 __ Codigo identificador de la alarma. Ver tabla de
alarmas.

0 — Presostato donde ocurrid laalarma.
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18.2 Rearmes automaticos:

Es posible configurar rearmes automaticos para las alarmas de proteccion. En el menu de rearmes (1 - <. 4) se puede configurar el Numero de
intentosderearme (1. 4. ¢ . 1),losintervalos entre los intentos y un periodo dentro del cual se realizaran los intentos.

Sielntmero de intentos se configura en el valor minimo "Off", el rearme deberéa ser inicamente manual. Si se configura en el valor maximo "Siempre",
el RCK-862 £¢«e nolimita el numero de intentos de rearmes, solo respeta los tiempos..

Si el valor se configura entre 1y 10, se realizara este niumero de intentos dentro del periodo de rearme configurado (1 . 4. <. %)y después de este
nimero de intentos se deberérealizar un rearme manual.

Acada ocurrencia de alarma de proteccion, se verificara cuéntas alarmas del mismo tipo ocurrieron dentro del periodo configurado. Sies mayor que el
valor configurado, el presostato quedara bloqueado en condicién de alarmay sera necesario un rearme manual a través de Sitrad o por lainterfazen el
menu de control opcion Rearme.

Sihatranscurrido el periodo de rearme y no ha ocurrido el nimero de intentos configurados, el contador de intentos se reiniciara.

Atencion: Como estandar de fabrica las alarmas de succion y descarga estan deshabilitadas y para utilizarlas es necesario
configurar un limite adecuado dependiendo del uso.

Numero deintentos =3 En caso de ocurrencia de una alarma de proteccion, se verificara si ocurrieron
Ejemplo1: Tiempo paraunnuevointento =5 minutos otros 3 alarmas del mismo tipo dentro de la Ultima hora. Si es asi, el presostato

Periodo de rearme = 1 hora quedaré bloqueado; de lo contrario, se rearmara después de 5 minutos.

Numero de intentos = siempre En caso de una alarma de proteccion, el presostato se rearmara después de 5
Ejemplo2: Tiempo paraun nuevointento=5minutos minutos sin limite de intentos, y la configuracion del periodo de rearme es

Periodo de rearme =1hora indiferente.

18.3 Senalizacion de las salidas
Es posible configurar hasta 6 salidas digitales de alarma a través del menu 1 . <. 5. Cada salida, cuando esta configurada, se activara junto con la
alarmavisual. EImodo de activacién de esa salida de alarma puede ser conectado o ciclando.

Ejemplo: Configurando una salida a través del menu

1.4.5.1.

Presostato: Succion 1 Ante una alarma relativa al presostato de succion 1, la salida digital 5 quedara
Funcion de la salida: Cualquier alarma ciclando con Ton y Toff =5 segundos. Y sera desconectada después de que salga de
Tiempo conectado: 5 segundos la condicion de alarma, o después del rearme.

Tiempo desconectado: 5 segundos
Salida digital = O5 (salida digital 5)

Ejemplo: Configurando una salida a través del menu
1.4.5.2,

Presostato: Succion 1
Funcion de la salida: Presion baja Ante una alarma de presién baja en la succion 1, la salida 6 quedara activada hasta

Tiempo conectado: 0 segundos que se realice el rearme manual 0 automatico.

Tiempo desconectado: 0 segundos
Salida digital = O6 (salida digital 6)
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18.4 Tablas de alarmas
18.4.1 Alarmas de sistema

Alarma Descripcion Efecto
ALEES] Reloj no ajustado Alarmaindicativa.
ALERED PPP Bloqueodelas funciopes de control.
(Reconfigurarlos parametros del controlador).
AL BRETS Registro de rearme manual Alarma indicativa.
AL s ECAL Blogueo de las funciones de control.

(Entrar en contacto con Full Gauge Controls).

18.4.2 Alarmas de succion: El RCK-862 ¢ puede controlar hasta 3 presostatos de succion. La direccion de cada presostato en la
nomenclatura de la alarma esta representada porlaletra "x". Donde "x" puede ser 1,2 0 3 y representa, respectivamente, los presostatos de succion 1,
203.

Alarma

Descripcion

Efecto

I
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I
=
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ALE
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e
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Presion baja

Presion alta

Baja temperatura de saturacion

Alta temperatura de saturacién

Baja temperatura de entrada del fluido secundario

Alta temperatura de entrada del fluido secundario

Baja temperatura de salida del fluido secundario

Alta temperatura de salida del fluido secundario
Sobrecalentamiento critico

Sobrecalentamiento bajo
Sobrecalentamiento alto

Entrada de seguridad del compresor 1

Entrada de seguridad del compresor 2

Entrada de seguridad del compresor 3

Entrada de seguridad del compresor 4

Desconecta todos los compresores en la linea de succion y los
ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en cuenta el
tiempo entre paradas (en caso de mas de una aspiracion en el
grupo con compresores en marcha, los ventiladores no se
desconectan). Si la funcion de mend 1.7.1 - Succién x:
Habilitar Pump Down esta configurada en si, uno de los
compresores permanece conectados hasta que alcanza la
presion de Pump Down o el tiempo establecido para el grupo
respectivo.

Alarmaindicativa.

Desconecta todos los compresores de la linea de succién,
sin tener en cuenta el tiempo entre desconexiones. Si la
funcién de menu 1.7.1 - Succion x: Habilitar Pump Down
esta configurada como Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta alcanzar la presion o el tiempo
de Pump Down configurado para el grupo respectivo.

Alarmaindicativa.

Desconecta todos los compresores de la linea de succion,
sin tener en cuenta el tiempo entre desconexiones. Si la
funcién de menu 1.7.1 - Succién x: Habilitar Pump Down
esta configurada como Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta alcanzar la presion o el tiempo
de Pump Down configurado para el grupo respectivo.

Alarmaindicativa.

Desconecta todos los compresores de la linea de succion,
sin tener en cuenta el tiempo entre desconexiones. Si la
funcion de mend 1.7.1 - Succién x: Habilitar Pump Down
esta configurada como Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta alcanzar la presion o el tiempo
de Pump Down configurado para el grupo respectivo.

Alarmaindicativa.

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones.

Alarmaindicativa.
Alarmaindicativa.

Desconecta el compresor 1. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el ment 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el compresor 2. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el compresor 3. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el compresor 4. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.
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Alarma

Descripcion

Efecto
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Entrada de seguridad del compresor 5

Entrada de seguridad del compresor 6

Entrada digital de baja presién (LP)

Entrada digital de alta presion (HP)

Tiempo para mantenimiento del compresor 1
Tiempo para mantenimiento del compresor 2
Tiempo para mantenimiento del compresor 3
Tiempo para mantenimiento del compresor 4
Tiempo para mantenimiento del compresor 5
Tiempo para mantenimiento del compresor 6
Temperatura alta en el compresor 1
Temperatura alta en el compresor 2
Temperatura alta en el compresor 3
Temperatura alta en el compresor 4
Temperatura alta en el compresor 5
Temperatura alta en el compresor 6

Diferencia de lectura del sensor de presion
principal y reserva

Diferencia en la lectura de los sensores.
temperatura de entrada de fluido

Diferencia en la lectura de los sensores.
temperatura de salida del fluido secundario
principal y reserva

Alarma externa 1
Alarma externa 2
Alarma externa 3
Alarma externa 4
Alarma externa 5
Alarma externa 6
Alarma externa 7
Alarma externa 8
Alarma externa 9
Alarma externa 10

Falla externa 1

Falla externa 2

Desconecta el compresor 5. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el compresor 6. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Los tiempos de inhibicion
y validacion presentes enelmenu 1.4.1 nose aplicanaesta
alarma.

Alarma indicativa. Los tiempos de inhibicion y validacién
presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta alarma.
Alarmaindicativa.

Alarmaindicativa

Alarma indicativa

Alarma indicativa

Alarmaindicativa

Alarmaindicativa

Desconecta el compresor 1

Desconecta el compresor 2

Desconecta el compresor 3

Desconecta el compresor 4

Desconecta el compresor 5

Desconecta el compresor 6

Alarmaindicativa.

Alarmaindicativa.

Alarmaindicativa.

Alarma indicativa.
Alarmaindicativa.
Alarma indicativa.
Alarmaindicativa.
Alarma indicativa.
Alarmaindicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Los tiempos de inhibicion
y validacion presentes en el menu 1.4.1 no son aplicables a
estaalarma.

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Los tiempos de inhibicion
y validacion presentes en el menu 1.4.1 no son aplicables a
estaalarma.
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Alarma

Descripcion

Efecto
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Falla externa 3

Falla externa 4

Falla externa 5

Falla externa 6

Falla externa 7

Falla externa 8

Falla externa 9

Falla externa 10

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Los tiempos de inhibicién
y validacion presentes en el menu 1.4.1 no son aplicables a
estaalarma.

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Solo se puede rearme
manualmente, es decir, el rearme automatico no se
aplica a esta alarma. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no son aplicables a
estaalarma.

Desconecta todos los compresores en la linea de succién y
los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una
aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Solo se puede rearme
manualmente, es decir, el rearme automatico no se
aplica a esta alarma. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no son aplicables a
estaalarma.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando el tiempo entre paradas.
Si la funcién de menu 1.7.1 - Succién x: Habilitar bombeo
esta configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo establecido para el grupo respectivo.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando, sin tener en cuenta el
tiempo entre paradas. Sila funcion de ment 1.7.1 - Succion
x: Habilitar bombeo estd configurada en Si, uno de los
compresores permanece conectado hasta que alcanza la
presion o el tiempo de bombeo establecido para el grupo
respectivo.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando el tiempo entre paradas.
Si la funcién de menu 1.7.1 - Succién x: Habilitar bombeo
esta configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo establecido para el grupo respectivo.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando, sin tener en cuenta el
tiempo entre paradas. Sila funcién de ment 1.7.1 - Succion
x: Habilitar bombeo estd configurada en Si, uno de los
compresores permanece conectado hasta que alcanza la
presion o el tiempo de bombeo establecido para el grupo
respectivo.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando el tiempo entre paradas.
Si la funcién de menu 1.7.1 - Succién x: Habilitar bombeo
estd configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo establecido para el grupo respectivo.
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Alarma Descripcion Efecto

Desconecta el compresor 1. Sélo se puede restablecer
manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no
se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicion (1.4.1.4) no
seaplicaaestaalarma.

FLE=55 Falla de aceite 1

Desconecta el compresor 2. Sdlo se puede restablecer

FIL B Falla de aceite 2 manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no

= se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicidn (1.4.1.4) no
seaplicaaestaalarma.

Desconecta el compresor 3. Sélo se puede restablecer

FIL Bl Falla de aceite 3 manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no

s se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicién (1.4.1.4) no
seaplicaaestaalarma.

Desconecta el compresor 4. Sélo se puede restablecer
FLBxSE Falla de aceite 4 manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no
i se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicion (1.4.1.4) no

se aplicaa estaalarma.

Desconecta el compresor 5. Sélo se puede restablecer
manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no

HLE3 Falla de aceite 5 se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicion (1.4.1.4) no
seaplicaaestaalarma.
Desconecta el compresor 6. Sélo se puede restablecer
O GG manualmente, es decir, el restablecimiento automatico no

Falla de aceite 6 se aplica a esta alarma. El tiempo de inhibicion (1.4.1.4) no
se aplicaaestaalarma.

18.4.3 Alarmas de descarga: El RCK-862 ¢« puede controlar hasta 3 presostatos de descarga. La direccion de cada presostato en la
nomenclaturade laalarmaestarepresentada porlaletra"x". Donde "x" puede ser4,50 6 y representa, respectivamente, los presostatos de descargas
1,203.

Ejemplo: ALE

4 - Referente a Descarga 1
5 - Referente a Descarga 2
6 - Referente a Descarga 3
Alarma Descripcion Efecto

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones.

ALE=E1 Presion baja

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo considerando el tiempo entre paradas. Si
la funcién de ment 1.7.1 - Succién x: Habilitar Pump Down
esta configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo configurado para el grupo respectivo.

wEE Presion alta

I
o
sl
%
I

Desconecta todos los compresores en la linea de succion y los
ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en cuenta el
tiempo entre paradas (en caso de mas de una aspiracion en el
grupo con compresores en marcha, los ventiladores no se
desconectan). Si la funcion de menu 1.7.1 - Succién x:

ALE=E3 Presion alta critica Habilitar Pump Down est& configurada en si, uno de los
compresores permanece conectado hasta que alcanza la
presion de Pump Down o el tiempo establecido para el grupo
respectivo. El tiempo para validar alarmas de presion (1.4.1.1)
no se aplica a esta alarma.

AL BB Baja temperatura de saturacion Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones.
Desconecta todos los compresores de las lineas de
succion del grupo considerando el tiempo entre paradas. Si

AL B ES Alta temperatura de saturacion la funcién de menu 1.7.1 - Succion x: Habilitar Pump Down

esta configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo configurado para el grupo respectivo.
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Alarma Descripcion Efecto

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo, sin tener en cuenta el tiempo entre
paradas. Si la funcion de menl 1.7.1 - Succién x: Habilitar

Temperatura critica de alta saturacion Pump Down esta configurada como Si, uno de los
compresores permanece conectado hasta que alcanza la
presion o el tiempo de bombeo configurado para el grupo
respectivo. El tiempo para validar alarmas de temperatura
(1.4.1.2) nose aplica a esta alarma.
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Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succion del grupo considerando el tiempo entre paradas. Si
la funcién de ment 1.7.1 - Succién x: Habilitar Pump Down
estd configurada en Si, uno de los compresores
permanece conectado hasta que alcanza la presion o el
tiempo de bombeo configurado para el grupo respectivo.

Desconecta todos los compresores de las lineas de
succién del grupo, sin tener en cuenta el tiempo entre
paradas. Si la funcién de menu 1.7.1 - Succién x: Habilitar

Temperatura critica alta de la linea de liquido Pump Down estd configurada como Si, uno de los
compresores permanece conectado hasta que alcanza la
presion o el tiempo de bombeo configurado para el grupo
respectivo. El tiempo para validar alarmas de temperatura
(1.4.1.2)no se aplica a esta alarma.
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Baja temperatura de la linea de liquido

Alta temperatura de la linea de liquido

I
-
]
]
(]

I

k2
=
i

ALE=1H Subenfriamiento bajo Alarmaindicativa
ALE:=11 Subenfriamiento alto Alarmaindicativa

Desconecta el ventilador 1. Los tiempos de inhibicidn y
ALG:17 Entrada de seguridad del ventilador 1 validacion presentes en el mend 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el ventilador 2. Los tiempos de inhibicién y
P13 Entrada de seguridad del ventilador 2 validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el ventilador 3. Los tiempos de inhibicién y

AL Fld Entrada de seguridad del ventilador 3 validacion presentes en el ment 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el ventilador 4. Los tiempos de inhibicién y
Entrada de seguridad del ventilador 4 validacion presentes en el ment 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

sy
i

Desconecta el ventilador 5. Los tiempos de inhibicién y

ALE:16 Entrada de seguridad del ventilador 5 validacion presentes en el mend 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Desconecta el ventilador 6. Los tiempos de inhibicién y
Entrada de seguridad del ventilador 6 validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.
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Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Los
tiempos de inhibicion y validacion presentes en el menu
1.4.1nose aplican aesta alarma.

I
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Entrada digital de baja presion (LP)

Desconecta todos los compresores en la linea de succion
y los ventiladores en la linea de descarga,m sin tener en
cuenta el tiempo entre paradas (en caso de mas de una

AL B 13 Entrada digital de alta presion (HP) aspiracion en el grupo con compresores en marcha, los
ventiladores no se desconectan). Los tiempos de
inhibicion y validacién presentes en el menu 1.4.1 no se
aplican aestaalarma.

Tiempo para mantenimiento del ventilador 1 Alarma indicativa.
Tiempo para mantenimiento del ventilador 2 Alarma indicativa.
Tiempo para mantenimiento del ventilador 3 Alarma indicativa.
Tiempo para mantenimiento del ventilador 4 Alarmaindicativa.
Tiempo para mantenimiento del ventilador 5 Alarmaindicativa.
Tiempo para mantenimiento del ventilador 6 Alarmaindicativa.
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Alarma Descripcion Efecto
Desconecta la salida de la condensacion adiabatica.
) L ., L Esa alarma permanece activa por 1 minuto. El tiempo para
AL B2 Tiempo de validacién de la condensacion adiabatica P P pop
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AL B

Diferencia entre los sens. de presion principal y de reserva
Diferencia entre los sens. de temp. principal y de reserva
Alarma externa 1

Alarma externa 2

Alarma externa 3

Alarma externa 4

Alarma externa 5

Alarma externa 6

Alarma externa 7

Alarma externa 8

Alarma externa 9

Alarma externa 10

Falla externa 1

Falla externa 2

Falla externa 3

Falla externa 4

Falla externa 5

Falla externa 6

Falla externa 7

Falla externa 8

Falla externa 9

Falla externa 10

validar alarmas de temperatura (1.4.1.2) no se aplica a
estaalarma.

Alarmaindicativa.
Alarmaindicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.
Alarmaindicativa.
Alarma indicativa.
Alarma indicativa.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Los
tiempos de inhibicion y validacion presentes en el menu
1.4.1no se aplican a esta alarma.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Los
tiempos de inhibicién y validacién presentes en el menu
1.4.1no se aplican a esta alarma.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Los
tiempos de inhibicién y validacién presentes en el menu
1.4.1nose aplican a esta alarma.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Solo se
puede rearme manualmente, es decir, el rearme
automatico no se aplica a esta alarma. Los tiempos de
inhibicién y validacién presentes en el menu 1.4.1 no se
aplicanaestaalarma.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones. Solo se
puede rearme manualmente, es decir, el rearme
automatico no se aplica a esta alarma. Los tiempos de
inhibicion y validacion presentes en el menu 1.4.1 no se
aplicanaestaalarma.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respecta el tiempo entre desactivaciones.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respecta el tiempo entre desactivaciones.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respecta el tiempo entre desactivaciones.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respecta el tiempo entre desactivaciones.

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respecta el tiempo entre desactivaciones.
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18.4.4 Alarmas de presostatos individuales: El RCK-862 ¢« puede controlar hasta 3 presostatos individuales. La direccion de cada
presostato en la nomenclatura de la alarma esta representada por la letra "x". Donde "x” puede ser 7, 8 0 9 y representar, respectivamente, los
presostatosindividuales 1,20 3.

Ejemplo: AL &=&1
7 - Referente Presostato individual 1
8 - Referente Presostato individual 2
9 - Referente Presostato individual 3
Alarma Descripcion Efecto
ALE:E1 Presion baja Alarma indicativa.
AL Presion alta Alarmaindicativa.

18.4.5 Alarmas de termostatos individuales: El RCK-862 ¢« puede controlar hasta 6 termostatos individuales. La direccion de cada
termostato en la nomenclatura de la alarma esta representada por la letra "x". Donde "x", puede ser 10, 11, 12, 13, 14 y 15 representa,
respectivamente, los termostatos individuales 1,2, 3,4,506.
Ejemplo: ALE=E]
10 - Referente Termostato individual 1
11 - Referente Termostato individual 2
12 - Referente Termostato individual 3
13 - Referente Termostato individual 4
14 - Referente Termostato individual 5
15 - Referente Termostato individual 6
Alarma Descripcion Efecto

AL ExE L Temperatura baja Alarma indicativa.
o e I Temperatura alta Alarmaindicativa.

18.4.6 Alarmas de control de bombas: Ladireccion de cada conjunto de salidas con rotacion en lanomenclatura de la alarma esta representada
porlaletra"x".Donde"x", puede ser 16,17y 18 representa, respectivamente, los conjuntos de bombas 1,20 3.

Ejemplo: FlL.E:xE1

16 - Referente Conjunto de las bombas 1

17 - Referente Conjunto de las bombas 2

18 - Referente Conjunto de las bombas 3

Alarma Descripcion Efecto

Desconecta la bomba 1y conecta la siguiente bomba en
modo Rotacion o Reserva. Los tiempos de inhibicién y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

FAlL==E1 Alarma de la bomba 1

Desconecta la bomba 2 y conecta la siguiente bomba en
modo Rotacién o Reserva. Los tiempos de inhibicion y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

ALxw=@2 Alarma de la bomba 2

Desconecta la bomba 3 y conecta la siguiente bomba en
modo Rotacion o Reserva. Los tiempos de inhibicién y
validacion presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta
alarma.

Hla=E3E Alarma de la bomba 3

18.4.7 Alarmas de comunicacion con expansiones: Las alarmas de fallo de comunicacion con los modulos de expansion se activan
inmediatamente después de que se detecte lafalla, sinesperar los tiempos de inhibicion y validacion presentesenelment 1.4.1.

Alarma Descripcion Efecto
Desconecta todas las salidas del controlador

AL1=zEl Sin comunicacion con expansion 1 (excepto salidas de alarma).

AL 1962 Sin comunicacion con expansion 2 (%?(gg&gg:ﬁgastgggg"fas). salidas del controlador
AL1983 Sin comunicacion con expansion 3 a§§g§2§:|}§aéggggrr?as)_ salidas del controlador
AL 196 Sin comunicacién con expansion 4 (Deiggrﬁgzglggaggg:;rr?as). salidas del controlador
AL19ES Sin comunicacion con expansion 5 (Deigg:tggglﬁastggg;rrlﬁas). salidas del controlador
AL 19EE Sin comunicacion con expansion 6 gigg&gg:ﬁga;ggg;”'ﬁs salidas del controlador
AL 1SET Sin comunicacion con expansion 7 Desconecta todas las salidas del controlador

(excepto salidas de alarma).
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Alarma Descripcion Efecto

e . C s Desconecta todas las salidas del controlador

TR =T Pl ;

AL 196Es Sin comunicacién con expansion 8 (excepto salidas de alarma).

e : eyl 34 Desconecta todas las salidas del controlador
SED Sin comunicacion con expansion 9 .

AL 1385 P (excepto salidas de alarma).

L1916 Sin comunicacion con expansion 10 Desconecta todas las salidas del controlador

(excepto salidas de alarma).

18.4.8 Alarmas de falla de sensor: La direccion de cada una de las seis fallas en el sensor en la nomenclatura de la alarma esta representada por
laletra"x". Donde "x" asume valores entre 1y 6, representando el sensor, respectivamente del 1 al 6.

Las alarmas de fallo de sensor se activan inmediatamente después de que se detecte la falla, sin esperar los tiempos de inhibicion y validacion
presentesenelment1.4.1.

Alarma Descripcion Efecto
En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
aLzaEi Falla en el sensor S1 |6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu

1.5, paralas demés l6gicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
I6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demas logicas la salida de control se desconecta.

Falla en el sensor S2

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
|6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demas Idgicas la salida de control se desconecta.

ALZAAZE Falla en el sensor S3

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demés logicas la salida de control se desconecta.

Falla en el sensor S4

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la

ALZ2EaS Falla en el sensor S5 l6gica de funcion@mign'to en faIIQ de sensor configurada en el mend
1.5, paralas demas logicas la salida de control se desconecta.
En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
AL 2 REE Falla en el sensor S6 l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu

1.5, paralas demés logicas la salida de control se desconecta.

Paralas expansiones se debe agregar 01 enla referencia HL.Z:£ 1 en cada una de las 10 expansiones, donde "x

expansion. Ejemplo:

Expansion 1: FJL’-' 181 — FI 1 2188 Expansionb:ALZEE1 -HIZ

Expansion2: A £2EE Expansion 62I:lL4;l:-L;11—>H1'

Expansion3: HLZ23E1 > A1 2388 Expansion7:ALZTEL —>H

Expansion4: ALZ4E1 > A1 2468 Expansion8: HL,_'HH 1—-H 1 25
Alarma Descripcion Efecto

"es elnimero correspondiente dela

i Expansion9: ALZ9E1 —
Expansion10: ALZEE ] —
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e
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Falla en el sensor S1

Falla en el sensor S2

Falla en el sensor S3

Falla en el sensor S4

Falla en el sensor S5

Falla en el sensor S6

Falla en el sensor S7

Falla en el sensor S8

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, para las demas logicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
|6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demés logicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demas l6gicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demés logicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
|6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demas l6gicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demaslogicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demas I6gicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demés l6gicas la salida de control se desconecta.
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18.ALARMAS
Alarma Descripcion Efecto
En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
AL 2 wEs Falla en el sensor S9 l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu

AlzZ=lm

Falla en el sensor S10

1.5, paralas demés l6gicas la salida de control se desconecta.

En los grupos de Succion y Descarga el control es asumido por la
l6gica de funcionamiento en fallo de sensor configurada en el menu
1.5, paralas demés logicas la salida de control se desconecta.

18.4.9 Alarmas de anticongelante: La direccion de cada uno de los seis grupos de anticongelante en la nomenclatura de la alarma esta
representada porlaletra"x". Donde "x" tomavalores entre 0y 5, representando al grupo, respectivamente, de 1a 6.

Ejemplo: &L

#3130 - Referente Grupo de Anticongelante 1

1 - Referente Grupo de Anticongelante 2
2 - Referente Grupo de Anticongelante 3
3 - Referente Grupo de Anticongelante 4
4 - Referente Grupo de Anticongelante 5
5 - Referente Grupo de Anticongelante 6

Alarma Descripcion Efecto
ALdE] Diferencial de temperatura bajo Alarmaindicativa.
AL b= Diferencial de temperatura alto Alarmaindicativa.
Desconecta los compresores de la linea de succion
ALS=E3 Temperatura baja vinculada al respectivo grupo de funciones de

anticongelante. Los tiempos de inhibicion y validacion
presentes en el menu 1.4.1 no se aplican a esta alarma.
Por esta razon, la alarma podra ser activada en caso de
falloen el sensor de temperatura.

65



19.MENU PRINCIPAL

Es posible acceder al Men( Principal presionando la tecla % por al menos 3 segundos, cuando en las teclas de Grupos, Succion o Descarga.

Unidad de medida
e Fresidn

elo de la ExFransidn
direccidghn 1

19.1 Configuracién de Funciones:
Parala descripcion completa de todos los parametros consulte el capitulo 20 - Tabla de Parametros.
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19.MENU PRINCIPAL

19.2 Configuraciones del sistema:

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
| Unidad de medida de presion Psi bar Psi
2.2 Unidad de medida de temperatura °C °F °C
2.3 |dioma Portugués Espafiol Portugués
Zod Aviso sonoro (Buzzer) Si No Si
2.5 Habilita el modo eco del display Si No Si
2.6 Permite ajuste de setpoint no menu controle Si No No

Z . 1 Unidad de medidade presion:
Unidad de medida de presion utilizada por el controlador: PsioBar.

Z. 2 Unidad de medida de temperatura:
Unidad de medida de temperatura utilizada por el controlador: Celsius o Fahrenheit.

2. % ldioma:
Idioma del controlador: Portugués, inglés o espafiol.

2.4 Avisosonoro (Buzzer):
Habilitalafuncién de aviso sonoro en caso de alarmay feedback del controlador.

Z . 5 Habilitaelmodoeco del display:
Habilita el modo de descanso del display. Después de un periodo de 15 minutos, el brillo del display disminuye, aumentando su vida util y reduciendo el
consumo de energia.

,/ Nota: Cuando el modo ECO esta activo, basta con una pulsacion breve en cualquiera de las teclas para
Y desactivarlo..

Z . & Permite ajuste del setpointen el menti de control:
Permite lamodificacion del setpointde las succiones a través del menu de control, sin lanecesidad de cambiar el nivel de acceso.

19.3 Configuracion de comunicacion:
El RCK-862 £« cuenta con dos puertas de comunicacion RS-485 configurables de forma independiente para comunicacion con el software
Sitrad o softwares de supervision que utilizan protocolo MODBUS.

Funcién Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
ol RS485 - 1: Protocolo 0 1 0 S
.2 RS485 - 1: Direccion 1 247 1
3.3 RS485 - 1: Baud rate 0 5 9 -
.4 RS485 - 1: Paridad 0 0
I.3 RS485 - 1: Stop bits 1 2 1 -
JuE RS485 - 2: Protocolo 0 1 1
.7 RS485 - 2: Direccion 1 247 1 -
3.8 RS485 - 2: Baud rate 0 5 5
.9 RS485 - 2: Paridad 0 2 0 =
I. 18 RS485 - 2: Stop bits 1 2 1
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19.MENU PRINCIPAL

Z.1yZ. & RS485-X/Protocolo:
Protocolo de comunicacion de lapuerta RS485-X.

-0 = Sitrad :
-1=MODBUS :

6/ Nota: Parala comunicacion con la HMI FG-HMI 4.3 utilice el protocolo Sitrad.

H.2 y3.7RS485-X/Direccion:
Direccion de red de la puerta RS485-X. (Disponible paralos protocolos Sitrad y MODBUS).

H.3y3. 58 RS485-X/Baudrate:
Tasas de datos de comunicacion (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).

10=4800 3 = 38400
1 1=9600 4= 57600
:2=19200 5= 115200

H. 4y, 9 RS485-X/Paridad:

Paridad del protocolo de comunicacién (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).
‘0=sinpardad

-1 = paridad par

- 2 = paridad impar

Z.5yE. 18 RS485-X/Stop bits:
Numero de stop bits (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).

-1 =1 stop bit
- 2 =2 stop bits
. . . . *INTERFAZ SERIAL RS-485
19'3'1 Cqmu.!“camon con el S.Itrad' . L Dispositivo utilizado para establecer la
La comunicacion con el software Sitrad Pro sigue la siguiente estructura de red: conerion de o instumentos de Full Gauge
o . . ontrols con el Sitrad .
Paramasinformaciones acceda awww.sitrad.com.br Producto NO compatible con:

-TCP-485 versiones anteriores a4.01;
-TCP-485 WiFiversion 1;
-TCP-485 WiFiLog version 1.

Full Gauge ofrece diferentes opciones de
interfaz, incluyendo tecnologias como USB,
Ethernet, Wifi, entre otras. Para méas
informacion consulta Full Gauge Controls.
Vendido Separadamente.

PROTOCOLO MODBUS

) ¥ " ¥ El controlador permite configurar el puerta de
. comunicacion RS-485 para el protocolo
MODBUS-RTU. Para obtener mas informacion
sobre los comandos implementados y la tabla
de registro, comuniquese con Full Gauge
Controls.

o - Mantenga el Sitrad
SIII"ﬁd actualizado por la pagina web:|
http:/iwww.sitrad.com.br

Se utiliza para interconectar mas de un controlador a la Interfaz. Los cables deben conectarse de la siguiente forma: El
terminal A del controlador se conecta al terminal A del bloque de conexion que, por su parte, debe ser conectado con el
terminal Ade lainterfaz. Repita este procedimiento para los terminales By, + de los cuales + es lamalladel cable.

BLOQUE DE CONEXION

19.3.2 Comunicacion MODBUS:
El RCK-862 ¢« permite configurar el puerto de comunicacion RS-485 para el protocolo MODBUS-RTU. Para obtener mas informacién sobre los
comandos implementados y la tabla de registro, comuniquese con Full Gauge Controls.

19.4Expansiones:

El RCK-86R2 ¢« cuenta con la posibilidad de expandir el numero de entradas y salidas a través de la utilizacion de moédulos de expansion. Este
recurso permite controlar sistemas mas complejos, aumentando el nimero de dispositivos controlados y ampliando las posibilidades de monitoreo y
proteccion del sistema.

Pormedio de la puerta de comunicacién Exp es posible conectar hasta diezmodulos de expansién, ampliando gradualmente las opciones de entradas y
salidas disponibles a las logicas ya existentes. Se recomienda utilizar un cable con malla y diametro minimo de 24AWG o 0.5mm para comunicacion
entre las expansiones y el madulo.

Por ejemplo, al utilizar un moédulo de expansion RCK-461 se afiaden 8 salidas digitales (5 STPS y 3 SSR), 2 Salidas analdgicas 0-10V, 6 entradas
digitales de contacto secoy 8 entradas analégicas configurables para sensores (NTC 0 4-20mA).

Para habilitar la comunicacién entre el RCK-862 £« y los modulos de expansion debe configurarse el mddulo deseado en Modelo de la Expansidn
direccion1a9(#+. 1 a 4. 1£)yatribuirla misma direccion para el médulo de expansion. Cada médulo de expansion debe tener una direccion entre 1a
10, sinque ninguna se repita.
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19.MENU PRINCIPAL

En cada mddulo de expansion debe configurarse una direccion entre 1y 10, sin repeticion. Para esta razon, se debe presionar la tecla . por 2 segundos,
seleccionarla direccion deseada a través de las teclas @) y @ y presionar @8 nuevamente para confirmar.

Enel RCK-862 z¢«e se debe seleccionar el modelo del mddulo que se utilice en cada direccion. Paratanto, es necesario acceder al ment 4.x, donde
xrepresentaladireccionde 1a 10, y seleccionarel modelo correspondiente.

Base O1 Exp101 Exp1S4 Exp201

RCK-B62 géus fullgauge.us B RCK-46Il fullgaugeus

4 Meru Princiral:

2 Confisuraries i
siztema

Cio

RCK-862 #tus fullgaugeus i
4.1 ExFran . f
Modelo da Fansao .y .
endereso 1 1 La conexion entre las expansiones
RCK-461 debe realizarse con un cable con
- malla y didametro minimo de 24AWG
(00.5mm)

Al configurar las expansiones, el RCK-862 s« amplia automaticamente las opciones de entrada y salidas posibles para seleccion.
Ejemplo:

ComFresor 1
Salida FprincirFal
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19.MENU PRINCIPAL

19.5 Gestion de datos:
El RCK-862 ¢« cuenta con una puerta USB con soporte para comunicacion via pendrive, donde es posible gerenciar recetas y actualizar el
firmware del controlador. Camino de acceso: Menu Principal — Gestion de datos.

19.5.1 Exportar receta — RCK-862z¢« — Pendrive (5.1):
Copialarecetadel controladoralamemoria del Pendrive.
Elarchivo serd almacenado enla carpeta RCK - 862y sunombre respetaré la siguiente légica:

MODELO_AAMMDD_HHMMSS.rec, donde:
MODELO =modelo del producto, AA=afio, MM = mes, DD =dia, HH = hora, MM = minuto, SS = segundo.
Ejemplo: Unareceta exportadaenun RCK-862 £é«s, el dia 02/08/2019 alas 13:30:00 tendra el nombre RCK-862_190802_133000.rec.

19.5.2Importarreceta ~RCK-8624¢« —Pendrive (5.1): @

Copialarecetade un Pendrive paralamemoria del controlador.

EIRCKbuscalarecetadentro de la carpeta RCK-862. Elnombre de la receta puede tener, como méximo, 32 caracteres, incluyendo la extension (.rec)
Nota:LacarpetaRCK-862 debe contener, como méximo, 32 archivos de receta.

19.5.3 Actualizacion del firmware (5.3): 6/

Actualiza el firmware del controlador.

Elarchivo debe estar dentro de la carpeta RCK-862 y sunombre debe tener, como maximo, 32 caracteres, incluyendo la extension ( ffg).
Nota: La carpeta debe contener, como maximo, 32 archivos de firmware.

19.6 Restaurar valores de fabrica: @
Restaura todos los parametros paralas configuraciones originales de fabrica. Camino de acceso: Menu Principal —6. Restaurar Valores de Fabrica

f/ Nota: Para ejecutar este procedimiento es necesario un nivel de acceso Administrador.
Nota: Para ejecutar este procedimiento es necesario que el Estado de control esté en modo OFF.
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20.TABLA DE PARAMETROS

1.1 Grupos:

Menu de configuraciones relacionadas con los grupos. Un grupo es un conjunto de lineas de succién o descarga con vinculos (el mismo circuito
frigorifico).

Ejemplo: : Un sistema de refrigeracion tipo Rack con dos lineas de succion, unalinea para congelados y una pararefrigerados, compartiendo lamisma
linea de descarga forma un grupo compuesto por tres presostatos.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.1.1 Retardo inicial 5 999 6 seg
1.1.2 Numero de presostatos de succion 0 3 1
1.1.3 NUmero de presostatos de descarga 0 3 1
1.1.4 Tiempo general entre arranques del compresor 0 60 0 seg
1.1.5 Grupo de la succion 1 1 3 1
1.1.& Grupo de la succion 2 1 3 1
boils Grupo de la succion 3 1 1
i1.1.8 Grupo 1: Fluido de refrigeracion 0 36 0
lgilyE Grupo 2: Fluido de refrigeracion 0 36 0
1.1.18 Grupo 3 : Fluido de refrigeracion 0 36 0
1.1.11 Grupo 1 : Setpoint econémico horario de entrada 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.12 Grupo 1 : Setpoint econdmico horario de salida 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.13 Grupo 2 : Setpoint econdmico horario de entrada 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.14 Grupo 2 : Setpoint econémico horario de salida 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.15 Grupo 3 : Setpoint econdmico horario de entrada 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.16 Grupo 3 : Setpoint econdmico horario de salida 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.17 Grupo 1: Horario de entrada del modo nocurno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.1%8 Grupo 1: Horario de salida del modo nocturno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.1%9 Grupo 1: Limite de tiempo nocturno para ventiladores 30 100 100 %
1.1.28 Grupo 2 : Horario de entrada del modo nocturno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.21 Grupo 2 : Horario de salida del modo nocturno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.22 Grupo 2: Limite de tiempo nocturno de los ventiladores 30 100 100 %
1.1.23 Grupo 3 : Horario de entrada del modo nocturno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.24 Grupo 3 : Horario de salida del modo nocturno 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.1.25 Grupo 3: Limite de tiempo nocturno de los ventiladores 30 100 100 %
1.1.268 Sincronizacion entre succién 1y succion 2 0 1
1.1.27 Sincronizacion entre succién 1y succion 3 0 1
1.1.28 Sincronizacion entre succién 2 y succién 3 0 1

1. 1.1 Retardoinicial:

Eseltiempo que el controlador espera antes de habilitar los presostatos cuando se activa el control.

Los presostatos de descarga se habilitan después de transcurrido el tiempo configurado.

Los presostatos de succion se habilitan conforme a la siguiente I6gica:

Después de transcurrido el tiempo de retardo inicial, se habilitara el presostato con menor indice que esté apto para ser activado (presion por encima
del setpoint+paso);

Después de transcurrido el tiempo de retardo inicial por segunda vez, se habilitara el siguiente presostato apto;

Después de transcurrido el tiempo de retardo inicial por tercera vez, se habilitara el Gltimo presostato.

Sino hay presostatos aptos después de transcurrido el tiempo configurado, se habilitaran en secuencia, succion 1, succién 2 y succion 3. La misma
secuencia se aplicaalos presostatos individuales.
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20.TABLA DE PARAMETROS

Retardo inicial

Descarga %

- 1 P

Control solicita Controlador habilita Activacion
activacion activacion de la salida
Retardo inicial . Retardo inicial . Retardo inicial

Succion 1 : @

Succion 2 @

Succién 3 %

_____ | P

Control solicita Controlador habilita Activacion
activacion activacion de la salida

1. 1.2 Numerodepresostatos de succion:
Define la cantidad de presostatos de succion que son controlados porel RCK-862 z¢«.

1. 1.3 Namerodepresostatos de descarga:
Definelacantidad de presostatos de descarga que seran controlados por el RCK-862 £« .

1. 1.4 Tiempogeneralentrearranques del compresor:
Define el tiempo entre arranques de compresores para evitar accionamientos simultaneos. Se aplica atodos los compresores, independientemente de
lalineade succion.

i.1.%ai1.1.7 Grupodelasuccionx:
Seasocialos presostatos de succion alos grupos de control.

1.1.8a1l.1.18 Grupoderefrigeracionx:
Define el fluido refrigerante utilizado en el grupo.
Lista de fluidos:

: 0= Custom 9 =R407F 18 = R507A 27 = R452B 36 = R1270
:1=R12 10 = R410A 19 =R513A 28 = R454A
: 2=R22 11 = R422A 20 = R600A 29 = R4548B
: 3=R32 12 =R422D 21=R717 30 = R454C
- 4=R134A 13 = R427A 22=RT744 31 =R455A
- 5=R290 14 = R441A 23 = R1234YF 32 = R457A
© 6=R404A 15 = R448A 24 = R1234ze(E) 33 =R508B
. T=R407A 16 = R449A 25=R23 34 =R515B
8 =R407C 17 = R450A 26 = R452A 35=R516A

1.1.11/1.1.13y 1.1.15 Grupoxsetpointecondmico horario de entrada:
Define el horario en que los setpoints de los presostatos pertenecientes al grupo x son alterados para el modo econémico.

1.1.12/1.1.14y 1.1.1& GrupoxSetpointeconémico horario de salida:
Define el horario en que los setpoints de los presostatos pertenecientes al grupo x son alterados para el modo normal.
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20.TABLA DE PARAMETROS

1.1.17 Horadeentradaalmodonocturnodel Grupo1:
Establece lahoraen queladescarga 1 entraen modo nocturno con capacidad limitada.

1.1. 1% Horadesalidadelmodo nocturno del grupo1:
Establece lahoraalaqueladescarga 1 sale del modo nocturno.

1.1.1% Grupo1Limitedetiemponocturnode ventiladores:
Establece el valor maximo de capacidad de lalinea de descarga durante el periodo nocturno.

1. 1.2 Horadeentradaalmodonocturnodel Grupo2:
Establece eltiempo en el que ladescarga 2 entraen modo nocturno con capacidad limitada.

1.1.21 Horadesalidadelmodo nocturno delgrupo2:
Establecelahoraalaqueladescarga2 sale delmodonocturno.

1.1.2% Grupo2Limitedetiemponocturnode ventiladores:
Establece el valor maximo de capacidad de lalinea de descarga durante el periodo nocturno.

1.1.Z27% Horadeentradaalmodonocturnodel Grupo 3:
Establece eltiempo en el que la descarga 3 entraen modo nocturno con capacidad limitada.

1.1.24 Horadesalidadel modonocturno delgrupo 3:
Establece lahoraenqueladescarga 3 sale del modo nocturno.

1.1.25 Grupo3Limite detiemponocturnode ventiladores:
Establece el valor maximo de capacidad de lalinea de descarga durante el periodo nocturno.

1. 1. 2% Sincronizacidonentre succion1ysuccion2:
Determina la sincronizacion entre las dos lineas. Antes de arrancar lalinea 1, el primer compresor de la linea 2 se activa a capacidad minimay en caso
dealarmaenlalinea2,lalinea 1se desconecta.

1. 1.27 Sincronizacionentresuccion1ysuccion 3:
Determinala sincronizacion entre las dos lineas. Antes de arrancar lalinea 1, el primer compresor de la linea 3 se activa a capacidad minimay en caso
dealarmaenlalinea 3, lalinease desconecta.

1. 1.2Z& Sincronizacidonentresuccién2ysuccion 3:

Determinala sincronizacion entre las dos lineas. Antes de arrancarlalinea 2, el primer compresor de lalinea 3 se activa a capacidad minimay en caso
dealarmaenlalinea3, lalinea2 se desconecta.

1.2 Succion:

Abre lalista de presostatos de succion.

Lista de parametros referentes al control de presostato de succion "x". Donde x representa las succiones 1,20 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.2.%.1 Modo de control 0 4 0

1.2.0x.2 Tipo de control 0 3 0

1.2.%.3 Setpoint de presion -14,7 (-1,0) 31910,0 (220,0) 20,0 (1,4) Psi (Bar)
1.2.%.4 Setpoint economico de presion -14,7 (-1,0) 31910,0 (220,0) 30,0 (2,1) Psi (Bar)
1.2.:.5 Histéresis de los compresores On/Off en presién 0 1600,0 (110,3) 6,0 (0,4) Psi (Bar)
1.2.%.6 Histéresis del Comp. de Capacidad Variable (VCC) en presién 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.2.x5.7 Histéresis del modo de control de presion AP 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.2.x.8 Diferencial de presion inferior de zona muerta 0 1600,0 (110,3) 0 Psi (Bar)
1.0.x=.9 Diferencial de presion superior de zona muerta 0 1600,0 (110,3) 0 Psi (Bar)
1.2.x. 18 Setpoint minimo de presién -14,7 (-1,0) 31910,0 (220,0) 0 Psi (Bar)
1.2.m.11 Setpoint maximo de presion -14,7 (-1,0) 31910,0 (220,0) 31910,0 (220,0) Psi (Bar)
lo@oze: 2 Setpoint de temperatura -200 (-328,0) 200,0 (392,0) 0,0 (32,0) °C (°F)
1.0, 13 Setpoint econémico de temperatura -200 (-328,0) 200,0 (392,0) 0,0 (32,0) °C (°F)
1.2.x.14 Histéresis de compresores On / Off en temperatura 0,0 (0,0) 200,0 (360,0) 10,0 (18,0) °C (°F)
1.2.x%.15 Histéresis de comp. de capac. variable en temperatura 0,0 (0,0) 200,0 (360,0) 10,0 (18,0) °C (°F)
1020 e Histéresis del modo de control AP en temperatura 0,0 (0,0) 200,0 (360,0) 10,0 (18,0) °C (°F)
1.2, 7 Diferencial inferior de temperatura de la zona muerta 0,0 (0,0) 200,0 (360,0) 10,0 (18,0) °C (°F)
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Compresor 1 - Salida analogica
Compresor 1 - Salida principal
Compresor 1 - Salida auxiliar 1
Compresor 1 - Salida auxiliar 2
Compresor 1 - Salida auxiliar 3
Compresor 1 - Salida auxiliar 4

P B3 P

| % I O |

| 5 I O ]

T Compresor 2 - Salida principal -
B ] Compresor 2 - Salida auxiliar 1 -
Z.x.68 Compresor 2 - Salida auxiliar 2 -
Zoual Compresor 2 - Salida auxiliar 3 )
I ER Compresor 3 - Salida principal -
F.x.E3 Compresor 3 - Salida auxiliar 1 -
Zou.6d Compresor 3 - Salida auxiliar 2 -
Z.x.65 Compresor 3 - Salida auxiliar 3 -
Zux.BE Compresor 4 - Salida principal -
2. ET Compresor 4 - Salida auxiliar 1 -

Compresor 4 - Salida auxiliar 2
Compresor 4 - Salida auxiliar 3

]
u

[
[in]

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1,200 18 Diferencial superior de temperatura de la zona muerta 0,0 (0,0) 200,0 (360,0) 0,0 (0,0) °C (°F)
1.2.:.19 Setpoint minimo en temperatura -200 (-328,0) 200,0 (392,0) -50 (-58,0) °C (°F)
1.2, Setpoint maximo en temperatura -200 (-328,0) 200,0 (392,0) 200,0 (392,0) °C (°F)
1.2. Tiempo Integral 60 1000 [Off] 1000 [Off] seg
1.2. Presion critica para desconexion -14,8 (Off) 3191,0 (200,0) -14,8 (Off) Psi (Bar)
1.2. Presion baja para desconexion -14,8 (Off) 3191,0 (200,0) -14,8 (Off) Psi (Bar)
1.2, Sensor de presion de succion 0 1010 0 -
1.2. Sensor de presion reserva 0 1010 0 ®
1.2, Sensor de temperatura de succion 0 1010 0 -
1.2. Sensor de temperatura de entrada de fluido secundario 0 1010 0 o
1.2, Sensor de temp. de entrada de fluido sec. de reserva 0 1010 0 -
1.2. Sensor de temperatura de salida de fluido secundario 0 1010 0 -
1.2, Sensor de temp. de salida de fluido sec. de reserva 0 1010 0 -
1.2. NUmero de compresores 1 6 1 >

1. Compresor 1 - Capacidad 1 500 1 kW
1. Compresor 2 - Capacidad 1 500 1 kw
1,21, 54 Compresor 3 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2.4. 35 Compresor 4 - Capacidad 1 500 1 kw
1. Compresor 5 - Capacidad 1 500 1 kW
il Compresor 6 - Capacidad 1 500 1 kw
1. Compresor 1 - Modulacion 14 -
il Compresor 2 - Modulacion 4 }
1.2.x.48 Compresor 3 - Modulacion 4 -
1o2.medl Compresor 4 - Modulacion 4 -
1.2, .42 Compresor 5 - Modulacion 4 -
1.2 .43 Compresor 6 - Modulacion 4 -
1.3, dd Compresor 1 - Modo de accionamiento 2 -
1.2 .45 Compresor 2 - Modo de accionamiento 2 =
1.2, 46 Compresor 3 - Modo de accionamiento 2 -
1.2 .47 Compresor 4 - Modo de accionamiento 2 =
1.2.x.48 Compresor 5 - Modo de accionamiento 2 -
1.2.x.49 Compresor 6 - Modo de accionamiento 2 -
1.2 Secuencia de activaciones 1 -

il Secuencia de desactivaciones 1 ®

1.

il o

1.

Lo

1.

Lo

1.

1

1.

Lo
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Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.2.x.708 Compresor 5 - Salida principal 0 - 0 -
ie 71 Compresor 5 - Salida auxiliar 1 0 ° 0
1.2.0:. 78 Compresor 5 - Salida auxiliar 2 0 - 0
1.2.%.73 Compresor 5 - Salida auxiliar 3 0 - 0
1.2.x.74 Compresor 6 - Salida principal 0 - 0
1.2.5.75 Compresor 6 - Salida auxiliar 1 0 - 0
1.2.%. 76 Compresor 6 - Salida auxiliar 2 0 - 0
1.2.%.77 Compresor 6 - Salida auxiliar 3 0 - 0
1.2.x.78 Tiempo minimo entre accionamientos de compresores 1 [off] 9999 5 seg
1.2, 0. 79 Tiempo minimo entre desaccionamientos de compresores 1 [off] 9999 5 seg
1.2, 808 Tiempo minimo de compresor conectado 1 [off] 9999 120 seg
1.2.:.81 Tiempo minimo de compresor desconectado 1 [off] 9999 120 seg
1.2.%.82 Tiempo entre accionamientos de unloaders 1 [off] 999 5 seg
1.2.:. 83 Tiempo entre desactivaciones de unloaders 1 [off] 999 5 seg
1.2.x=.84 VCC: Capacidad minima 0 50 10 %
1.2 0. 85 VCC: Capacidad maxima 0 100 100 %
1.2.%.86 VCC: Capacidad minima de arranque 0 100 30 %
1.2.%.87 VCC: Capacidad pre-desconexion 0 100 30 %
1.2.%.88 VCC: Tiempo en capacidad de arranque 0 999 30 seg
1.2.%.89 VCC: Tiempo en capacidad de pre-desconexion 0 999 0 Seg
1.2.%.98 VCC: Tiempo de validacion inferior 1 999 20 seg
o Zoe20 91 VCC: Tiempo de validacion superior 1 999 20 seg
1.8 s 98 VCC - Digital: Periodo de control 9 [Off] 120 9 [Off] seg
1.2.%.93 VCC - Digital: Tiempo minimo de activacion de la valvula 2 30 5 seg
1.2.%.94 VCC: Capacidad para entrar en control de lubricacion 10 100 10 %
20358 VCC: Capacidad durante el control de lubricacion 10 100 50 %
1.2.:. 96 VCC: Tiempo para entrar en control de lubricacion 0[off] 9999 120 seg
1.2.%.97 VCC: Tiempo en control de lubricacion 10 9999 120 seg
1.2, 98 VCC: Tiempo en variacion durante operacion O[off] 999 0 seg
1.2 x.99 VCC - Analdgico: Tiempo de rampa durante arranque 0[off] 999 0 seg
1.2.%. 106 VCC - Analégico: Tiempo de rampa de desconexion 0[off] 999 0 seg
1.2.x=.1081 VCC: Tiempo de valvula pulsante conectada 2 20 10 seg
1.2.x. 182 VCC: Tiempo de valvula pulsante desconectada 2 20 10 seg

1.2.x.1 MododeControl:

Seleccion del Modo de control de los compresores. Modos disponibles:

0=L|near

1 =Rotacion : 6/ Nota: Consulte mas informaciones sobre los modos de

" 9 = Zona muerta - \G controlenelitem 15, 4.

- 3= Zona muerta con rotacion

- 4 = Algoritmo Progresivo (compresores de capacidad diferente)
1.Z.x.2 Tipodecontrol:

El control de los compresores puede realizarse por presion o temperatura. En el control por presion se considerara la lectura del sensor de presion, el
setpoint de presion y la histéresis de presion. En el control por temperatura de saturacion se tomara el valor de la temperatura resultante de la
conversién del valor de presion en temperatura del fluido refrigerante correspondiente. En este caso, se utiliza el setpoint de temperatura y las
histéresis de temperatura. En el control por temperatura del fluido secundario se considerara el valor de un sensor de temperatura (Ej: entrada o salida
deunintercambiador de calor). Eneste caso, se utiliza el setpoint de temperatura y las histéresis de temperatura.

- 0 = Presion

- 1 =Temperatura de saturacion

- 2 = Temperatura de entrada del fluido secundario (FS)

3 = Temperatura de salida del fluido secundario (FS)

1.2.=.7% Setpointde presion:
Valor de presion para el control de la succién en el que el sistema desconecta todos los compresores.
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1.2.=.4 Setpointeconémico de presion:
Valor alternativo de setpointde presion, normalmente mayor que el setpointde presion (1 . & . = . 3).

1.2.=.5 Histéresis delos compresores On/Off en presion:

Es el intervalo de presion para el control de los compresores On/Off con o sin unloaders. Este valor de presion es relativo al setpoint que define los
puntos de activacion de cada compresor (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

Nota: Este parametro no se utiliza en el Modo de control Algoritmo Progresivo.

1. 2. =.% Histéresis del Compresor de Capacidad Variable (VCC) en presion:

Es el intervalo de presion para el control de Compresores de Capacidad Variable (VCC). La modulacién del compresor se realiza dentro de este
intervalorelativo al setpoint.

Nota: Este parametro es valido solo paralos Modos de control Lineal y Rodizio.

1.2.=.7 Histéresis delModo de control de presionAP:

Eselintervalo de presion que corresponde a todos los compresores activados (On/Off y VCC). Los valores de referencia para activacion se calculan a
partir de la capacidad de cada compresor.

Nota: Este pardmetro se utiliza en el Modo de control de Algoritmo Progresivo.

1. 2. =. & Diferencial de presioninferior de zonamuerta:
Diferencial de presion por debajo del setpoint que permite la desconexion de los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona muerta'y Zona
muerta conrodizio.

1.2.=.% Diferencial de presion superior de zona muerta:
Diferencial de presidn por encima del setpoint que permite la activacion de los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona muerta y Zona
muerta conrodizio.

1.2.=.18 Setpointminimode presién:
Menor valor posible para ajuste del setpoint. La finalidad es evitar que, por error, se ajusten presiones exageradamente bajas del setpoint normal y
economico.

1.2.=.11 Setpointmaximode presion:
Mayor valor posible para ajuste del setpoint. La finalidad es evitar que, por error, se ajusten presiones exageradamente altas del setpoint normal y
economico.

1.2+ 12 Setpointdetemperatura:
Valor de temperatura para el control de la succién en el que el sistema desconecta todos los compresores.

1.2.=.13 Setpointeconémico de temperatura:
Valor alternativo de setpointde temperatura, normalmente mayor que el setpointde temperatura (1 - 2. =. 1 2).

1.2.=.14 Histéresis delos compresores On/Off en temperatura:

Es el intervalo de temperatura para el control de los compresores On/Off con o sin unloaders. Este valor de temperatura es relativo al setpoint que
define los puntos de activacion de cada compresor (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

Nota: Este parametro no se utiliza en el Modo de control Algoritmo Progresivo.

1.2.=. 15 Histéresis del Compresor de Capacidad Variable (VCC) en temperatura:

Es el intervalo de temperatura para el control de Compresores de Capacidad Variable (VCC). La modulacién del compresor se realiza dentro de este
intervalorelativo al setpoint.

Nota: Este parametro es valido solo para los Modos de control Lineal y Rodizio.

1.2.=. 15 Histéresis delModo de control AP en temperatura:

Es el intervalo de temperatura que corresponde a todos los compresores activados (On/Off y VCC). Los valores de referencia para activacién se
calculanapartirde la capacidad de cada compresor.

Nota: Este pardmetro se utiliza en el Modo de control del Algoritmo Progresivo.

1. 2. =. 17 Diferencialinferior de zonamuertaentemperatura:
Diferencial de temperatura por debajo del setpoint que permite la desconexion de los compresores. Utilizado en los Modos de Control Zona muerta y
Zonamuerta conrodizio.

1.2.=. 12 Diferencial superior de temperatura enlazonamuerta:
Diferencial de temperatura por encima del setpoint que permite la activacion de los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona muertay Zona
muerta conrodizio.
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1.2.=. 1% Setpointminimo entemperatura:
Menor valor posible para ajuste del setpoint. La finalidad es evitar que, por error, se ajusten temperaturas exageradamente bajas del setpointnormal y
econdémico.

1.2.=.28 Setpointmaximoentemperatura:
Mayor valor posible para ajuste del setpoint. La finalidad es evitar que, por error, se ajusten temperaturas exageradamente altas del setpoint normal y
econémico.

1.2.x.21 Tiempointegral:

Cuando se configura con un valor mayor que Off, habilita el control Proporcional / Integral (PI) para el control de los compresores. El valor de este
pardmetro corresponde al tiempo en el que se acumula el 100% del error de control (presién de succidn - setpoint). Este valor debe configurarse de
acuerdo con las caracteristicas de cada instalacion. Cuanto mayor sea el valor, mas lento y estable sera el comportamiento del sistema. Cuanto mas
bajo sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio sera el comportamiento.

1.32.=. 22 Presion criticaparadesconexion:

Valor de presién limite para operacion. Por debajo de este valor, todos los compresores se desactivan (se recomienda utilizar esta funcion como
medida de seguridad cuando el control se realiza por temperatura). Obs: Esta funcion solo se considera siambos 1. 2. x. 22y 1. 2. 2. 23 son
diferentes de Off.

1. 2., 2% Presiénbajaparadesconexion:

Valor de presion limite para operacion. Por debajo de este valor, la capacidad activada de la linea se limita proporcionalmente con la reduccion de la
presion hasta la desactivacion total cuandolapresion alcanzael valorde 1 . 2. = . 22 (se recomienda utilizar esta funcion como medida de seguridad
cuando el control se realiza portemperatura). Obs: Estafuncion solo se considerasiambos 1 . 2. x. 22y 1. 2. = . 23 sondiferentes de Off.

1.2.=.24 Sensordepresiondesuccion:
Especifica el sensor de presion utilizado para el control de la succion.

1.32.:=. 25 Sensordepresionreserva:
Especifica el sensor de presion de reserva utilizado para el control de la succién.
Cuando estéa configurado, este sensor asume autométicamente lalectura de presién de la succién.

1.2.=.2% Sensordetemperaturade succion:

Especifica el sensor de temperatura de succion (fluido refrigerante).

Cuando esta configurado, permite el monitoreo del sobrecalentamiento de lalinea de succién.
1.2.=.27 Sensordetemperaturadeentradade fluido secundario:

Especifica el sensor utilizado para medirlatemperatura de un fluido secundario para control o monitoreo.

1.2.=.2% Sensordetemperaturade entradade fluido secundario de reserva:
Especifica el sensor de reserva utilizado para medir latemperatura de un fluido secundario para control o monitoreo.

1.2.=.29 Sensordetemperaturade salidade fluido secundario:
Especifica el sensor utilizado paramedirlatemperatura de un fluido secundario para control o monitoreo.

1.2.x. 3568 Sensordetemperaturade salidade fluido secundario de reserva:
Especifica el sensor de reserva utilizado paramedir latemperatura de un fluido secundario para control o monitoreo.

1.2.=.3%1 Numerodecompresores: // Nota: Los sensores de los mddulos de expansion estaran disponibles
NUmero de compresores utilizados en el control de la succion. después de la configuracion de las expansiones en el menu. 4.

1.2.=.32 al.2.x.37 Compresor01-06 capacidad:
Capacidad del compresoren kW. Este parametro se utiliza en el Modo de control por algoritmo progresivo.

1.2.=.38al.2.=.43Compresorxmodulacion:
Configuraeltipo de accionamiento del compresor.

On/Off (conectado/desconectado) : Compresor conectado/desconectado que utiliza apenas una salida digital (relé) para su accionamiento.

On/Off 50 1100: Compresor que utiliza dos salidas digitales (relé) para su accionamiento, la salida principal y una salida auxiliar en la que cada salida
corresponde al 50% de la capacidad del compresor.

On/Off 33166 1100 : Compresor que utiliza tres salidas digitales (relé) para su accionamiento, la salida principal y dos salidas auxiliares en las que
cada salida corresponde al 33% de la capacidad del compresor.

On/Off 501751100 : Compresor que utiliza tres salidas digitales (relé) para su accionamiento. La salida principal corresponde al 50% de la capacidad
delcompresory cada unade las dos salidas auxiliares corresponde al 25% de la capacidad del compresor.
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On/Off 25150 1751100: Compresor que utiliza cuatro salidas digitales (relé) para su accionamiento. La salida principal corresponde al 25% de la
capacidad del compresory cada una de las tres salidas auxiliares corresponde al 25% de la capacidad del compresor.

VCC - Analdgico: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida analégica (0-10V) para su control (disponible en el compresor 01 de cada
succion). Opcionalmente, es posible configurar una salida digital con funcion start/stop, en el pardmetro "salida principal del compresor 1".
Ejemplo de aplicacion: Compresores que utilizan variadores de frecuencia.

VCC - Digital 10-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas una salida auxiliar (SSR)
paralamodulacion de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 0% con la salida auxiliar conectaday del 100% con la salida auxiliar
desconectada. Ejemplo de aplicacién: Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 10-100 2V : Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas dos salidas auxiliares
(SSR) parala modulacion de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 0% con las dos salidas auxiliares conectadas, del 50% con
unasalida auxiliar conectaday del 100% con las dos salidas auxiliares desconectadas. Ejemplo de aplicacion: Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 10-100 3V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas tres salidas auxiliares (SSR) para
lamodulacion delacapacidad. La capacidad instantdnea del compresor es del 0% con las tres salidas auxiliares conectadas, del 33% con dos salidas conectadas,
del 66% con unasalida auxiliar conectaday del 100% con las tres salidas auxiliares desconectadas. Ejemplo de aplicacién: Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 33-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas una salida auxiliar (SSR) para la
modulacion de la capacidad. La capacidadinstantanea del compresor es del 33% con la salida auxiliar conectaday del 100% con la salida auxiliar desconectada.

VCC - Digital 33-100 2V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas dos salidas auxiliares (SSR) para
lamodulacion de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 33% con las dos salidas auxiliares conectadas, del 66% con una salida auxiliar
conectaday del 100% con las dos salidas auxiliares desconectadas.

VCC - Digital 50-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento mas una salida auxiliar (SSR) para la
modulacion de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 50% con la salida auxiliar conectada y del 100% con la salida auxiliar desconectada.

VCC - Digital 10-100 2V_B: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento, una salida auxiliar rapida (SSR)
paramodulacion del 50% de la capacidad (salida auxiliar 1) y una salida auxiliar del tipo unloader para el 50% de |la capacidad (salida auxiliar 2).

VCC - Digital 10-100 3V_B: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su accionamiento, una salida auxiliar rapida (SSR) para
modulacion del 33% de la capacidad (salida auxiliar 1) y dos salidas auxiliares del tipo unloader para el 33% de la capacidad cada una (salidas auxiliares 2y 3).

VCC-25|50|75]100]| S: Compresor de capacidad variable tipo tornillo con vélvula deslizante para control de capacidad. La salida auxiliar 1 es responsable
de posicionarla valvula en la posicién del 75% de capacidad, la salida auxiliar 2 es responsable de posicionar la valvula en la posicién del 50%, la salida auxiliar
3 es responsable de posicionar la valvula en la posicion del 25% y realizar el alivio de arranque, y la salida auxiliar 4 se mantiene pulsante con intervalos de
tiempode encendidoyapagado configuradosenlasfunciones 1 . Z. = 181y l. 2. =, 182,

1.2.=.44 al.Z.=.4% Compresor01-06 Mododeaccionamiento:
Parametro que determina la preferencia de accionamiento de las salidas del compresor que utilizan salidas digitales auxiliares. Para mas informacién sobre
los modos de accionamiento de unloaders (salidas auxiliares), consulte la seccién: 14.2 Modulacion de los Compresores.

1.2. .58 Secuenciadeactivaciones:

Definela secuenciaenlaque se accionan compresores y unloaders.

0-PPuu (Acciona primerolos compresores y luego los unloaders);

1-PuPu (Acciona un compresor completamente antes de partir otro compresor).

1.Z.=.51 Secuenciadedesactivaciones:

Definelasecuenciaenlaque se desaccionan compresores y unloaders.

0-PPuu (Desaciona primerolos unloaders y luego los compresores);

1-PuPu (Desaciona un compresor completamente antes de partir otro compresor).

1.2.=.5% Compresor01salidaanaldgica:
Direccién de la salida analégica del compresor 01. Este parametro esta disponible silamodulacién del compresor es VCC-Analégico.

:.0=Noconfigurado ~ 1=A1 ~ 2=A2 " Direcciones de las salidas digitales:
1.2.%.5%, 58, 62, 66, 78, 74 Compresor01-06salidaprincipal: : 0= No configurado
Direccion de la salida digital del compresor xx. - 1=Base - O1
- 2=Base-02
lo2ox. 54 3%, 63, &7, 71. 75 Compresor01-06salidaauxiliar01: : 3=Bgse - 03
Direccion de lasalidaauxiliar 01 del compresor xx. " 4 =Base - 04
. 5=Base - 05

1.2.:2.55, 68, &4. &8, 72, 7& Compresor01-06 salidaauxiliar 02:

Direccion de la salida auxiliar 02 del compresor xx. : 6= Base - 06

- Nota: Si se selecciona una salida ya en uso, sera reemplazada.
1.2.x.56. &1, €5, €9, 73, 77 Compresor01-06salidaauxiliar03: : Nota: Para informacion sobre las entradas y salidas de las
Direccion de la salida auxiliar 03 del compresor xx. : expansiones, consulte el tema 19.4.
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1.2.:.57 Compresor01saldaauxiliar 04:
Direccion de la salida auxiliar 04 del compresor xx

1.2.=.7& Tiempominimoentre accionamientos de compresores:

La funcién se aplica alas salidas de control principales de los compresores y es el tiempo minimo entre dos accionamientos de salidas digitales principales en
la succion. Este tiempo garantiza que no ocurriran accionamientos simultaneos de compresores, evitando picos en la red de alimentacion y fluctuaciones
excesivas de la presion de control.

1. 2. =. 7% Tiempominimo entre desaccionamientos de compresores:

Lafuncion se aplica a las salidas de control principales de los compresores y es el tiempo minimo entre dos desaccionamientos de salidas digitales principales
en la succion. Este tiempo garantiza que no ocurriran desactivaciones simultdneas de compresores, evitando variaciones eléctricas en la red de alimentacion
yfluctuaciones excesivas de la presién de control.

1.2.:. 526 Tiempominimode compresorconectado:
Eseltiempo minimo en que el compresor permanecera conectado, es decir, el intervalo de tiempo entre el Gltimo arranque y la proxima parada.

1.2.:.81 Tiempominimode compresordesconectado:
Eseltiempo minimo en que el compresor permanecera desconectado, es decir, el intervalo de tiempo entre la Ultima parada y el proximo arranque.

1.32.=. B2 Tiempoentre accionamientos de unloaders:
Eselintervalo de tiempo entre el accionamiento de dos salidas digitales auxiliares (unloaders) de un mismo compresor.

1.2.=.52% Tiempoentre desactivaciones de unloaders:
Esel mtervalo detlempo entre ladesactivacion de dos salidas digitales auxiliares (unloaders) de un mismo compresor.

1.2.=.84 VCC-Capacidad minima:

Especn‘lca la capacidad minima de operacién del compresor.

Nota: Se debe consultar al fabricante del compresor respecto a la capacidad minima permitida. La operacion a una capacidad por debajo de la
permitida puede ocasionar un calentamiento excesivo y mala circulacion de aceite lubricante.

1.%.x.25 VCC-Capacidad maxima:
Especmca lamaxima capacidad de operacion del compresor, es decir, limita laoperacion del compresor al valor configurado.

1.2.=.8& VCC-Capacidad minimadearranque:
Especifica el valor de la capacidad durante el tiempo de arranque del compresor, asi como el valor de demanda requerida para su arranque.

1.2.2.87 VCC-Capacidadpré-desconexion:
Valor de capacidad del compresor durante el tiempo de pre-desconexién.

1.2.=.88 VCC-Tiempoencapacidaddearranque:

Eltiempo que el Compresor de Capacidad Variable permanece enla condicién de arranque.

Compresores VCC-Analdgico asumen el valor de capacidad configuradoen"VCC: Capacidad minimade arranque” (1 . 2. = . ).

Compresores VCC-Digital permanecen con las salidas auxiliares energizadas, haciendo que el compresor opere sin compresion de fluido.
CompresorVCC-25|50|75|100|S, deltipo tornillo con valvula deslizante, mantiene solo la salida auxiliar 3 activada, desempefiando el papel de Start
Unloader (SU).

1.2.x.8% VCC-Tiempoencapacidadde pre-desconexion:
Determina el tiempo que el compresor permanece operando en la capacidad de pre-desactivacion antes de ser completamente desactivado.

1.2.=.%8 VCC-Tiempodevalidacioninferior:

Este tlempo es una validacion de la necesidad de desactivar un préximo estadio de compresion y evitar desactivaciones innecesarias. Al alcanzar el
valor minimo, donde el control desactivaria inmediatamente o activaria un préximo estadio de compresién (compresor On/Off o valvula unloaders), el
control espera este tiempo para validar la transicién y tomar la préxima accion.

1.2.=.%1 VCC-Tiempodevalidacion superior:

Este tiempo es una validacion de la necesidad de activar un proximo estadio de compresion y evitar activaciones innecesarias. Al alcanzar el valor
maximo, donde el control activariainmediatamente un proximo estadio de compresion (compresor On/Off o valvula unloaders), el control espera este
tiempo para validarlatransicién y tomarla préxima accion.

1.32.=.%2 VCC-Digital/Periodo de control:
Configura el periodo de la sefial de modulacion fija para el Compresor de Capacidad Variable Digital. Cuando se configura con el valor predeterminado
(auto), el periodo se calcula automaticamente mediante el algoritmo de control.
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1.2.x.%3 VCC-Tiempominimodeactivaciondelavalvula:
Configura eltiempo minimo que las valvulas de los compresores VCC-Digital deben permanecer conectadas o desconectadas durante lamodulacion.

1.2.=.%4 VCC-Capacidad paraentraren control de lubricacion:
Determina el valor de capacidad, por debajo del cual se inicia la rutina de control de lubricacion.

1.2.=.9%5 VCC-Capacidad durante control de lubricacion:
Valor de capacidad durante larutina de lubricacion.

1.2.=. 9% VCC-Tiempo paraentraren control de lubricacion:

Especifica el tiempo que el compresor debe operarpordebajode 1 . 2. = . =< antes deiniciarlarutina de lubricacion.
1.Z2.x.97 VCC-Tiempoen controlde lubricacion:

Especificaladuracion de larutina de lubricacion. Tiempo que la capacidad permanece en el valor configuradoen 1 . & . = . 25,

1.2.x.598 VCC-Tiempodevariacion durante operacion:
Determinalatasade variacion de la capacidad del compresor. Es el tiempo necesario para variarde 0a 100 o de 100 a 0 durante la operacion.

1.2.x.9% VCC-Analdgico-Tiempo de rampadurante arranque:
Determinaeltiempo de rampa de arranque. Es el tiempo necesario para variar de 0 hasta el valorde arranque (1 . &. . 2&).
Obs: eltiempoen capacidad de arranque (1 . . = . £5) solo comienza a contarse cuando la capacidad alcanzael valor de arranque.

1.2.=. 188 VCC-Analégico-Tiempo de rampa de desaconexion:
Tiempo necesario para variar de VCC: Capacidad de pre-desconexién (1. 2. = . &7) hasta 0. En caso de alarma o apagado intencional se considera el
tiempo paravariarde 100%a 0.

1.2.=.181 VCC-Tiempodevalvulapulsante conectada:
Intervalo de tiempo que la salida auxiliar 4 permanece conectada cuando el compresor esta configurado con modulacién VCC-25]50| 75| 100 S.

1.2.x. 182 VCC-Tiempodevalvulapulsante desconectada:
Intervalo de tiempo que la salida auxiliar 4 permanece desconectada cuando el compresor esté configurado con modulacion VCC-25]50(75]100| S.

1. % Descarga:
Abre lalista de presostatos de descarga.

1.7%. = Descargax:
Lista de parametros referentes al control del presostato de descarga "x". Donde x representalas descargas 1,20 3.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7, Modo de control 0 3 0 -
loSc Tipo de control 0 2 0 -
1.3, Setpoint de presion 0 3191,0 (220,0) 100,0 (6,9) Psi (Bar)
o Setpoint econémico de presion 0 3191,0 (220,0) 80,0 (5,5) Psi (Bar)
1.3, Histéresis de las salidas digitales 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.3, Histéresis de la salida analogica 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.3.x% Diferencial inferior de zona muerta 0 1600,0 (110.3) 0 Psi (Bar)
1.3.x.8 Diferencial superior de zona muerta 0 1600,0 (110,3) Psi (Bar)
1.3.x.9 Setpoint minimo de presion 0 3191,0 (220,0) 0 Psi (Bar)
1.3.=. 18 Setpoint maximo de presion 0 3191,0 (220,0) 3191,0 (220,0) Psi (Bar)
1.3.:.11 Setpoint de temperatura 0 200,0 (392,0) 40 (104,0) °C(F)
o @05 12 Setpoint econoémico de temperatura 0 200,0 (392,0) 50 (122,0) °C (F)
1.3.%.132 Histéresis de las salidas digitales 0 200,0 (392,0) 10 (18,0) °C (F)
1.3.x. 14 Histéresis de la salida analdgica 0 200,0 (392,0) 10 (18,0) °C (F)
1.3.:.15 Limite inferior de zona muerta 0 200,0 (392,0) 0(0) °C(F)
1.3.:. 16 Limite superior de zona muerta 0(0) 200,0 (392,0) 0(0) °C (F)
1.3.%. 17 Setpoint minimo de temperatura 0(32) 200,0 (392,0) 0(32) °C (F)
1.3, Setpoint maximo de temperatura 0(32) 200,0 (392,0) 200 (392,0) °C (F)
1.3 Sensor de presion de la descarga 0 - 0 -
1.3, Sensor de presion reserva 0 0 -
1.3, Sensor de temperatura de la linea de liquido 0 0 -

il o&g Sensor de temperatura de la linea de liquido de reserva 0 0 °
1.3.2. 23 Sensor de temperatura externa 0 0 -
1.3.x.24 NUmero de ventiladores 0 6 1 o
1.3.x. 25 Ventilador 1 Modulacion 0 1 0 -
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Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.3.x.26 Capacidad minima del ventilador 1 0 100 10 %
1.3.%.27 Capacidad de arranque del ventilador 1 0 100 10 %
1.3 28 Capacidad maxima del ventilador 1 0 100 100 %
1.3.%.29 Ventilador 1 Salida analdgica 0 0 .
1.3.:. 28 Ventilador 1 Salida digital 0 0 -
1.3.:.31 Ventilador 2 Salida digital 0 0 .
1o B0zt 5B Ventilador 3 Salida digital 0 0 5
1.3.%.33 Ventilador 4 Salida digital 0 0 -
1.3, 0. 54 Ventilador 5 Salida digital 0 0 ®
1.3, Ventilador 6 Salida digital 0 0 -
il o Ee Tiempo minimo entre accionamientos 1 9999 5 seg
1.3, Tiempo minimo entre desaccionamientos 1 9999 5 seg
i oEe Tiempo minimo de ventilador conectado 1 9999 30 seg
1.3.0.3 Tiempo minimo de ventilador desconectado 1 9999 30 Seg
1.3, x40 Tiempo de arranque de la salida analégica 1 999 10 seg
1.3.x.41 Tiempo de validacion de la salida analdgica 1 999 20 seg
1.3.:.42 Tiempo integral 60 1000 [Off] 1000 [Off] seg

1.%.x.1 Modode Control:

Seleccion del Modo de control de los ventiladores. Modos disponibles:

0=Lineal

- 1 =Rotacion

- 2="Zona muerta :
- 3= Zona muerta con rotacion:

1.3.=.2 Tipode Control:

Elcontrol de la descarga puede realizarse por presion o temperatura.

Enelcontrol por presion se considera el sensor de presion, el setpointde presiony la histéresis de presion.

En el control por temperatura de saturacion se considera el valor de la temperatura de saturacién del fluido a partir del sensor de presion y de la curva
delfluidorefrigerante. Se utilizan el setpoint de temperaturayy la histéresis de temperatura.

Enelcontrol portemperatura se considera el sensor de temperatura, el setpointde temperaturay la histéresis de temperatura.

- 0 ="Presion

- 1 =Temperatura de saturacion

: 2 =Temperatura de la linea de liquido :

1.7%.=. 7% Setpoint de presion:
Valorde presion para el control de ladescarga en el que el sistema desconecta todos los ventiladores.

1.3.=.4 Setpointecondmico de presion:
Valor alternativo de setpointde presion, normalmente menor que el setpointde presion (1 . Z. . 3).

1. 3. =.5 Histéresis delas salidas digitales:
Eselintervalo de presion para el control de los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de presion es relativo al setpoint que define los
puntos de accionamiento de cada ventilador (intervalo de accionamiento = setpoint + histéresis).

1. 3. =. & Histéresisdelasalidaanaldgica:
Es el intervalo de presion para el control del ventilador asociado a la salida analégica. La modulacién de la salida analdgica se realiza dentro de este
intervalorelativo al setpoint. Este parametro es valido solamente paralos Modos de control Lineal y Rotacion.
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1. 3. =. 7 Diferencialinferior de zonamuerta:
Diferencial de presion, por debajo del setpoint, que permite la desactivacion de los compresores. Utilizado enlos Modos de control Zonamuertay Zona
muerta con rotacion.

1. 3. =. & Diferencial superior de zona muerta:
Diferencial de presion, por encima del setpoint, que permite el accionamiento de los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona muerta y
Zonamuerta conrotacion.

1.3.=.9 Setpointminimode presion:
Elmenor valor posible para ajustar el setpoint. Su finalidad es evitar que, por error, se ajusten presiones exageradamente bajas en el setpointnormal y
econdmico.

1.73.x. 18 Setpointmaximo de presion:
El'mayor valor posible para ajustar el setpoint. Su finalidad es evitar que, por error, se ajusten presiones exageradamente altas en el setpoint normal y
economico.

1.3.=. 11 Setpointde temperatura:
Valor de temperatura para el control de ladescarga en el que el sistema desconecta todos los ventiladores.

1.3.=. 12 Setpointecondmico de temperatura:
Valor alternativo de setpointde temperatura, normalmente menor que el setpointde temperatura (1 . . =. 11).

1. 3. =. 13 Histéresis delas salidas digitales:
Eselintervalo de temperatura para el control de los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de temperatura es relativo al setpoint que
define los puntos de accionamiento de cada ventilador (intervalo de accionamiento = setpoint + histéresis).

1. 3. =. 14 Histéresis delasalidaanalégica:
Es el intervalo de temperatura para el control del ventilador asociado a la salida analdgica. La modulacion de la salida analdgica se realiza dentro de
esteintervalorelativo al setpoint. Este parametro es valido solamente paralos Modos de control Lineal y Rotacién.

1.%.=. 15 Limiteinferior de zona muerta:
Limite inferior cuyafinalidad es evitar que, por error, se ajusten temperaturas exageradamente bajas en el setpoint normal y econémico.

1. 3. =. 15 Limite superior de zonamuerta:
Limite superior cuyafinalidad es evitar que, porerror, se ajusten temperaturas exageradamente altas en el setpointnormal y econémico.

1.3.=. 17 Setpointminimo detemperatura:
El menor valor posible para ajustar el setpoint. Su finalidad es evitar que, por error, se ajusten temperaturas exageradamente bajas en el setpoint
normaly econoémico.

1.3.=. 12 Setpointmaximo de temperatura:
El mayor valor posible para ajustar el setpoint. Su finalidad es evitar que, por error, se ajusten temperaturas exageradamente altas en el setpoint
normal y econdmico.

1.3.=.1% Sensordepresiondeladescarga:

Especifica el sensor de presion utilizado para el control de ladescarga. : Opciones de sensores: :
- - i - 0= No configurado

1.7%.x.28 Sensordepresiondereserva: ' {=Base-S1

Especifica el sensor de presion de reserva utilizado para el control de ladescarga. :

0 e . - 2=Base-S2
Cuando esta configurado, este sensorasume automaticamente lalectura de la presion de descarga. :
- 3=Base-S3
1.3.:.21 Sensordetemperaturadelalineade liquido: . 4=Base-34
Direccién del sensor de temperatura de lalinea de liquido. - 5=Base-S5
Cuando esté configurado, permite el monitoreo del sobrecalentamiento de lalinea de descarga. - 6=Base-S6
1.3.=.Z22 Sensordetemperaturadelalineadeliquido dereserva:
Direccion del sensor de temperaturade lalineade liquido de reserva.
Cuando esta configurado, este sensor asume automaticamente la lectura del sensor de lalinea de liquido.
1.3.:. 27 Sensordetemperaturaexterna: Nota: Los sensores presentes en los
i ; ddulos de expansion se listaran
Especifica el sensor de temperatura de bulbo seco del aire. // modulc lon se
P P Y después de su configuracion en el
- - . . menu <.
1.%.=. 24 Namerodeventiladores:

NUmero de ventiladores utilizados en el control de la descarga.
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1.3.=. 25 Ventilador1Modulacion:
Se selecciona el tipo de modulacion del ventilador 1: ON | OFF (salida digital) o INVERSOR (salida analdgica). Es posible configurar una salida con
funcién start/stop para operar en conjunto conlaanalégica. Para ello, basta con configurarla "salida digital del ventilador 1".

© 0= Sin modulacion

1= Inversor :

1.3.=. 2% Capacidad Minimadel Ventilador 1:

Valor minimo de capacidad durante la operacion del ventilador.

1.3.x. 27 Capacidadde Arranque del Ventilador1:
Valor minimo de capacidad donde se admite el arranque del ventilador.

1.3.=.28 Capacidad Maximadel Ventilador1:
Valor maximo de capacidad de operacion.

1.3.=.2% Ventilador 1 Salidaanaldgica:
Direccion de lasalidaanaldgica paraelinversor del ventilador 1.

1 =Base - A1
2 =Base -A2
1.3.=.38a1l.3.x.35 Ventilador01a06 Salidadigital:

- 0 =No configurado
. 1=Base- 01

: 2=Base-02 6/ Nota: Las salidas presentes en los médulos de expansion apareceran

: 3=Base-03 en la lista después de configurarlas en el menu 4.
© 4 =Base - 04
- 5=Base - 05
: 6=Base-06

1. 3. . 35 Tiempominimo entre accionamientos:

La funcién se aplica a las salidas de control principales de los ventiladores y es el tiempo minimo entre dos accionamientos de salidas digitales
principales en la descarga. Este tiempo garantiza que no ocurran accionamientos simultaneos de ventiladores, evitando picos en la red de
alimentacion y fluctuaciones excesivas de la variable de control.

1. 3. =. 57 Tiempominimo entre desaccionamientos:

La funcion se aplica a las salidas de control principales de los ventiladores y es el tiempo minimo entre dos desaccionamientos de salidas digitales
principales. Este tiempo garantiza que no ocurran desaccionamientos simultdneos de ventiladores, evitando picos eléctricos enlared de alimentacion
yfluctuaciones excesivas de la presion de control.

1. 3. =. 38 Tiempominimo de ventilador conectado:
Eseltiempominimo que el ventilador permanecera conectado, es decir, el intervalo de tiempo entre el Ultimo arranque y la préxima parada.

1.3.=. %% Tiempominimo de ventilador desconectado:
Eseltiempominimo que el ventilador permaneceré desconectado, es decir, el intervalo de tiempo entre el Gltimo arranque y la proxima parada.

1.73%.=.48 Tiempodearranque delasalidaanaldgica:
Eseltiempoenel quelasalidaanaldgica permaneceraen el valor de arranque.

1.3.x.41 Tiempodevalidacion de lasalida analégica:

Este tiempo es una validacion de la necesidad de activar o desactivar un préximo nivel de ventilacién y evitar accionamientos o desaccionamientos
innecesarios de ventiladores. Al alcanzar el valor minimo o maximo, donde el control inmediatamente desactivaria o activaria un proximo ventilador, el
control espera este tiempo paravalidar la transicién y tomarla siguiente accion.

1.73.x.42 Tiempointegral:

Cuando esta configurado, habilita el control Proporcional/Integral (PI) para el control de los ventiladores. El valor de este parametro corresponde al
tiempo en que se acumula el 100% del error de control (histéresis-setpoint). Este valor debe configurarse de acuerdo con las caracteristicas de cada
sistema. Cuanto mayor sea el valor, mas lento y estable es el comportamiento del sistema. Cuanto més bajo sea el valor configurado, mas rapido y
oscilante sera el comportamiento.
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1.4 Alarmas:

Parametros referentes alas configuraciones de alarma.

1.4.1 Configuraciones de alarmas:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4.1.1 Tiempo para validar alarmas de presion 0 9999 g seg
1.4.1.2 Tiempo para validar alarmas de temperatura 0 9999 5 seg
1.4.1.3 Tiempo para validar otras alarmas 0 9999 5 seg
1.4.1.4 Tiempo de inhibicidn de alarmas 0 9999 5 seg
1.4.1.5 Diferencia entre sensores de presion 0 [Off] 3191,0 (220,0) 0 [Off] Psi (bar)
1.4.1.6 Diferencia entre sensores de temperatura 0 [Off] 200,0 (360,0) 0 [Off] °C (°F)

1.4. 1.1 Tiempoparavalidaralarmasde presion:

Es el tiempo entre el momento en que el controlador identificd una condicién de alarma y su indicacion. Considera alarmas relativas a lecturas de

presion.

1.4.1.Z Tiempoparavalidaralarmas de temperatura:

Es el tiempo entre el momento en que el controlador identificd una condicion de alarma y su indicacién. Considera alarmas relativas a lecturas de

temperatura.

1.4. 1.7 Tiempoparavalidarotros alarmas:

Es el tiempo entre el momento en que el controlador identificé una condicién de alarmay su indicacion. Considera casos no relacionados con presién y

temperatura

1.4. 1.4 Tiempoparainhibiciondealarmas:
Eseltiempodurante el cual las alarmas permaneceran inhibidas después de la energizacion, incluso si existen condiciones de alarma.

1.4. 1.5 Diferenciaentre sensores de presion:
Diferenciaentrelaslecturas de los sensores de presion principal y reserva para generar alarma.

1.4.1.%& Diferenciaentre sensores de temperatura:
Diferenciaentrelas lecturas de los sensores de temperatura principal y reserva para generar alarma.

1.44.2 Alarmasdesuccion:

Se asignan alarmas por separado para cada presostato de succion. En esta lista, se selecciona la succion para la cual se desea realizar la

configuraciénde las alarmas.

1.4.2.= Alarmasdesuccion:

Siestaconfigurado con el pardmetro OFF, las alarmas no estan habilitadas.

Laletra“x"representalassucciones 1,2y 3.
Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4.2.%.1 Presion baja -14,8 [off] (-1,1) 3191,0 (220,0) -14.8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1ode2.m.2 Presion alta -14,7(-1,0) 3191,1[off] (220,1) 31911 [off] (220,1)  Psi (Bar)
1.d.2.:. 3 Histéresis de las alarmas de presion 1,0 (0,1) 1600,0 (110,3) 1,0 (0,1) Psi (Bar)
1.4.2. Temperatura de saturacion baja -200,1 [off] (-328,2) ~ 200,0 (392,0) -200,1 [off] (-328,2) ~ °C (°F)
1.4.2. Temperatura de saturacion alta -200,0 (-328,0)  200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (°F)
1.4.2, Histéresis de las alarmas de temperatura de saturacién 0,3(0,5) 200,0 (360,0) 5,0 (9,0) °C (F)
1.4.2. Temperatura de entrada del fluido secundario baja -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (58,6) -50,1 [off] (-58,2) °C (°F)
1od.2.x.8 Temperatura de entrada del fluido secundario alta -50,0 (-58,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (°F)
1.4.2.:.9 Temperatura de salida del fluido secundario baja -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (58,6) -50,1 [off] (-58,2) °C (°F)
i1.4.2.:.18  Temperatura de salida del fluido secundario alta -50,0 (-58,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (°F)
1.4.2.%.11  Histéresis de las alarmas de fluido secundario 0,3(0,5) 200,0 (360,0) 5,0(9,0) °C(F)
1.4.2.=.12  Sobrecalentamiento critico -0,1[off] (-0,2) 50,0 (90,0) -0,1 [off] (-0,2) °C(F)
1.4.2.:.13  Sobrecalentamiento bajo -0,1 [off] (-0,2) 50,0 (90,0) -0,1 [off] (-0,2) °C (F)
i.4.2.:.14  Sobrecalentamiento alto 0,0 50,1 [off] (90,2) 50,1 [0ff] (90,2) °C (F)
1.4.2.=.15  Histéresis de las alarmas de sobrecalentamiento 0,3 (0,5) 200,0 (360,0) 5,0 (9,0) °C (F)

1.4.2.x.1 Presidonbaja:

Habilitalaalarmacuando la presién es mayor que el valor configurado.

1.4.%.x.2 Presidnalta:
Habilitalaalarmacuando la presién es mayor que el valor configurado.
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1.4.2.x. 73 Histéresis delas alarmas de presion:
Esladiferenciade presién para salir de la situacion de alarma.

1.4.2.=.4 Temperaturade saturacion baja:
Habilitala alarma cuando latemperatura es mayor que el valor configurado. Diferencia entre sensores de temperatura.

1.4.2.x.5 Temperaturade saturacion alta:
Habilitalaalarma cuando latemperatura es menor que el valor configurado.

1.4.2.x.& Histéresis delas alarmas de temperatura de saturacion:
Esladiferenciade temperatura parasalir de la situacion de alarma.

1.4.2.=.7 Temperaturade entradadelfluido secundario baja:
Habilitala alarma cuando el sobrecalentamiento es mayor que el valor configurado.

1.4.2.x. 8 Temperaturade entradadelfluido secundario alta:
Habilitala alarma cuando la presién es menor que el valor configurado.

1.4.2.=.% Temperaturade salidadel fluido secundario baja:
Habilita la alarma cuando la presion es mayor que el valor configurado.

1.4.2.x. 18 Temperaturade salidadelfluido secundario alta:
Habilitalaalarma cuando la presidn es menor que el valor configurado.

1.4.2.x. 11 Histéresisdelasalarmas de fluido secundario::
Esladiferenciade temperatura parasalir de la situacion de alarma.

1.4.2.=.12 Sobrecalentamiento critico:
Habilita la alarma cuando la temperatura es menor que el valor configurado. Este valor normalmente es inferior al valor de sobrecalentamiento bajo
(1ad.2.=.13)

1.4.2.x. 13 Sobrecalentamiento bajo:
Habilitalaalarma cuando latemperatura es menor que el valor configurado.

1.4.2.=. 14 Sobrecalentamiento alto:
Habilitalaalarmacuando el sobrecalentamiento es mayor que el valor configurado.

1.4.2.x=. 15 Histéresis delas alarmas de sobrecalentamiento:
Eslavariacion de temperaturanecesaria para salir de la situacion de alarma.

1.4.3% Alarmasdedescarga:

1.4.7%.= Alarmasdedescarga-descargaia3

Laletraxrepresentalasdescargas1,2y3.
Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4, 3.1 Pression baja -14,8 [off] (-1,1) 3191,0 (220,0) -14.8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1.4, 3.2 Presion alta 14,7 (-1,0) 31911 [off] (220,1) 31911 [off] (200,1)  Psi (Bar)
1.4.3.:.3 Presion alta critica -14,7(-1,0) 31911 [off] (220,1) 31911 [off] (220,1)  Psi (Bar)
1.4.3.:.4 Histéresis de las alarmas de presion 1,0 (0,1) 1600,0 (110,3) 1,0 (0,1) Psi (Bar)
1.4.3.:.5 Temperatura de saturacion baja -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [off] (-58,2) °C (F)
1.4. 3. 5.6 Temperatura de saturacion alta -50,0 (-58,0) 200,1(392,2) 200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.4.3.5.7 Temperatura de saturacion alta critica -50,0 (-58,0) 200,1[0ff] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.4.3. 5.8 Temperatura de linea de liquido baja -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [off] (-58,2) °C(F)
1.4.3.2.9 Temperatura de linea de liquido alta -50,0 [off] (-58,0) 200,1 (392,2) 200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.4.%.x.18  Temperatura de linea de liquido alta critica -50,0 (-58,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.4.3.x.11  Subenfriamiento bajo -0,1 [off] (-0,2) 50,0 (90,0) -0,1 [off] (-0,2) °C(F)
1.4.3.:.12  Subenfriamiento alto 0,0 50,1 [off] (90,2) 50,1 [off] (90,2) °C(F)
1.4.3.:.13  Histéresis de las alarmas de temperatura 0,3 (0,5) 200,0 (360,0) 5,0 (9,0) °C (F)
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1.4.3%.x.1 Presionbaja:
Habilitalaalarmacuando la presién es menor que el valor configurado.

1.4.%. 2.2 Presionalta:
Habilitala alarma cuando la presion es mayor que el valor configurado.

1.4.%.=.3 Presionaltacritica:
Habilita la alarma cuando la presion es mayor que el valor configurado. Normalmente es mayor que el valor configurado en la alarma de presion alta
(1ad.30x.2).

1.4.7%.x. 4 Histéresis delas alarmas de presion:
Esladiferencia de presion necesaria parasalirde lasituacion de alarma.

1.4.3.x.5 Temperaturade saturacion baja:
Habilitala alarma cuando la temperatura es menor que el valor configurado.

1.4.3.x. & Temperaturade saturacion alta:
Habilitala alarma cuando la temperatura es mayor que el valor configurado.

1.4.3%.=.7 Temperaturade saturaciénalta critica:
Habilita la alarma cuando la temperatura es mayor que el valor configurado. Normalmente es mayor que el valor configurado en la alarma de
temperaturade saturaciénalta (1 . &. 3. =. &).

1.4.3.=.8 Temperaturadelineade liquido baja:
Habilitalaalarma cuando la temperatura es menor que el valor configurado.

1.4.3%. . % Temperaturadelineadeliquido alta:
Habilitalaalarma cuando la temperatura es mayor que el valor configurado.

1.4.3%.x. 18 Temperaturadelineadeliquidoaltacritica:
Habilita la alarma cuando la temperatura es mayor que el valor configurado. Normalmente es mayor que el valor configurado en la alarma de
temperaturaalta (1 . . 5. x4 &).

1.4.3%.x.11 Subenfriamientobajo:
Habilitalaalarmacuando el subenfriamiento es menor que el valor configurado.

1.4.3%.x. 12 Subenfriamientoalto:
Habilitala alarma cuando el subenfriamiento es mayor que el valor configurado.

1.4.73.x. 13 Histéresis de las alarmas de temperatura:
Eslavariacion de temperatura necesaria para salir de la situacién de alarma.

1.4.4 Rearmes:
Configuraciones de rearme automatico para cada linea de succiony descarga.

Funcién Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
1.d.4.1 Numero de intentos 0 [off] 11 [siempre] 0

1.4.4.2 Tiempo para nuevo intento 1 60 15 min
1.4.4.3 Periodo de rearme 1 24 1 h

1.4.4.1 Numerodeintentos:
NUmero de intentos de rearme automatico realizados dentrodel periodode Rearme (1 - 2. 4. 3).

1.4.4.Z Tiempoparanuevointento:
Intervalo de tiempo entre dos intentos consecutivos de rearme automatico.

1.4.4.7% Periododerearme:

Esta funcion permite ajustar el periodo de tiempo para el nimero de intentos de rearme automatico (1 - . <. 1). Sitodos los rearmes automaticos ya
se han realizado dentro del tiempo configurado en esta funcidn y ocurre otra falla, el controlador RCK-862 ¢« solo volvera a operar con un rearme
manuall.
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1.4.5.x Salidadealarmas:

EIRCK-862 s¢«e dispone de hasta seis salidas configurables de alarma. Para cada salida se puede asociar alguna alarma especifica de las lineas
de controly se puede configurar para que la salida actlie alternando entre conectada y desconectada o solo conectada en caso de alarma.
Laletraxrepresentalas salidasdealarma1a6.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4.5.:.1 Presostato de succion / descarga 0 9 0
1.4.5.:. 2 Funcién de la salida 0 31 0
1.od.Sum. 3 Tiempo conectado 0 999 0 seg
1.4.5.x.4 Tiempo desconectado 0 999 0 seg
1.4, 5.x.5 Salida digital 0 0
1.4.5. 1.6 Tipo do contacto NO - NC 0 1INC 0 [no]

1.4.5.x.1 Presostatodesuccion/descarga:

Asociala salidade alarmaaunadelaslineas:

- 0=Desconectado 3 = Succion 3 6 =Descarga3 9= Grupo 3 :

-1 =S8uccion 1 4 =Descargal 7 =Grupo 1 :

- 2 =Succion 2 5=Descarga2 8= Grupo 2

1.4.5%5.=.2 Funcidndelasalida:

Seasocialasalidade alarmaaunode los siguientes eventos de alarma:

- 0 = Desconectado 13 = Cualquier alarma de temperatura 27 = Falla en el sensor de temperatura

- 1 = Cualquier alarma 14 = Entrada digital de bulbo seco

- 2 = Presion baja 15 = Esperando rearme manual 28 = Falla en el sensor de temperatura

- 3 =Presion alta 16 = Sobrecalentamiento critico de bulbo himedo

- 4 = Presion alta critica 17 = Sobrecalentamiento bajo 29 = Falla en el sensor de temperatura

- 5 = Cualquier alarma de presion 18 = Sobrecalentamiento alto del compresor

© 6 = Temperatura baja 19 = Cualquier alarma de sobrecalentamiento 30 = Falla en cualquier sensor

- 7 = Temperatura alta 20 = Subenfriamiento bajo 31 = Parada por alarma

- 8 = Temperatura alta critica 21 = Subenfriamiento alto

- 9 = Temperatura de entrada del fluido 22 = Cualquier alarma de subenfriamiento

- secundario baja 23 = Falla en el sensor de presién

- 10 = Temperatura de entrada del fluido 24 = Falla en el sensor de temperatura

- secundario alta 25 = Falla en el sensor de temperatura

- 11 = Temperatura de salida del fluido de entrada del fluido secundario

. secundario baja 26 = Falla en el sensor de temperatura

- 12 = Temperatura de salida del fluido de salida del fluido secundario

- secundario alta

1.4.5.=.% Tiempoconectado:
Tiempoen que lasalida permanece activadaen evento de alarma.

1.4.%5.=.4 Tiempodesconectado:
Tiempo en que la salida permanece desactivada en evento de alarma. Cuando este tiempo se configura como OFF, la salida permanecera activada
mientras haya una condicién de alarma.

1.4.5.x.5 Salidadigital:
Direccion de lasalida digital para alarma.

0 = No configurado 4 =Base - 04

. 1=Base- 01 5=Base - 05
: 2=Base-02 6 = Base - 06
. 3=Base-03

Nota: Si se selecciona un sensor ya en uso, sera sustituido.
1.4.5.=.& Tipodecontacto:

Polaridad dela salida

0-NO: Cuandola salida esta activada, el contacto esta cerrado.
1-NC: Cuandolasalidaestaactivada, el contacto esta abierto.
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1.5 Accionamientoen casodefallaenelsensor:

Permite configurar el estado de cada compresor o ventilador (conectado, desconectado o ciclico) en una condicién de falla en el sensor que mide la
presion de succion o la presion / temperatura de descarga. Esta ldgica sirve para mantener el sistema en funcionamiento de emergencia en caso de
fallaenelsensor.

Sihay unsensorde reserva configurado, este modo entrara en funcionamiento solamente si el sensor principal y el de reserva estan enfalla.
Laletra"x"representalas succiones (xentre 1y 3) ydescargas (xentre 4y 6).

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
= Capacidad del compresor 1 0 100 50 %
1,502 Compresor 1 0 [off] 2/Ciclando 0 [off] %
1.5.:%.3 Compresor 2 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]

1.5.5.9 Compresor 3 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]

1.5.5.5 Compresor 4 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]

1.5, 2.6 Compresor 5 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]

1.5.5.7 Compresor 6 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]

1.5.x%.8 Tiempo conectado para timer ciclico 1 60 5 min
1,509 Tiempo desconectado para timer ciclico 1 60 5 min

1.5.=. 1 Capacidad delcompresor01:

Valor de capacidad del compresor variable durante operacion con falla de sensor.

1.5.=.2al.5. .7 Compresor/ventilador01a 06:

Sedefine el estado del compresor en caso de falla del sensor;

Desconectado: Compresor o ventilador completamente desconectado;

Conectado: Compresor o ventilador conectado;

Ciclico: Compresorciclico, conforme alostiempos 1 . S xSy 1. 5. w5,

Ejemplo: Salida 01 = desconectado / Salida 02 = conectado / Salida 03 = desconectado / Salida 04 = ciclico / Salida 05 = ciclico / Salida 06 =
desconectado

En este caso, el compresor 2 permanece siempre conectado, los compresores 1, 3 y 6 permaneceran desconectados y los compresores 4 y 5
permaneceran ciclicos. Esta condicion se mantendra hasta la correccion del problema (conexién o sustitucion del sensor).

1. 5. =. & Tiempoconectado paratimerciclico:
Tiempo que el compresor o ventilador permanece conectado.

1.5.=.% Tiempodesconectado paratimerciclico:
Tiempo que el compresor o ventilador permanece desconectado.

& Entradas auxiliares:
Permite configurar hasta 8 entradas auxiliares con funciones especificas.
Laletra"x"representalas entradas digitales 1a 30.

1.%. 1 Entradasauxiliares:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
Il B0 3 il Vinculo de uso 0 23 0 °
1.6.x.2 Funcion de entrada 0 45 0 -
1.6.%.3 Direccion de la entrada digital 0 - 0 .
loBam.d Tipo de contacto NO-NC 0 [no] 1INC 0 [no] -
1.%.x.1 Vinculodeuso:

Asociala entrada xaun presostato, grupo o funcion auxiliar conforme:

- 0=Desconectado 5 = Descarga 2 10 = Succién del grupo 2 15 = Control de bombas 2 20 = Termostato individual 4
-1 =Succion 1 6 = Descarga 3 11 =Grupo 3 16 = Control de bombas 3 21 = Termostato individual 5
: 2= Succion 2 7 =Grupo 1 12 = Succion del grupo 3 17 = Termostato individual 1 22 = Termostato individual 6
- 3 =Succion 3 8 = Succion del grupo 1 13 = Todos los presostatos 18 = Termostato individual 2 23 = Todas las salidas

- 4 =Descarga 1 9 = Grupo 2 14 = Controle de bombas 1 19 = Termostato individual 3
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1.%&. . 2 Funciondeentrada:

Laentrada x puede tener diferentes funciones asociadas a su accionamiento y desaccionamiento conforme:

-Ninguno: Funcién no configurada, sin efecto.

-Entradade seguridad X:

Para Succiones y Descargas: Desconecta inmediatamente el compresor o ventilador x (1 a 6) de lalinea de succién o descarga asociada y registra un
eventodealarma.

- Setpoint econémico: Cambia el setpointa econémico.

-Habilita control: Habilita o deshabilita el control de las succiones de termostatos auxiliares.

-Desconectatodas las salidas: Desconecta todos los compresores o ventiladores del presostato asociado.

- Baja Presion (LP): En succién, en operacién normal, tiene el mismo efecto que la alarma de presion baja y asume el control de los compresores en
caso defallaen el sensorde control. En descargatiene el mismo efecto que la alarma de presion baja.

- Alta Presion (HP): En succion tiene el mismo efecto que la alarma de presion alta. En descarga, tiene el mismo efecto que la alarma de presién alta
critica.

-ActivaPump Down: Activa la funcion de desconexion con Pump Down.

-Habilitacondensacion adiabatica: Habilita el control de condensacion adiabatica.

-Habilitacondensacion flotante: Habilita el control de condensacion flotante.

-Alarmaexterna1a10:Alarmavisual.

-Fallaexterna1a5: Alarma que desconecta todos los compresores o ventiladores de lalinea de succién o descarga configurados.

- Falla externa 6 a 10: Alarma que desconecta todos los compresores o ventiladores de la linea de succién o descarga configurados, respetando el
tiempo entre desacciones.

- Flujo de labomba X: Coloca la respectiva bomba (1 a 3) en estado de alarma, desconectandola y activa otra bomba configurada como Reserva o
Rotacién.

- Flujo de las bombas: Coloca la bomba en operacion en estado de alarma, desconectandola y activa otra bomba configurada como Reserva o
Rotacion.

-Alarmade aceite del compresor X: Coloca el respectivo compresor (1a6) en estado de alarma desconectandolo.

- Termostato externo: Sefal proveniente de un termostato externo que actiia como maestro de una o mas lineas de succion.

- 0=Ninguno 23 = Alarma externa 9 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
-1 =Entrada de seguridad 1 (Disponible para 1.6.x.1 = 1 a 6) 24 = Alarma externa 10 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)

(

- 2= Entrada de seguridad 2 (Disponible para 1.6.x.1=1a6) 25 = Falla externa 1 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 13)
. 3 =Entrada de seguridad 3 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 6) 26 = Falla externa 2 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 4 =Entrada de seguridad 4 (Disponible para 1.6.x.1=1a 6) 27 = Falla externa 3 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 5=Entrada de seguridad 5 (Disponible para 1.6.x.1=1a6) 28 = Falla externa 4 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
. 6 = Entrada de seguridad 6 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 6) 29 = Falla externa 5 (Disponible para 1.6.x.1=12a 13)
- 7 = Activa setpoint econémico (Disponible para 1.6.x.1=12a 13) 30 = Falla externa 6 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 13)

( )

( )

. 8 = Habilita/Deshabilita control (Disponible para 1.6.x.1=1a6 e 17 a 22) 31 = Falla externa 7 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13

- 9 = Desconecta todas las salidas (Disponible para cualquier valor de 1.6.x.1) 32 = Falla externa 8 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13

- 10 = Baja presion (LP) (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 6) 33 = Falla externa 9 (Disponible para 1.6.x.1=14a 13)

- 11 =Alta presion (HP) (Disponible para 1.6.x.1 = 1 a 6) 34 = Falla externa 10 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)

;12 = Activa Pump Down (Disponible para 1.6.x.1=1a3,7 a 13) 35 = Flujo de la bomba 1 (Disponible para 1.6.x.1 = 14, 15 & 16)

- 13 = Activa condensacién adiabatica (Disponible para 1.6.x.1=42a6,7,9,11,13)| 36 = Flujo de la bomba 2 (Disponible para 1.6.x.1 = 14, 15 ¢ 16)

. 14 = Activa condensacion flotante (Disponible para 1.6.x.1=42a®6,7, 9, 11, 13) 37 = Flujo de la bomba 3 (Disponible para 1.6.x.1 = 14, 15 e 16)

- 15 =Alarma externa 1 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13) 38 = Flujo de las bombas (Disponible para 1.6.x.1 = 14, 15 e 16)

- 16 = Alarma externa 2 (Disponible para 1.6.x.1 =12 13) 39 = Alarma de aceite del compresor 1 (Disponible para 1.6.x.1=1,2¢ 3)

- 17 = Alarma externa 3 (Disponible para 1.6.x.1=1a13) 40 = Alarma de aceite del compresor 2 (Disponible para 1.6.x.1=1,2¢e 3)

;18 = Alarma externa 4 (Disponible para 1.6.x.1 =12 13) 41 = Alarma de aceite del compresor 3 (Disponible para 1.6.x.1=1,2 € 3)

- 19 = Alarma externa 5 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13) 42 = Alarma de aceite del compresor 4 (Disponible para 1.6.x.1=1,2 e 3)

. 20 = Alarma externa 6 (Disponible para 1.6.x.1=1a13 43 = Alarma de aceite del compresor 5 (Disponible para 1.6.x.1=1,2 e 3)
( )
(

; )
;21 =Alarma externa 7 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13) 44 = Alarma de aceite del compresor 6 (Disponible para 1.6.x.1=1,2¢3
- 22 = Alarma externa 8 (Disponible para 1.6.x.1=14a 13) 45 = Termostato externo (Disponible para 1.6.x.1=12a 12)

1. 5. . 3 Direcciondelaentradadigital:

Asocialadireccion de laentrada digital fisicaalaentrada .

- 0=No configurado 5=Base-12 5 Nota: Las entradas presentes en los modulos de expansion se
. 1=Base-HI1 6=Base-I13 - enumeraran después de su configuracion en el mena 4.

- 2=Base-HI2 7=Base- |4

© 3=Base-HI3 8 =Base - 15

- 4=Base-I1
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1.&.=.4 TipodecontactoNO-NC:
Estado de actuacién en la entrada. NO se activa mediante un contacto normalmente abierto y NC se activa mediante un contacto normalmente
cerrado. o
24Vacldc
NO C I HC Hi
o
24Vacldc
NC I HC H1

1.7 Funciones auxiliares:

1.7.1 PumpDown:

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.1.x%.1 Grupo 1: Presion de desconexion -14,7 (-1,0) 3191,0 (220,0) 5,0(0,3) Psi (Bar)
1.7, 1.x. 2 Grupo 1: Tiempo maximo para desconexion 1 9999 30 seg
1.7.1.%.3 Grupo 1: Habilita Pump Down 0[NO] 1 [Si] 0[NO]

1.7 1l Grupo 1: Salida digital 0 - 0

1.7 1.5 Grupo 1: Tipo do contacto NO - NC 0 [NO] 1/NC 0 [NO]

1.7 laxa B Grupo 2: Presion de desconexion 14,7 (-1,0) 3191,0 (220,0) 5,0(0,3) Psi (Bar)
1.7.1.x.7 Grupo 2: Tiempo maximo para desconexion 1 9999 30 seg
1.7.1.x.8 Grupo 2: Habilita Pump Down 0[NO] 1[Si] 0[NOJ

1.7.1.%.9 Grupo 2: Salida digital 0 - 0

1.7.1.:.18  Grupo 2: Tipo do contacto NO - NC 0[NOJ 1/NC 0[NOJ

loFe ol Grupo 3: Presion de desconexion -14,7 (-1,0) 3191,0 (220,0) 5,0(0,3) Psi (Bar)
1.7.1.:.12  Grupo 3: Tiempo maximo para desconexion 1 9999 30 seg
1.7.1.:.13  Grupo 3: Habilita Pump Down 0[NOJ 1[Si] 0[NOJ

1.7.1.=.14  Grupo 3: Salida digital 0 . 0

1.7.1.x.15  Grupo 3: Tipo do contacto NO - NC 0[NOJ 1/NC 0[NOJ

1.7.1.:.16  Succion 1: Habilita Pump Down 0[NO] 1 [Si] 0 [NO]

1.7.1.%.17  Succion 1: Salida digital 0 - 0

1.7.1.=.18  Succion 1: Tipo de contacto NO - NC 0[NOJ 1/NC 0[NOJ

1.7.1.%.1%  Succidn 2: Habilita Pump Down 0[NO] 1 [Si] 0[NO]

1.7.1.=.28  Succion 2: Salida digital 0 - 0

1.7.1.=.21  Succion 2: Tipo de contacto NO - NC 0[NO] 1/NC 0[NO]

1.7.1.:2. 22  Succion 3: Habilita Pump Down 0[NOJ 1[Si] 0[NOJ

1.7.1.x.23  Succion 3: Salida digital 0 2 0

1.7.1.=.24  Succion 3: Tipo de contacto NO - NC 0[NOJ 1/NC 0[NOJ

1.¥.1.x.1, &y 11 Grupox:Presiondedesconexion:
Valor de presion que indica que el fluido ha sido totalmente recogido y los compresores son desconectados.

1.7.1.x.2: ¥y 12 Grupox: Tiempo maximo paradesconexion:
Tiempo méximo permitido para el recogimiento del fluido. Tras transcurrido este tiempo, los compresores son desconectados.

1.7.1.2.3, 2y 13 Grupox:HabilitaPump Down:
Habilitala desconexién por Pump Down en el grupo x (Desconexion manual con accionamiento de la salida).

1.7¥.1.=.4: 9y 14 Grupox:Salidadigital:
Direccién de lasalida digital.
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1.7.1.x.5:18y 15 Grupox:TipodecontactoNO-NC:
Estado de actuacion en la entrada. NO es activada mediante un contacto normalmente abierto y NC es activada mediante un contacto normalmente

cerrado.

D N
24Vac/dc
NO HC HI
I o S
24Vac/dc
NC HC HI

1.7.1.x. 16212y 22 Succidnx: HabilitaPump Down:
Habilita la desconexidn con recogimiento de fluido en la succion 1. En caso de condicion para desconexidn (setpoint o deshielo), el tltimo compresor
permanece enoperacion hastaalcanzarla presion para desconexion o el tiempo maximo del grupo asociado aestalinea de succion.

1.7.1.2.17: 26y 23 Succioénx: Salidadigital:
Direccion de lasalida digital. La salida digital de Pump Down asociada a unalinea de succién puede ser utilizada parainformar al controlador de valvula
de expansion que se realizard un deshieloy que la vélvula puede ser cerrada o para el accionamiento de una solenoide de bloqueo de fluido.

1.7.1.=.18: 21 y 24 Succiénx: Tipode contatoNO-NC:
Estado de actuacion en la entrada. NO es activada mediante un contacto normalmente abierto y NC es activada mediante un contacto normalmente
cerrado.

—o\o—
24Vac/dc
NO HC H1
I o R
24Vac/dc
NC HC H1
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1.7.2. = Termostatode proteccion delos compresores:
Laletraxrepresentalos compresores 1a6 de cadasuccion.
Succion 1:xentre 1y6.

Succién2: xentre 7y 12.

Succién 3:xentre 13y 18.

Funcién Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
loFoZasell Temperatura de control de la salida 0(32,0) 200,1[off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.7 z Temperatura de desconexién del compresor 0(32,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.7.2.%.3 Histéresis 0,1(0.2) 200,0 (360,0) 5,0(9) °C(F)
1.7.2.m.4 Sensor de temperatura 0 - 0 -
1.7.2.%.5 Salida digital 0 - 0 -

1.7.2.x.1 Temperaturade control delasalida:
Valorde latemperatura de control para el accionamiento de la salida de refrigeracion.

1.7.2.x.2 Temperaturade desconexion del compresor:
Valor de latemperatura para desconexion del compresor e indicacion de alarma.

1.7.2.x. 3 Histéresis:
Es el intervalo de temperatura para el control de los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de presion es relativo al setpoint que
define los puntos de accionamiento de cada ventilador (intervalo de accionamiento = setpoint + histéresis).

1.7.2.x.4 Sensordetemperatura:
Direccién del sensor de temperatura que mide latemperatura del compresor.

" 0=Noconfigurado 4 =Base-S4
" 1=Base-S1 5=Base-S5 6/ Nota: Los sensores presentes en los médulos de expansion seran
" -

. 2=Base-S2 6 = Base - S6 listados después de su configuracion en el men .
- 3=Base-S3

1.7.2.. 5 Salidadigital:
Direccion de lasalida digital controlada por el termostato de proteccion.

0 = No configurado 4=Base-04 :

: 1=Base- 01 5=Base-05 5_ Nota: Las salidas presentes en los modulos de expansion seran
" 2=Base - 02 6=Base-06 : v listadas después de su configuracionen el menu 4.

. 3=Base-03

1.7.3. = CondensacionAdiabatica:
Laletraxrepresentalasdescargas1a 3.

Funcién Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
1.7.3. Modo de control 0 3 0 >
1.7.3. Temperatura para activacion -50,1 (-58,2) 200,1 [off] (392,2) -50,1 (-52,2) °C(F)
loFoSe Temperatura para desactivacion -50,1 (-58,2) 200,1(392,2) -50,1 (-52,2) °C (F)
1.7.3. Diferencial para activacion 0(0) 25,1 (45,2) 0(0) °C (F)
1.7.3 Diferencial para desactivacion 0(0) 25,1 (45,2) 25,1 (45,2) °C (F)
1.7, Temperatura minima de operacion (TBS) -50,0 (-58,0) 200,0 (392,0) 18,0 (64,4) °C(F)
1.7.3.: Tiempo de validacion del diferencial 1 999 10 min
1.7.3.= Tiempo para el proximo intento 1 999 60 min
1.7.3.x.9 Sensor de temperatura de bulbo seco (TBS) 0 0
1.7.3.:.18  Sensor de temperatura de bulbo humedo (TBU) 0 0
1.7.3.:. 11 Salida Digital 0 0
1.7.3.=.12  Tiempo conectado 1 999 5 min
1.7.%.x.1%  Tiempo desconectado 1 999 5 min
1.7.3.x. 14 Horario de inicio 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.7.3.2.15  Horario de término 00:00 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm

1.¥.3%.=.1 Mododecontrol:
Configurael modo de operacién segun:

- 0 = Off (desconectado) 2 = Timer ciclico :
- 1 = Por temperatura 3 = Temperatura con timer ciclico :




20.TABLA DE PARAMETROS

1.7.3.x.2 Temperaturaparaactivacion:
Temperatura del sensor de bulbo seco paraactivacion de la salida.

1.7.73.x. 5 Temperaturaparadesactivacion:
Temperaturadel sensor de temperatura externa (TBS) para desactivacion de la salida.

1.7.3.=.4 Diferencial paraactivaciéon:
Valorde ladiferenciaentre las temperaturas de bulbo seco y himedo paraactivacion de la salida.

1.7.3.=.5 Diferencial paradesactivacion:
Valor de ladiferencia entre las temperaturas de bulbo seco y humedo para desactivacién de la salida.

1.7. 3. 2. & Temperaturaminimade operacion (TBS):
Temperatura ambiente minima para funcionamiento de la condensacion adiabatica bajo control por diferencial.

1.7.3.x. 7 Tiempodevalidacion del diferencial: R R

Tiempo méaximo para alcanzar el diferencial de desactivacion (1 . 7. & . x. 5). + Opciones de sensores: ;
: 0= No configurado
1.7.3.=. & Tiempo parael proximointento: : 1=Base - S1
Tiempo que el control espera antes de activarla salida para un nuevo intento de alcanzar el diferencial . 2=Base-S2
de desactivacion. - 3=Base-S3
- 4 =Base -S4
1.7.3.=.% Sensordetemperaturadebulboseco (TBS): . 5=Base-S5
Especifica el sensor de temperatura de bulbo seco. . 6=Base-S6
1.7.3.x. 18 Sensordetemperatura de bulbo himedo (TBU):

Especifica el sensor de temperatura de bulbo himedo.

1.7.3.=. 11 Salidadigital:
Direcci6n de lasalida digital.

. Direcciones de los sensores: -
- 0= No configurado

: 1=Base - 01 : 6/ Nota: Los sensores presentes en los modulos de expansion se
. -

: 2=Base-02 listaran después de su configuracion en el ment 4.
- 3=Base-03
- 4 =Base - 04
- 5=Base-05
- 6=Base- 06

1.¥.3.x.12 Tiempoconectado:
Tiempo que la salida permanece conectada en el Modo Timer ciclico y Temperatura con timer ciclico.

1.7.3%.2. 13 Tiempodesconectado:
Tiempo que la salida permanece desconectada enel Modo Timer ciclicoy Temperatura con timer ciclico.

1.7 3. . 14 Horariodeinicio: 6 6/ Nota: En caso de que los pardmetros 1.7.3.x. 14y 1. 7. 3. x. 15
-

Horario parainicio de funcionamiento de la logica. se configuren en OFF la condensacion adiabatica permanecera activa.

=7
1.¥.3.x. 15 Horariode término: @
Horario para término de funcionamiento de la l6gica.

1.7¥.4.1 Condensacionflotante:
Laletraxrepresentalasdescargas1a3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7 8.1 Temperatura de inicio de flotacién -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (392,2) -50,1 [off] (-58,2) °C (F)
1.7.4.x.2 Valor minimo de setpoint -14,7 (-1,0) 3191,0 (220,0) 250,0 (17,2) Psi (Bar)
1.7.4.2. 3 Subenfriamiento bajo para desactivacion de la logica 0(0) 200,0 (360,0) 1,0 (1,8) °C (F)
1.7.4.x.4 Sensor de temperatura de control 0 - 0 -
1.7.4.%.5 Horario de inicio 00:00 [off] 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
1.7ed. 5.6 Horario de término 00:00 [off] 24:00 [off] 24:00 [off] hh:mm
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1.7.4.x.1 Temperaturadeiniciode flotacion:
Valor de temperatura para el inicio del control del setpoint de descarga. La condensacion flotante opera por debajo de este valor.

1.7.4.x.2 Valorminimode setpoint:
Valor minimo del setpoint de presién paraladescarga.

1.7.4.x.3 Subenfriamiento bajo paradesactivaciondelaldgica:
Valor minimo de subenfriamiento. En este punto, se detiene lareduccién del setpoint.

1.7.4.:x.4 Sensordetemperaturade control:
Define el sensor utilizado para el control de la condensacién flotante. Generalmente, se utiliza el mismo sensor configurado en la temperatura externa
dedescarga, o unode los sensores configurados en la condensacion adiabatica (TBS 0 TBU).

1.7.4.x.3 Horariodeinicio: %

Horario para el inicio del funcionamiento de lalogica. . Nota: Si los parametros 1.7.4.x.5 y 1.7.4.x.6 estan configurados en
g OFF, la condensacion adiabatica permanecera activa.

1.7.4.x. 5 Horariodetérmino: 6/
Horario para el término del funcionamiento de lalogica.

configurar este parametro.

@ Atencion: Si se ha configurado un sensor de temperatura de bulbo seco para la condensacion adiabatica, no es necesario

1.7.5.1 Presostatosindividuales:
Laletrax representa los presostatos individuales 1a 3.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.5.x. 1 Modo de operacién 0 2 0

1.7.5.%.2 Setpoint de presion 1 0 3191,0 (220,0) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.3. 3 Setpoint de presion 2 0 3191,0 (220,0) 20,0 (1,4) Psi (Bar)
1.7.5.x.4 Setpoint de presion 3 0 3191,0 (220,0) 30,0 (2,1) Psi (Bar)
1.7.5.:.5 Setpoint de presion 4 0 3191,0 (220,0) 40,0 (2,8) Psi (Bar)
1.7.5.:.6 Setpoint de presion 5 0 3191,0 (220,0) 50,0 (3,4) Psi (Bar)
1.7.5.%.7 Setpoint de presion 6 0 3191,0 (220,0) 60,0 (4,1) Psi (Bar)
1.7.5.x.8 Histéresis de presion 1 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
leFoFasaE Histéresis de presion 2 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.%5.:. 18 Histéresis de presion 3 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.x.11  Histéresis de presion 4 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.:. 12 Histéresis de presion 5 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.:.13  Histéresis de presion 6 0 1600,0 (110,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.x.14  Sensor de presion 0 - 0

1.7.5.x.15  Direccion de la salida digital 1 0 0

1.7.%5.x.1&  Direccidn de la salida digital 2 0 0

1.7.%5.=.1F7  Direccion de la salida digital 3 0 0

1.7.%5.=.18  Direccion de la salida digital 4 0 0

1.7.5.:.1%  Direccion de la salida digital 5 0 0

1.7.5.:. 28  Direccidn de la salida digital 6 0 - 0 .
1.7.5.:2.21  Alarma de presion baja -14,8 [off] (-1,1) 3191,0 (220,0) -14,8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1.7.5%.:2.22  Alarma de presion alta 0 3191,1 [off] (220,1)  3191,1[off] (220,1)  Psi (Bar)
1.7.5.%.23  Histéresis de las alarmas 1(0,1) 1600,0 (110,3) 1(0,1) Psi (Bar)
1.7.5.=.24  Tiempo minimo entre accionamientos 1 [off] 9999 5 seg
1.7.5.:2.25  Tiempo minimo de salida conectada 1 [off] 9999 5 seg

1.7.%.x.1 Mododeoperacion:
ConfiguraelModo de operacién.
0-Desconectado

1-Compresion

2-Descompresién

1.7.5.x.2al.¥.5.=.7 Setpointdepresion01-06:
Setpointde presion de lasalida 01-06.

1.¥.5.x.8a 1.¥.5.x. 13 Histéresis de presion 01-06:
Histéresis de la salida 01-06.
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1.7.5.x.14 Sensordepresion:
Especifica el sensorde presion.

- Opciones de sensores:
- 0=Noconfigurado 4 =Base - S4

© 1=Base - S1 5=Base - S5 6/ Nota: Los sensores presentes en los modulos de expansion seran
. -

. 2=Base-32 6 =Base - S6 listados tras su configuracion en el menti 4.
. 3=Base-S3

1.7.5.=.1%al.7.5.x. 25 Direccionde lasalidadigital 01-06:
Direccion de lasalida digital 01-06 asociada al presostato individual.

1.7.5.x.21 Alarmade presionbaja:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la presién es menor que el valor configurado.

1.7.5.x. 22 Alarmade presion alta:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la presién es mayor que el valor configurado.

1.7.5.x. 273 Histéresis de las alarmas:
Histéresis de las alarmas de presion.

1.7.5.=.24 Tiempominimoentreaccionamientos:

La funcion se aplica a las salidas de control principales de los presostatos individuales y es el tiempo minimo entre dos accionamientos de salidas
digitales principales. Este tiempo garantiza que no ocurran accionamientos simultaneos de las salidas digitales, evitando picos en la red de
alimentacion y fluctuaciones excesivas de la variable de control.

1.7.5.=.25 Tiempominimo de salida conectada:
Tiempominimo de salida conectada/desconectada.

1. 7. & Termostatoindividual:
Laletraxrepresentalos termostatosindividuales 1a6.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
Modo de operacién 0 2 0

Setpoint de temperatura -50,0 (-58,0) 200,0 (392,0) 20,0 (68,0) °C (°F)

e e Histéresis de temperatura 0,1(0,2) 200,0 (360,0) 5,0 (9,0) °C (°F)

Tebuxad Alarma de temperatura baja -50,1 (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 (-58,2) °C (°F)

Febux.5 Alarma de temperatura alta -50,0 (-58,0) 200,1 (392,2) 200,1 (392,2) °C (°F)

- ¢ ) 5,0(9,0) °C (°F)

I Histéresis de las alarmas 0,1(0,2) 200,0 (360,0
7 Sensor de temperatura de control

T Sensor de temperatura para fin de deshielo

g Salida para control

o
M

0 * 0
0 3 0
0 * 0
. 1B Salida para deshielo 0 0
L1l Salida para ventilador 0 0
Ll 12 Tiempo minimo de compresor conectado 1 9999 seg
1
0
0
0
0

*

*

DU R Y
P
w
fote
)

o

.:.1%  Tiempo minimo de compresor desconectado 9999 Seg

i I B! E B It B IRt B! It B Bt B I B |

bk ek b fek fek ek ek ek ek ek ek fek ek ek ek fek ek ek ek fek fek ek ek ek ek fek ek ek ek
= ® = = = = = = = =m = = = = ® ® =® ®w = = ®m = w = = = =

&.:.14  Vinculo de control 3 0
£.x.15  Tiempo de interbloqueo 9999 0 seg
&.x. 1&  Tiempo para recolhimiento del fluido antes de iniciar deshielo 9999 5 seg
&.:. 17 Tiempo de drenaje 999 5 Seg
&.:. 18 Temperatura para retorno del ventilador tras drenaje  -50,1 [Off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [Off] (-58,2) °C (°F)
£.x.1%  Tiempo méaximo para retorno del ventilador tras drenaje 0 9999 5 Seg
Deshielo en el arranque 0 1 0 -
. Temperatura para fin de deshielo -50,0 (-58,0) 200,0 (392,0) 30,0 (86,0) °C (°F)

et Intervalo entre deshielos 0 9999 240

Tk Duracién del deshielo 0 9999 30

Tobam Horario para deshielo 1 0 00:00 24:00

F.t.x. 25 Horario para deshielo 2 0 00:00 24:00

F.6.x. 26 Horario para deshielo 3 0 00:00 24:00

Tabux Horario para deshielo 4 0 00:00 24:00

T.b. Horario para deshielo 5 0 00:00 24:00

GOt Horario para deshielo 6 0 00:00 24:00
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1.7¥.%5.x.1 Mododeoperacion:
ConfiguraelModo de operacién.

- 0 = Desconectado
: 1 = Calefaccion
: 2 = Refrigeracion

1.7. 8., 2 Setpointde temperatura:
Setpointde temperatura de lasalida.

1.7.%. 2.3 Histéresis de temperatura:
Histéresis de control de latemperatura vinculada ala salida del termostato individual.

1.7.6.x.4 Alarmadetemperaturabaja:
Habilitalaindicacién de alarma cuando la temperatura es menor que el valor configurado.
1.7.6.2. 5 Alarmade temperaturaalta:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la temperatura es mayor que el valor configurado.

1.7.&.=. & Histéresis delas alarmas:
Histéresis de las alarmas de temperatura.

1.7.6.2. 7 Sensordetemperaturade control:
Define el sensor de temperatura utilizado para el control de la salida de control.

1.7¥.&.=. 8 Sensordetemperatura parafin de deshielo:
Define el sensor de temperatura para el fin de deshielo.

1.7.8.x.9 Salidaparacontrol:
Direccion de la salida de control.

1.7.%.x. 18 Salidaparadeshielo:
Direccién de la salida de deshielo.

1.7.%.x. 11 Salidaparaventilador:
Direccién de la salida de ventilador.

1.¥.5.x. 12 Tiempominimode compresorconectado:
Tiempominimo de operacion de la salida de control.

1.7.&.x. 173 Tiempominimo de compresor desconectado:
Tiempo minimo de salida de control desconectada.

1.7.&.x. 14 Vinculode control:

Especifica una linea de succion que debe ser controlada por el termostato, es decir, la linea de succion solo se habilita mientras el termostato se
encuentraenel proceso de refrigeracion.

© 0=Novinculado =

- 1 = Succion 1

© 2 = Succion 2

: 3= Succion 3

1.7.%.x. 15 Tiempodeinterbloqueo:
Tiempo entre laentrada en el proceso de refrigeracion y la habilitacion de lalinea de succidn vinculada. Durante este tiempo, solo se activa la salida del
ventilador.

1.¥.5.x. 1% Tiempopararecolhimiento del fluido antes de iniciar el deshielo:
Al iniciar el deshielo, el controlador mantiene, durante este tiempo, solo el ventilador conectado, aprovechando la energia residual del fluido
refrigerante. Enel caso de deshielo enlaenergizacion, este tiempo sera desconsiderado.

1.7¥.5.3. 17 Tiempodedrenaje:
Tiempo necesario para el goteo, es decir, para que escurra el agua restante del evaporador. Durante este periodo, todas las salidas permanecen
desconectadas.

1. 7. 8. . 15 Temperaturapararetorno del ventilador tras drenaje:

Después del drenaje, inicia el ciclo de fan-delay. El compresor se activa inmediatamente, ya que la temperatura en el evaporador esta alta, pero el
ventilador solo se activa después de que la temperatura en el evaporador baje del valor ajustado. Este proceso es necesario para eliminar el calor que
aln existe en el evaporador debido al deshielo, evitando arrojarlo al ambiente.
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1.7.%.x. 1% Tiempomaximo pararetorno del ventiladortras drenaje:
Por seguridad, sila temperatura en el evaporador no alcanza el valor ajustado en la funcion anterior o si el sensor de temperatura del evaporador esta
desconectado, el retorno del ventilador ocurrira después de transcurrir el tiempo configurado en esta funcion.

1.7.6.=. 28 Deshieloenelarranque:
Determina que el termostato entra en proceso de deshielo al energizar el controlador o habilitar el control del termostato manualmente o mediante
entrada digital.

1.7.6.x. 21 Temperaturaparafinde deshielo:
Cuando latemperatura del evaporador sea mayor o igual al valor configurado en esta funcion, el deshielo se cerrara. Sila temperatura del evaporador
estaporencima delvalor configurado en esta funcién, el proceso de deshielo no seiniciara.

1.7. 6.2 22 Intervaloentre deshielos:
Intervalo de tiempo entre larealizacién de los deshielos.

1.7.6. . 27 Duracidondel deshielo:
Intervalo de tiempo en el cual el termostato permanece en deshielo.

1.V.6.x. 2% a 1.7.6.x. 2% Horario paradeshielo:
Permite configurar un horario especifico pararealizar el deshielo.

1.7.7 Controldebombas:

Funcion Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
o7 7ot Tiempo para rotacion de las salidas 0 9999 720 min
1.7e7am. 2 Tiempo de transicion entre bombas 0 9999 5 seg
177 Tiempo para arranque de los compresores tras 0 9999 5 seg

accionar las bombas
1.7.7.x.4 Salida digital de la bomba 1 0 0
1.7.7.2.5 Salida digital de la bomba 2 0 0
1.7.7.:. 6 Salida digital de la bomba 3 0 0
loFoFose® Modo de operacién de la bomba 2 0 1 0
1.7.7.x. 8 Modo de operacién de la bomba 3 0 1 0
1.7.F.x.3 Vinculo de control 0 6 1
1.7.7.x. 18  Desconecta bombas tras desconexion de la succion 0 1 0
177w 11 Tiempo para desconexion de las bombas tras la 0 9999 120 seg

desconexion de la succion

1.7.7.x.1 Tiempopararotacionde las salidas:
Tiempo de operacion de una salidaantes de entrarenrotacion.

1.7.7.x.2 Tiempodetransicion entre bombas:
Tiempodurante el cualambas salidas permanecen activas durante larotacion.

1.7.7.x.3 Tiempoparaarranque de los compresores tras accionar las bombas:
Tiempo entre elaccionamiento de lasbombas y el arranque del primer compresor de lalinea de succion vinculada.

1.7.7.x.4 Salidadigital delabomba1:
Definelasalidadigitalde labomba 1.

1.7.7.x.5 Salidadigital de labomba2:
Define la salida digital de labomba 2.

1.7.7.x.% Salidadigital delabomba 3:
Define la salida digital de labomba 3.

1.7.7.x.7 Mododeoperaciondelabomba2:

Especifica el modo de operacion de labomba 2.

Rotacion: Participa en el ciclo de rotacion. Sino hay bomba de reserva, sustituye a unabomba en alarma o en mantenimiento.
Reserva: Sustituye aunabomba que entraen alarma o es colocada en mantenimiento. No participa en el ciclo de rotacién.

s Repari
. 1=Reserva

1.7.7.x.5 Mododeoperaciondelabomba3:

Especifica elmodo de operacion delabomba 3.

Rotacion: Participa en el ciclo de rotacion. Sino hay bomba de reserva, sustituye a unabomba en alarma o en mantenimiento.
Reserva: Sustituye aunabomba que entraen alarma o es colocada en mantenimiento. No participa en el ciclo de rotacién.
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1.7.7.x.% Vinculode control:
Define cuales lineas de succién permanecen en vinculo con el control de bombas. El vinculo entre el control de bombas y una linea de succién
establece unarelacion donde los compresores solo pueden operar si existe flujo de fluido secundario, es decir, sial menos una bomba esta operando.

0 =No vinculado

1 = Succion 1 4 = Succiones del Grupo 1 :
- 2= Succién 2 5 = Succiones del Grupo 2 :
- 3=Succién 3 6 = Succiones del Grupo 3 :

1.7.7.x. 15 Desconectabombas tras desconexiondelasuccion:

Define silas bombas deben ser desconectadas después de la parada de los compresores en casos de desconexion de la succion por menu de control o
a través de entrada digital. Cuando la parada de los compresores se realiza por desconexién normal, deshielo o alarma, las bombas permanecen
operando. El control de las bombas se reanuda antes del arranque de los compresores cuando el control de la succién es reconectado.

1.7.7.x. 11 Tiempoparadesconexionde lasbombastrasladesconexiondelasuccion:
Determinaeltiempo entre la parada de los compresores y ladesconexion de las bombas.

1. 7.5 Salidadeestadodel control:
Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.8.1 Salida de indicacion de control conectado 0 > 0 =

1.7.&. 1 Salidadeindicacion de control conectado:
Salidadigital que indica que el controlador esté operando.

1. 7.3 Deshieloparalineas de succion:

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.%.x.1 Condicion para inicio de deshielo 0 3 0
1.7 %%, 2 Intervalo entre deshielos 1 9999 240 min
o 7o B & Numero de deshielos por dia (Lunes a Viernes) 1 12 4
1.7.%.x.4 Horario para iniciar deshielo (Lunes a Viernes) 00:00 23:59 06:00 hh:mm
1.7.9.:.5 NUmero de deshielos por dia (Sabado) 1 12 4 =
i. L& Horario para iniciar deshielo (Sabado) 00:00 23:59 06:00 hh:mm
1. W7 Numero de deshielos por dia (Domingo) 1 12 4 -
1. = Horario para iniciar deshielo (Domingo) 00:00 23:59 06:00 hh:mm
i. ®.9 Tiempo de deshielo 1 999 30 min
1.7.%.x.1 Condicionparainiciode deshielo:

Determinala condicion parainicio de deshielo.

- 0 = Desconectado. No realiza deshielo. :
- 1 = Solo deshielo manual; :
- 2 =Tiempo;
: 3 =Agenda.

1.7¥.%.x.2 Intervaloentre deshielos:
Determina cada cuanto tiempo se realizara el deshielo, siendo el tiempo contado a partir del fin del deshielo anterior.
Usandocuando i .. %.=.1=1.

1.7.%.x.35 Namerodedeshielos pordia(Lunes aViernes):
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacién del nimero de deshielos por dia, considerando siempre el horario
preferencial. Estafuncion sirve para programacion de Lunes a Viernes. Los valores permitidos son: 1,2, 3,4,6,8012.

1.7.%.x.4Horarioparainiciardeshielo (Lunes aViernes):
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se efectlie uno de los deshielos del dia. Esta funcion sirve para programacion de Lunes
aViernes.

1.¥.%.x.5e 1.7¥.%.x. & Sabado:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se efectle uno de los deshielos del dia. Esta funcién sirve para programacion de
Sébado.

1.7.%. 2.7 2 1.7.%.=. & Domingo:
Debe ajustarse un horario preferencial (de referencia) para que se efectle uno de los deshielos del dia. Esta funcién sirve para programacion de
Domingo.
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1.7.%.x.%9 Tiempodedeshielo:
Tiempoenquelalineade succién permanece en deshielo.

1. 7. 1& Anticongelante (6 conjuntos):
Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad

1.7.168.x.1 Temperatura minima para alarma de anticongelante  -50,1 [Off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [Off] (-58,2) °C (°F)
1.7.18.2.2  Temperatura para accionamiento de la salida de control -50,1 [Off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [Off] (-58,2) °C (°F)
1.7.18.:.3  Temperatura de desconexion de los compresores -50,1 [Off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [Off] (-58,2) °C (°F)
1.7.18.:2.4  Histéresis de temperatura 0,1(0,2) 200,0 (360,0) 5,0 (9,0) °C (°F)
1.7.18.x.5  Alarma de diferencial bajo 0,0 [Off] 200,0 (360,0) 0,0 [Off] (0,0) °C(°F)
1.7.18.x.&  Alarma de diferencial alto 0 200,1[0ff] (360,2) ~ 200,1[Off] (360,2) ~ °C(°F)
1.7.18.:.7  Histéresis de las alarmas del tipo diferencial 0 200,0 (360,0) 1,0 (1,8) °C (°F)
1.7.18.:.8  Sensor de temperatura de control 0 - 0 -
1.7.18.:2.%  Sensor de temperatura de entrada 0 - 0

1.7.18.:. 18 Sensor de temperatura de salida 0 - 0

1.7.18.=.11 Salida de control 0 = 0

1.7.16.%.12  Vinculo de control 0 6 0

1.7.18.=.1 Temperaturaminimaparaalarmade anticongelante:
Valorde temperatura pordebajo del cual se permite laalarma de diferencial bajo de temperatura.

1.7.18. .2 Temperaturaparaaccionamiento de lasalida de control:
Lasalida de control se activa cuando la temperatura del sensor de control esta por debajo del valor configurado en esta funcion.

1.7.18.=.73 Temperaturade desconexion de los compresores:
Cuando la temperatura del sensor de control esta por debajo del valor configurado en esta funcion, los compresores de las lineas de succion
vinculadas a esta logica de anticongelante se desconectany se generauneventode alarma.

1.7¥.18. .4 Histéresis de temperatura:
Diferencial de temperatura considerado para la desconexion de la salida de control y el reconectado de los compresores de las lineas de succion
asociadas.

1.¥. 18, =.5 Alarmade diferencial bajo:
Valor de diferencia entre las temperaturas de salida y entrada del fluido secundario para generar alarma de diferencial bajo.

1.7.18.=.& Alarmadediferencial alto:
Valor de diferencia entre las temperaturas de salida y entrada del fluido secundario para generar alarma de diferencial alto.

1.7.18. .7 Histéresis de las alarmas del tipo diferencial:
Diferencial de temperatura para salida de alarma de diferencial bajo y alto.

1.7.18. .3 Sensordetemperaturade control:
Defme el sensor de temperatura de control.

1.¥.168,=.% Sensordetemperaturade entrada:
Defme el sensordetemperatura de entrada del fluido secundario.

1.7.18.=. 15 Sensordetemperaturade salida:
Define el sensor de temperatura de salida del fluido secundario.

1.7.18,=.11 Salidadecontrol:
Define la salida digital de control de laldgica.

1.¥.18.x. 1% Vinculodecontrol:
Define qué lineas de succion tienen vinculo de control con la légica de anticongelante. La funcién de temperatura de desconexion de los compresores
actua sobre los compresores de lalinea de succionvinculada.

- 0 =No vinculado

1= Succion 1 4 = Succiones del Grupo 1:
: 2 =S8uccién 2 5 = Succiones del Grupo 2 -
- 3= Succion 3 6 = Succiones del Grupo 3
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20.TABLA DE PARAMETROS

1.7. 11 Economizer,3conjuntoso3succiones:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.11.x.1  Habilita el economizer 1 (compresor 1 de la succion 1) 0 1 0

i.7.11.x.2  Delay de activacion 0 9999 300 seg
1.7.11.x.%  Capacidad minima para activacion 10 100 75 %
1.7.11.=.4  Capacidad minima para desactivacion 10 100 50 %
loFolilosmE Temperatura minima de evaporacion -50,0 (-58,0) 200,1[Off] (392,2)  200,1 [Off] (392,2) °C (°F)
1.7.11.x.&  Temperatura de condensacion méaxima -50,0 (-58,0) 200,1 [Off] (392,2)  200,1 [Off] (392,2) °C (°F)
1.7.11.x.7 Histéresis de temperatura de condensacion 0,1(0,2) 200,0 (360,0) 30,0 (54,0 °C (°F)
1.7.11.x.8  Temperatura de descarga minima -50,1 [Off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [Off] (-58,2) °C (°F)
1.7.11.x.%  Histéresis de temperatura de descarga 0,1(0,2) 200,0 (360,0) 30,0 (54,0) °C (°F)
1.7.11.=.18 Salida digital 0 - 0 -
1.7.11.x.11  Tipo de accionamiento del contacto 0 1 0

1.7.11.x.12 Sensor de temperatura de descarga 0 - 0

1.7.11.x. 13 Sensor de presion de la linea 0 = 0

1.7.11.:.1 Habilitaeleconomizer1(compresor1delasuccion1):
Habilita el control del economizer para el compresor 1 delalinea de succion 1.

1.7.11.:.2 Delaydeactivacion:

Tiempo parahabilitar la salida del economizer después del arranque del compresor.

1.7.11.=.3 Capacidad minimaparaactivacion:

Valor minimo de capacidad de operacion para permitir el accionamiento de la salida del economizer.
Nota: Se debe consultaral fabricante sobre las condiciones de operacion del compresor durante el funcionamiento del economizer.

1.7.11.:=.4 Capacidadminimaparadesactivacion:

Valor de capacidad de operacién por debajo del cual la salida del economizer se desconecta.

1.7.11.=.5 Temperaturaminimade evaporacion:

Define unvalor de temperatura de evaporacion del fluido refrigerante a ser alcanzado para permitir el accionamiento del economizer. Si esta funcion se

configuraen 0 f ¥, laactivacion de la salida del economizador no considerala temperatura de evaporacion.

1.¥.11.=.¢ Temperaturade condensacion maxima:

Valor maximo de temperatura de condensacion, obtenido a partir del sensor de presion de la linea de descarga, para permitir el accionamiento del
economizer. Siestafuncion se configuraen 11 ¥, laactivacion de la salida del economizador no considera la temperatura de condensacion.

1.7.11.=.7 Histéresis detemperaturade condensacion:

Diferencial de temperatura para el reenganche de la salida después de la desconexion debido ala alta temperatura de condensacion.

1.7¥.11.=.% Temperaturaminimade descarga:

Valor minimo de temperatura de descarga del compresor para permitir el accionamiento del economizer, garantizando la operacién dentro de los
limites operativos. Si esta funcion se configura en 1 ¥, la activacion de la salida del economizador no considera la temperatura de descarga del
compresor.

Nota: Cuando el sensor de descarga esté instalado en la tuberia, se debe tener en cuenta que la temperatura de la tuberia suele ser 10K mayor que la
temperatura de la camara de descarga del compresor.

1.7.11.=.%9 Histéresis detemperatura de descarga:
Diferencial de temperatura para el reenganche de la salida después de la desconexion debido a baja temperatura de descarga.

1.7.11.=.18 Salidadigital:
Define la salida digital de accionamiento del sistema economizer.

1.7¥.11.=.11 Tipoyaccionamiento del contacto:
Define el estado de la salida de control cuando esta activada:

1.7.11.=.1Z Sensordetemperaturade descarga:
Define el sensor de temperatura de descarga del compresor.

1.7.11.=.13 Sensordepresiondelalinea:
Define unsensor de presion para monitorear la presion del fluido en el circuito economizer.
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20.TABLA DE PARAMETROS

1. & Tiempode mantenimiento:
Configuracién de tiempo para el mantenimiento de compresoresy ventiladores.

1. 8. Succidon/Descarga:

Laletraxrepresentalassucciones (xentre 1y 3) y descargas (xentre 4y 6).
Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.8.m.1 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 01 0 [off] 9999 0 [off] h
1.5 2 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 02 0 [off] 9999 0 [off] h
1.8.%.3 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 03 0 [off] 9999 0 [off] h
1.5 4 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 04 0 [off] 9999 0 [off] h
1.8.%.5 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 05 0 [off] 9999 0 [off] h
1.5 & Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 06 0 [off] 9999 0 [off] h

1.8, =. 1 Tiempoparamantenimiento del compresor/ventilador1a6:

T|empo para laalarma de horas trabajadas del compresor o ventilador.

1.9 Sensoresysalidas:

Configuracionesreferentes alos sensores.

1.9.= Sensores:

Laletraxrepresentalas entradas de sensor.
Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.9, Presion a 4mA 14,7 (-1,0) 3191,0 (220,0) 0,0(0,0) Psi (Bar)
1.9,%.2 Presion a 20mA 147 (-1,0) 3191,0 (220,0) 500,0 (34,5) Psi (Bar)
1.9.%.3 Offset de presion -50,0 (-3,4) 50,0 (-3,4) 0,0 (0,0) PSI (Bar)
1.9, .4 Offset de temperatura -50,0 (-3,4) -50,0 (-3,4) 0,0 (0,0) °C (°F)

1.%.=.1 PresibnadmA:
Valorde la presion del sensora4mA (Limite inferior de escala).

1.9.=.2 Presiona20mA:
Valordelapresion del sensora 20mA (Limite superior de escala).

1.%9.x.75 Offsetde presion:

Permite compensar desviaciones en lalectura de presion.
1.%9.=.4 Offsetdetemperatura:

Permite compensar desviaciones enlalectura de temperatura.
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20.TABLA DE PARAMETROS

1. 14 Salidas analdgicas:
Configuracion de valores limite de las salidas analdgicas.

1.18. = SalidasA1-A10:

Laletraxrepresentalas salidas.
Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.16,x.41 A1 - Rango de accion 0 3 0 B

1.18.=.1RangodeaccionA1-A10:

Define el rango de operacidn de la tensién de salida. El valor minimo de tensién corresponde al 0%, y el valor méximo corresponde al 100% de la
capacidad del compresor o ventiladorasociado.

0=0-10V

1=0-5V

2=1-5V

3=1-10V

salida

Tensién de
Tension de

0% 100% 0% 100%

Tension de
salida
Tension de

Capacidad Capacidad

1. 11 Curvadefluidorefrigerante: -Punto1al punto 20:

Permite ajustar una curva de fluido refrigerante saturado personalizada. Si se desea utilizar un fluido refrigerante que no esté contemplado en la lista,
se pueden insertar los valores de saturacion, de presién y temperatura. Los valores de presion y temperatura deben ser insertados en orden
ascendente del punto 1 al punto 20, es decir, los valores del punto 2 deben ser mayores que los valores del punto 1. Se deben configurar al menos 10
puntos parael control. (Punto 1 al punto 10).

Laletra"x"representalos puntos 1a20.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
e il gee il Punto x - Presion de la curva mapeada -14,8 [off] (-1,1) 3191,0 (220,0) -14,8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1.1l.m.2 Punto x - Temperatura de la curva mapeada -50,1 (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 (-58,2) °C (°F)

1.11.=.1 Puntox-Presiondelacurvamapeada:
Valor de presion del punto.

1.11.=.2 Puntox-Temperaturadelacurvamapeada:
Valor de temperatura del punto.
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21. IMPORTANTE

De acuerdo con los capitulos de lanorma NBR 5410:

1: Instale protectores contra sobretensiones en la alimentacion.

2: Los cables de sensores y de comunicacion serial pueden estar juntos, pero no en el mismo conducto por donde pasan la alimentacion eléctrica y el
accionamiento de cargas.

3: Instale supresores de transientes (filiro RC) en paralelo a las cargas, como forma de aumentar la vida Util de los relés.

Esquema de conexion de supresores en contactores | Esquema de conexion de supresores en cargas de accionamiento directo

Full Gauge Controls pone a disposicidn supresores para la venta

Para accionamiento directo, tenga en

A1y A2 son los bornes de . i "
cuenta la corriente méxima especificada.

la bobina del contactor.

Supresor

Supresor

A2

22. TERMINO DE GARANTIA

) % Informaciones Ambientales

B

Embalaje:
Los materiales utilizados en los envases de los productos Full Gauge son el 100% reciclables.
Haga su eliminacion porintermedio de agentes recicladores especializados.

(1o

Producto:
Los elementos utilizados en los controladores Full Gauge pueden ser reciclados y
reaprovechados cuando desarmados por empresas especializadas.

Eliminacion:

No queme ni tire a la basura doméstica los controladores que lleguen al final de su vida til.
Observe la legislacion de su region con relacion al destino de residuos electrénicos. En caso de
dudas, entre en contacto con Full Gauge Controls.

Los productos fabricados por Full Gauge Controls, a partir de mayo de 2005, tiene plazo de
garanti de 10 (diez) afios, directamente junto a la fabrica, y de 01 (un) afio junto a las reventas
habilitadas, contados a partir de la fecha de venta registrada en factura fiscal. Después de ese
afio de garantia junto a las reventas, la garantia permanecera valida si el instrumento es enviado
directamente a Full Gauge Controls. Ese plazo vale para el mercado brasilefio. Los deméas
paises cuentan con garantia de 02 (dos) afios. Los productos tienen garantia en caso de falla de
fabricacion que los vuelva impropios o inadecuados a las aplicaciones para las cuales estan
destinados. La garantia se limita al mantenimiento de los instrumentos fabricados por Full
Gauge Controls, sin considerar otros tipos de gastos, como indemnizaciones en virtud de los
dafios provocados en otros equipos.

EXCEPCIONES A LA GARANTIA

La Garantia no cubre gastos con transporte y/o seguro para el envio de los productos con
sefiales de defecto o mal funcionamiento a la Asistencia Técnica. Tampoco estan cubiertos los
siguientes casos: desgaste natural de las piezas, dafios externos provocados por caidas o
acondicionamiento no adecuado de los productos.

PERDIDA DE LA GARANTIA

Elproducto perderala garantia, automaticamente, si:

- No se observan las instrucciones de utilizacion y montaje contenidas en las descripciones
técnicas y los procedimientos de instalacion presentes enlaNorma NBR5410;

- Selosomete a condiciones que superen los limites especificados en su descripcion técnica;

- Sufre violacion o es arreglado por persona que no forma parte del equipo técnico de Full
Gauge;

- Los dafos sufridos son provocados por caida, golpe e/o impacto, infiltracion de agua,
sobrecarga y/o descarga atmosférica.

USO DE LA GARANTIA

Para utilizar la garantia, el cliente debera enviar el producto a Full Gauge Controls,
debidamente acondicionado, junto a la Factura de compra correspondiente. El flete de envio de
los productos corre por cuenta del cliente. Es necesario enviartambién la mayor cantidad posible
de informaciones relacionadas al defecto detectado, lo cual permitira agilizar el andlisis, los test
ylaejecucion del servicio.

Esos procesos y el eventual mantenimiento del producto solamente seran realizados por la
Asistencia Técnica de Full Gauge Controls, en la sede de la Empresa, en la Rua Julio de
Castilhos, 250 - C.P. 92120-030 - Canoas - Rio Grande do Sul - Brasil.
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