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2. DESCRIPCION

El RCK-862 44« es un controlador electronico expansible de la linea Rackontrol utilizado en centrales
de refrigeracion comercial e industrial por compresion. Realiza el control en aplicaciones de baja y media
temperatura con hasta tres lineas de succion y tres lineas de descarga. Ademas de sus funciones de control y
monitoreo, cuenta con dos puertas de comunicacion RS-485 independientes que pueden utilizarse para controlar
remotamente via software Sitrad u otros equipos através de protocolo MODBUS.

EI RCK-862 £« es capaz de controlar la presion o la temperatura por medio de sus 6 entradas configurables
para sensores y 8 entradas digitales para monitoreo de dispositivos y activaciones externos. Su robusto hardware
también cuenta con ocho salidas de control para compresores o ventiladores, con dos salidas analdgicas para
control proporcional y seis salidas digitales (tres salidas de relé y tres de tipo estado sélido) para control ON-OFF de
compresores, valvulas unloaders y ventiladores. Sus tres relés de estado sélidos pueden utilizarse en conjunto con
l6gicas dedicadas para control de compresores digitales de capacidad variable.

EIRCK-862 ¢« es un modulo de control que actua solo o en conjunto con modulos de expansion paraampliar el
numero de entradas y salidas en sistemas de gran porte.

El RCK-862 ¢« incluye l6gicas avanzadas de control con el objetivo de optimizar el desempefio térmico y
reducir el consumo energético del sistema de refrigeracion. El control proporcional-integral busca minimizar la
variacion de la temperatura/presion de la linea de succion. El algoritmo progresivo busca adecuar la demanda de
frio requerida por la planta con la potencia del conjunto de compresores y reducir el numero de activaciones y
desactivaciones de los compresores. La logica de control flotante de condensacion, donde se monitorea la
temperatura del ambiente externo para reducir el setpoint de la condensacion, consecuentemente reducir la
relacion de compresion del sistemay su consumo energético.

El RCK-862 ¢« presenta una interfaz amigable con display OLED de alto brillo, seis teclas de interaccion y
menu de control con los mandos mas utilizados por la central de compresion. La operacidn y configuracion del
RCK-862 £« es simple y viene equipado con buzzer interno (aviso sonoro), tecla y pantallas exclusivas para
monitorear alarmas que simplifican el proceso de monitoreo e identificacion de fallas en el sistema de refrigeracion.
También incluye un reloj de tiempo real (RTC) que permite automatizar mandos y registrar el horario de los
acontecimientos de las alarmas. La conexion USB puede utilizarse para cargar y descargar los parametros de
configuracion, como también pararealizarla actualizacién de su firmware.




3. APLICACIONES

-Refrigeracionindustrial de bajay media potencia

-Equipos de refrigeracion tipo Rack (compresores en paralelo)

- Centrales de compresion para supermercados, centros de almacenamiento logistico o sistemas de climatizacion
-Cémarasfrias

-Unidades condensadoras

-Plug-ins

4. GLOSARIO

Grupo: Esun conjuntode lineas de succidn o descarga con vinculos (un mismo circuito frigorifico).

Lineade control: Untrechode circuito de mismo control de presion o temperatura, por ejemplo: succion o descarga.
Unloader: Valvulareguladora de capacidad en compresores.

Histéresis: Intervalo de variacion del parametro de control, también conocido como Diferencial de control.

Setpoint: Valor deseable del parametro de control (presién o temperatura).

Presostato: Control de presidn basado en unsetpointy unahistéresis.

Termostato: Control de temperatura basado enun setpointy una histéresis.

Supercalentamiento: Diferencia de temperatura por encima del punto de ebullicién de unfluido para determinada presién.
Subenfriamento: Diferencia de temperatura por debajo del punto de condensacién de un fluido para determinada presion.
Compresion: Control de lapresion donde elintervalo de la histéresis se encuentra por debajo del setpoint.
Descompresion: Control de la presion donde el intervalo de la histéresis se encuentra por arriba del setpoint.

SSR: Relé de Estado Sélido (Solid State Relay). Dispositivo electrénico para activar cargas eléctricas que permite mayor frecuencia de
conmutacién que el relé electromecanico. Utilizado para activar solamente cargas de corriente alterna (AC).

VCC: Compresor de capacidad variable (Variable Compresor Capacity). Denomina el compresor que permite modulacion dentro de una
franjacontinua, generalmente entreel 10y el 100%.

VCC-Analégico: Compresor cuya capacidad es modulada por medio de una salida analégica del controlador (Sefial de 0-10V).

VCC-Digital: Compresor cuja capacidad es modulada por medio de la actuacion de salidas digitales (SSRs) para comando de valvulas
unloaders.

6/ Tenga este manual en la palma de sumano por medio de laaplicacion FG Finder




5.ESPECIFICACIONES TECNICAS

Alimentacidn 24Vac 50/60Hz o 24Vdc: 10%
Consumo maximo 500mA ac/dc
Temperatura de operacion del controlador 0a50°C
Humedad de operacion 10 a 90% UR (sin condensacion)
Accion de tipo Tipo 1.B
Nivel de contaminacion Il
Clase de software Classe A
Presidon de control 0.1 psi/ 0.1 bar
Resolucion de presién -14,7 a 850psi / -1,0 a 58,7 bar
Temperatura de control -50 a 200°C / -58 a 392°F
Resolucién de temperatura 0.1°C /0.1 °F en toda la franja
Entradas analdgicas S1 a S6: Configurables entre Sensor (:g np:;zsrgﬂrglé é(igwAslgiflig)sg 5896,nSS§r7 g;e

Salida de tensién para sensores de presién Salida de tension +12V; 12Vdc, ldcmax= 120mA;

I1a [5: entradas digitales tipo contacto seco.

Entradas digitales Hil a Hi3: Entradas digitales aisladas, con tension maxima igual a la tension
de alimentacion (24V).

Salidas analdgicas ﬁé = 0-10Vdc (max. 10mA)

: e 01, 05y O6: salida de relé (SPST) NA, 5(3)A/250Vac;
SIS 02, 03,y 04: salida con relé de estado sdlido (SSR) 1A/24 - 240Vac

Compatible con el estandar USB 2.0 Full-Speed Module (USBFS);
Interfaz USB Formato de datos para Pendrive FAT32 / Tamafio maximo del Pendrive 32GB

RS485-1: No aislada

Interfaz de comunicacion RS-485 RS485-2: Aislada
EXP: comunicacion con médulos de expansion

Dimensiones del producto (AxAxP) 70,0 x 135,7 x 61,7 mm (2,76" x 5,34" x 2,43")

6.PRECAUCIONES ELECTRICAS

ANTES DE INSTALAR EL CONTROLADOR LE RECOMENDAMOS QUE LEA COMPLETAMENTE EL MANUAL DE INSTRUCCIONES PARA
EVITARPOSIBLES DANOSAL PRODUCTO

A CUIDADOSALINSTALAREL PRODUCTO:
-Antes de realizar cualquier procedimiento en este instrumento, desconéctelo de lared eléctrica;
-Cerciorese de que el instrumento tenga una ventilacion adecuada, evitando instalarlo en paneles junto con dispositivos que puedan hacer que
funcione fuerade los limites de temperatura especificados;
-Instale el producto alejado de fuentes que puedan generar disturbios electromagnéticos, tales como: motores, contactor, relés, electrovalvulas,

etc.

& SERVICIOAUTORIZADO:
-Solamente profesionales cualificados deben realizar el mantenimiento del producto.

ACCESORIOS:
-Utilice apenas accesorios originales Full Gauge Controls;
-En caso de dudas, entre en contacto con el soporte técnico.

COMO ESTA EN CONSTANTE EVOLUCION, FULL GAUGE CONTROLS SE RESERVA EL DERECHO DE HACER, CAMBIOS EN LAS
INFORMACIONES PRESENTES EN ELMANUALA CUALQUIER MOMENTO, SIN PREVIO AVISO.

6



7.INSTALACION DEL RCK-862 stw

7.1Fijacion porriel DIN.

Para fijar la interfaz en el riel DIN, coloque la interfaz como muestra la imagen y encastre la

parte superior.

Para retirar el controlador del riel DIN utilice un

destornillador compatible con el tamafio de la traba

para utilizarlo como palanca.

8. DIMENSIONES

Para fijar mejor el RCK-86R2 £¢«e observe las dimensiones del producto.
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9.ESQUEMA DE CONEXION
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Conector tipo 1: Para los conectores Tipo 1

(5,0mm) utilice destornillador tipo Philips #1 o Plano
de 3,0mm. No aplique un torque de mas de 0,5Nm.

Conector tipo 2: Para los conectores Tipo 2
3,5mm) utilice un destornillador tipo Philips #0 o
lano de 2,4mm. No aplique un torque de mas de
2Nm.

oTUS

Nota: Es posible instalar hasta 6 sensores configurables entre temperaturay presion de acuerdo con la instalacion.




10.TECLAS DE NAVEGACION

Para alternar entre pantallas, editar parametros, visualizar funciones avanzadas entre otras funcionalidades, el RCK-862 z¢« tiene 6 teclas de
navegacion:

- - % MENU

- - -pSET

- - - » AUMENTA

VOLVER «- - -

ALARMA <« - -

TeclaMENU: Accede al Men( Principal y alMenu de Control.
Menu de Control: Presione la tecla MENU. )
Menu Principal: Mantenga presionada por 2 segundos latecla MENU.

TeclaSET: Confirmay editalos parametros y valores.

TeclaAUMENTA: Afiade valores y navega “hacia arriba” enlos Menus.
TeclaDISMINUYE: Disminuye valores y navega “hacia abajo” enlos Menus.
TeclaVOLVER: Regresa ala pantalla anterior sin confirmar alteracién de parametro.

TeclaALARMA: Muestra: alarmas activas, historico de alarmas y alarmas enrearme.

Presione la tecla de alarma para alternar entre las pantallas Alarmas Activas, Histérico de Alarmas y Alarmas en Rearme. Para limpiar el Histérico de
Alarmas, vayaal Histdrico de Alarmas y mantenga presionada la tecla de Alarma por 5 segundos.

Nota: Requiere unnivel de acceso Administrador.




11.TUTORIAL DE NAVEGACION

* La primera pantalla resumen es :
‘la pantalla GRUPO 1. Donde
.constan informaciones del:

. sistema controlado. : . ‘

Apartlr delasteclas AUMENTA y
- DISMINUYE es posible navegar :
: porlas otras pantallas resumen.

Gr1 O0-MM HH: MR SS ds

Gl DO-MM HHEMME 55 o

‘Un toque rapido en la tecla MENU conduce al Menu de.
:Control. Este menU presenta los principales mandos y
conﬂguramones paraoperarel sistema.

G-l DD HHE FME s o

1 runflqur"luhu: e

. Presione por 2 segundos la tecla MENU para acceder
- al Menu Principal. EI MenU Principal agrupa las :
d  configuraciones del sistema de refrigeracion que sera :

 controlado. :

Gl DOFM HH: PSS o

1 Gruros

‘Latecla SET se utiliza para accederal
|tem seleccionado.

 La tecla VOLVER se emplea para regresar en los :
: menus de configuracion, y con un toque rapido es
- posible volveral nivel anterior. :




12.PANTALLA RESUMEN

12.1.Pantallaresumen del grupo:

Muestra el estado basico de las lineas (Succion y/o Descarga) que integran el grupo, en el caso de que este se haya configurado. Por estandar, el
RCK-862 £« se configura con la Succion 01y la Descarga 01 en el Grupo 01. Si el Grupo no esté configurado, vaya a Menda principal —
Configuracion de funciones —Grupos. Para masinformaciones consulte la seccion 18. Menu Principal —Funciéon 1. 1. 1

0 — l|dentificacién de grupo en exhibicion:
= 1:Grupot;
it~z Grupo2;

% Grupo3.
@ — [0-M Indicalafechaactual.
9 — HH= M= S5 Informael horario actual.

0 - l.-_".?'_-.. : Indicacion de alarma activa.

6 — Indicaciones auxiliares:

F1: Por lo menos 1 compresor o ventilador en
mantenimiento;

E o) Cuando el setpoint econdmico esté
activado;

Nota La indicacién de funcién cambia cuando
i hay mas de una funcion auxiliar activa en la :
: mismalinea (aspiracion o descarga).

i

o o

@ — Indicacion de estado del control:

1 1 1.: Esperandoinicio de control;
LIF. Conectado;

1§ ¥ Desconectado;

ik Bloqueado;

- 1. Enalarmaorearme automatico;

Fi 1 (Parpadeando): Esperando rearme
manual;

[ ¥=: Ausencia de algun parametro de
configuracién.

0 — Presenta el presostato de descarga configurado
para el grupo. Cuando no haya ninguna descarga
habilitada aparecera unalinearecta.
 Nota: EI nimero del grupo determina el nimero :
de la linea de descarga que seré utilizada. Por
rejemplo, la descarga 03 solamente sera:
 utilizadaen el grupo 03. :

0 — Presenta el niumero de presostatos de succion
configurados para el grupo. Cuando no haya
ninguna succion habilitada aparecera una linea
recta.




12.PANTALLA RESUMEN

12.2. Pantallaresumen de lasuccion:
Enestapantalla pueden visualizarse los estados basicos de las succiones.
Para configurar las lineas de Succién vaya a Ment principal — Configuracion de funciones— Succién. Para mas informaciones consulte la

seccion 18. MenU Principal — funcién 1. 1.2

0 — Identificacion de la linea succion en
exhibicion:

Sue 1:Succion 1;

Z:Succion 2;

:Succion 3.

[Ny

@ — Indicacion de estado del control:

i.. Esperandoinicio de control;

. Conectado;
: Desconectado;

L.k Bloqueado;

L : Enalarma o rearme automatico;

manual;

[ ¥ =: Linea enla que falta algun parametro

de configuracién.

9 — B Setpointeconémico activo.

0 — Frd: En proceso de Pump Down.

9 — [1: Almenos 1 compresor en mantenimiento.

Fi 1 (Parpadeando): Esperando rearme

G — i - Indicacion de alarma activa.

i t: Porcentaje de potencia referente a las
salidas activas porel RCK-862 zt«e.

F==: Porcentaje de potencia requerido por el
sistemareferente alintervalo de operacion.

Sobrecalentamiento: Calculo del
sobrecalentamiento con base en las medidas de
presion, temperatura y el tipo de fluido refrigerante
parametrizado. En el caso de que el controlador
identifique que la succién esta trabajando en la regién
transcritica del fluido refrigerante se exhibira el
mensaje PC.

Temr: Es el valor del sensor de temperatura de
evaporaciondelasuccion.

Fre=: Es el valor de la presion leido por el
transductor de la succién.

Setroint: Exhibe el valor actual del setpoint,
puede ser el setpoint de presion econémico o el
setpoint de presion principal. (De acuerdo con el
que esté activo).




12.PANTALLA RESUMEN

12.3. Pantallaresumen de la descarga:
Exhibe los estados basicos de lalinea de Descarga habilitada.

Para configurar las lineas de Descarga vaya al Menu principal — Configuracion de funciones —Descarga. Para mas informaciones consulte la

seccion 18. Menu Principal — Funcién 1. 1.3

Dzl O

0 — |dentificacion de la linea de descarga en exhibicion:
[l==1:Descargat;

. Descarga2;

5. Descarga3.

— [Iui . Porcentaje de potencia referente a las
salidas activas porel RCK-862 zt«s.

9 — F &= Porcentaje de potencia requerido por el
sistemareferente alintervalo de operacion.

0— I« Ext.: Representa el valor del(los)
sensor(es) de temperatura externa utilizado(s)
en las condensaciones flotante y adiabatica. El
valor a la izquierda indica el valor del sensor de
temperatura de bulbo seco (configurado en el
ment 1.7Z%.:=). El valor a la derecha
representa el sensor de bulbo himedo
(configurado en la Condensacion Adiabatica -
1.7.73%.x). Estas informaciones solamente
se exhibirdn si los sensores estan
parametrizados.

Eco Pd M &

6_ Subenfriamento: Calculo del
subenfriamento con base en las medidas de
presion, temperatura, y el tipo de fluido
refrigerante configurado. En el caso de que el
controlador identifique la succién que esta
operando en la region transcritica del fluido
refrigerante se exhibira el mensaje PC.

0 — TemF: Esel valor de la descarga utilizado para
medir el subenfriamiento.

0 = P2 Es el valor de presion leido por el
transductor de ladescarga.

9 — S el b Exhibe el valor del setpoint de
presion o temperatura activo. Puede ser el
setpoint principal, econémico o el que resulte del
calculo delalégica de condensacion flotante.




12.PANTALLA RESUMEN

12.4. Continuacién de las pantallas resumen:

Para cada succion y descarga se muestra una pantalla resumen donde pueden visualizarse cuantas salidas estan asociadas y sus respectivos
estados. Después del signoigual pueden verse el porcentaje de las salidas de control asociadas a cada compresor y ventilador que estan conectadas.
Puedenincluso monitorear el estado de control de capacidades (valvulas unloaders y salida inverter).

E-uc.l: Ly E-:-:- Fod M ot

0 — La letra F representa la activacion de la salida
principal del compresor. Cuando la salida digital
F estaindicada como fondo blanco significa que
surelé esta activado.
La letra A simboliza la salida analdgica
(proporcional) - compresor configurado como
inversor. Para valores por encima del 0%, la
letra Haparece confondoblanco.

e — Este valor representa el porcentaje de la potencia
suministrada por cada compresor.

e_ Las salidas auxiliares (unloaders) estan
representadas porlaletra Li.
La salida Start-Stop del compresor con
modulacion VCC-Analdgico sera representada
porlasletras SS.

_ Enumera todos los compresores habilitados en el
presostato de succién.

E-:-:- Fol M oo

— Laletra F representa la activacion de la salida del

ventilador. Cuando la salida digital P esta indicada
con fondo blanco significa que su relé esta
activado.
Para ventiladores con modulacion inversora
(solamente puede ser configurado el ventilador F1)
la letra H simboliza el valor de la salida analdgica.
Para valores por encima del 0% la letra H
aparecera con el fondo blanco.

e — Para ventiladores con modulacion, el simbolo SS
representa el estado de la salida Start-Stop.
Cuando esta salida esta activada se la representa

con el fondo blanco.

e — Este valor representa el porcentaje de la potencia
de cada ventilador.

e — Enumera todos los ventiladores habilitados de la
lineade descarga, que podrén ser seis en total.

:Fondo blanco

E Salidaactivada

: Fondo negro

- Salida configurada pero desactivada




12.PANTALLA RESUMEN

12.5. Presostatos individuales:
Las pantallas de presostatosindividuales se acceden a partir del Menu de Control. )
Paraalternarentre los presostatos disponibles basta navegar usando las teclas . y.

a — Presostato en exibicion Fr=1, FrzZ o 0 — Exhibe el setpoint para cada salida digital del
presostato individual.
Conjuntos presentados con fondo blanco indican
e — [Iri-conectado; que la respectiva salida esta activa. En este
1 ¥ ¥ -desconectado. ejemplo, las salidas 1y 2 estan desconectadas y
las salidas 3,4, 5y 6 estan conectadas.

Erpe = 7
|l ]

— Modo de operacion:
iZ:compresion;
{1: descompresion.

9 — Valor dela presién de control.

:Fondo blanco

E Salidaactivada

éFondo negro

- Salida configurada pero desactivada




12.PANTALLA RESUMEN

12.6. Termostatos individuales:
Las pantallas de termostatos individuales se acceden a partir del Menu de Control.
Paraalternarentre los presostatos disponibles basta navegar usando las teclas . y . .

— Termostato en exhibicion: 0 — Estado de la salida de deshielo.
Tr-m1:Termostatoindividual 1;
TrmZ: Termostato individual 2; 9 — Estado de la salida de control.
Tr-m3: Termostatoindividual 3.
9 _ On-conectado: @ — Valor de temperatura de control.
¥ ¥-desconectado;
[ie=-deshielo. 0 — Setpointde temperatura.

9 — Modo de operacion:
F: calentamiento;
R refrigeracion.




12.PANTALLA RESUMEN

12.7.Entradas y salidas:
El menu de entradas y salidas permite ver el estado actual de todas las entradas y salidas del RCK-862 zé«e y de sus moédulos de expansion
configurados, como también verificarla su funcion.

o_ Indica el equipo y el item que est4 siendo

o — Indica el equipo que esta siendo visualizado. e
visualizado.

9 — Indica el estado o valor de la salida. e — Indica el estado o el valor de la entrada.

Para visualizar cual es la funcion atribuida para una determinada salida o entrada, presione la tecla., navegue hasta el item deseado por medio de
las teclas (@) v @y presione . nuevamente.

0 — Indica el item seleccionado.

e — Indica el presostato asociado.

9 — Indica la funcion del item seleccionado.




12.PANTALLA RESUMEN

12.8. Termostatos de proteccion de los compresores:
Lasinformaciones de los termostatos se acceden a partir del Menu de Control.
Para alternarentre los compresores disponibles basta navegar usando las teclas . y .

0 — Temperatura del compresor. e — Referencia del compresor.

@ — Estado de la salida de proteccién. 0 — Linea de succién.

12.9. Salidas conrotacion:
Permite visualizar el estado de las salidas de los conjuntos de salidas con rotacion.

— Indicaelindice delasalida: 0 — Indica el conjunto al que pertenece la salida.
[1ri: Salida conectada;
{1 ¥ f:Salidadesconectada;
AL.: Salidaenalarma.

6 — Indica el indice de la salida.




13.MENU DE CONTROL

El Menu de Control es accesible presionando la tecla g , Y cuenta con configuraciones y comandos de facil acceso a las operaciones del controlador
RCK-862 zt«.

Control de

E= Ly A |

e

0®0%®

®e®

®

®

?é

De acuerdo con eI mvel de acceso, permite que el usuario tome
diferentes acciones en el RCK-862 zéxe. Pueden definirse 3
niveles deacceso:
-Visualizador:
Modo estandar, no es necesario un cédigo.
- Técnico:
Permite hacer cambios en algunos pardmetros del sistema. El
Nivel técnico se activa con el codigo 123.
-Administrador:
Permite hacer cambios en todos los parametros del sistema
(suele utilizarse al realizar la configuracion inicial del sistema). El
Nivel Administrador se activa con el cddigo 717.
En el caso de que se inserte alglin cddigo invalido o que el RCK-
862 slwe quede inactivo durante 15 minutos, este regresa
automaticamente al modo Visualizador.

| e A
| i

El control del sistema puede conectarse o desconectarse. Cuando se
lo desconecta, el RCK-862 £« apenas monitorea el sistema
pero sintomaracciones.

Nota: La alteracion de algunas funciones como download de recetas
exige que el controlador esté desconectado.

| [P T By |
S Cier DO L,O L e

Fesrme de alarmass
salme 1l Armata

Rearma los presostatos en condicién de rearme manual o
automatico. Al realizar un rearme, este quedara registrado en el
historico de alarmas.

Cemtemimt = Gricos
Setroint econdmico:

Activa el setpointecondmico para cada grupo de presostatos.
FumF Do s
Activalafuncion Pump Down para cadagrupo de presostatos.

-
Lo,

Habilita y deshabilita l6gica de condensacién adiabatica para cada
presostato de descarga.

o o +-|.—
adlabaticas

Cond. flotante:
Habilita y deshabilita l6gica de condensacion flotante
para cada presostato de descarga.

Ertradas 9 salidas:

Exhibe un resumen de las entradas y salidas del
RCK-862 z¢«e, indicando el valor de la lectura de
los sensores, el estado actual de las entradas digitales
y salidas de control.

Mantenimisntos

Muestra y selecciona compresores o ventiladores
para entrar en el modo mantenimiento. Cuando el
equipo se encuentra en estado de mantenimiento,
permanece enelestadodesconectado.

Ind|ca Ia cant|dad de horas que cada compresor 0
ventilador se mantuvo en funcionamiento.
4+

I"‘I’ s | = l.-” LIE F l-E‘.-C-lUi’I l_'IE‘ 1'..'5

COMFFesS0res.

Visualizacion de los termostatos de proteccion de los
compresores.

Fecha o hora:s

Ajusta la fecha y el horario actual. Este campo es
importante para los registros de alarma y légicas que
utilizanreloj.

Fresostato individusl:
Visualizacion de las pantallas resumen de los
presostatos individuales.

Termostaio individuals

Visualizacion de las pantallas resumen de los
termostatos individuales.

Salidas conrotacidn:

Permite visualizar las pantallas de los conjuntos de
salidas conrotacion.




14.CONTROL DE SUCCION

14.1 Control de succion:

Los parametros de control de la succion se ajustan en el siguiente MenU: Mend principal —1.Configuracion de Funciones —2.Succion.

El control de los compresores esté asociado a un presostato de succion. El RCK-862 ¢« permite controlar hasta 3 presostatos de succidn con
hasta 6 compresores cada uno. Las salidas digitales indicadas como 01, 02...,06, son responsables por el control conecta-desconecta (On/Off) de
compresores y valvulas unloaders, mientras que las salidas analdgicas, indicadas como A1y A2, emiten una sefial 0-10V para convertidores de
frecuencia u otros dispositivos. EIl RCK-862 £« controla hasta tres valvulas unloaders por compresor, e incluye un Modo de control para
compresores variables como el Bitzer CRII.

Nota: Alarmas enlos presostatos de descarga también pueden actuar enlos compresores de succion.

14.2Modulacion de los compresores On/Off:

Cada fabricante de compresores tiene su propio modo de controlar las capacidades en sus compresores. Los compresores mas comunes presentan
dos etapas de operacion: conectado o desconectado. En este caso, se utiliza la modulacién conecta-desconecta (On/Off). Cuando se tienen
compresores con posibilidad de regular su capacidad por medio de activaciones de valvulas unloaders tipo step, se selecciona el tipo de acuerdo con
las siguientes opciones:

On/Off (Conecta/Desconecta) - Compresor conecta-desconecta que utiliza apenas una salida digital (relé) para su activacion.

On/Off501100 - Se asocia una salida principal y una salida auxiliar para el control en 3 etapas del compresor.

On/Off331661100- Se asociaunasalida principal y 2 salidas auxiliares parael control en 4 etapas del compresor.

On/Off501751100- Se asocia una salida principal y 2 salidas auxiliares para el control en 4 etapas del compresor.

On/Off251501751100 - Se asocia una salida principal y 3 salidas auxiliares para control en 5 etapas del compresor.

Asociado a modulacién de los compresores On/Off, se define un Modo de activacion (1 . 2. 1. 2& -(373)) para determinarla secuencia de actuacion
delas salidas de control de acuerdo con la construccion del compresor.

La salida principal, primera en conectarse y la Ultima en ser desconectada, se utilizar normalmente para activar el motor del compresor. Mientras que
las salidas auxiliares son, normalmente, utilizadas para activar o desactivar, unavalvula unloader sirve pararegular la capacidad del compresor.

EIRCK-862 s¢« incluye 3 modos de activacion segun la siguiente tabla:

Modo incremental Modo unloader Modo selectivo
Modulacién ON/OFF 50 | 100 Modulacién ON/OFF 50 | 100 Modulacién ON/OFF 50 | 100

Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O - - Apagado O O - - Apagado O O

50% ) O - - 50% ) ) - - 50% ) )

100% () () - - 100% () O - - 100% () O

Modulacién ON/OFF 33 166 | 100 Modulacién ON/OFF 33166 | 100 Modulacién ON/OFF 33166 | 100

Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O O - Apagado O O O - Apagado O O O

33% o O O - 33% o [ [ J - 33% o [ O

66% [ ] [ ] O - 66% [ ] [ ] O = 66% [ ] O [ ]

100% [ ] [ ] (] - 100% [ J O O - 100% o O O

Modulacion ON/OFF 50 1 751 100 Modulacién ON/OFF 50 | 75 | 100 Modulacién ON/OFF 50 | 75 | 100

Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O O - Apagado O @) O - Apagado @) @) O

50% ] O O - 50% o o o - 50% [ [ O

75% o [ @) - 75% o [ @) ; 75% o @) [

100% o o ) . 100% Y O O - 100% Y O O

Modulacién ON/OFF 25150 1 751100 Modulacién ON/OFF 25150 1 75 1 100 Modulacién ON/OFF 25150 1 75 1 100

Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O O O Apagado O O O O Apagado O O O O

25% () O @) O 25% () ] o o 25% o ® O O

50% () ([ @) O 50% o (] () O 50% () O o @)

75% ) ) o O 75% () o O O 75% ([ O O [

100% [ ) [ ) [ ] [ ) 100% [ ) O O O 100% [ ) O O O

Leyenda:
@ - Salida conectada
O - Salida desconectada

Ejemplo: Para un compresor con dos unloaders en el que cada valvula retira el 33,3% de la capacidad del compresor, puede seleccionarse la
modulacion del compresor como On/Off 331661100 (parametro 1. Z. = . 22 - (27)). Se define una salida para el motor del compresor, asociada ala
salida principal (1. 2. . 38 y 1. 2. . 29) El comportamiento de las salidas auxiliares se define por el parametro "Modo de activacion del
compresor” (1 . &. =« 28-(33F)).

Enel"Modoincremental", cuando apenas la salida principal del compresor esta activada, el controlador supone que el compresor trabaja con el 33,3%
de su capacidad. Cuando se active la salida auxiliar 1, se elevara la capacidad al 66,6% y cuando se active la salida auxiliar 2, llegara al 100% de la
capacidad nominal del compresor.

Enel“Modo unloader”, cuando la salida del compresor se active, el controlador supone que el compresor trabaja con el 100% de su capacidad. Cuando
se active la salida auxiliar 1, la capacidad activada sera del 66,6% y cuando la segunda salida auxiliar se active, la capacidad activadallegara al 33,3%
delacapacidad nominal.

En el “Modo selectivo”, cuando apenas la salida principal del compresor se activa, el controlador supone que el compresor trabaja con el 100% de su
capacidad. Cuando se active la salida auxiliar 2, se tiene un 66,6% y cuando la salida auxiliar 2 se desconecta y se conecta la salida auxiliar 1, se tiene

un 33,3% de la capacidad nominal del compresor.

20



14.CONTROLES DE SUCCION

14.3Modulacion de Compresores de Capacidad Variable (VCC):

Compresores de Capacidad Variable (VCC) son compresores controlados a través de una salida analdgica (VCC-Analdgico) o por medio de salidas
digitales de accionamiento rapido (VCC-Digital).

Solamente el compresor 1 de cada presostato de succién puede ser configurado como VCC y cuando opera en conjunto con compresores ON/OFF,
debe conectarse primeroy debe serel tltimo en desconectarse

14.3.1VCC-Analégico:

Para controlar un compresor de capacidad variable analdgico se utiliza una salida analégica de 0-10V y opcionalmente una salida digital Start/Stop. La
salida analdgica seleccionada en la funcion 1. 2. . Z& se configura en el menu 1.10 de acuerdo con las caracteristicas del dispositivo que sera
controlado (variador de frecuencia o médulo de control digital). El inicio de la modulacién de la salida (arranque del compresor) ocurre cuando la
diferencia entre la presion medida y el setpoint es equivalente o superior al valor minimo configurado. En el caso de que se configure un valor de
arranque delasalidaanalogica (1 . 1. = . %) el RCK-862 £éxe aplicaeste valordurante el tiempode arranque (1« & . x4 &F)

14.3.2VCC-Digital:

Para controlar un compresor del tipo VCC-Digital es necesario configurar una salida digital para activar el motor y una o mas salidas de activacion
rapida (SSR) para activar las valvulas de modulacién de capacidad. Durante la operacién del compresor, solamente una valvula se modula mientras
que las otras permanecen conectadas o desconectadas. La eleccion de cual valvula debe ser modulada es automatica, considerando el menor nimero
de activaciones entre las valvulas de un mismo compresor, con el objetivo de aumentar la vida util del conjunto.El arranque del compresor ocurre
cuando la capacidad requerida es superior al valor configurado en VCC-Digital: Capacidad minima (1 . 2. = . &%)y permanece operando sin carga
hasta que transcurra el tiempo configuradoen CVV: Tiempode arranque (1 = 2. = . &7).

El Algoritmo presente en el RCK-862 £¢«e determina automaticamente cuando las salidas auxiliares deben ser activadas. En el caso de que haya
interés en controlar las valvulas en intervalos de tiempo fijos, debe seleccionarse el periodo deseado en el parametro VCC-Digital: Periodo de control
(1.2.=.78).

Cada fabricante de compresor digital determina limites para el tiempo minimo de activacion de las valvulas de modulacion, que puede ser configurado en
VCC-Digital: Tiempo minimo de activacion delavalvula (1. 2. . ¥1).

Eltiempo maximo que el compresor puede funcionar sin carga se puede configurar en VCC-Digital: Tiempo maximo sin carga (1 - £ . =. ¥:Z), Transcurrido
este tiempo, el compresor activa una de sus valvulas de modulacién (elevando el caudal de fluido refrigerante en el compresor) por el mismo tiempo
configuradoen (1 . 2. . ¥2). Es posible configurar un tiempo de arranque para el compresor de acuerdo con:

Nota: Recompensar un tiempo de arranque menor que el tiempo maximosincarga (1 - & . . 7).

El RCK-862 £ permite controlar diversas variaciones de compresores digitales, permitiendo la modulacion de compresores de una hasta tres
valvulas auxiliares de control. Para seleccionar correctamente debe evaluarse cual configuracion corresponde a las caracteristicas del compresor, segun:
VCC-Digital 10-100 1V: Una salida principal para activacion del compresor y una salida digital (SSR) para modulacion de vélvulas auxiliares. Se considera
que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 10-100 2V: Una salida principal para activacion del compresor y dos salidas digitales (SSR) para modulacion de dos valvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 10-100 3V: Una salida principal para activacion del compresor y tres salidas digitales (SSR) para modulacién de tres valvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 0% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 33-100 1V: Una salida principal para activacion del compresor y una salida digital (SSR) para modulacién de valvulas auxiliares. Se considera
que la salida principal representa el 33% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 33-100 2V: Una salida principal para activacion del compresor y dos salidas digitales (SSR) para modulacién de dos valvulas auxiliares. Se
considera que la salida principal representa el 33% de la capacidad del compresor.

VCC-Digital 50-100 1V: Una salida principal para activacion del compresor y una salida digital (SSR) para modulacion de vélvulas auxiliares. Se considera
que la salida principal representa el 50% de la capacidad del compresor.

Lasiguiente tabla ilustra el comportamiento de las salidas con respecto a la capacidad requerida por el compresor sin considerar la rotacion de las salidas.
Modulacion de compresores VCC-Digital

Modulacién VCC-Digital 10-100 1V Modulacién VCC-Digital 33-100 1V Modulacién VCC-Digital 50-100 1V
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad Principal ~ Aux1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O - - Apagado O O - - Apagado O O
10-100% () @ - o 33-100% () @ - - 50-100% () @
>100% [ ] O - - >100% [ ] O - - >100% [ ] O
Modulacién VCC-Digital 10-100 2V Modulacion VCC-Digital 33-100 2V Modulacion VCC-Digital 10-100 3V
Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3 Capacidad  Principal Aux 1 Aux 2 Aux 3
Apagado O O O Apagado O O O Apagado O O O O
10-50% [ ] @ [ ) 33% [ ] @ [ ] 10-33% [ ] @ [ } [ )
50-100% ) O @ 66% () O @ 33-66% () @) @ [ ]
>100% [ ] O O 100% [ ] O O 66-100% [ ] @) O @
>100% ([ ] @) O O

Leyenda:

@ - Salida conectada

O - Salida desconectada
@ - Salida modulada

6/ Nota: Se supone que cuando unavalvula esta activada, el elemento controlado operasin cargay la capacidad del compresor es reducida.
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14.CONTROLES DE SUCCION

14.4 Modos de control:
Cadapresostato de succion puede ser programado en el parametro 1 . Z . = . 1 paraoperarde acuerdo con uno de los Modos de control: Modo Linear,
Modo Rotacion, Modo Zona Muerta, Modo Zona Muerta con rotacion y Modo Algoritmo Progresivo.

14.4.1 Modo lineal:

El Modo lineal se aplica cuando se utiliza compresores de misma capacidad, combinado, 0 no, con un compresor con modulacién proporcional
(inversor). La activacién de los compresores y sus valvulas unloaders (si han sido configuradas) ocurre de forma secuencial y en intervalos de presion
iguales. Sigue un orden creciente de acuerdo con sunomenclatura y/o desactivacion.

14.4.1.1 Modo lineal asociado apenas a salidas digitales - compresores ON/OFF + Unloaders

El Modo de control Lineal, cuando tiene tan solo salidas digitales asociadas, comanda la activacion y desactivacién de cada compresor de forma
secuencial y conintervalos de presion de igual magnitud (paso). EIRCK-862 z¢« utiliza un valor de setpoint € histéresis de presion para controlarla
succién de los compresores. En el caso de que los compresores tengan valvulas unloaders (salidas auxiliares), lal6gica de activacion y desactivacion
puede elegirse de acuerdoconlosparametros 1 . &. . 34 yi. 2. x. 35

Se asocian las salidas digitales a los compresores en el Menu Principal—1.Configuraciones de funciones — 1.2 Succién. El RCK-862 zé«e
define los puntos de activacion y desactivacion de acuerdo con el valor de la histéresis y la cantidad de compresores configurados en la succion, de
acuerdo conlavariable “paso"” definidaa continuacion:

Paso de activacion de las salidas digitales . Valor de la Presion de activacion de la salida “N”

; + Activacion = Setpoint + (N x Paso) :

Histerésis digital Valor de la Presion de desactivacion de la saida “N”

Paso = : Activacion = Setpoint + (N-1x Paso) :

Numero de salidas

Ejemplo: Control lineal asociado apenas a compresores conecta-desconecta (ON-OFF)
Solamente compresores ON/OFF

Cuando se utilizan compresores conecta-desconecta (ON/OFF), cada compresor esta asociado a una sola salida; por lo tanto, el Paso es igual ala
histéresis por la division delnimero de compresores.

‘. #« 1 Modode control: Lineal

1. 2 Setpoint: 25 psi

. & Histéresis On/Off: 6psi

<. 15 Cantidad de compresores: 6

'« x. 22 Modulacion del compresor 1: ON/OFF (conecta/desconecta)

« 2. 3. 25 Modulacion del compresor 2: ON/OFF (conecta/desconecta)
' Z4 Modulacién del compresor 3: ON/OFF (conecta/desconecta)
2% Modulacion del compresor 4: ON/OFF (conecta/desconecta)
( )

( )

'« 2% Modulacion del compresor 5: ON/OFF (conecta/desconecta
« £ . 27 Modulacion del compresor6: ON/OFF (conecta/desconecta

o el e
RO O T O O O O |
P

Eneste caso cada compresor estd asociado a una salida digital y el Paso se define como 6/6 =1 psi.

Salidas
31 C1+C2+C3+C4+C5+Ch
30 C1+C2+C3+C4+C5
29 C1+C2+C3+C4
g 28 C1+C2+C3
27 C1+C2
26 1
25 OFF
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14.CONTROLES DE SUCCION

Ejemplo: Control lineal asociado a salidas digitales de compresores con unloaders
Compresores On/Off con unloaders.

Enlos compresores que utilizan valvula de regulacion de capacidad unloader, se elige la ldgica de activacion y desactivacion de los relés principales y
valvulas auxiliares unloaders conforme parametros 1. Z. :. 34 -Secuenciadeactivacionesy 1. 2. = . 35 -Secuencia de desactivaciones.

1.2.=.1 Mododecontrol:Lineal

1.2.=. 2 Setpoint: 25psi

1.2.=.4 Histéresis On/Off: 6psi

1.2.=.15 Cantidadde compresores: 3

1. 2. =. 22 Modulacién del compresor 1: ON/OFF (conecta/desconecta)

= ¥ 23 Modulacién del compresor 2: On/Off 501100
24 Modulacion del compresor 3: On/Off 331661100
2& Modo de activacion del compresor 2: Incremental
= Modo de activacion del compresor 3: Incremental
4 Secuenciade activaciones: PPuu

w . o Secuencia de desactivaciones: PPuu

P
s s

ke fele s ke ke ke
L]

Polt b b Bl b2 B2

El compresor 1 es deltipo ON/OFF y requiere apenas una salida digital a la que pueda asociarse. El compresor 2 tiene una valvula unloader, porlo que
esta asociado a dos salidas digitales (principal y auxiliar 1). EI compresor 3 tiene dos valvulas unloaders, por lo que esta asociado a tres salidas
digitales (principal, auxiliar 1y auxiliar 2). Son seis en total las salidas digitales y su paso se define como: 6/6 = 1 psi.

Salidas digitales

31 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2 + U1c3 + U2c3
30 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2 + U1c3
29 Pc1 + Pc2 + Pc3 + U1c2
—~~
L 28 Pct + Pc2 + Pc3
N
27 Pc1 + Pc2
Pc1 = Salida principal del compresor 1
Pc2 = Salida principal del compresor 2
26 Pc1 Pc3 = Salida principal del compresor 3
Ulc2 = Salida auxiliar 1 del compresor 2
U1c3 = Salida auxiliar 1 del compresor 3
25 OFF U2c3 = Salida auxiliar 2 del compresor 3

14.4.1.2Modo lineal asociado a un compresor VCC en conjunto con compresores On/Off:

Cuando el compresor VCC, analdgico o digital, opera en conjunto con compresores On/Off —con unloaders 0 no—se lo controla a través de un valor de
setpointy dos histéresis. La histéresis del compresorVCC (1.%.=.5)correspondealintervalo de presion para control de la salida del compresor 1,y
la histéresis de los compresores On/Off (1. 2. . %) corresponde alintervalo de control de los deméas compresores.

Elcompresor VCC es el primero en activarse y el Gltimo que debe desactivarse. Existe untiempo de validacion (1 . 1 . = . &) paraactivar o desactivar
compresores o valvulas unloaders cuando el compresor alcanza su limite superior o inferior de actuacion. Para cada compresor o unloader activado o
desactivado, la capacidad del compresor VCC se recalcula para compensar la parte afiadida o retirada.

Ejemplo:

1.2.:.1 Mododecontrol: Lineal

1.2.=. 2 Setpoint: 25psi 1.2, 1 S Cantidad de compresores: 3

1.2.= 4 Histéresis On/Off: 4psi ::-::. £2 Modulacién del compresor 1: VCC-Analogico

1.2.x.5 HistéresisVCC:2psi « 23 Modulacion del compresor 2 = On/Off (conecta/desconecta)
1.2.=. ':l T|empo integral: Off # . 24 Modulaciéndel compresor 3 =0n/Off (conecta/desconecta)

El compresor 1 (proporcional) utiliza salida analdgica (0-10V), y cada uno de los compresores 2 y 3 utilizan una salida digital. El paso de las salidas
digitales se define como: 4/2 = 2psi

Pc1=100%
31 Pc2 + Pc3
= o/ _ ) =0% - 9 .
29 Pcl 'P'é1'2'02 /PO.C.g.Q/q .................................... E’QT....QF.{%;. 100%..... /\ pSi -Presion de succion
rg Pc1 -Capacidad del compresor VCC
Q
~ P c2 -Salida principal del compresor 2
27 PC1=180%'>0% ............................ Pc1.=0% :>100% Pc3 -Salida principal del compresor 3
02_ -
-
/

25 0///:01=0% ............................................................................................................ Pc1=0%
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14.CONTROLES DE SUCCION

14.4.1.3Modo lineal asociado aun compresor VCC-Analdgico:
EI'VCC-Analdgico se utiliza para activar variadores de frecuencia o médulos para control de compresores que reciben una sefial entre 0-10V. El control

utiliza los parametros del valor de setpointy de la histéresis del compresor VCC. También es posible asociar una entrada digital para salida Start- stop
delcompresor VCC.

Exemplo

Modo de control: Lineal
Setpoint: 25psi

Histéresis VCC: 6psi ]
Tiempointegral: Off P

1. =7 Salida principal Star-stop del compresor 1: 01
. &7 VCC: Tiempodearranque: 60s

. &8 VCC: Tiempode validacion: Oseg

* Valorminimo de lasalida analdgica: 10%

r )
-
s
-
s

i
-
&
o

15 Cantidad de compresores: 1

et ek e et et
= =® ® = = =

f o > o 1.18&.=.3 Valordearranque delasalidaanalégica: 15%
i 2 Modulacion del compresor 1: VCC-Analégico 1. 18. .4 Valorméaximodelasalidaanalégica: 100%
1.2.=.3& Salidaanal6gicadel compresor 1:A1

(psi)

14.4.1.4Modo lineal asociado a un compresor VCC-Digital.

El VCC-Digital se utiliza para activar compresores con modulacion de capacidad actuadas por valvulas solenoides PWM. El control utiliza los
parametros del valor de setpointy de la histéresis del compresor VCC.

Ejemplo: Compresor con modulacion en 2valvulas, cadauna con el 50% de su capacidad.

1.2. .1 Mododecontrol: Lineal 1.2.x. 38 Salidaauxiliar1delcompresor1: 02
1.2.=.2 Setpoint: 25 psi 1. 2. =. 3% Salidaauxiliar2 del compresor1: 03
1.2.=.5 Histéresisdelcompresor VCC:6psi i. =% VCC-Digital: Capacidad Minima: 10%
i. 15 Cantidad de compresores: 1 i. “i VCC-Digital: Periodo de control: Auto
i. 2 Modulacion del compresor 1: PWM0110...100 (2V) i. . ¥ 1 VCC-Digital: Tiempo minimo de activacién de lavalvula: 5 seg
1.2.=. 57 Salidaprincipal del compresor 1: 01 1.2.=. 72 VCC-Digital: Tiempo maximo sin carga: 120 seg
31 .............................................................................................................................................................
E).; 28 .............................................................................................................................................................
Tiempo minimo sin carga
25,6
25 .............................................................................................................................................................
P
Modulando : Modulando
UL il v u
‘ Modulando Modulando
V2




14.CONTROLES DE SUCCION

14.4.2Modorotacion:

Este modo opera de forma analoga al Modo Linear pero realizando una rotacién horaria para activar y desactivar el compresor de acuerdo con el
registro de las horas en operacion de cada compresor. Cuando el control reconoce la necesidad de activar un compresor, la preferencia es activar el
compresor con el menor registro de cantidad de horas completas de funcionamiento. Asimismo, cuando es necesario desactivar el compresor, se dara
preferencia al que haya estado conectado por un nimero mayor de horas completas. El nimero de horas de funcionamiento de cada compresor puede
servisualizado en el Ment de Control, enla opcion Horémetros. En este mismo menu es posible poner en cero uno (seleccione el compresor y presione
& ) otodos (mantenga presionado @ por 2 segundos) los tiempos de operacion.

Como el compresor con modulacién VCC es siempre el primero en conectarse y el Ultimo en desconectarse, no entraenlarotacion, o sea, larotacion se
realiza solamente con compresores asociados alas salidas digitales.

14.4.3Modo zona muerta:
Este Modo de control se usa para crear una region de control alrededor del setpoint sin activar y desactivar compresores cercanos Laregion de zona
muerta se define por los parametros Diferencial inferior de zonamuerta (1 . & . = . ¥)y Diferencial superiordezonamuerta (1 . 2. =4 &).

‘ 6/ Nota: En este modo de control no se permite el uso de Compresores de Capacidad Variable (VCC).

Exemplo:
1.o2asa 1 Modo de controle: Zonamuerta

1.2.=. 2 Setpoint: 30psi 1.2. .22 Modulacion del compresor 1: On/Off (conecta/desconecta)
1. 2. .4 Histéresis de los compresores On/Off: 12psi 1. 2. . 23 Modulacion del compresor 2: On/Off (conecta/desconecta)
1.:2. .7 Diferencialinferior de zonamuerta:10,0 psi 1. 2. .24 Modulacion del compresor 3: On/Off (conecta/desconecta)
1. 2. =. 58 Diferencial superiorde zona muerta: 15,0 psi 1.2.=.%1 Tiempoentreactivaciones: 30 segundos

1. 2. 175 Cantidad de compresores: 3 1.2.=. &2 Tiempoentre desactivaciones: 60 segundos

Paso de activacion = Histéresis de las salidas digitales / Numero de compresores =12,0/3=4,0 psi

Sin considerar el efecto de la zona muerta, los valores de presién para la activacion de los compresores 1, 2y 3 deberian ser, respectivamente, 34,0,
38,0y42,0psi.
Considerando el efecto de la zona muerta, ningin compresor debe ser activado hasta que la presion supere 45,0 psi, por lo que los compresores 1a 3
solamente se activan cuando la presion supera este valor respetando los tiempos entre activaciones.
En el caso de que la presién disminuya y entre en la regién de zona muerta, los compresores permaneceran activados hasta que exceda el intervalo
Diferencial de zona muerta inferior. Un compresor se desactivainmediatamente y los demas se desconectan gradualmente respetando el tiempo entre
desactivaciones. Si la presion cae rapidamente cruzando las franjas de desactivacion instantanea, el compresor se desactiva inmediatamente. El
paso paradesactivacioninstantanea se define segun:
Paso de desactivacioninstantanea = Diferencial de zona muertainferior/ (numero de etapas activas-1)=10/(3-1)=5
Elcompresor 3 se desactiva al cruzar el limite inferior, 20 psiy los compresores 1y 2 se desconectan segun:
Caso 1: Si la presién permanece dentro de la franja de 20,0 y 15,0 psi. El compresor 2 se desconecta 60 segundos después del compresor 3 y el
compresor 1 se desconecta 60 segundos después del compresor 2.
Caso 2: Si la presién disminuye rapidamente hasta la franja entre 15,0 y 10,0 psi. Los compresores 2 y 3 se desconectan inmediatamente y el
compresor 1 se desconecta 60 segundos después.
Caso 3: Sila presion disminuye rapidamente a un valor inferiora 10,0 psitodos compresores se desconectan inmediatamente.

Diferencial

uperior
de la Zona Muerta

So Paso do
0 compresor 3
n.®

o

e Paso do
oL compresor 2
g8

25 Paso do
8_8 compresor 1
3=

= .

o8 Setpoint

Diferencial Inferior
de la Zona Muerta

Punto de
desconexion
intantanea 1

Punto de
desconexion
intantanea 2

..... ASOSA |6OS| 0 1 2 3
-1 ¥ ¥
Tiempo entre Tiempo entre Cantidad de
accionamientos desactivaciones compresores conectados

14.4.4Modo ZonaMuertaconrotacion:
Se aplica el Modo de control de zona muerta en conjunto con la rotacion, al que se da preferencia para activar compresores con menor registro, tiempo
conectado, y para desactivar compresores con mayor registro de tiempo conectado.

‘ 6/ Nota: En este modo de control no se permite el uso de Compresores de Capacidad Variable (VCC).
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14.4.5Modo algoritmo progresivo:

El Algoritmo Progresivo es un Modo de control ideal para sistemas que utilizan compresores de diferentes capacidades para succién. El Algoritmo
Progresivo considera las capacidades de cada compresor para suplir la demanda térmica del sistema buscando optimizar el uso de las vélvulas
unloader, minimizar el nimero de arranques y desconexiones de compresores. Este modo puede trabajar con 6 compresores, como maximo, por
succion donde uno de ellos puede ser configurado como Compresor de Capacidad Variable (VCC). Cuando el compresor 1 se configuracomo VCC, es
el primero en activarse y el Ultimo en desactivarse. El Modo Algoritmo Progresivo utiliza setpointy una tnica histéresis " Histéresis del modo de control
AP".

Ejemplo de aplicacion:

1.2.=. 1 Modode control:Algoritmo Progresivo 1.2.=. 18 Capacidaddel compresor 3: 20Kw

1.2 2 Setpoint: 25psi 1.2« 22 Modulacién delcompresor 1: On/Off 501100
1.2 & Histéresis delModo de control AP: 10psi 1.2.=. 23 Modulaciondel compresor2: On/Off501100
1.2 2 Tiempo integral: Off 1. 24 Modulacion del compresor 3: On/Off501100
1.2.=. 15 Cantidad de compresores: 3 1.2.=. 28 Mododeactivacion del compresor 1: Incremental
1.2.=. 1% Capacidaddel compresor 1: 8Kw 1.2 23 Modo de activacion del compresor 2: Incremental
1.2.=. 17 Capacidaddelcompresor2: 12Kw 1.2.=. %8 Mododeactivacion del compresor 3: Incremental

(entrega de potencia)

-------- 20%

C1

------- 10%

0%

Ut 100% o R SRR fi-------i-

T nEEEE TS 30%

c2 P 50%

---------------- 15%
OFF

-- 0%

Ut 100%

------------------- 50%

C3 P 50%

------------------------------------------------------------------ 25%

OFF s 0%
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14.4.6 Accidnintegral:

En algunos sistemas el control de compresores con accion solamente proporcional (setpoint e histéresis) tiende a presentar un error en régimen
permanente (no alcanza el setpoint) o presentar comportamiento oscilatorio (variacion de presion excesiva en torno al setpoint y nimero elevado de
arranque de compresores).

En estos casos, el uso de la accidn integral en conjunto con el control proporcional tiene el objetivo de mantener la presién de control estable,
convergiendo a valores que se acercan mucho del setpoint.

Ejemplo de aplicacion:
Control solamente Proporcional
5 Histéresis 5 Histéresis
3] 5
o (]
o} >
(%] 2]
(0] (]
© ©
c C
© 0
[%] [}
j< 2
o Setpoint ................................................. o Setpoint
Tiempo
Control Proporcional + Integral
5 Histéresis
]
o
>
(2]
[0}
©
c
kel
0
o
o Setpoint

Tiempo

Laaccionintegral puede ser utilizada en todos los Modos de control, inclusive en los que actian solamente en las salidas On/Off. Para activarla accion
integral basta configurar unvalor diferente de Off en el pardmetro Tiempointegral (1 . 2. = =).

Cuanto mayor seaelvalor configurado, méas lento y estable es el comportamiento del sistema.

Cuanto més bajo sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio es el comportamiento.

6/ Nota: La definicion de este parametro depende de la capacidad del sistemay la velocidad de respuesta de sus oscilaciones de presion.
Y Se sugiere iniciar las pruebas para definir este parametro utilizando el valor de 330 segundos.

27



15.CONTROLES DE DESCARGA

15.1 Modos de control

El Modo de Control de descarga (1. %. . 1) define la preferencia de las activaciones y desactivaciones de los ventiladores. Para el control de la
descarga el RCK-862 ¢« incluye los siguientes Modos de control: Modo Lineal, Modo Rotacion, Modo Zona Muerta, Modo Zona Muerta con
Rotacion.

15.2 Tipos de control de ladescarga

El control de la descarga puede realizarse a través del monitoreo de la variable presion o temperatura. Se ajusta el tipo de control de acuerdo con la
variable que se desea utilizaren el parametro Tipode control (1 . 3. =+ &).

Presion: Al configurar el Tipo de control (1 . . = . ) para presion, el RCK-862 g« utiliza los parametros relativos alapresionde 1. 3. . &a
1.3.=. 18 Enestetipode controlaun puede afiadirse un sensor de temperatura (1 . =. = . 2 1) paramonitorearlatemperatura de salida del fluido
refrigerante del condensador (calculo de subenfriamiento).

Temperatura: Al configurar el Tipo de control (1 . Z. = . &) para temperatura, el RCK-862 £« utiliza los parametros relativos a la temperatura
1.%3.=.11a 1.3, =18,

15.2.1 Modo lineal

15.2.1.1 Modo lineal asociado apenas a salidas digitales-ventiladores ON | OFF

ElModolineal, cuando tiene apenas salidas digitales asociadas, comanda la activacion y las desactivaciones de cada ventilador de forma secuencial y
conintervalos de presion/temperatura de mismamagnitud (paso).

EIRCK-862 £¢«. utiliza un valor de setpoint e histéresis de presion o temperatura (depende del tipo de control) para controlar la descarga.

Valorde laPresion de activacion de la salida “N" activacién = setpoint + (N x Paso)
Valor de la Presion de desactivacion de la salida “N" activacion = setpoint + (N-1x Paso)

Paso para activacion de las salidas : Valor de la Presion de activacion de la salida “N”
+ Activacion = Setpoint + (N x Paso) :
5 Histéresis digital : * Valor de la Presion de desactivacion de la salida “N” :
aso= : :

Activacion = Setpoint + (N-1 x Paso)

Numero de salidas

Ejemplo:
1.3%.=. 1 Mododecontrol:Lineal 1.3.=.24 Cantidaddeventiladores: 6
1.73.=. 3 Setpoint: 250 psi % 3. 25 Modulacion del ventilador 1: sinmodulacién
1. %.=. 5 Histéresisdelas salidas digitales: 20 psi 1. %, =. 39 Tiempo Integral: Off
Salidas

Eneste caso cadaventilador esta asociado a una salida digital y el paso se define como 60/6 = 10 psi

310 F1+F2+F3+F4+F5+F6
300 F1+F2+F3+F4+F5
290 F1+F2+F3+F4

g 280 F1+F2+F3
210 F1+F2
260 F1
250 OFF

15.2.1.2 Ventilador con modulacioninversor:

El control de ventiladores con convertidor de frecuencia utiliza una salida analégica (0-10V).

Solamente el ventilador 01 de cada descarga puede ser configurado como inverter. Durante su actuacion, el ventilador con modulacion inverter es el
primero en activarse y el tltimo en ser desactivado. Ejemplo: Enelitem 1. . . 25 la “Modulacion del ventilador 01" como “Inverter" y seleccionar
una salida analdgica para el convertidor. Puede seleccionarse una salida digital para funcién de start / stop, seleccionando una salida digital en el
parametro Ventilador Salidadigital (1 « & . = 27).

Es posible configurar los valores de trabajo de la salida (maximo, minimo y de arranque) en el ment Salidas analogicas 1. 1.

Puede seleccionarse laactuacionintegral en conjunto con la proporcional (modo Pl) utilizando el parametro Tiempo Integral (1 « 3. . 3%).

Nota: Cuando mas de un ventilador sea controlado por apenas una Unica salida proporcional, se configura el nimero de ventiladores (1 - 3. x. 24)
como 1yModulaciéndel compresor (1 . %. =. 25)como Inverter.
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15.CONTROLES DE DESCARGA

15.2.1.3 Modo lineal utilizando un ventilador (inversor) en conjunto con ventiladores asociados a salidas digitales:

Elventilador 1 de cada descarga puede ser controlado proporcionalmente y asociado a una salida analdgica proporcional 0-10V para controlarlo. Para
esto es necesario seleccionar la modulacion del ventilador 1 como inversor y atribuir una salida analégica (1 . . = . Z&). El uso de una salida con
funcién Start-stop es opcional y para configurarla basta seleccionar una salida digital para el ventilador en el parametro Ventilador 1 Salida digital
( LT Zu_')

Cuando el ventilador inversor trabaja junto con ventiladores ON | OFF, el control se realiza a través de un valor de setpointy dos histéresis. La histéresis
de la salida analdgica (1. 3. . &) corresponde al valor maximo de la salida del compresor inverter y la histéresis de las salidas digitales
(1. 3. =.5)corresponde atodos los ventiladores ON | OFF activados.

El ventilador inverter es el primero en activarse y el Gltimo que debe desactivarse. Los ventiladores ON | OFF se activan después de que ventilador
inverter haya llegado al 100% de su velocidad. Para cada ventilador activado, la salida del compresor Inverter se reduce para compensar la parte
afiadida. De formaanaloga, cuando un ventilador se desconecta, el valor de la salida analdgica aumenta para compensar la parcela que fue reducida.

Exemplo:

1.3. . 1 Mododecontrol: Lineal 1. 3. =. & Histéresisanaldgica: 10 psi

1. 3. =. 2 Tipode control: Presion 1.%.=. 24 Cantidaddeventiladores: 3

1.3.=. 3 Setpoint: 250 1.3.=. 25 Ventilador 1 Modulacion: sinmodulacién
1. 3. =. 5 Histéresisde las salidas digitales: 20 1. 3. =. Z%Tiempointegral: Off

Eneste caso cadaventilador esta asociado a una salida digital y el paso se define como 20/2=10psi.

F1=100%
F2+F3
280 .....................................................................................................................................
D70 o) F1=2100%>0% o . ) F1=0%->100% . . /\ psi
= e F
28
= F2
260 FIZI0% 20% g frm g X F1=0% > 100% F3
-— ’
-
/
F1=0% = 0%
250 / ...................................................................................................................... F1=0%
15.2.2Rotacion:

Este modo opera de forma anéloga al Modo Lineal pero realizando una rotacion horaria para activar y desactivar los ventiladores de acuerdo con el
registro de las horas completas trabajadas de cada equipo. Cuando el control reconoce la necesidad de activar un ventilador, daré preferencia al
ventilador con manos cantidad de horas completas trabajadas. De lamisma forma, cuando es necesario desactivar un ventilador, la preferencia es por
el que cuenta con mas horas completas conectado.

Elnimero de horas trabajadas de cada ventilador puede consultarse en el menu de control, en la opcion Horometros. En este mismo mend es posible
poner en cero uno (seleccione el compresory presione @) o todos (mantenga presionado @ por 2 segundos)los registros de horas.

Como el ventilador con modulacién Inverter es siempre el primero en conectarse y el ultimo en desconectarse, no entraen larotacion, o sea, larotacién
serealiza solamente con ventiladores ON | OFF.

15.2.3 Zonamuerta:
Este Modo de control se usa para crear unaregion de control alrededor del setpoint sin activar y desactivar los ventiladores. El funcionamiento para los
presostatos de descarga es analogo al de los presostatos de succion.

6/ Nota: Eluso de ventiladores proporcionales (inversor) no se permite en este modo de control.

15.2.4 Zonamuerta+rotacion:

Este modo opera de forma analoga al Modo Lineal pero realizando una rotacion horaria para activar y desactivar los ventiladores de acuerdo con el
registro de las horas trabajadas. Cuando el control reconoce la necesidad de activar un ventilador, la preferencia sera por el que tenga menos horas
completas trabajadas. De lamisma forma, cuando es necesario desactivar un ventilador, se da preferencia al que haya cumplido mas horas de trabajo.

Elnumero de horas trabajadas de cada ventilador puede consultarse en el menu de control, en la opcién Hordmetros. En este mismo men es posible
poneren cero uno (seleccione el compresory presione 8 ) o todos (mantenga presionado &8 por 2 segundos) los registros de horas.

Como el ventilador con modulacion Inverter es siempre el primero en conectarse y el Ultimo en desconectarse, no entra en rotacién, o sea, la rotacion
serealiza solamente con ventiladores sinmodulacién.

6/ Nota: El uso de ventiladores proporcionales (inversor) no se permite en este modo de control.
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15.CONTROLES DE DESCARGA

15.2.5Accionintegral:

En algunos sistemas el control de ventiladores con accién solamente proporcional (setpoint e histéresis) tiende a presentar un error en régimen
permanente (no alcanza el setpoint) o presentar comportamiento oscilatorio (variacion de presidn excesiva en torno al setpoint y nimero elevado de
activaciones de ventiladores).

En estos casos, el uso de la accién integral en conjunto con el control proporcional tiene el objetivo de mantener la presion de control estable,
convergiendo a valores que se acercan mucho del setpoint.

Control solamente Proporcional

S Histéresis S Histéresis
(W] (O]
[&] (]
(%] %]
(O] (O]
© ©
(O] (O]
© ©
c c
hel ©
8 8
a Setpoint ..o a Setpoint
Tiempo
Control Proporcional + Integral
S Histéresis
]
(]
3
° ,/ Nota: Efecto integral redujo la oscilacién y aproximé el sistema
© al setpoint.
he]
0
o .
a Setpoint

Tiempo

Laaccionintegral puede ser utilizada en todos los Modos de control, incluso enlos que actian solamente en las salidas ON/OFF. Para activar la accién
integral basta configurarun valor diferente de Offen el pardmetro Tiempointegral (1 « % . = 3%).
Cuanto mayor seaelvalor configurado, mas lento y estable es el comportamiento del sistema.

Cuanto més bajo sea el valor configurado, méas rapido y oscilatorio es el comportamiento.

,/ Nota: La definicion de este parametro depende de la capacidad del sistema y la velocidad de respuesta de sus oscilaciones de
Y presion. Se sugiere iniciar las pruebas para definir estos parametros utilizando el valor de 350 segundos.
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16.FUNCIONES AUXILIARES

EI RCK-862 ¢« permite configurar algunas funciones complementarias para controlar el sistema Rack. Las l6gicas de Pump Down y Termostato
de proteccién de los compresores se aplican a las succiones. Las ldgicas de condensacién adiabatica y condensacion flotante se aplican a las
descargas y su objetivo es ajustar el Rack para trabajar con menor consumo energético. Las ldgicas de Presostato individual permiten controlar hasta
3 presostatos de formaindependiente con respecto al control principal del Rack.

Las légicas de termostato individual permiten controlar la temperatura de forma individual 0 asociada a un presostato de succién, como también
realizarlogicas de deshielo basadas en tiempo.

Laldgica de salidas con rotacion permite ciclar la actuacion de salidas con base entiempo. Y la Légica de Estado del control permite asociar una salida
digital paraindicarlaactivacién del control.

16.1 Pump down:

EIPump Down permite desconectar los grupos de refrigeracion y recoger el fluido refrigerante. Al activar el Pump Down, el control desconecta el tltimo
compresor de cada succidn en un setpoint de presion mas bajo que el setpoint de presion de operacion, permitiendo reducir la cantidad de fluido
refrigerante almacenada en las lineas de succién. La salida de control utilizada para el proceso Pump Down es de uso opcional y tiene un
comportamiento inverso: durante la operacion normal, permanece activa, y cuando el Pump Down se activa, la salida se desconecta. En este caso se
puede utilizar una valvula solenoide normalmente cerrada para controlar el paso del fluido refrigerante. El Pump Down se configura en el menu
1.7. 1. EIRCK-862 s« permite que la desconexion con Pump Down se haga de forma manual o automatica.

La desconexién manual se realiza via Menu de control - Pump Down. Cuando se envia el mando, la salida se desconecta y se bloquea el paso de
fluido. El ultimo compresor de la cada linea de succién permanece operando hasta que la presion de succion llegue al valor configurado en "setpointde
Pump Down" (1. 7. 1.x.2) 0 hasta que transcurra el tiempo configurado en "Tiempo méximo para Pump Down" (1. 7. 1. . 3). La salida
permanece desconectada hasta que se envie un nuevo mando para salir de la condicién de Pump Down.

La desconexidon automatica se realiza en cada linea de succion por medio de un vinculo con uno o mas termostatos. Los termostatos son
responsables por comandar el inicio de la desconexion por Pump Down y el retorno del estado de Pump Down liberando para activacion de los
compresores.

Un vinculo entre un termostato externo y una linea de succion se realiza configurando una entrada auxiliar con la funcién de Pump Down en el menu
1. &. Paracrearunvinculoentre untermostatointerno "Termostato Individual (i . 7. &)”yunalineade succion basta seleccionarlalinea de succion
enelmend 1.7.%.x.7 sininguno de los termostatos vinculados tiene demanda por refrigeracién, la salida de Pump Down se desactiva
bloqueando el paso de fluido. En este caso, el tltimo compresor de la linea de succidén permanece activo hasta que se alcance el setpoint de Pump
Down o el Tiempo Maximo. Si, al menos, un termostato tiene demanda por refrigeracion, la salida de Pump Down se conecta y el sistema vuelve a
operarnormal. Durante el proceso de recogida, las alarmas de presion bajay sobrecalentamiento critico, bajo y alto permanecen desconectados.
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16.FUNCIONES AUXILIARES

Ejemplo:

Succién 1 operando con 2 compresores, 2 Termostatos Externos y 1 Termostato Individual:
Succion1:

1.2.=. 2 Setpointde presion: 50,0 psi

1.2 < Histéresis de los compresores On/Off: 10 psi

1.2 15 Cantidad de compresores: 2

1.2 2 Modulacion del compresor 1: On/Off

1.2 % Modulacion del compresor 2: On/Off

1.2.x. 37 Salidaprincipaldelcompresor 1: 01

1.2.=.38 Salidaprincipal del compresor2: 02

PumpDowndel grupo1:
7. 1.1 HabilitaPumpDown: Si
Z Setpointde Pump Down: 5,0 psi
. = Tiempomaximo para Pump Down: 5 minutos
. 4 SalidaDigital: 03

Pk e ke ke
= = =

1
1.

1

1

Termostatos externos (entradas auxiliares 1y 2):

Entrada1:

1.&.:. 1 Presostato: Succion 1

-« 2 Funcionde laentrada: Activa Pump Down
il

Direccion de laentrada digital: 11

s 03

e
u
T 0

Entrada2:

1.&.:. 1 Presostato: Succion 1

1. %, x. 2 Funcidondelaentrada: ActivaPump Down
1.&.=.4 Direcciéndelaentradadigital: 12

Termostato Individual:

1.7.8.:. 1 Mododeoperacion: Refrigeracion
2 Setpointde temperatura: 5°C

. &. . 7 Presostatovinculado: Succion 1

« B . S Salidaprincipal: 04

I Bt Bt B |

f fede ke
s = om

En este ejemplo, el control de la Succidn 1 entra en proceso de Pump Down cuando las entradas digitales |1y 12 estén activadas y la Salida O4 esté
desconectada. (Termostatos externos solicitando Pump Down y Termostato interno por debajo del setpoint).

12 Termostato em
operacion
Proceso de
———— Pump Down
04
PD

Después de desconectar el ultimo compresor, la activacién de los compresores permanece bloqueada hasta que alguno de los termostatos tenga
demanda porrefrigeracién. (Entradas |1 012 desconectadas o Salida O4 conectada). Presion de succion

Punto de activacion
del compresor C1

Setpoint de
Succién

Setpoint de
Pump Down

Desconexién del
compresor 1

Compresor 1

Cierre de la Apertura de la valvula y
valvula liberacion del compresor

Salida de
Pump Down
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16.FUNCIONES AUXILIARES

16.2 Termostatos de proteccion de los compresores:

Esposible configurar untermostato de proteccion para cada uno de los 6 compresores de las 3 lineas de succién. Cada termostato tiene un sensor para
medir latemperatura del compresor, una salida digital para activar un dispositivo de refrigeracion y una alarma de desconexion. Lasaliday laalarmade
temperaturaalta solo se activan con el compresor conectado.

La salida se activa si la temperatura del sensor es mayor que el valor de temperatura de control (1. 7. Z. =. 1) + histéresis (1. 7. Z. =. ) yla
salidase desconecta siel valor de latemperatura es menor que el valor de la temperatura de control.

Temperatura de control Lt panuny

e e a PSSt B
© + histéresis R ., s .,
S RO ., ““ : .
© O ‘e o : *e
S e ‘0 ......... S 9:’ ........... “'. ........................ _.‘ ................................
o Temperatura de R : : R LLL TP
E * R : . .
3 control .+
© ON .........................................................................................
=
3

OFF ..................................................

En la funcion Termostatos de proteccion de los compresores puede definirse una temperatura méaxima para el funcionamiento del compresor. En el
caso de que la temperatura del compresor exceda el valor de la Temperatura de desconexién del compresor (1. 7. &. =. &) el compresor se
desconectay se crea un evento de alarma. El compresor volvera a operar cuando el sensor de temperatura del termostato sea inferior a la temperatura
de desconexion menos la histéresis.

o lemperatura de desconexion.................. A UL oL Z
=] del compresor - ., R .
© % ‘t“ . *.
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16.3 Condensacion adiabatica:

Con el uso de la légica de condensacién adiabatica es posible reducir la temperatura del aire externo en contacto con el condensador vy,
consecuentemente, reducir la presion de operacion de la descarga. El control de condensacion adiabatica activa una bomba de agua o de una valvula
que alimenta la cortina de agua por donde el aire externo pasa antes de llegar al condensador. La activacion de la salida se realiza por control de
temperatura, utilizando uno o dos sensores, 0 exclusivamente por tiempo actuando por medio de un temporizador ciclico (tiempo conectado y tiempo
desconectado). El control se mantiene permanentemente activo en el caso de que la configuracién de su Modo de control (1 . 7. 3. :. 1) no se
determina utilizando los pardmetros de horadeinicio (1 . ¥. %. 1. 13)eHorariodetermino (1. ¥. 3. 1. 14)o0asociadosaunaentradadigital.

16.3.1 Control por temperatura:

En el Modo de control por temperatura es necesario instalar un sensor para medir la temperatura del aire externo (sensor de bulbo seco) y,
opcionalmente, otro sensor para medir la temperatura del aire después de haber pasado por la cortina de agua (sensor de bulbo humedo). Puede
configurarse el Modo de control (1.7.7%.=. 1) como Temperatura con temporizador ciclico y en este caso la salida cicla entre conectada y
desconectadaen lugar de permanecer activada, siempre que la condicion de activacion por temperatura presente condiciones de activarse. El periodo

delciclo debe serconfigurado en los parametros Tiempo conectado (1 . ¥« &4 = . #)y Tiempo desconectado (1 « 7w F . x. 16).

Silos parametros Temperatura para activacion y/o Temperatura para desactivacion sean configurados como OFF (desconectado), el control se realiza
solamente por diferencial, utilizando los dos sensores.

Si los parametros Diferencial para activacion y/o Diferencial para desactivacion se configuran como OFF (desconectado), el control se realiza
solamente por temperatura, utilizando apenas el sensor de bulbo seco.

Enelcasode que elModode control (1 . ¥. %. . 1)seaconfigurado como Temperatura con temporizador ciclico, la salida se mantendra ciclandoen
vez de quedar permanentemente activada, siempre que la condicion de activacién por temperatura presente condiciones de activarse.

-

Elperiododel ciclo debe ser configurado en los parametros de Tiempo conectado (1 . 7. &. =. 9)y Tiempodesconectado (1 . 7w 3. =. 18).

-
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16.FUNCIONES AUXILIARES

16.3.1.1 Control portemperatura utilizando dos sensores (Diferencial TBS-TBU)

La salida de control se activa cada vez que el diferencial entre las lecturas de los dos sensores sea menor que el Diferencial de activacion
(1.7.3.x.4)ysedesactivara cuando el diferencial sea mayor que el Diferencial de desactivacion (1. 7. 3. = ‘) En este caso es necesario
utilizar dos sensores, uno de temperatura de bulbo seco (1. %. . 273) y otro de temperatura de bulbo himedo (1. ¥. . . ). El control por
diferencial de temperatura solamente sera habilitado cuando la temperatura externa (TBS) sea mas alta que el valor configurado en el parametro
Temperatura minima de operacion (1. ¥. %. x. &). Si el diferencial de desactivacion no se alcanza dentro del intervalo de tiempo configurado en
Tiempo de validacion del diferencial (1 . ¥. %. =. ¥) la salida se desconectard y permanecera bloqueada hasta que transcurra el Tiempo para el
préximo intento (1. 7. 3. =. ). Para que el control se realice utilizando los dos sensores, los parametros de Temperatura para activacion
(1«7.3.=.2)yTemperaturaparadesactivacion (1 . ¥. Z. = . %) deben configurarse como OFF (desconectado).
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16.3.1.2 Control por temperatura utilizando un sensor (TBS)
En este modo se utiliza apenas un sensor de temperatura para medir la temperatura del aire en el ambiente donde se encuentra el condensador. En el
caso de que el valor de Temperatura para activacion (1. ¥. 3. =. 1)seaalcanzado, la salida de control se activa hasta volver a la Temperatura para
desactivacion (1. 7. 3. =. 2).
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1.6.3.1.3 Control por temperatura utilizando dos sensores (Diferencial TBS-TBUy Temperatura Limite)

Cuando los cuatro parametros: Temperatura para activacion (i . 7. 3. :. &), Temperatura para desactivacion (1 . 7. &. :. %), Diferencial para
activacion (1. ¥. . =. ) y Diferencial para desactivacion (1 . ¥ . Z. = . I), el control se realiza por los dos modos (dlferen0|al de temperatura'y
limites de temperatura). Siempre que por lo menos uno de los dos modos presente condicion de activacion, el RCK-862 zé«e activa la salida de
control de la condensacion adiabatica. En este caso, |a salida se activara cuando la temperatura del sensor de bulbo seco supere la Temperatura para
activacion y se desactivaré cuando la temperatura sea mas baja que la Temperatura para desactivacion; o la salida se activara cuando el diferencial
seamas bajo que el Diferencial para activacion y se desactivara cuando el diferencial sea més alto que el Diferencial para desactivacion.

16.3.2 Modo temporizador ciclico:

El control de condensacion adiabatica se realiza exclusivamente ciclando el Tiempo conectado (1. 7. 3. . %) y el Tiempo desconectado
(1.7.3.=.%9). La Salida digital (1. ¥. %. :. &) asociada al control del agua, alterna su funcionamiento de conectado para desconectado de
acuerdo conlos parametros de tiempo.

En este caso, sugerimos limitar el periodo de actuacién de la condensacion adiabatica por los pardmetros Horario de Inicio (1. 7. 5. 1.11)y
Horariodetérmino (1. ¥. 5. 1. 12).

Tiempo conectado Tiempo conectado Tiempo conectado

Salida

Tiempo desconectado Tiempo desconectado
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16.4 Condensacion flotante:

La légica de condensacion flotante puede ser usada para bajar la presién de descarga del compresor y consecuentemente reducir el consumo
energético del compresorde acuerdo con el valor de temperatura del aire.

Para utilizarlalégica es necesario que se haya configurado un sensor de presidn parala descarga, un sensor de temperatura para medir la temperatura
externay unsensor de temperatura para calcular el subenfriamiento.

Enelmenu Condensacién flotante (1. ¥. )seencuentranlos pardmetros esenciales para el funcionamiento de lal6gica como la Temperatura para
iniciode flotacion (1 « ¥. . :. 1), el setpointminimode seguridad (1 . 7. & . =. )y valorde subenfriamiento de seguridad (1 « #. . = . ).
Estaldgica puede ser programada para trabajar apenas en unintervalo de horariosegin (1 . ¥« #. . 4y 1. 7. 4. . 5) o pormedio del mando de
unaentradaauxiliar (1 . &. =, &).

Cuando habilitada, lalogica entra en operacion tan pronto como la temperatura del sensor que esta midiendo la temperatura externallegue a ser menor
que el valor del parametro Temperatura de inicio de flotacion (1 . 7. #. =. 1). Eneste caso, el setpointde la descarga disminuye proporcionalmente a
medida que la temperatura externa disminuye, siguiendo la relacién de 1 para 1 grado hasta la variacién maxima de presion. El controlador utiliza los
datos de saturacion del fluido refrigerante configurado para el grupo al que pertenece el presostato de la descarga para realizar la conversién de
presion para temperatura. Alo largo de la flotacion, si el subenfriamiento calculado llega a ser igual 0 mejor que el parametro de subenfriamiento de
seguridad (1.7 ... 3), el control limita la reduccién del setpoint de la descarga al valor del momento. En el caso de que el valor del
subenfriamiento se eleve en 1°C, el control de condensacion flotante vuelve a reducir el setpoint de la descarga.

Si en algiin momento el subenfriamiento disminuye hasta el valor de alarma de subenfriamiento bajo, la logica se deshabilita y el setpoint de la

descargavuelve al valororiginal.
n
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16.5 Presostatos individuales:

EI RCK-862 £« permite configurar hasta 3 presostatos individuales desvinculados del control principal del Rack. En cada presostato es posible
asociar unsensor de presion y hasta 6 salidas digitales con setpoint e histéresis independiente.

Cada presostato puede ser configurado para trabajar en el modo compresién o descompresién. En el modo compresion, la salida se activa siel valorde
la presion es menor que el (setpoint - histéresis) y se desconecta si el valor de la presion es mayor que el setpoint. En el modo descompresion, la salida
seactiva siel valor de la presion es mayor que el (setpoint + histéresis) y se desconecta siel valor de la presion es menor que el setpoint.

Ejemplo:
1.7.5.= Presostatoindividual 1: condos salidas 1.7.5. =% Histerésisde presion 2:5,0PS|
1.7.%.x.1 Mododeoperacion: Descompresion 1.7.5.x. 14 Sensordepresion: S1
1.¥.5.x=.2 Setpointdepresion1:10,0PSI 1.7¥.5.x=. 15 Direcciondelasalidadigital 1: O1
1.7.5. .3 Setpointde presion 2: 20,0 PSI 1.7.%.x. 1& Direccion delasalida digital 2;: 02
1.7.5. .8 Histéresisde presiéon1:5,0PSI
25
20
'/(ﬁ\
£ 15
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16.6 Termostatos individuales:

El RCK-862 ¢« permite configurar hasta 6 termostatos individuales desvinculados del control principal del Rack. Cada termostato puede ser
configurado para trabajar en el modo calentamiento o refrigeracion. No modo calentamiento, la salida se activa cuando el valor de la temperatura es
menor que el (setpoint - histéresis) y se desconecta si el valor de la temperatura es mayor que el setpoint. En el modo refrigeracion, la salida se activa si
elvalorde latemperatura es mayor que el (setpoint + histéresis) y se desconecta si el valor de la temperatura es menor que el setpoint.

Cada termostato cuenta con una funcién de deshielo, donde es posible determinar un intervalo fijo entre deshielos o seleccionar hasta 6 horarios
independentes para comenzar el deshielo. Durante el deshielo, la salida principal del termostato se desconecta y la salida de deshielo se activa hasta
quetranscurraeltiempoenDuraciondeldeshielo (1 . ¥. &. x4« 1 ). Elusodelasalida de deshielo es opcional.

Esposible sincronizar el funcionamiento de uno o mas termostatos con un presostato de succion. Este recurso hace que el presostato de succién entre
en modo Pump Down cada vez que el termostato sea desconectado. Para habilitar esta funcion es necesario seleccionar el presostato de succion que
esta vinculado al termostato en el parametro Presostato vinculado (1 . 7. &. . 7). El presostato solamente entra en Pump Down cuando todos los
termostatos vinculados aaquella succion estan desconectados.

16.7 Salidas conrotacion:

EIRCK-862 4¢« permite configurar hasta 3 conjuntos de salidas con funcion de rotacion para controlar bombas, por ejemplo.

En cada conjunto es posible configurar dos salidas digitales que operan de forma alternada respetando el Tiempo para rotacion de las salidas
(1.7.7.=.1)yelTiempodetransicion(i. 7. ¥. x. Z),queeseltiempoque las dos salidas permanecen conectadas antes de rotar.

Para conflguraruna entradadigital de falta deﬂUJO se debe seleccionarel conjunto de salidas correspondienteenelmenu (1 . &. = . 1)ylafunciéonde
entrada (1 . &. . 2)como Seguridad 1 para el sensor de flujo de la bomba 1, Safety 2 para el sensor de flujo de labomba 2 0 Safety 3 para el sensor de
flujo comun paraambas bombas.

Los conjuntos de salida 1, 2 y 3 funcionan con las succiones 1,2y 3, respectwamente Los compresores entran en funcionamiento solo después del
arranque de unade lasbombas y se apagan en caso de alarma de falta de flujo en ambas bombas.

Tiempo para rotacion : Tiempo para rotacion

Salida 2 I I

Salida 1 I I

Tiempo de Tiempo de
transicion transicion

16.8 Estado del control:
Permite configurar una salida digital de indicacién de funcionamiento del controlador. Esta salida solamente se desconecta cuando falta energia y
cuandolas funciones de control estén desconectadas (Menu de Control — Estado del Control = Off).
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17.ALARMAS

El controlador RCK-862 £¢«¢ incluye un sistema de alarma en el que es posible configurar alarmas de proteccion o apenas visualizarlas. Todas las
configuraciones de alarma estan vinculadas a los presostatos de succiony descarga.

Enelacontecimiento de una alarma se emitira un aviso sonoro que permanecera activo hasta que ocurra una de las siguientes condiciones:
-Lacondicion de alarmadejé de ocurriry laalarmano esta en condicion de rearme manual.

- Serealizd unrearme manual (Menu de Control).

- Elaviso sonoro fue inhibido (presionando la tecla alarma por 5 segundos)

Enelcasode quelafuncién de aviso sonorono se desee, se puede deshabilitaren elment 2.4.

17.1Visualizacion de alarmas

Un toque en la tecla muestra las Alarmas activas, un segundo toque exhibe las alarmas en rearme y un tercero toque muestra el Historico de
alarmas. Se almacenan hasta 99 registros en cada una de esas tres listas, y es posible navegar entre los registros utilizando las teclas y

Cuando lalista esté completa, nuevas alarmas sobrescriben registros de alarma mas antiguos.

Cadaregistroincluye informaciones sobre el motivo de la alarma, en cual presostato ocurrio, el horario de inicio y el horario en que el acontecimiento se
detuvo. )

Para borrar los registros de alarma es necesario visualizar la lista de histérico de alarmas, mantener presionada la tecla . por 3 segundos y
confirmarlasolicitacion.

00 _
2

— Lista de alarma en exhibicion: @ — Horario en el que la alarma pard de sonar.
Alarmas activas: Alarmas activas, en condicion de En el caso de que el horario de salida de alarma

alarma. tenga la marca (*) significa que el controlador fue

Rearmes: Alarmas que no estan mas activas pero
que estan impidiendo el funcionamiento de algun
presostato. Estas alarmas se encuentran en
condicion de rearme automatico o manual.

desenergizado mientras las alarmas estaban
activas y no que es posible determinar el horario
exacto en el que la alarma dejo de ocurrir. En este
caso, se exhibe el horario en que el controlador fue

Historico de alarmas: Registra todas las alarmas
que no estan mas activos o en condicion de rearme.

energizado después de este acontecimiento.

@ — Horario de inicio de la alarma.
@ — Numero del registro de la lista que esta exhibiéndose.

0 — Motivo de la alarma.
9 — Numero de registros en cada lista de alarmas.
— Cddigo identificador de la alarma. Ver tabla de

alarmas.
9 — Presostato donde se activo la alarma.
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17.ALARMAS

17.2 Rearmes automaticos:

Es posible configurar rearmes automaticos para las alarmas de proteccion. En el menu de rearmes (1 . <. <) puede configurarse el Nimero de
intentosderearme (1 . 4. 4. 1),losintervalos entrelosintentos y un periodo dentro del que los intentos se realizaran.
En el caso de que el numero de intentos sea configurado en el valor minimo "Off”, el rearme debera ser solamente manual. En el caso de que se
configure en el valorméaximo "Siempre", el RCK-862 ¢« no limita el nimero de intentos de rearmes, sino que tan solo respeta los tiempos.
En el caso de que el valor sea configurado entre 1y 10, se hara este numero de intentos dentro del periodo de rearme configurado (1 . 4. 4. 3)y
después de esta cantidad de intentos debera realizarse un rearme manual.
En cada acontecimiento de alarma de proteccion, se verificara cuantas alarmas del mismo tipo hubo dentro del periodo configurado. Sies mayor que lo
que fue configurado, el presostato quedara bloqueado en condicién de alarmay sera necesario un rearme manual via Sitrad o a través de la interfaz en

elmenu de control opcién Rearme.

Enelcasode que hayatranscurrido el periodo de rearme y no se hayan hecho el nimero de intentos configurados, el contador de intentos reiniciara.

configurar un limite adecuado dependiendo del uso.

@ Atencion: Como estandar de fabrica las alarmas de succion y descarga estan deshabilitadas y para utilizarlas es necesario

Numero deintentos =3
Ejemplo1: Intervalo entre intentos = 5 minutos
Periodo de rearme =1 hora

NUmero de intentos = siempre
Ejemplo 2: Intervalo entre intentos =5 minutos
Periodo de rearme =1hora

17.3 Seializacion de las salidas

En el acontecimiento de una alarma de proteccion, se verificara si se han realizado
otras 3 alarmas del mismo tipo dentro de la Ultima hora. En caso afirmativo, el
presostato quedara bloqueado, y en caso negativo, sera rearmado después de 5
minutos.

En el acontecimiento de una alarma de proteccion, el presostato sera rearmado
después de 5 minutos sin limite de intentos y la configuracion de periodo de rearme
seraindiferente.

Es posible configurar hasta 6 salidas digitales de alarma a través del menu 1 . <. 5. Cada salida, cuando esta configurada, se activara junto con la
alarmavisual. EImodo de activacion de esa salida de alarma puede ser conectado o ciclando.

Ejemplo: Configurando una salida a través del menu
1.4.5.1.

Presostato: Succién 1

Funcién de la salida; Cualquier alarma
Tiempo conectado: 5 segundos
Tiempo desconectado: 5 segundos
Salida digital = O5 (salida digital 5)

Ejemplo: Configurando una salida a través del menu
1.4.5.2.

Presostato: Succion 1

Funcion de la salida: Presion baja
Tiempo conectado: 0 segundos
Tiempo desconectado: 0 segundos
Salida digital = O6 (salida digital 6)

Ante una alarma relativa al presostato de succion 1, la salida digital 5 quedara
ciclando con Ton y Toff =5 segundos. Y sera desconectada después de que salga de
la condicion de alarma, o después del rearme.

Ante una alarma de presién baja en la succion 1, la salida 6 quedara activada hasta
que se realice el rearme manual 0 automatico.
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17.4 Tablas de alarmas
17.4.1 Alarmas de sistema

Descripcion

Efecto

Reloj no ajustado

Alarma indicativa
Bloqueo de las funciones de control

AL EEES . ;

HLBBE: PPP (Reconfigurar los parametros del controlador)
ALBEaS Registro de rearme manual Alarma indicativa

R Blogueo de las funciones de control

AL SRS ECAL !

(Entrar em contacto con Full Gauge Controls)

17.4.2 Alarmas de succion: EIRCK-862 £é«e puede controlar hasta 3 presostatos de succion. La direccion de cada presostato enlanomenclatura
delaalarmaestarepresentadaporlaletra"x". Donde "x" puede ser 1,20 3y representa, respectivamente, los presostatos de succion 1,2, 0 3.

Alarma

Descripcion

Efecto

Presion baja
Presion alta
Sobrecalentamiento critico

Sobrecalentamiento bajo
Sobrecalentamiento alto

Falla en el sensor de presion principal
Falla en el sensor de presion de reserva

Desconecta todos los compresores del presostato de
succién. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Alarma indicativa

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Alarma indicativa
Alarma indicativa
Actla de acuerdo con la configuracion del menu 1.5
Actla de acuerdo con la configuracion del ment 1.5

AL Bx=ES Falla en el sensor de temperatura Desactiva las alarmas de sobrecalentamiento

AL BED Falla en el sensor Desconecta la salida de control de la temperatura del
compresor

ALEx1E Entrada de seguridad del compresor 1 Desconecta el compresor 1

ALE=11 Entrada de seguridad del compresor 2 Desconecta el compresor 2

ALE=1Z Entrada de seguridad del compresor 3 Desconecta el compresor 3

ALE=13 Entrada de seguridad del compresor 4 Desconecta el compresor 4

ALl Entrada de seguridad del compresor 5 Desconecta el compresor 5

ALE=1S Entrada de seguridad del compresor 6 Desconecta el compresor 6

et il s i

ALE=1T Entrada digital de alta presion Alarma indicativa

AL 1S Tiempo para mantenimiento del compresor 1 Alarma indicativa

ALEx=19 Tiempo para mantenimiento del compresor 2 Alarma indicativa

ALB:25 Tiempo para mantenimiento del compresor 3 Alarma indicativa

ALGxz1 Tiempo para mantenimiento del compresor 4 Alarma indicativa

ALExE2 Tiempo para mantenimiento del compresor 5 Alarma indicativa

HLE 0
AL B2

HLE=ES
FLE=EE

Tiempo para mantenimiento del compresor 6
Temperatura alta en el compresor 1
Temperatura alta en el compresor 2
Temperatura alta en el compresor 3
Temperatura alta en el compresor 4
Temperatura alta en el compresor 5
Temperatura alta en el compresor 6

Alarma externa 1

Alarma externa 2

Alarma externa 3
Alarma externa 4

Alarma indicativa
Desconecta el compresor
Desconecta el compresor

Desconecta el compresor
Desconecta el compresor
Desconecta el compresor
Desconecta el compresor
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
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17.ALARMAS

Alarma Descripcion

Efecto

Alarma externa 5
Alarma externa 6
Alarma externa 7
Alarma externa 8
Alarma externa 9
Alarma externa 10

Falla externa 1

AL 1 Falla externa 2
AL Exd 2 Falla externa 3
ALE=43 Falla externa 4
AL B Falla externa 5

)
n

Falla externa 6

T

AL Gxde Falla externa 7
ALE=d? Falla externa 8
Ol B d s Falla externa 9

(]

0 =
Bt
it

T
o

Falla externa 10

Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa

Desconecta todos los compresores del presostato de
succién. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Respeta el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Respeta el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Respeta el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Respeta el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succion. Respeta el tiempo entre desactivaciones

17.4.3 Alarmas de descarga: El RCK-862 ¢« puede controlar hasta 3 presostatos de descarga. La direccion de cada presostato en la

nomenclaturade laalarma estarepresentadaporlaletra”x". Donde "x" puede ser4, 506 y representa, respectivamente, los presostatos de descargas

1,203. ALE=E1

Ejemplo: 4 - Referente a Descarga 1
5 - Referente a Descarga 2
6 - Referente a Descarga 3

Alarma Descripcion Efecto
Lo Desconecta todos los ventiladores del presostato de

AL Gkl Presion baja : -
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los compresores de los presostatos

FALE=EZ Presion alta de succion del mismo grupo. Respeta el tiempo entre
desactivaciones
Desconecta todos los compresores del presostato de

AL B EE Presion alta critica succion del mismo grupo. Ignora el tiempo entre
desactivaciones

e . Desconecta todos los ventiladores del presostato de

AL B Temperatura baja ; o
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los compresores de los presostatos de

FLE=ES Temperatura alta succion del mismo grupo y respeta el tiempo entre

Temperatura alta critica

AL &8 Subenfriamiento bajo

AL B Subenfriamiento alto

AL GEs Falla en el sensor de presion principal
ALEx=18 Falla en el sensor de presion de reserva

ALE=ii Falla en el sensor de temperatura principal

desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succidn e ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta los ventiladores respetando el tiempo entre
desactivacion.

Alarma indicativa

Acttia de acuerdo con la configuracion del ment 1.5
Acttia de acuerdo con la configuracién del ment 1.5

Acttia de acuerdo con la configuracion del mend 1.5
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17.ALARMAS

Alarma Descripcion Efecto

ALG=1Z Falla en el sensor de temperatura de reserva Acttia de acuerdo con la configuracién del ment 1.5
Acttia de acuerdo con la configuracién del menu 1.5.

ALE:13 Falla en el sensor de temperatura externa / bulbo seco Légicas de condensacion adiabética y flotante serén
deshabilitadas
Actta de acuerdo con la configuracién del menu 1.5.

AlLGx14 Falla en el sensor de temperatura de bulbo himedo Control por temperatura diferencial se deshabilita en la
l6gica de condensacion adiabatica

ALE=1S Entrada de seguridad del ventilador 1 Desconecta el ventilador 1

AL 1S Entrada de seguridad del ventilador 2 Desconecta el ventilador 2

]
=
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Entrada de seguridad del ventilador 3
Entrada de seguridad del ventilador 4
Entrada de seguridad del ventilador 5
Entrada de seguridad del ventilador 6

Entrada digital de baja presion

Entrada digital de alta presion

Tiempo para mantenimiento del ventilador 1
Tiempo para mantenimiento del ventilador 2
Tiempo para mantenimiento del ventilador 3
Tiempo para mantenimiento del ventilador 4
Tiempo para mantenimiento del ventilador 5
Tiempo para mantenimiento del ventilador 6

Tiempo de validacién de la condensacion adiabatica

Alarma externa 1
Alarma externa 2
Alarma externa 3
Alarma externa 4
Alarma externa 5
Alarma externa 6
Alarma externa 7
Alarma externa 8
Alarma externa 9
Alarma externa 10

Falla externa 1
Falla externa 2
Falla externa 3
Falla externa 4
Falla externa 5
Falla externa 6
Falla externa 7
Falla externa 8

Falla externa 9

Falla externa 10

Desconecta el ventilador 3

Desconecta el ventilador 4

Desconecta el ventilador 5

Desconecta el ventilador 6

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los compresores del presostato de
succidn e ignora el tiempo entre desactivaciones
Alarma indicativa

Alarma indicativa

Alarma indicativa

Alarma indicativa

Alarma indicativa

Alarma indicativa

Desconecta la salida de la condensacion adiabatica.
Esa alarma permanece activa por 1 minuto.

Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa
Alarma indicativa

Alarma indicativa
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Ignora el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respeta el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respeta el tiempo entre desactivaciones
Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respeta el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respeta el tiempo entre desactivaciones

Desconecta todos los ventiladores del presostato de
descarga. Respeta el tiempo entre desactivaciones
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17.ALARMAS

17.4.4 Alarmas de presostatos individuales: El RCK-862 £« puede controlar hasta 3 presostatos individuales. La direccion de cada
presostato en la nomenclatura de la alarma esta representada por la letra "x". Donde "x” puede ser 7, 8 0 9 y representar, respectivamente, los
presostatosindividuales 1,20 3.
Ejemplo: L E:xf]

7 - Referente Presostato individual 1

8 - Referente Presostato individual 2

9 - Referente Presostato individual 3

Alarma Descripcion Efecto
ALE=E1 Presion baja Alarma indicativa
FALB=E2 Presion alta Alarma indicativa
e g Desconecta todas las salidas e ignora el tiempo entre
Al G=EE Falla en el sensor de presion

desactivaciones

17.4.5 Alarmas de termostatos individuales: El RCK-862 ¢« puede controlar hasta 6 termostatos individuales. La direccion de cada
termostato en la nomenclatura de la alarma esta representada por la letra "x". Donde "x", puede ser 10, 11, 12, 13, 14 y 15 representa,
respectivamente, los termostatos individuales 1,2, 3,4,506.
Ejemplo: i &g
10 - Referente Termostato individual 1
11 - Referente Termostato individual 2
12 - Referente Termostato individual 3
13 - Referente Termostato individual 4
14 - Referente Termostato individual 5
15 - Referente Termostato individual 6
Alarma Descripcion Efecto

Temperatura baja Desconecta la salida

Desconecta la salida
Desconecta la salida

Temperatura alta
ALxxEs Falla en el sensor de temperatura

17.4.6 Alarmas de salidas con rotacion: El RCK-862 £¢«¢ puede controlar hasta 3 conjuntos de salidas en rotacion. La direccion de cada
conjunto de salidas con rotacion en la nomenclatura de la alarma esté representada por la letra "x". Donde "x", puede ser 16, 17 y 18 representa,
respectivamente, los conjuntos de salidas 1,20 3.
Ejemplo: [l @]
7 - Referente Conjunto de salidas 1
8 - Referente Conjunto de salidas 2
9 - Referente Conjunto de salidas 3
Alarma Descripcion Efecto

ALl Alarma de la salida 1 Desconecta la salida 1y conecta la salida 2

AL B2 Alarme de la salida 2 Desconecta la salida 2 y conecta la salida 1
17.4.7 Alarmas de comunicacion con expansiones:
Alarma Descripcion Efecto
4 . L iy Desconecta todas las salidas del controlador
AL 12E1 Sin comunicacion con expansion 1

(excepto salidas de alarma)
Desconecta todas las salidas del controlador

ALLI9Ez Sin comunicacién con expansion 2 (excapto salidas de alarma)

. L o Desconecta todas las salidas del controlador
AL 1283 Sin comunicacién con expansion 3 (excepto salidas de alarma)

. L . Desconecta todas las salidas del controlador
oL 1984 Sin comunicacion con expansion 4 (excepto salidas de alarma)

. L, . Desconecta todas las salidas del controlador
oL 1eEs Sin comunicacién con expansion 5 (excepto salidas de alarma)
e e . L o Desconecta todas las salidas del controlador
AL 1988 Sin comunicacién con expansion 6 (excepto salidas de alarma)
o . L g Desconecta todas las salidas del controlador
AL 1=y Sin comunicacion con expansion 7 (excepto salidas de alarma)
ot g . N g Desconecta todas las salidas del controlador
AL19EE Sin comunicacién con expansion 8 (excapto salidas de alarma)

. L . Desconecta todas las salidas del controlador
AL 1969 Sin comunicacién con expansion 9 (excepto salidas de alarma)
o . L o Desconecta todas las salidas del controlador
ALIZIE Sin comunicacion con expansion 10

(excepto salidas de alarma)
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18.MENU PRINCIPAL

Es posible acceder al Menu Principal presionando la tecla% por al menos 3 segundos, cuando en las teclas de Grupos, Succion o Descarga.

1 Configuraciones de
fLnC i ones

1 ExFportar receta
Ctrl. —=> Fen Orive

(RS [ .

[
PO O LD

Modelo de la Exransicn

diFEﬁﬁiﬁﬂ

18.1 Configuracion de Funciones:
Para la descripcion completa de todos los parametros consulte el capitulo 19 - Tabla de Parametros.
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18.2 Configuraciones del sistema:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
2.1 Unidad de medida de presion Psi bar Psi
I Unidad de medida de temperatura °C °F °C
23 Idioma Portugués Espafiol Portugués
2.4 Aviso sonoro (Buzzer) Si No Si
2.5 Habilita el modo eco del display Si No Si
2.6 Visualizacion preferencial de presion 0 1 0

Z. 1 Unidad de medida de presion:
Unidad de medida de presién utilizada por el controlador: Psio Bar.

2.2 Unidad de medida de temperatura:
Unidad de medida de temperatura utilizada por el controlador: Celsius o Fahrenheit.

Z. 5 ldioma:
Idioma del controlador: Portugués, inglés o espafiol.

2.4 Avisosonoro (Buzzer):
Habilitalafuncién de aviso sonoro en caso de alarmay feedback del controlador.

Z. 5 Habilitaelmodoecodel display:
Habilita el modo de descanso del display. Después de un periodo de 15 minutos, el brillo del display disminuye, aumentando su vida Util y reduciendo el
consumo de energia.

6/ Nota: Quando o modo ECO estiver ativo, bastaum toque curto em qualquer uma das teclas para desativar.

Z . & Pantallade presion preferida:

- 0 = Presion

: 1 =Temperatura

Por estandar el RCK-862 £¢«e utiliza los dados de presion para realizar el control. Existe la opcion de alterar la visualizacion para la temperatura
(°Co °F) correspondiente ala saturacién del fluido refrigerante. En el caso de que el fluido refrigerante no haya sido configurado en el menu grupos y se
alterelavisualizacion preferencial paratemperatura, se exhibe elmensaje "cfg".

Nota: Si la presion leida por el sensor es equivalente a una region fuera de la sub-critica, se mostrara el mensaje "PC", indicando que el valor se
encuentra porencima del punto critico.

18.3 Configuracion de comunicacion:

El RCK-862 £« cuenta con dos puertas de comunicacion RS-485 configurables de forma independiente para comunicacion con el software
Sitrad o softwares de supervision que utilizan protocolo MODBUS.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
Z.1 RS485 - 1: Protocolo 0 2 0 -
3.2 Rs485 - 1: Direccién 1 247 1
3.3 RS485 - 1: Baud rate 0 5 =
I.d Rs485 - 1: Paridad 0 0
S RS485 - 1: Stop bits 1 1 -
3.6 RS485 - 2: Protocolo 1 2
3.7 Rs485 - 2: Direccion 1 247 1 -
LB RS485 - 2: Baud rate 0 5
.o Rs485 - 2: Paridad 0 0 -
.18 RS485 - 2: Stop bits 1 2 1
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Z. 1 RS485-X/Protocolo:
Protocolo de comunicacion de lapuerta RS485-X.

0 = Sitrad (Disponible apenas para la puerta RS485 - 1)

A=MODBUS ] '

2.2 RS485-X/Direccion:

Direccién de red de la puerta RS485-X. (Disponible para los protocolos Sitrady MODBUS).

Z. 3 RS485-X/Baudrate:
Tasas de datos de comunicacion (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).

10 = 4800 3= 38400
1= 9600 4 = 57600
12219200 5= 115200

Z. 4 RS485-X/Paridad:

Paridad del protocolo de comunicacion (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).
0 = sin paridad .

-1 = paridad par

: 2 = paridad impar

Z. 5 RS485-X/Stop bits:
NUmero de stop bits (Disponible apenas para el protocolo MODBUS).

-1 =1 stop bit
- 2 = 2 stop bits
LS
18.3.1 Comunicacion conel Sitrad: = N‘
La comunicacién con el software Sitrad Pro sigue la siguiente estructura de red: | — B
Paramésinformaciones acceda awww.sitrad.com.br I -
> A

Interfaz Serial RS-485
Dispositivo utilizado para
establecer la conexion de los
instrumentos de Full Gauge
Controls con el Sitrad®.
Funcién LOG no compatible
con TCP WiFi V1.

Caja Distribuidora

Se utiliza para interconectar mas de un controlador
a la Interfaz. Los cables deben conectarse de la
siguiente forma: El terminal A del controlador se
conecta al terminal A del bloque de conexién que,
por su parte, debe ser conectado con el terminal A
de la interfaz. Repita este procedimiento para los
terminales B y,+ de los cuales L es la malla del
cable.

18.3.2Comunicaciéon MODBUS:
El RCK-862 s« es compatible con el protocolo estandar MODBUS-RTU. Para informaciones sobre los comandos implementados y tabla de
registros, entre en contacto con Full Gauge Controls (e-mail:eng-aplicacao@fullgauge.con.br o por el tel.: (+5551) 3475-3308).

18.4 Expansiones:

El RCK-862 ¢« cuenta con la posibilidad de expandir el numero de entradas y salidas a través de la utilizacién de médulos de expansién. Este
recurso permite controlar sistemas mas complejos, aumentando el nimero de dispositivos controlados y ampliando las posibilidades de monitoreo y
proteccion del sistema.

Por medio de la puerta de comunicacién Exp es posible conectar hasta diezmodulos de expansion, ampliando gradualmente las opciones de entradas y
salidas disponibles a las logicas ya existentes. Se recomienda utilizar un cable con malla y didmetro minimo de 24AWG o 0.5mm para comunicacion
entre las expansiones y elmodulo.

Por ejemplo, al utilizar un médulo de expansion RCK-461 se afiaden 8 salidas digitales (5 STPS y 3 SSR), 2 Salidas analdgicas 0-10V, 6 entradas
digitales de contacto secoy 8 entradas analdgicas configurables para sensores (NTC 04-20mA).

Para habilitar la comunicacion entre el RCK-862 ¢« y los médulos de expansion debe configurarse el médulo deseado en Modelo de la Expansién
direccion 1a9 (4. 1 a <. ) yatribuirla misma direccion para el modulo de expansion. Cada modulo de expansion debe tener una direccién entre 1 a
10, sinque ninguna se repita.

45



18.MENU PRINCIPAL

En cada mddulo de expansion debe configurarse una direccion entre 1y 10, sin repeticion. Para esta razon, se debe presionar la tecla. por 2 segundos,
seleccionar ladireccion deseadaatravés de las teclas . y . ypresionar @8 nuevamente para confirmar.

Enel RCK-862 z¢« se debe seleccionar el modelo del mddulo que se utilice en cada direccion. Paratanto, es necesario acceder alment 4.x, donde
xrepresentaladireccionde 1a 10, y seleccionarel modelo correspondiente.

Base O1 Exp101 Exp1S4 Exp201

fullgaugeus

e m el 4 La conexion entre las
RCK-461 expansiones debe realizarse
- con un cable con malla y
diametro minimo de 24AWG (o
0.5mm)

Al configurar las expansiones, el RCK-862 s« amplia automaticamente las opciones de entrada y salidas posibles para seleccion.
Ejemplo:

Compresar 1
Salida princiral
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18.5 Gestion de datos:
El RCK-862 44« cuenta con una puerta USB con soporte para comunicacion via pendrive, donde es posible gerenciar recetas y actualizar el
firmware del controlador. Camino de acceso: Menu Principal — Gestion de datos.

18.5.1 Exportarreceta —RCK-862,¢.« —Pendrive(5.1):
Copialarecetadel controlador alamemoriadel Pendrive.
Elarchivo sera almacenado en la carpeta RCK - 862y sunombre respetaré la siguiente logica:

MODELO_AAMMDD_HHMMSS.rec, donde:
MODELO =modelo del producto, AA=afio, MM = mes, DD =dia, HH = hora, MM = minuto, SS = segundo.
Ejemplo: Unareceta exportada en un RCK-862 zé«¢, el dia 02/08/2019 alas 13:30:00 tendra el nombre RCK-862_190802_133000.rec.

18.5.2 Importar receta—RCK-862z¢«. — Pendrive (5.1): @

Copialarecetade unPendrive paralamemoria del controlador.

EIRCKbuscalarecetadentro de la carpeta RCK-862. Elnombre de la receta puede tener, como méximo, 32 caracteres, incluyendo la extensién (.rec)
Nota: La carpeta RCK-862 debe contener, como maximo, 32 archivos de receta.

18.5.3 Actualizacion del firmware (5.3): 6/

Actualiza el firmware del controlador.

Elarchivo debe estar dentro de la carpeta RCK-862 y sunombre debe tener, como maximo, 32 caracteres, incluyendo la extension (.ffg).
Nota: La carpeta debe contener, como maximo, 32 archivos de firmware.

s <
18.6 Restaurar valores de fabrica: @
Restaura todos los parametros para las configuraciones originales de fabrica. Camino de acceso: Menu Principal — 6. Restaurar Valores de Fabrica

{/ Nota: Para ejecutar este procedimiento es necesario un nivel de acceso Administrador.
Nota: Para ejecutar este procedimiento es necesario que el Estado de control esté en modo OFF.
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1.1 Grupos:

Menu de configuraciones relacionadas con los grupos. Un grupo es un conjunto de lineas de succién o descarga con vinculos (el mismo circuito
frigorifico).

Ejemplo: : Un sistema de refrigeracion tipo Rack con dos lineas de succion, una linea para congelados y una para refrigerados, compartiendo la misma
linea de descargaforma un grupo compuesto por tres presostatos.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.1.1 Retardo inicial 0 999 6 seg
1.1.2 Numero de presostatos de succion 0 3 1 -
1.1.3 Numero de presostatos de descarga 0 3 1 -
1.1.4 Grupo da succion 1 1 3 1 -
1.1.5 Grupo da succion 2 1 3 1 -
1.1.& Grupo da succion 3 1 3 1 -
1.1.7 Grupo 1: Fluido de refrigeracion 0 22 0 _
1.1.8 Grupo 2: Fluido de refrigeracion 0 22 0 -
1.1.% Grupo 3: Fluido de refrigeracion 0 22 0 -
i.1.1@ Grupo 1 : Setpoint econdmico horario de entrada 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.
1.1.11 Grupo 1 : Setpoint econdmico horario de salida 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.
1.1.12 Grupo 2 : Setpoint econdmico horario de entrada 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.
1.1.13 Grupo 2 : Setpoint econdmico horario de salida 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.
1.1.14 Grupo 3 : Setpoint econdmico horario de entrada 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.
1.1.15 Grupo 3 : Setpoint econdmico horario de salida 0 00:00 [off] 24:00 [off] min.

1. 1.1 Retardoinicial:

Eseltiempo que el controlador espera antes de habilitar los presostatos cuando el control se activa.

Los presostatos de descarga son habilitados después de que haya transcurrido el tiempo configurado.

Los presostatos de succion se habilitan de acuerdo con la siguiente l6gica:

Después de que transcurra el tiempo de retardo inicial, se habilitara el presostato de menor indice que se encuentre apto para activacion (presion por
encimadel setpoint + paso);

Despuésde que transcurra el tiempo de retardo inicial por segunda vez, el tiempo configurado sera habilitado el siguiente presostato apto;

Despuésde que transcurra el tiempo de retardo inicial por tercera vez, el tiempo configurado sera habilitado el ltimo presostato.

Sinollega a haber presostatos aptos después de que haya transcurrido el tiempo configurado, seré habilitado en la secuencia, succion 1, succién 2y
succion 3. Lamisma secuencia se aplica alos presostatos individuales.

Retardo inicial

Descarga %
_____ L 1 ¥

Control solicita Controlador habilita Activacion
activacion activacion de la salida
Retardo inicial . Retardo inicial . Retardo inicial
< / P
Succion 1 : ; : ﬁ}

Succion 2 @

Succion 3 %
_____ | ¢

Control solicita Controlador habilita Activacion
activacion activacion de la salida
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1. 1.2 Namerodepresostatos de succion:
Definela cantidad de presostatos de succién que son controlados porel RCK-862 £« .

1. 1.3 Cantidad de presostatos de descarga:
Define la cantidad de presostatos de descarga que seran controlados porel RCK-862 ¢« .

i.1.4a1l.1.& Grupodesuccionx:
Seasocialos presostatos de succion alos grupos de control.

1.1.7al.1.% Grupodefluidorefrigerantex:
Define el fluido refrigerante utilizado en el grupo.
Lista de fluidos:

- 0= Custom 12 =R422D
© 1=R12 13 = R427A
. 2=R22 14 = R441A
© 3=R32 15 = R448A
. 4=R134A 16 = R449A
- 5=R290 17 = R507A
- 6 =R404A 18 =R513A
© 7=R407A 19 = R600A
© 8=R407C 20 =R717A
- 9=R407F 21 = R744

- 10 =R410A 22 = R1234YF
" 11 =R422A

1.1.18/1.1.12y 1.1.14 Grupoxsetpointeconémico horario de entrada:
Define el horario en que los setpoints de los presostatos pertenecientes al grupo x son alterados para el modo econémico.

1.1.11/1.1.13y 1.1.1%5 GrupoxSetpointecondmico horario de salida:
Define el horario en que los setpoints de los presostatos pertenecientes al grupo x son alterados para el modo normal.

1.2 Succion:
Abre lalista de presostatos de succion.

1.2.= Succiénx:
Listade parametros referentes al control de presostato de succion "x". Donde x representalas succiones 1,20 3.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.2em.1 Modo de control 0 4 0 -
1.2.%.2 Setpoint de presion 0 850,0 (58,6) 20,0 (1,4) Psi (Bar)
1.2.%.3 Setpoint econdmico de presion 0 850,0 (58,6) 30,0 (2,1) Psi (Bar)
1.2.x.4 Histéresis de los compresores On/Off 0 425,0 (29,3) 6,0 (0,4) Psi (Bar)
1.2.%.5 Histéresis del Compresor de Capacidad Variable (VCC) 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.2, 4.6 Histéresis del modo de control AP 0 425,0 (29,3) 10,0(0,7) Psi (Bar)
1.2.:.7 Diferencial inferior de zona muerta 0 425,0(29,3) 0 Psi (Bar)
1.2.%.8 Diferencial superior de zona muerta 0 425,0 (29,3) 0 Psi (Bar)
1.2.x.9 Tiempo integral (59 = off) 59 [off] 999 59 [off] seg
1.2.x=.18 Setpoint minimo de presion 0 850,0 (58,6) 0 Psi (Bar)
1.2.x.11 Setpoint maximo de presion 0 850,0 (58,6) 850,0 (58,6) Psi (Bar)
o@a3. 12 Sensor de presion de succion 0 - 0 -
1.2.:.13 Sensor de presion reserva 0 0
1.2.x=.14 Sensor de presion de succion 0 0
1.2.x.15 Cantidad de compresores 1 6 1 -
1.2.x. 16 Compresor 1 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2.x.17 Compresor 2 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2 18 Compresor 3 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2.x.19 Compresor 4 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2.x.20 Compresor 5 - Capacidad 1 500 1 kw
1.2 21 Compresor 6 - Capacidad 1 500 1 kw
1.0, 22 Compresor 1 - Modulacion 0 11 0
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Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.2 x. 23 Compresor 2 - Modulacion 0 4 0 -
1.2, Compresor 3 - Modulacion 0 4 0 -
1.2. Compresor 4 - Modulacion 0 4 0
1.2, Compresor 5 - Modulacion 0 4 0 -
1.2, 27 Compresor 6 - Modulacion 0 4 0
1.2.:%. 28 Compresor 1 - Modo de accionamiento 0 2 0 -
1.2, 29 Compresor 2 - Modo de accionamiento 0 2 0
1.2.x.2308 Compresor 3 - Modo de accionamiento 0 2 0 -
1.2.%.31 Compresor 4 - Modo de accionamiento 0 2 0
1.2.%.32 Compresor 5 - Modo de accionamiento 0 2 0 -
1.2.x.33 Compresor 6 - Modo de accionamiento 0 2 0
1.2.=.34 Secuencia de activaciones 0 1 0 -
1.2.:.35 Secuencia de desactivaciones 0 1 0
1.2.%.36 Compresor 1 - Salida analégica 0 - 0 -
1.2.5.37 Compresor 1 - Salida principal 0 0
1.2.:. 38 Compresor 1 - Salida auxiliar 1 0 - 0 -
1o2am. 39 Compresor 1 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2, x. 408 Compresor 1 - Salida auxiliar 3 0 - 0 -
1.2.x.91 Compresor 2 - Salida principal 0 0
1.2 m. 42 Compresor 2 - Salida auxiliar 1 0 - 0 5
1.2.:.43 Compresor 2 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2, %, 44 Compresor 2 - Salida auxiliar 3 0 - 0 -
1.2, Compresor 3 - Salida principal 0 0
1.2 Compresor 3 - Salida auxiliar 1 0 - 0 =
1o2am.d7 Compresor 3 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2.x.48 Compresor 3 - Salida auxiliar 3 0 . 0 .
1.2.x. 49 Compresor 4 - Salida principal 0 0
1.2.%.568 Compresor 4 - Salida auxiliar 1 0 - 0 -
1.2.x.51 Compresor 4 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2.%.52 Compresor 4 - Salida auxiliar 3 0 - 0 -
1.2.:.593 Compresor 5 - Salida principal 0 0
1,200, 54 Compresor 5 - Salida auxiliar 1 0 - 0 -
1B, 55 Compresor 5 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2.:.56 Compresor 5 - Salida auxiliar 3 0 - 0 .
1.2.:.57 Compresor 6 - Salida principal 0 0
1.2, 58 Compresor 6 - Salida auxiliar 1 0 - 0 .
1.2.x.59 Compresor 6 - Salida auxiliar 2 0 0
1.2.x.608 Compresor 6 - Salida auxiliar 3 0 > 0 -
1.2, Tiempo entre activaciones de compresores 1 [off] 9999 5 seg
1.2, Tiempo entre desactivaciones de compresores 1 [off] 9999 5 seg
i.2. Tiempo minimo de compresor conectado 1 [off] 9999 120 seg
1.2.x.64 Tiempo minimo de compresor desconectado 1 [off] 9999 120 seg
1.2, 65 Tiempo entre activaciones de unloaders 1 [off] 999 5 seg
1.2.x. 66 Tiempo entre desactivaciones de unloaders 1 [off] 999 5 seg
1.2 s 67 VCC: Tiempo de arranque 1[off] 999 5 seg
1.2.x.68 VCC: Tiempo de validacion 1 [off] 999 20 seg
1.2.x:.69 VCC - Digital : Capacidad minima 10 50 10 %
o208, 718 VCC - Digital : Periodo de control 9 120 9 seg
1.2.x.71 VCC - Digital : Tiempo minimo de activacion de la valvula 2 30 5 seg
1.2.x.72 VCC - Digital: Tiempo maximo sin carga 181 off 120 seg
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1.2.x.1 Modode Control:
Seleccion del Modo de control de los compresores. Modos disponibles:

0= Lineal :
: 1= Rotacion : // Nota: Consulte més informaciones sobre los modos de
: 2=Zona muerta 1\ controlenelitem 14. 4.

- 3 = Zona muerta con rotacion

- 4 = Algoritmo Progresivo (compresores de capacidad diferente)
1.2.=.Z Setpointde presion:

Valor de presion para control de la succion en que el sistema desconecta todos los compresores.

1.2.:=. % Setpointeconémicode presion:
Valor alternativo de setpointde presion, normalmente mayor que el setpointde presion (1 . 2. = . 2).

1.Z.x.4 Histéresis delos compresores On/Off:

Es el intervalo de presion para controlar los compresores On/Off con o sin unloaders. Este valor de presion corresponde al setpoint que define los
puntos de activacion de cada compresor (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

Nota: Este parametro no se utiliza en el Modo de control Algoritmo Progresivo.

1.2.=.5 Histéresis del Compresor de Capacidad Variable (VCC):

Es el intervalo de presion para controlar Compresores de Capacidad Variable (VCC). La modulacion del compresor se lleva a cabo dentro de este
intervalorelativo al setpoint.

Nota: Este parametro es valido solamente paralos Modos de control Lineary Rotacion.

1. 2. . & Histéresis delModo de control AP:

Es elintervalo de presion que corresponde a todos los compresores activados (On/Offy VCC). Los valores de referencia para activacion se calculan a
partirde la capacidad de cada compresor.

Nota: Este parametro se utiliza en elModo de control de Algoritmo Progresivo.

1. 2. .7 Diferencialinferior de zonamuerta:
Diferencial de presion por debajo del setpoint que permite desconectar los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona Muertay Zona Muerta
con rotacion.

1. 2. =. & Diferencial superior de zonamuerta:
Diferencial de la presion por arriba del setpoint que permite activar los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona Muertay Zona Muerta con
rotacion.

1.2.x.% Tiempointegral:

Cuando configurado con valor mas alto que Off, habilita el control Proporcional / Integral (P1) para el control de los compresores. El valor de este
parédmetro corresponde al tiempo en que se acumula el 100% del error de control (presién de succion - setpoint). Este valor debe ser configurado de
acuerdo con las caracteristicas de cadainstalacion. Cuanto mayor sea el valor, mas lento y estable es el comportamiento del sistema. Cuanto mas bajo
sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio es el comportamiento.

1.2.=.18 Setpointminimo de presion:
Menor valor posible para ajuste del setpoint. Su objetivo es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente bajas del setpoint
normaly economico.

1.2.=.11 Setpointmaximo de presion:
Mayor valor posible para ajuste de setpoint. La finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente altas del setpoint
normaly econémico.

: Opciones de sensores::
: 0 =No configurado

1.2.=.1Z Sensordepresiondelasuccion:
Especifica el sensor de presion utilizado para el control de succion.

1.2.=.17% Sensordepresidnreserva: : 1 = Base - S1
Especifica el sensor de presién reserva utilizado para controlarla succion. : 2 =Base -2
Cuando configurado, este sensor asume automaticamente lalectura de presion de la succién. - 3=Base-33

- 4=Base-54
1.2.x.14 Sensordetemperaturadelasuccion: . 5=Base-S5
Especifica el sensor de temperatura de la succion (fluido refrigerante). . 6=DBase - S6

Cuando configurado, permite monitorear el sobrecalentamiento de lalinea de succion.

Nota: Los sensores de los modulos de expansion estaran
=7 disponibles luego de la configuracion de las expansiones en el ment
4.

1.2.=.15 Cantidadde compresores:
Cantidad de compresores utilizados en el control de la succién.

1.2.x.186 al.2.=.21 Compresor01-06capacidad:
51Capacidad del compresor en KW. Este parametro se utiliza en el Modo de control por algoritmo progresivo.
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1.2 =.82al.2. .27 Compresorxmodulacion:
Configuraeltipo de activacion del compresor.

On/Off (conecta/desconecta) : Compresor conecta-desconecta que utiliza solamente una salida digital (relé) para su activacion.

On/Off 50 1 100: Compresor que utiliza dos salidas digitales (relé) para su activacion, la salida principal y una salida auxiliar en la que cada salida
corresponde al 50% de la capacidad del compresor.

On/Off 33166 1100 : Compresor que utiliza tres salidas digitales (relé) para su activacion, la salida principal y dos salidas auxiliares en las que cada
salida corresponde al 33% de la capacidad del compresor.

On/Off 501751100 : Compresor que utiliza tres salidas digitales (relé) para su activacion. La salida principal corresponde al 50% de la capacidad del
compresory cada unade las dos salidas auxiliares corresponden al 25% de la capacidad del compresor.

On/Off251501751100: Compresor que utiliza cuatro salidas digitales (relé) para su activacion. La salida principal corresponde al 25% de la capacidad
delcompresory cada unade las tres salidas auxiliares corresponden al 25% de la capacidad del compresor.

VCC - Analdgico: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida analégica (0-10V) para su control (disponible en el compresor 01 de cada
succién). Opcionalmente es posible configurar una salida digital con funcion start/stop, en el parametro "salida principal del compresor 1".
Ejemplo de aplicacién: Compresores que utilizan variadores de frecuencia.

VCC - Digital 10-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activaciéon ademas de una salida auxiliar
(SSR) para modulacién de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 0% con la salida auxiliar conectada y del 100% con la salida
auxiliardesconectada. Ejemplo de aplicacién: Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 10-100 2V : Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activacion mas dos salidas auxiliares (SSR)
paramodulacién de lacapacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 0% con las dos salidas auxiliares conectadas, del 50% con una salida
auxiliar conectaday del 100% con las dos salidas auxiliares desconectadas. Ejemplo de aplicacion: Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 10-100 3V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activacion mas tres salidas auxiliares (SSR)
para modulacién de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 0% con las tres salidas auxiliares conectadas, del 33% con dos
salidas conectadas, del 66% con una salida auxiliar conectada y del 100% con las tres salidas auxiliares desconectadas. Ejemplo de aplicacion:
Compresores Bitzer CRII.

VCC - Digital 33-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activacion ademas de una salida auxiliar
(SSR) paramodulacion de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 33% con la salida auxiliar conectada y del 100% con la salida
auxiliar desconectada.

VCC - Digital 33-100 2V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activacion mas dos salidas auxiliares (SSR)
para modulacién de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 33% con las dos salidas auxiliares conectadas, del 66% con una
salida auxiliar conectaday del 100% con las dos salidas auxiliares desconectadas.

VCC - Digital 50-100 1V: Compresor de capacidad variable que utiliza una salida principal (relé) para su activaciéon ademas de una salida auxiliar
(SSR) para modulacién de la capacidad. La capacidad instantanea del compresor es del 50% con la salida auxiliar conectada y del 100% con la salida
auxiliardesconectada.

1.2.=.28 al.2.x.3% Compresor01-06 Modo de activacion:
Parametro que determina la preferencia de activacion de las salidas del compresor que utilizan salidas digitales auxiliares. Para mas informaciones
sobre los modos de activacion de unloaders (salidas auxiliares) veala seccion: 14.2 Modulacion de los compresores.

* 0 = Modo Incremental
* 1 =Modo Unloader
- 2 =Modo Selectivo

1.32.:=. %4 Secuenciadeactivaciones:

Definelasecuenciaenlaque se activan compresores y unloaders.

0-PPuu (Activa primero los compresores y después los unloaders);

1-PuPu (Activaun compresor completamente antes de poner en marcha otro compresor).

1.2.=.35Secuenciade desactivaciones:

Definelasecuenciaen que se desactivan los compresores y unloaders.

0-PPuu (Desactiva primerolos unloaders y después los compresores);

1-PuPu (Desactivaun compresor completamente antes de poner en marcha otro compresor).

1.2.=. 758 Compresor01salidaanalégica:
Direccion de lasalida analdgica del compresor 01. Este parametro esta disponible silamodulacién del compresor es VCC-Analégico.

S 1=A1
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1.2.2.537: 41: 45: 49; 53, 57 Compresor01-06 salida principal: " Direccion de las salidas
Direccion de lasalida digital del compresor xx. : digitales

1.2.x.38, 42, 46, 38 . 54. 52 Compresor01-06 salida auxiliar 01: 0= No configurado

. . " - 1=Base-01

Direccién de la salida auxiliar 01 del compresor xx. ' 2=Base- 02

1.2.:.39. 43, 47. 51. 55. 59 Compresor01-06 salidaauxiliar 02: + 3=Base-03

Direccion de la salida auxiliar 02 del compresor xx. : 4 =Base- 04

. 5=Base-05

ToZus. 98, 44, 48, 52. 56, &8 Compresor01-06salida auxiliar03: : 6=Base-06
Direccion de la salida auxiliar 03 del compresor xx. - Nota: En el caso de que se seleccione un

© sensor que ya esta en uso, este seré sustituido. :
1.2.=.81 Tiempoentreactivacionesdecompresores: ~  ToronoronionaranImn o
Lafuncion se aplica a las salidas de control principales de los compresores y es el minimo tiempo entre dos activaciones de salidas digitales principales
en la succion. Este tiempo asegura que no ocurriran activaciones simultdneas de compresores y evita sobrevoltaje en la red de alimentacién y

oscilaciones excesivas de la presion de control.

1.2.=.82 Tiempoentredesactivacionesdecompresores:

La funcién se aplica a las salidas de control principales de los compresores y es el tiempo minimo entre dos desactivaciones de salidas digitales
principales en la succién. Este tiempo asegura que no ocurriran desactivaciones simultaneas de compresores y evita variaciones eléctricas en lared
de alimentaciony oscilaciones excesivas de la presion de control.

1.2.x.63 Tiempominimo de compresor conectado:
Eseltiempominimo en que el compresor permanecera conectado, 0 sea, el espacio de tiempo entre el Ultimo arranque y la siguiente parada.

1.2.=.564 Tiempominimodecompresordesconectado:
Eseltiempominimo en que el compresor permanecera desconectado, 0 sea, el espacio de tiempo entre la Ultima parada y el préximo arranque.

1.2.x.65 Tiempoentreactivaciones deunloaders:

Eselintervalode tiempo entre laactivacion de dos salidas digitales auxiliares (unloaders) de un mismo compresor.

Ejemplo: En un compresor con modulacién 01331661100 que utiliza una salida principal y dos auxiliares. El tiempo entre activaciones de dos salidas
auxiliares (66 y 100%) debe ser mayor que el tiempo entre activaciones de unloaders.

1.2.x.58 Tiempoentredesactivacionesde unloaders:

Eselintervalo de tiempo entre la desactivacion de dos salidas digitales auxiliares (unloaders) de un mismo compresor.

Ejemplo: En un compresor con modulacion 0 133 166 | 100 que utiliza una salida principal y dos auxiliares. El tiempo entre desactivaciones de dos
salidas auxiliares (66 y 100%) debe ser mayor que el tiempo entre desactivaciones de unloaders.

1.2.=.67 VCC-Tiempodearranque:

Es el tiempo en que el Compresor de Capacidad Variable permanece en la condicién de arranque. Para el compresor VCC-Analégico, la salida
analdgica asume el valor configurado en (1 . 1&. . 3), pero en el caso de que el control calcule una demanda mayor que el valor de arranque, se
aplicara el valorrequerido. El compresor VCC - Digital opera sin carga durante el tiempo de arranque, o sea, con capacidad igual a cero.

1.2.=.588 VCC-Tiempodevalidacion:

Este tiempo es una validacion de la necesidad de activar o desactivar una préxima etapa de compresion y evitar activaciones o desactivaciones
innecesarias. Cuando el compresor VCC llegue al valor minimo o maximo, donde el controlinmediatamente desactivaria o activaria una proxima etapa
de compresion (compresor On/Off o valvula unloaders), el control pasa a esperar ese tiempo para validar la transicion y tomarla préxima accion.

1.2.x.5% VCC-Digital/ Capacidad minima:
Configuraunvalor minimo parala capacidad del compresor de capacidad variable digital.

1.2.=.78 VCC-Digital/ Periodo de control:
Configura el periodo de la sefial de modulacién fija para el compresor de Capacidad Variable Digital. Cuando configurado con el valor estandar (auto),
elalgoritmo de control calcula el periodo automaticamente.

1.2.=.71 VCC-Digital/ Tiempominimo de activacion de la valvula:

Configura el tiempo minimo que las valvulas de los compresores VCC-Digital deben permanecer conectadas o desconectadas durante la modulacion.
1.2.=.72Z VCC-Digital/ Tiempo maximo sin carga:

Tiempo maximo que el compresor de Capacidad Variable Digital permanece en operacion en la capacidad minima o con las salidas auxiliares
conectadas resultando en una capacidad igual a cero. Después de que transcurre ese tiempo, una de las salidas auxiliares se desconecta por el mismo
tiempo que ha sido configurado en este pardmetro haciendo que el compresor opere en una capacidad mas elevada.

Nota: Estafuncion actuaincluso durante el tiempo de arranque, por lo que se recomienda el uso de un tiempo de arranque menor que el tiempo maximo
sincarga.

Nota: Estafuncion esta disponible solamente para compresores con modulacion VCC-Digital 10-100 1V, 2Vy 3V.
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1.7 Descarga:
Abre |alista de presostatos de descarga.

1.3. = Descargax:
Lista de parametros referentes al control del presostato de descarga "x". Donde x representalas descargas 1,20 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.3.x.1 Modo de control 0 3 0

132 Tipo de control 0 1 0

1.3, 3 Setpoint de presion 0 850,0 (58,6) 100,0 (6,9) Psi (Bar)
1.3.x.4 Setpoint econdmico de presion 0 850,0 (58,6) 80,0 (5,5) Psi (Bar)
1.3.x.5 Histéresis de las salidas digitales 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.3. Histéresis de la salida analégica 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.3 Diferencial inferior de zona muerta 0 425,0 (29,3) 0 Psi (Bar)
130 =8 Diferencial superior de zona muerta 0 425,0 (29,3) 0 Psi (Bar)
1.3.:.9 Setpoint minimo de presién 0 850,0 (58,6) 0 Psi (Bar)
1.3.x.16 Setpoint maximo de presion 0 850,0 (58,6) 850,0 (58,6) Psi (Bar)
1.3.=.11 Setpoint de temperatura 0 200,0 (392,0) 60 (140,0) °C (F)
1.3.x.12 Setpoint econémico de temperatura 0 200,0 (392,0) 50 (122,0) °C (F)
1.35.:. 13 Histéresis de las salidas digitales 0 200,0 (392,0) 10 (18,0) °C(F)
1.3.:. 14 Histéresis de la salida analogica 0 200,0 (392,0) 10(18,0) °C(F)
1.3.:.15 Limite inferior de zona muerta 0 200,0 (392,0) 0(0) °C(F)
1.3.x. 16 Limite superior de zona muerta 0(0) 200,0 (392,0) 0(0) °C (F)
1.3.:. 17 Setpoint minimo de temperatura 0(32) 200,0 (392,0) 0(32) °C(F)
1.3.=.18 Setpoint maximo de temperatura 0(32) 200,0 (392,0) 200 (392,0) °C (F)
1.3.:.19 Sensor de presién de la descarga 0 - 0

1.3.:2.208 Sensor de presion reserva 0 - 0

1.3.:.2 Sensor de temperatura de la descarga 0 - 0

1.3. Sensor de temperatura reserva 0 = 0

1.3, Sensor de temperatura externa (TBS) 0 - 0

1o&s Cantidad de ventiladores 1 6 1

1.7, Ventilador 1 Modulacion 0 1 0

1.3. Ventilador 1 Salida analégica 0 - 0

1.3 Ventilador 1 Salida digital 0 - 0

1.3. Ventilador 2 Salida digital 0 - 0

1.3, Ventilador 3 Salida digital 0 - 0

1.3. Ventilador 4 Salida digital 0 - 0

1.3 Ventilador 5 Salida digital 0 - 0

1.7, Ventilador 6 Salida digital 0 - 0

1.3 Tiempo minimo entre accionamientos 1 [off] 9999 5 seg
1oSo Tiempo minimo entre desactivaciones 1 [off] 9999 5 seg
1.3, Tiempo minimo de ventilador conectado 1 [off] 9999 30 seg
1.3. Tiempo minimo de ventilador desconectado 1 [off] 9999 30 seg
1.3 Tiempo de arranque de la salida analdgica 1 [off] 999 10 seg
1.3.x.38 Tiempo de validacion de la salida analégica 1 [off] 999 20 seg
1.3.%.39 Tiempo integral 59 [off] 999 59 [off] 5€9

- 0 =Lineal

- 1 =Rotacién

- 2=Zona muerta :
© 3= Zona muerta con rotacion:
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1.3.=. 2 TipodeControl:

Elcontrol de ladescarga puede realizarse por presion o temperatura.

En el control por presion sera considerado el sensor de presion, el setpoint de presion e histéresis de presion.

Enel control portemperatura sera considerado el sensor de latemperatura, setpoint de temperatura e histéresis de temperatura.
Nota: Calculo del subenfriamiento disponible solamente cuando el tipo de control es por presién.

© 0= Presion

: 1 = Temperatura

1.3.=.7% Setpointde presion:

Valor de presion para control de ladescarga en que el sistema desconecta todos los ventiladores.

1.3 =.4 Setpointecondmico de presion:

Valor alternativo de setpointde presion, normalmente menor que el setpointde presion (1 . . = 3).

1. 3. =. 5 Histéresis de presion de las salidas digitales:

Es el intervalo de presion para controlar los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de presidn es relativo al setpoint que define los
puntos de activacion de cada ventilador (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

1. 3. =. % Histéresis delasalidaanaldgica:
Es el intervalo de presion para controlar el ventilador asociado a salida analdgica. La modulacion de la salida analdgica es, dentro de este intervalo,
relativa al setpoint. Este parametro es valido solamente para los Modos de control Linear y Rotacion.

1. 3. .7 Diferencialinferior de zonamuerta (presion):
Diferencial de presion, por debajo del setpoint que permite desconectar los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona Muertay Zona Muerta
conrotacion.

1. 3. =. & Diferencial superior de zonamuerta (presion):
Diferencial de presion, por encima del setpoint que permite activar los compresores. Utilizado en los Modos de control Zona Muerta y Zona Muerta con
rotacion.

1.3.=.% Setpointminimode presion:
Menor valor posible para ajuste de setpoint. Su objetivo es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente bajas del setpoint
normaly econémico.

1.3%.=. 18 Setpointmaximo de presion:
Mayor valor posible para ajuste de setpoint. La finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente altas del setpoint
normaly economico.

1.3.=.11 Setpointdetemperatura:
Valor de temperatura para controlar la descarga en que el sistema desconecta todos los ventiladores.

1.3.=. 12 Setpointeconémico de temperatura:
Valor alternativo de setpointde temperatura, normalmente menor que el setpointde presion (1 = 5. =. 11).

1. 3. =. 13 Histéresis delas salidas digitales:
Es el intervalo de temperatura para controlar los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de presion es relativo al setpoint que define
los puntos de activacion de cada ventilador (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

1. 3. =. 14 Histéresis delasalidaanaldgica:
Es el intervalo de temperatura para controlar el ventilador asociado a salida analégica. La modulacién de la salida analégica es, dentro de este
intervalo, relativa al setpoint. Este parametro es valido solamente paralos Modos de control Lineary Rotacion.

1. 3. . 15 Limite inferior de zona muerta (temperatura):
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen temperaturas exageradamente bajas del setpointnormal y econémico.

1. 3. =. 15 Limite superior de zona muerta (temperatura):
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen temperaturas exageradamente altas del setpointnormal y econémico.

1.3.x.17 Setpointminimo detemperatura:
Menor valor posible para ajuste de setpoint. Su objetivo es evitar que, por equivocacion, se regulen temperaturas exageradamente bajas del setpoint
normal y econémico.

1.3. . 13 Setpointméximo de temperatura:
Mayor valor posible para ajuste de setpoint. La finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen temperaturas exageradamente altas del setpoint
normaly econémico.
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1.3.=. 1% Sensordepresionde ladescarga: . Opciones de sensores:

Especifica el sensorde presion que se utiliza para controlar la descarga. " 0=No configurado

) g - 1=Base- S1

1.3.=. 28 Sensordepresionreserva: C oo
o 7 - : 2=Base-S2
Especifica el sensorde presion reserva que se utiliza para controlarladescarga. " 3=Base-S3
Cuando configurado, este sensorasume automaticamente lalecturade presiondeladescarga. A = Base - S4
1.%.:.21 Sensordetemperaturade ladescarga: . 9=Base-S5
Direccion del sensor de temperatura de ladescarga (fluido refrigerante). . 6=Base-S6

Cuando configurado, permite monitorear el sobrecalentamiento de lalinea de descarga.

1.%3.x.22 Sensordetemperaturareserva:

Especifica el sensor de presion reserva que se utiliza para controlarla descarga. Nota: Los sensores presentes en

Cuando configurado, este sensor asume automaticamente la lectura de presion de la descarga. 6/ los médulos de expansion
apareceran en la lista después de

1.3.=. 23 Sensordetemperaturaexterna(TBS): configurarlos en elmenu <.

Especifica el sensor de temperatura de bulbo seco del aire.

1.3.=.24 Cantidaddeventiladores:
Cantidad de ventiladores utilizados para controlar la descarga.

1.3.x. 25 Ventilador 1 Modulacion:
Se selecciona el tipo de modulacion del ventilador 1: ON | OFF (salida digital) o INVERSOR (salida analdgica). Es posible configurar una salida con
funcién start/stop para operar en conjunto conlaanalégica. Para ello, basta configurarla "salida digital del ventilador 1"

© 0= Sin modulacion :

. 1=Inversor

1. 3. . 26 Ventilador 1 Salidaanalégica:

Direccion de lasalidaanalégica paraelinversor del ventilador 1.

: 0=No configurado :

; 1=Base - A1
2 =Base -A2
1.3.=.27 al.3.x.32 Ventilador 01a06 Salida digital:

Direccion de lasalida digital del ventilador 1a 6.

; 0 = No configurado
. 1=Base- 01

: 2=Base-02 : 6/ Nota: Las salidas presentes en los médulos de expansion apareceran
X -

: 3=Base-03 en lalista después de configurarlas en el ment 4.
. 4=Base - 04

- 5=Base-05

© 6=Base- 06

1. 3. =. 33 Tiempominimo entre activaciones:
Lafuncién se aplica alas salidas de control principales de los ventiladores y es el minimo tiempo entre dos activaciones de salidas digitales principales
en la descarga. Este tiempo asegura que no ocurriran activaciones simultdneas de ventiladores y evita sobrevoltaje en la red de alimentacion y
oscilaciones excesivas de lavariable de control.

1. 3. =. 54 Tiempominimo entre desactivaciones:

La funcién se aplica a las salidas de control principales de los ventiladores y es el minimo tiempo entre dos desactivaciones de salidas digitales
principales. Este tiempo asegura que no ocurriran desactivaciones simultaneas de ventiladores y evita sobrevoltaje en la red de alimentacion y
oscilaciones excesivas de la presion de control.

1. 3. =. 35 Tiempominimo de ventilador conectado:
Eseltiempominimo en que el ventilador permanecera conectado, 0 sea, el espacio de tiempo entre el Ultimo arranque y la siguiente parada.

1. 3%, x. 25 Tiempominimo de ventilador desconectado:
Eseltiempominimo en que el ventilador permanecera desconectado, o sea, el espacio de tiempo entre el Gltimo arranque y la siguiente parada.
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1.3.x. 37 Tiempodearranque de lasalidaanaldgica:
Es el tiempo en que la salida analégica permanece en el valor de arranque. En el caso de que el control calcule una demanda mayor que el valor de
arranque, se aplicara el valor requerido.

1.3, .58 Tiempode validacion de lasalida analégica:

Este tiempo es una validacion de la necesidad de activar o desactivar una préxima etapa de ventilacion y evitar activaciones o desactivaciones
innecesarias de ventiladores. Cuando llegue al valor minimo o méximo, donde el control inmediatamente desactivaria o activaria el préximo ventilador,
el control pasa a esperar ese tiempo para validar latransicién y tomar la préxima accion.

1.3, 2. 3% Tiempointegral:

Cuando configurado, habilita el control Proporcional / Integral (P1) para controlar los ventiladores. El valor de este parametro corresponde al tiempo en
que se acumula el 100% del error de control (histéresis-setpoint). Este valor debe ser configurado de acuerdo con las caracteristicas de cada sistema.
Cuanto mayor sea el valor, mas lento y estable es el comportamiento del sistema. Cuanto mas bajo sea el valor configurado, mas rapido y oscilatorio es
el comportamiento.

1.4 Alarmas:
Paréametros referentes alas configuraciones de alarma.

1.4.1 Configuracionesde alarmas:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4.1.1 Tiempo para validar alarmas g 9999 & seg
1.4.1.2 Tiempo de inhibicion de alarmas 5 9999 5 seg

i1.4.1.1 Tiempoparavalidaralarmas:
Eseltiempo entre elmomento en que el controladoridentificd una condicién de alarmay suindicacion.

1.4.1.Z Tiempoparainhibiciéndealarmas:
Eseltiempodonde los eventos de alarma son considerados después de la energizacién del controlador.

1.4.2 Alarmasdesuccion:
Se atribuyen, separadamente, alarmas para cada presostato de succion. En esta lista, se selecciona la succién en la que se desea hacer la
configuraciénde las alarmas.

1.4.2.x Alarmasdesuccion:
Enelcasode que esté configurado con el parametro OFF, las alarmas no estan habilitadas.
Laletra"x" representalas succiones 1,2y 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4, 2.x.1 Presion baja -14,8 [off] (-1,1) 850,0 (58,6) 14.8[off] (-1,1)  Psi (Bar)
1od.2.x:.2 Presion alta -14,7 (-1,0) 850,1 [off] (58,7) 850,1 [off] (58,7) Psi (Bar)
1.4.2.:.3 Histéresis de las alarmas de presion 1,0 (0,1) 20,0 (1,4) 1,0 (0,1) Psi (Bar)
1od.2ax.d Sobrecalentamiento critico -0,1[off] (-0,2) 50,0 (90,0) -0,1[off] (-0,2) °C (F)
1oda2ax. 5 Sobrecalentamiento bajo -0,1[off] (-0,2) 50,0 (90,0) -0,1[off] (-0,2) °C (F)
1.4.2.%.6 Sobrecalentamiento alto 0,0 50,1 [off] (90,2) 50,1 [off] (90,2) °C (F)
1od.2. %, Histéresis de las alarmas de temperatura 0,3 (0,5) 20,0 (36,0) 5,0 (9,0) °C (F)

1.4.2.=.1 Presionbaja:
Habilitala alarma cuando la presién sea mas baja que el valor configurado.

1.4.2.x.2 Presionalta:
Habilitalaalarmacuando la presién supera el valor configurado.

1.4.2.x.75 Histéresis de las alarmas de presion:
Esladiferenciade presion para salir de la situacion de alarma.

1.4.2.=.4 Sobrecalentamiento critico:
Habilitala alarma cuando la temperatura sea méas baja que el valor configurado. Este valor normalmente esinferior al valor de sobrecalentamiento bajo
(1.4.=.5).

1.4.2.2.5 Sobrecalentamiento bajo:
Habilitalaalarmacuando latemperatura sea mas baja que el valor configurado.

1.4.2.=. % Sobrecalentamiento alto:
Habilitala alarma cuando el sobrecalentamiento supera el valor configurado.
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1.4.2.x.7 Histéresisdelasalarmasdetemperatura:
Eslavariacion de temperatura necesaria para salir de la situacion de alarma.

1.4.3 Alarmasdedescarga:

1.4.%.= Alarmasdedescarga-descargaia3
Laletrax representa lasdescargas 1,2y 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.4, 30x.1 Presion baja -14.8 [off] (-1,1) 850,0 (58,6) -14.8[off] (-1,1)  Psi(Bar)
1.4, 3.2 Presion alta 147 (-1,0) 850,1 [off] (58,7)  850,1[off] (58,7)  Psi (Bar)
1.4.3.%.3 Presion alta critica 147 (-1,0) 850,1 [off] (58,7) ~ 850,1[off] (58,7) Psi (Bar)
1.d4.3.x.4 Histéresis de las alarmas de presion 1,0 (0,1) 20,0 (1,4) 1,0 (0,1) Psi (Bar)
1.4.3.%.5 Temperatura baja -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 [off] (-58,2) °C (F)
1.4.3.:.6 Temperatura alta -50,0 [off] (-58,0) 200,1(392,2) 2001 [off] (392,2) °C (F)
1.4.3.5.7 Temperatura alta critica -50,0 (-58,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.4.3.%.8 Subenfriamiento bajo -0,1[off] (-0,2) 20,0 (36,0) -0,1 [off] (-0,2) °C(F)
1.4.3.:.9 Subenfriamiento alto 0,0 200,1 [off] (360,2) ~ 200,1 [off] (360,2) °C(F)
1.4.3.x.18 Histéresis de las alarmas de temperatura 0,3(0,5) 20,0 (36,0) 5,0 (9,0) °C(F)

1.4.3%.=.1 Presionbaja:

Habilitala alarma cuando la presién sea mas baja que el valor configurado.

1.4.3.x.2 Presionalta:
Habilitalaalarma cuando la presidn supera el valor configurado.

1.4.3%. 2.7 Presionaltacritica:
H bi ||ta Ia alarma cuando la presion supera el valor configurado. Normalmente es mas alta que el valor configurado en la alarma de presion alta

o b ]
« e 2).

1.4.3%.x.4 Histéresis delas alarmas de presion:
Esladiferenciade presién parasalir de la situacion de alarma.

1.4.3%.=.5 Temperaturabaja:
Hablllta Ia alarma cuando latemperatura seamas baja que el valor configurado.

1.4.73%. =. & Temperaturaalta:
Habilitala alarma cuando la temperatura supere que el valor configurado.

1.4.%.x.7 Temperaturaaltacritica:
Habilita la alarma cuando la temperatura supere que el valor configurado. Normalmente es mas alta que el valor configurado en la alarma de
temperaturaalta (1 . . 5. = &).

1.4.3.x.8 Subenfriamientobajo:
Habilitala alarma cuando el subenfriamiento supere el valor configurado.

1. 4.3, . %Subenfriamientoalto:
Habilitao alarme quando o sub-resfriamento for maior que o valor configurado.

1.4.3.x. 18 Histéresis de las alarmas de temperatura:
Eslavariacion de temperatura necesaria para salir de la situacién de alarma.

1.4.4 Rearmes:
Configuraciones de rearme automatico para cadalinea de succion y descarga.

Funcion Descripcion Minimo Méximo Estandar Unidad
| NUmero de intentos 0 [off] 11 [siempre] 0

1.4.4.2 Intervalo entre intentos 1 60 15 min
1.4.4.3 Periodo de rearme 1 24 1 h

1.4.4.1 Namerodeintentos:
NUmero de intentos de rearme automatico realizados dentro del periodode Rearme (1 . 4. . 3).
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1.4.4.Z Intervaloentreintentos:
Intervalo de tiempo entre dos intentos subsecuentes de rearme automatico.

1.4.4.7% Periododerearme:

Esta funcion permite ajustar el periodo de tiempo para el nimero de intentos de rearme automatico (1 - <. 4. 1). Enelcaso de que todos los rearmes
automaticos ya se hayan hecho dentro del tiempo configurado en esta funcion y ocurra una nueva falla, el controlador RCK-862 ¢« solamente
vuelve a operar con un rearme manual.

1.4.5 Salidas dealarma:
Permite configurar hasta 6 salidas de alarma con funciones especificas

1.4.5.x Salidax:

EIRCK-862 s« incluye hasta seis salidas configurables de alarma. Es posible asociar alguna alarma especifica de las lineas de control para cada
saliday configurarla para que actué ciclando conectaday desconectada o apenas conectada en caso de alarma.

Laletraxrepresentalas salidas de alarma1a6.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
I T | Presostato succion / descarga 0 6 0
1o, S, 2 Funcién de la salida 0 24 0
1.4.5.:0.3 Tiempo conectado 0 999 0 seg
1.4.5.u.4 Tiempo desconectado 0 999 0 seg
1.4.5.%.5 Salida digital 0 1 0
1.4.5. 5.6 Tipo do contacto NO - NC 0 0

1.4.5.=.1 Presostatosuccion/descarga:
Asocialasalidadealarmaaunadelaslineas:

- 0 =Desconectado
- 1= Succion 1 :
: 2 =3Succion 2

- 3= Succion 3

- 4 =Descarga 1

- 5=Descarga 2

- 6=Descarga 3

1.4.%.x.2 Funcidndelasalida:

Seasocialasalidade alarmaaunodelos siguientes eventos de alarma:

= Bescarediads i3 Sobrecalentanionto bajo
- 1 = Cualquier alarma 14 = Sobrecalentamiento alto

- 2 = Presion baja 15 = Cualquier alarma de supercalentamiento

- 3 =Presién alta 16 = Subenfriamiento bajo

- 4 = Presion alta critica 17 = Subenfriamiento alto

- 5 = Cualquier alarma de presion 18 = Cualquier alarma de subenfriamiento

6= Temperatura baja 19 = Falla en el sensor de presion

: 7 = Temperatura alta 20 = Falla en el sensor de temperatura

: 8 = Temperatura alta critica 21 = Falla en el sensor de temperatura de bulbo seco -
- 9 = Cualquier alarma de temperatura 22 = Falla en el sensor de temperatura de bulbo himedo:
- 10 = Entrada digital 23 = Falla en el sensor de temperatura del compresor

- 11 = Esperando rearme manual 24 = Falla en cualquier sensor

- 12 = Sobrecalentamiento critico

1.4.5.=.% Tiempoconectado:
Tiempoenel quelasalidapermanece activada eneventode alarma.

1.4.5.=.4 Tiempodesconectado:
Tiempo en el que la salida permanece desactivada en evento de alarma. Cuando este tiempo se configura como OFF, |a salida quedaréa activada
mientras hayala condicién de alarma.
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1.4.5.=.5 Salidadigital:
Direccion de lasalida digital para alarma.

- 0 =No configurado 4 = Base - 04

- 1=Base - 01 5=Base - 05
- 2=Base-02 6 = Base - 06
- 3=Base-03

- Nota: En el caso de que se seleccione un sensor que ya esta en uso, este sera sust|tU|do
1.4.5. .6 Tipodecontacto:

Polaridad de la salida

0-NO: Cuandolasalida estaactivada, el contacto esta cerrado.

1-NC: Cuandola salida estaactivada, el contacto esta abierto.

1.5 Activacionante unafallaenelsensor:

Permite configurar el estado de cada compresor o ventilador (conectado, desconectado o ciclando) en una condicion de falla en el sensor que mide la
presion de la succién o la presion / temperatura de la descarga. Esta l6gica sirve para mantener el sistema en funcionamiento de emergencia cuando
fallaelsensor.

Sillegaahaberunsensorde reserva configurado, este modo entrara en funcionamiento solamente si el sensor principal y el reserva hayan fallado.
Laletraxrepresentalas succiones (xentre 1y 3)y descargas (xentre 4y 6).

ALE=a1

4 - Referente a Descarga 1

5 - Referente a Descarga 2

6 - Referente a Descarga 3
Funcioén Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.5.:.1 Compresor 1 0 [off] 2/Ciclando 0 [off] -
1.5.x.2 Compresor 2 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]
1.5.%.3 Compresor 3 0 [off] 2/Ciclando 0 [off] -
1.5.x.4 Compresor 4 0 [off] 2/Ciclando 0 [off]
1.5.%.5 Compresor 5 0 [off] 2[Ciclando 0 [off] S
1.5.:.8 Compresor 6 0 [off] 2(Ciclando 0 [off]
1.5.:.7 Tiempo conectado para temporizador ciclico 1 60 5 min
1.5.x.8 Tiempo desconectado para temporizador ciclico 1 60 5 min

1.5.=.1a1l.5.=.5Compresor01a06:

Se define el estado del compresoren el caso de que falle el sensor:

Apagado: Compresor o ventilador totalmente desconectado.

Conectado: Compresor o ventilador totalmente conectado (100% de capacidad).
Ciclico: Compresordesconectado, conformetiempos 1 - 5. x. Fyl. 5. =. &,

Ejemplo: Salida 01 = conectado / Salida 02 = desconectado / Sahda 03 = conectado / Salida 04 = Ciclico / Salida 05 = Ciclico / Salida 06 =
desconectado. En este caso, los compresores 1y 3 permaneceran siempre activados, los compresores 2 y 6 permaneceran desconectados y los

compresores 4y 5 permaneceran ciclando. Esta condicion se mantendra hasta que el problema se corrija (conexidn o sustitucion del sensor).

1.5.=.7 Tiempoconectado paratemporizadorciclico:
Tiempo que el compresor o el ventilador permanece conectado.

1. 5. .2 Tiempodesconectado paratemporizador ciclico:
Tiempo que el compresor o ventilador permanece desconectado.

1. & Entradasauxiliares:
Permite configurar hasta 8 entradas auxiliares con funciones especificas.
Laletra"x"representalas entradas digitales 1a 30

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.g.m.1 Vinculo de uso 0 17 0 -
R Funcién de la entrada 0 34 0 -

1 aBaxeS Tipo de contacto NO-NC 0[no] 1/NC 0[no] -
1.6, 4 Direccion de la entrada digital 0 . 0 -
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1.&.x.1 Vinculodeuso:
Asocialaentrada xaun presostato, grupo o funcion auxiliar conforme:

- 0 = Desconectado 4 = Descarga 1 8 = Succion del grupo 1 12 = Succién del grupo 3 16 = Salidas con rotacién 3 :
- 1= Succion 1 5 = Descarga 2 9 = Grupo 2 13 = Todos los presostatos 17 = Todas las salidas :
© 2= Succion 2 6 = Descarga 3 10 = Succién del grupo 2 14 = Salidas con rotacion 1
| 3=Sucditn3 7=Gupot 1= Grupo 3 16 = Salidas con rotacion 2

1., . 2 Funciondelaentrada:
Laentrada x puede tener diferentes funciones asociadas a su activacion y desactivacion de acuerdo con:
-Ninguno: Funcion no configurada, sin efecto.
-Entradade seguridad X:
Para succién y descarga: Desconecte inmediatamente el compresor o ventilador x (1 a 6) de la linea de succion o descarga asociada. Registra un
eventodealarma.
Para conjuntos de salida Caster: La entrada de seguridad 1 apaga la salida 1, la entrada de seguridad 2 apaga la salida 3 y la entrada de seguridad 3
apagalasalida operativay enciende la otra salida. Registraun evento de alarma.
-Setpointecondémico: Cambia el setpointa econdmico.
- Conecta todas las salidas: Conecta todos los compresores de la linea de succion o descarga asociada. En el caso de que ocurra una alarma, este
comando seré cancelado.
-Desconectatodas las salidas: Desconecta todos los compresores o ventiladores del presostato asociado.
-BajaPresion (LP): Entrada de alarma de baja presion - tiene el mismo efecto del alarma de presién baja.
- Alta Presion (HP): Entrada de alarma de alta presion. Cuando asociada a una succion tiene el mismo efecto de la alarma de presion alta. En la
descargatiene el mismo efecto de laalarmade presién alta critica.
-ActivaPump Down:Activa la funcion desconexion con Pump Down.
-Habilitacondensacion adiabatica: Habilita el control de condensacién adiabatica.
-Habilitacondensacion flotante: Habilita el control de condensacion flotante.
- Alarmavirtual: Entrada de alarma visual asociada alinea de succién o descarga.
-Alarmaexterna1a10:Alarma visual.
-Fallaexterna1a5: Alarma que desconecta todos los compresores o ventiladores de lalinea de succion o descarga configurados.
- Falla externa 6 a 10: Alarma que desconecta todos los compresores o ventiladores de la linea de succion o descarga configurados, respetando el
COENIRGUR
- 1 =Entrada de seguridad 1 (Disponible para 1.6.x.1=1a 6, 14, 15, 16)
- 2 = Entrada de seguridad 2 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a6, 14, 15, 16)
- 3 = Entrada de seguridad 3 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a6, 14, 15, 16)
© 4 = Entrada de seguridad 4 (Disponible para 1.6.x.1=1 a 6)
- 5 = Entrada de seguridad 5 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 6)
- 6 = Entrada de seguridad 6 (Disponible para 1.6.x.1=14a6)
. 7= Activa el setpoint econémico (Disponible para 1.6.x.1 =12 13)
© 8 = Conecta todas las salidas (Disponible para 1.6.x.1 = 1a 12)
- 9 = Desconecta todas las salidas (Disponible para cualquier valor de 1.6.x.1)
© 10 = Baja presion (LP) (Disponible para 1.6.x.1 = 1a 6)
© 11 = Alta presion (HP) (Disponible para 1.6.x.1=1a6)
© 12 = Activa Pump Down (Disponible para 1.6.x.1=1a3,7 a 13)
- 13 = Activa condensacion adiabatica (Disponible para 1.6.x.1=4 a6, 7,9, 11, 13)
- 14 = Activa condensacion flotante (Disponible para 1.6.x.1=4 a6, 7,9, 11, 13)
- 15 = Alarma externa 1 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 16 = Alarma externa 2 (Disponible para 1.6.x.1=1a13)
- 17 = Alarma externa 3 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 13)
- 18 = Alarma externa 4 (Disponible para 1.6.x.1 = 1a 13)
- 19 = Alarma externa 5 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 13)
. 20 = Alarma externa 6 (Disponible para 1.6.x.1=14a13)
© 21 = Alarma externa 7 (Disponible para 1.6.x.1 = 1a 13)
- 22 = Alarma externa 8 (Disponible para 1.6.x.1=12a13)
- 23 = Alarma externa 9 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 24 = Alarma externa 10 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 25 = Falla externa 1 (Disponible para 1.6.x.1=14a 13)
. 26 = Falla externa 2 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
© 27 =Falla externa 3 (Disponible para 1.6.x.1 = 1a 13)
© 28 = Falla externa 4 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 29 = Falla externa 5 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
- 30 = Falla externa 6 (Disponible para 1.6.x.1 =1 a 13)
- 31 =Falla externa 7 (Disponible para 1.6.x.1 =1a 13)
)
)

32 = Falla externa 8 (Disponible para 1.6.x.1=1a13
33 = Falla externa 9 (Disponible para 1.6.x.1=12a13
34 = Falla externa 10 (Disponible para 1.6.x.1=1a 13)
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1.&.x. % TipodecontactoNO-NC:
Estado de actuacion en la entrada. NO se activa a través de un contacto normalmente abierto y NC se activa a través de un contacto normalmente
cerrado.

o Do
24Vacldc
NO C I1 HC HI
o
24Vacldc
NC C I1 HC HI
1.&. =.4 Direcciondelaentradadigital:
Asocialadireccion delaentrada digital fisicaala entrada x.
+ 0=No configurado 5=Base-12 .y Nota: Las entradas presentes en los médulos de expansion
. 1=Base-HI1 6=Base-13 g apareceran en unallista luego de su configuracion en el ment .
- 2=Base-HI2 7 =Base - 14
- 3=Base-HI3 8 =Base- 15
4 =Base - 1

1. ¥ Funcionesauxiliares:

1.7¥.1 PumpDown:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.1.x.1 Habilita Pump Down 0 [no] 1 [si] 0 [no] -
1.¥elema 2 Setpoint de Pump Down -14,7 (-1,0) 850,0 (58,6) 25,0 (1,7) Psi (Bar)
1.7.1.%.3 Tiempo maximo para Pump Down 1 999 5 min
1.7.1.:.4 Salida digital 0 - 0 -

1.¥.1.x.1 HabilitaPumpDown:
Habilita la funcion de desconexion por Pump Down.

1.7.1.x.2 Setpointde PumpDown:
Valor de presion que indica que el fluido fue totalmente recogido y los compresores se han desconectado.

1.7.1.x.3 Tiempomaximo paraPumpDown:
Tiempo maximo permitido para recoger el fluido. Pasado este tiempo, los compresores se desconectan.

1.7.1.:=.4 Salidadigital:

- 0 = No configurado 4=Base-04

. 1=Base - 01 5=Base-05 5 Nota: Las salidas presentes en los modulos de expansion apareceran
- 2=Base-02 6=Base-06 g enlalista después de configurarlas en el ment 4.

- 3=Base-03
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1. 7. 2. Termostatode proteccion delos compresores:
Laletraxrepresentalos compresores 1a6 de cadasuccion.
Succion 1:xentre 1y6.

Succién2:xentre 7y 12.

Succion 3:xentre 13y 18.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.2.x.1 Temperatura de control de la salida 0(32,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.7.2.5. 2 Temperatura de desconexién del compresor 0(32,0) 200,1 [off] (392,2)  200,1 [off] (392,2) °C (F)
1.7. 2.3 Histéresis 0,1(0,2) 10,0 (18,0) 5,0 (9) °C(F)
1.7.2.0x.4 Sensor de temperatura 0 ; 0
1.7.2.2.5 Salida digital 0 - 0

1.7.2.x.1 Temperaturade control delasalida:
Valor de latemperatura de control para activar la salida de refrigeracion.

1.¥.2.x.2 Temperaturade desconexion del compresor:
Valorde latemperatura para desconectar el compresorylaindicacién de alarma.

1.7.22. 3 Histéresis:

Es el intervalo de temperatura para controlar los ventiladores asociados a las salidas digitales. Este valor de presion es relativo al setpoint que define

los puntos de activacion de cada ventilador (intervalo de activacion = setpoint + histéresis).

1.7.2.x.4 Sensordetemperatura:
Direccion del sensor de temperatura que mide latemperatura del compresor.

Nota: Los sensores presentes en los moédulos de expansion
apareceran en lalista después de configurarlos en el mend .

Nota: Las salidas presentes en los médulos de expansion apareceran
en lalista después de configurarlas en el menu <.

- 0 = No configurado 4 = Base - S4

. 1=Base-S1 5 =Base - S5 f/
- 2=Base-S2 6 = Base - S6

SBase-S3

1.7.2.=.5 Salidadigital:

Direccion de la salida digital controlada por el termostato de proteccién.
" 0=Noconfigurado  4=Base-04 :

.~ 1=Base-O1 5 = Base - 05 ,/
. 2=Base-02 6 = Base - 06 \

: 37Base-03 .

1.7.3.= CondensacionAdiabatica:

Laletraxrepresentalasdescargas 1a3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
il 7e Modo de control 0 3 0 -
1.7. Temperatura para activacion -50,1 (-58,2) 200,1 [off] (392,2) 50,1 (-52,2) °C(F)
1.7 Temperatura para desactivacion -50,1 (-58,2) 200,1(392,2) -50,1 (-52,2) °C (F)
1.7. Diferencial para activacion 0(0) 25,1 (45,2) 0(0) °C (F)
1.7. Diferencial para desactivacion 0(0) 25,1 (45,2) 25,1 (45,2) °C (F)
1.7. Temperatura minima de operacién (TBS) -50,0 (-58,0) 200,0 (392,0) 18,0 (64,4) °C (F)
1.7. Tiempo de validacion del diferencial 1 999 30 min
1.7 Tiempo para préximo intento 1 999 30 min
1.7.3.m Sensor de temperatura de bulbo himedo (TBU) 0 - 0
1.7. 3.0, 1E Salida digital 0 - 0
o 7o Foese il Tiempo conectado 1 999 5 min
1.7.3.x. 12 Tiempo desconectado 1 999 5 min
1o FoFosic 1E Horario de inicio 0 1440 [off] 1440 [off] horas: min
1.7. 3.0, 14 Horario de término 0 1440 [off] 1440 [off] horas: min

1.¥.3.x.1 Mododecontrol:
Configurael modo de operacion de acuerdo con.

0 = Off (desconectado) 2 = Temporizador ciclico :
- 1 =Por temperatura 3 = Temperatura con temporizador ciclico
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1.7.3.=. 2 Temperaturaparaactivacion:
Temperatura del sensorde bulbo seco para activarla salida.

1.7.3. . 3 Temperaturaparadesactivacion:
Temperatura del sensor de temperatura externa (TBS) para desactivacion de la salida.

1.7.3%.x.4 Diferencial paraactivacion:
Valor de la diferencia entre las temperaturas de bulbo seco y hiumedo para activar la salida.

1.7.Z.x. 3 Diferencial paradesactivacion:
Valorde ladiferenciaentre las temperaturas de bulbo secoy humedo para desactivarla salida.

1.7.3.x.5 Temperaturaminimade operacion (TBS): S

Temperatura ambiente minima para que funcione la condensacion adiabatica para control por diferencial. ; OOpc;\?nes df? sengores: :
© 0= No configurado

. 7« 5. . ¢ Tiempodevalidacion del diferencial: . 1=Base-31
Tiempo maximo paraalcanzar el diferencial de desactivacion (1 . 7. 3. . 4). . 2=Base-S2
- 3=Base-S3

. 7= 3. 3. 2 Tiempo parael proximointento: - 4=Base -S4
Tiempo que el control espera antes de activarla salidaparaun . 5=Base - S5
nuevointento de alcanzar el diferencial de desactivacion. . 6=Base - S6

1.7.3.x.% Sensordetemperaturade bulbohumedo (TBU):
Especifica el sensor de temperatura de bulbo humedo.

1.7.3.x. 16 Salidadigital:
Direccion de lasalidadigital.

- Direcciones de los sensores:
- 0 =No configurado

© 1=Base - 01 : 6/ Nota: Los sensores presentes en los mdédulos de expansion
. -

" 2=Base - 02 apareceran en lalista después de configurarlos en el menu <.
3=Base-03
: 4 =Base - 04
. 5=Base-05
- 6=Base- 06

!

1.¥.3.x.11 Tiempoconectado:
Tiempo que la salida permanece conectada en el Modo Temporizador ciclico y Temperatura con temporizador ciclico

1.7.%5.x. 1ZTiempodesconectado:
Tiempo que la salida permanece desconectada en el Modo Temporizador ciclicoy Temperatura con temporizador ciclico.

1.7.3.x.1% Horériodeinicio: @ 6/ Nota: En el caso de que se configuren los parametros 1.7.3.x.13 y

Horario de inicio del funcionamiento de lalégica. 1.7.3.x.14 para OFF la condensacién adiabatica permanecera activa.

<
1.7.3%.%. 14 Horariodetérmino: 6/
Horario de término del funcionamiento de laldgica.

1.7.4.1 Condensacionflotante:
Laletraxrepresentalasdescargas 1a 3.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.4.= Temperatura de inicio de flotacion -50,1 [off] (-58,2) 200,0 (392,2) -50,1 [off] (-58,2) °C (F)
1.7.4.= Setpoint minimo de seguridad 14,7 (-1,0) 850,0 (58,6) 250,0 (17,2) Psi (Bar)
1.7.d.x. 3 Subenfriamiento de seguridad 0(0) 200,0 (360,0) 1,0 (1,8) °C (F)
1.7.4.x.4 Horario de inicio 0 00:00 [off] 24:00 [off] min
1.7 d. 5.5 Horario de término 0 00:00 [off] 24:00 [off] min

1.7.4.=.1 Temperaturainicial deflotacion:
Valor de temperaturaalinicio del control del setpointde descarga. La condensacion flotante opera por debajo de este valor.

1.7.4.x.2 Setpointminimo de seguridad:
Valor minimo del setpointde presién paraladescarga.
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1.7.4.x.3 Subenfriamiento de seguridad:
Valor minimo del subenfriamiento. En este punto se detiene la reduccion del setpoint.

1.7.4.x.4 Horariodeinicio: %
Horario deinicio del funcionamiento de lalogica. 6/ Nota: En el caso de que se configuren los parametros 1.7.4.x.4 y
-

1.7.4.x.5 para OFF lacondensacion adiabatica permaneceraactiva.

1.7.4.=.5 Horariodetérmino: @
Horario de término del funcionamiento de lalogica.

Atencion: En el caso de que un sensor de temperatura de bulbo seco haya sido configurado para la condensacion adiabatica, no
es necesario configurar este parametro.

1.7¥.5. 1 Presostatosindividuales:
Laletra x representa los presostatos individuales 1a 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.5. Modo de operacién 0 2 0
1.7.5. Setpoint de presion 1 0 850,0 (58,6) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.:.3 Setpoint de presion 2 0 850,0 (58,6) 20,0 (1,4) Psi (Bar)
1.7.5. Setpoint de presion 3 0 850,0 (58,6) 30,0 (2,1) Psi (Bar)
1o FuSo Setpoint de presion 4 0 850,0 (58,6) 40,0 (2,8) Psi (Bar)
1.7.5.%.6 Setpoint de presién 5 0 850,0 (58,6) 50,0 (3,4) Psi (Bar)
1.7.5.5.7 Setpoint de presion 6 0 850,0 (58,6) 60,0 (4,1) Psi (Bar)
1.7.5.5.8 Histéresis de presion 1 0 4250 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.5.9 Histéresis de presion 2 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.:. 18 Histéresis de presion 3 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.=.11 Histéresis de presion 4 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.x. 12 Histéresis de presion 5 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
o PoBasie 1 Histéresis de presion 6 0 425,0 (29,3) 10,0 (0,7) Psi (Bar)
1.7.5.:. 14 Sensor de presion 0 0 .
1.7.5.x.15 Direccion de la salida digital 1 0 0 -
1.7.5.:. 16 Direccion de la salida digital 2 0 0 .
1.7.5.%.1F Direccion de la salida digital 3 0 0 3
1.7.5.x. 18 Direccion de la salida digital 4 0 0 ;
1.7.5.x.19 Direccion de la salida digital 5 0 0 .
1.7.5.5%. 28 Direccion de la salida digital 6 0 - 0 -
1.7.5.x. 21 Alarma de presion baja -14,8 [off] (-1,1) 850,0 (58,6) -14,8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1.7.5. Alarma de presion alta 0 850,1 [off] (58,7) 850,1 [off] (58,7) Psi (Bar)
1.7.5. Histéresis de las alarmas 1(0,1) 20 (13,8) 1(0,1) Psi (Bar)
1.7.5.:. 2 Tiempo minimo entre activaciones 1 [off] 9999 5 seg
1.7.5.:.25 Tiempo minimo de salida conectada 1 [off] 9999 5 seg

1.7¥.5.x.1 Mododeoperacion:

Conflgura el Modo de operacion.
0-Desconectado
1-Compresién
2-Descompresion

1.¥.53.x.2al.7.5.x.7 Setpointde presion01-06:
Setpointde presion dela salida01-06.

1.7.5.=.8a 1. . 1% Histéresis de presion 01-06:

F e
Histéresis delasalida01-06.

1.7.5.2. 14 Sensordepresion:
Especifica el sensor de presion.

- Opciones de sensores:
- 0=Noconfigurado 4 =Base - $4

. 1=Base-S1 5 =Base - S 6/ Nota: Los sensores presentes en los médulos de expansion

© 2=Base-S2 6 = Base - S6 apareceran en la lista después de configurarlos en el menti .
: 3=Base-S3
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1.7.5.=.1%al.7.5. .28 Direcciéon de lasalidadigital 01-06:
Direccion de lasalida digital 01 -06 vinculada al presostatoindividual.

1.7.%5.x.21 Alarmade presion baja:
Habilitalaindicacidn de alarma cuando la presion sea mas baja que el valor configurado.

1.7.5.x. 22 Alarmade presion alta:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la presion supere el valor configurado.

1.7.5. . 275 Histéresis delas alarmas:
Histéresis de las alarmas de presién.

1.7.%.x.24 Tiempominimoentreactivaciones:
Lafuncion se aplica alas salidas de control principales de los presostatos individuales y es el tiempo minimo entre dos activaciones de salidas digitales
principales. Este tiempo asegura que no ocurriran activaciones simultaneas de las salidas digitales y evita sobrevoltaje en la red de alimentacion y

oscilaciones excesivas de la variable de control.

1.7.5.x.25 Tiempominimo de salidaconectada:
Tiempo minimo de salida conectada/desconectada.

1. 7.5 Termostatoindividual:
Laletraxrepresentalos termostatosindividuales 1a 3.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.6.x.1 Modo de operacién 0 2 0 -
1.7.6.:. 2 Setpoint de temperatura 50 0 (-58,0) 200,0 (39,2) 20 0(68,0) °C (°F)
R O Histéresis de temperatura 0(1,8) ,0(9,0) ,0(9,0) °C (°F)
1.7.6.:.4 Alarma de temperatura baja 50 1(-58,2) 200 0 (392,0) 50 1(-58,2) °C (°F)
1.7.6.x.5 Alarma de temperatura alta o 0(-58,0) 200,1(392,2) 200,1 (392,2) °C (°F)
I Histéresis de las alarmas 0(1,8) ,0(9,0) ,0(9,0) °C (°F)
1.FeBum. 7 Presostato vinculado 0 3 -
1.7 B . 8 Sensor de temperatura 0 * -
1.7.6.:.9 Salida principal 0 * -

1.7 6., 18 Tipo de contacto: NO-NC (principal) 0 1 0 -

1.7eE.m. 11 Tiempo minimo de salida conectada / desconectada 1 9999 seg
1.7 6.x.12 Salida de deshielo 0 * -

1.7.6.x.13 Tipo de contacto: NO-NC (deshielo) 0 1 0 -

1.7.6.x. 14 Intervalo entre deshielos 0 9999 240 Min
1.7.6.%.15 Duracién del deshielo 0 9999 30 Min
1.7 6 u. 16 Horario para deshielo 1 0 00:00 24:00 Min
1.7.6.:.1F Horario para deshielo 2 0 00:00 24:00 Min
1.7.6.x.18 Horario para deshielo 3 0 00:00 24:00 Min
1.7 6., 1% Horario para deshielo 4 0 00:00 24:00 Min
1.7 6w 20 Horario para deshielo 5 0 00:00 24:00 Min
1.7.6.:.21 Horario para deshielo 6 0 00:00 24:00 Min

1.¥.%5.x.1 Mododeoperacion:
Conﬂgura eI Modo de operacion.

: 0 = Desconectado
- 1 = Calentamiento
- 2 = Refrigeracion

1.7.5.x.2 Setpointde temperatura:
Setpointde temperaturade lasalida.

1.7¥.5.x. 3 Histéresis detemperatura:
Histéresis de control de latemperaturavinculado a salida de termostatoindividual.

1.7¥.%.=.4 Alarmade presion baja:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la temperatura sea mas baja que el valor configurado.

1.¥.%.x.5 Alarmade presion alta:
Habilitalaindicacion de alarma cuando la temperatura ses mas alta que el valor configurado.
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19.TABLA DE PARAMETROS

4 - -

1.7.6.x. & Histéresis delas alarmas:
Histéresis de las alarmas de temperatura.

1.7.%.x. ¥ Presostatovinculado:
Permite vincular el termostato a un presostato de succién.

; S
: 1 =Succion 2
© 2 = Succion 3

— -

1.7.6.x. 8 Sensordetemperatura:
Especifica el sensor de temperatura.

1.7.6.2.% Direccionsalidaprincipal:
Direccion de la salida vinculada al termostato individual.

1.7.6.x. 18 TipodecontactoNO-NC:
Define el estado de actuacién de la salida principal.

- 0 =NO: Cuando la salida esta activada, el contacto esta cerrado.
- 1=NC: Cuando la salida esta activada, el contacto esta abierto.

—

1.¥.%.x.11 Tiempominimodesalidaconectada:
Tiempo minimo de salida conectada/desconectada.

1.7.%.x. 12 Direccionsalidade deshielo:
Direccion de lasalidavinculada al termostato individual para realizar el deshielo.

1.7.%.x. 13 Tipodecontacto NO-NC (deshielo):
Define el estado de actuacion de la salida de deshielo.

- 0 =NO: Cuando la salida esta activada, el contacto esta cerrado.
- 1 =NC: Cuando la salida est4 activada, el contacto esta abierto.

1.7.&.x. 14 Intervaloentre deshielos:

Intervalo de tiempo entre los deshielos.

1.7.%.x. 15 Duraciondel deshielo:

Intervalo de tiempo en el que el termostato permanece en deshielo.

1.7.6.x.18 @ l.7.6. . 21 Horarioparadeshielo:

Permite configurar un horario especifico pararealizar el deshielo. En este caso, el parametro intervalo entre deshielos no sera considerado.

1.7¥.7 Salidasconrotacion:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7. Pl Tiempo para rotacién de las salidas 0 9999 720 min.
1.7.7axa 2 Tiempo de transicion 0 9999 5 seg.
1o PoFo @ Direccion de la salida digital 1 0 0
1o7.Famnd Direccion de la salida digital 2 0 0

1.FeTa
[

1 Tiempo pararotacion de las salidas:

Tiempo de operamon de unasalida antes de entrarenrotacion.
1.7.7.x.2 Tiempodetransicion:

Tiempoenelquelas dos salidas permanecen conectadas durante la rotacion.
1.7¥.7.x.5 Direcciondelasalidadigital 1:

Direccion de lasalida digital pararotacién.

1.7.7.x.4 Direcciondelasalidadigital 2:
Direccion de lasalida digital para rotacion.
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1.7. 5 Salidadeestadode control:

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.7.8.1 Direccion de la salida digital 0 - 0

1.7.%. 1 Direcciondelasalidadigital:
Salidadigital que indica que el controlador estd en operacion.

1. & Tiempo de mantenimiento:
Configuracion de tiempo para el mantenimiento de compresores y ventiladores.

1.8. = Succion/Descarga:
Laletraxrepresentalassucciones (xentre 1y 3)y descargas (xentre 4y 6).

Funcién Descripcion Minimo Méaximo Estandar Unidad
1.8.=.1 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 01 0 [off] 9999 0 [off] h
LoBasa 2 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 02 0 [off] 9999 0 [off] h
log.u. 3 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 03 0 [off] 9999 0 [off] h
LeBasad Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 04 0 [off] 9999 0 [off] h
1.8.x.5 Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 05 0 [off] 9999 0 [off] h
= Tiempo para mantenimiento del compresor / ventilador 06 0 [off] 9999 0 [off] h

1.8.x. 1 Tiempo paramantenimientodel compresor/ventilador1a®6:

Tiempo paraalarma de horas trabajadas del compresor o ventilador.

1.4 Sensores:
Configuracionesreferentes alos sensores.

1.%9. = Sensores S1-S6:
Laletraxrepresentalasentradas de sensorS1aS6.

Funcién Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
=T | Presion a 4mA 0 850,0 (58,6) 0 Psi (Bar)
1.9.x.2 Presion a 20mA 0 850,0 (58,6) 500,0 (34,5) Psi (Bar)
1.9.%.3 Offset de presion -50,0 (-3,4) 50,0 (-3,4) 0 Psi (Bar)
1.9, 4 Offset de temperatura -50,0 (-90,0) 50,0 (90,0) 0(0) °C (°F)

1.%.x.1 PresionadmA:

Valorde lapresion del sensora4mA (Fondo de escalainferior).

1.%.=.2 Presidona20mA:
Valor de la presion del sensora 20mA (Fondo de escala superior).

1.%.x. 3 Offsetde presion:
Permite compensar desviaciones enlalecturade presion.

1.%. .4 Offsetdetemperatura:
Permite compensardesviaciones en lalectura de temperatura.

1.1& Salidasanalégicas:
Configuracién de valores limites de las salidas analdgicas.

1. 1. Salidasanalégicas A1-A2:
Laletraxrepresentalas salidas anal6gicasA1yA2.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.18.x.1 Franja de actuacion de la salida analégica 0 2 0 -
1,180, 2 Valor minimo de la salida analégica 0 100 0 %
1.168.x.3 Valor de arranque de la salida analégica 0 100 100 %
1.18.%.2 Valor maximo de la salida analdgica 0 100 0 %
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1.18.=.1 Franjadeactuaciondelasalidaanaldgica:

Define la franja de operacion de la tension de salida. El valor minimo de tension corresponde al 0% y el valor maximo corresponde al 100% de la
capacidad del compresor o ventiladorasociado.

0=0-10V

1=0-5V

2=1-5V

35 35
Cm Cm
o2 o2
‘B ® ‘B ®
S S
= =

0% 100% 0% 100%
Capacidad Capacidad

Tension de
Salida

Capacidad

1.18.=.2 Valorminimodelasalidaanalégica:
Es el valor minimo que |a salida analogica asumira cuando esté activada. Este valor sirve para limitar la velocidad minima de rotacion del compresor o
ventilador.

1. 18. .3 Valordearranque de lasalidaanalégica:
Eselvalordelasalidaanaldgicadurante el tiempo de arranque.

1. 18.x.4 Valormaximodelasalidaanaldgica:
Eselvalorméximo que la salida analégica asumira cuando esté activada. Este valor sirve para limitar la velocidad maxima de rotacién del compresor o
ventilador.

1. 11 Curvadefluidorefrigerante: - Punto1al punto 20:

Permite adaptar una curva de fluido refrigerante saturado. En el caso de que se desee utilizar un fluido refrigerante que no esté incluido en la lista,
pueden afiadirse los valores de saturacion, de presion y temperatura. Los valores de presion y temperatura deben afiadirse en orden creciente del 1 al
20, 0 sea, valores del punto 2 deben ser mayores que los valores del punto 1. Se deben configurar, como minimo, 10 puntos para el control. (Punto 1 al
punto 10).

La letra "X" representa los puntos 1 a 20.

Funcion Descripcion Minimo Maximo Estandar Unidad
1.11.=.1 Punto x - Presion de la curva mapeada -14,8 [off] (-1,1) 850,0 (58,6) -14,8 [off] (-1,1) Psi (Bar)
1.11.x.2 Punto x - Temperatura de la curva mapeada -50,1 (-58,2) 200,0 (392,0) -50,1 (-58,2) °C (°F)

1.11.=.1 Puntox-Presiondelacurvamapeada:
Valorde presion del punto.

1.11.=.2Z Puntox-Valordelatemperaturade saturacion delfluido refrigerante:
Valor de temperatura del punto.
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20. IMPORTANTE

En conformidad con los capitulos de lanorma NBR 5410.

1: Instale protectores contra sobretensiones en la alimentacion

2: Los cables de sensores y de comunicacion en serie pueden estar juntos, pero no en el mismo tubo de conductos por donde pasan la alimentacion
eléctricay la activacion de cargas

3: Instale supresores de transientes (filtro RC) en paralelo con respecto a las cargas, como forma de aumentar la vida Util de los relés.

Esquema de conexion de supresores en contactores Esquema de ligagao de supressores em cargas acionamento direto

Para conduccion directa ligera en
corriente maxima
especificado.

A1y A2 son las bornas de la
bobina del contactor.
A2 S

Supresor

Supresor

Full Gauge Controls hace que los supresores estén disponibles paralaventa

21. TERMINO DE GARANTIA

) Informaciones Ambientales

‘ Embalaje:

Los materiales utilizados en los envases de los productos Full Gauge son el 100% reciclables.
ﬁ Haga su eliminacion porintermedio de agentes recicladores especializados.

Producto:
Los elementos utilizados en los controladores Full Gauge pueden ser reciclados y
reaprovechados cuando desarmados por empresas especializadas.

Eliminacion:

No queme ni tire a la basura doméstica los controladores que lleguen al final de su vida Util.
Observe la legislacion de su region con relacion al destino de residuos electronicos. En caso de
dudas, entre en contacto con Full Gauge Controls.

Los productos fabricados por Full Gauge Controls, a partir de mayo de 2005, tiene plazo de
garanti de 10 (diez) afios, directamente junto a la fabrica, y de 01 (un) afio junto a las reventas
habilitadas, contados a partir de la fecha de venta registrada en factura fiscal. Después de ese
afio de garantia junto alas reventas, la garantia permanecera valida si el instrumento es enviado
directamente a Full Gauge Controls. Ese plazo vale para el mercado brasilefio. Los demas
paises cuentan con garantia de 02 (dos) afios. Los productos tienen garantia en caso de falla de
fabricacion que los vuelva impropios o inadecuados a las aplicaciones para las cuales estan
destinados. La garantia se limita al mantenimiento de los instrumentos fabricados por Full
Gauge Controls, sin considerar otros tipos de gastos, como indemnizaciones en virtud de los
dafios provocados en otros equipos.

EXCEPCIONES A LA GARANTIA

La Garantia no cubre gastos con transporte y/o seguro para el envio de los productos con
sefiales de defecto o mal funcionamiento a la Asistencia Técnica. Tampoco estan cubiertos los
siguientes casos: desgaste natural de las piezas, dafos externos provocados por caidas o
acondicionamiento no adecuado de los productos.

PERDIDA DE LA GARANTIA

Elproducto perderalagarantia, automaticamente, si:

- No se observan las instrucciones de utilizacion y montaje contenidas en las descripciones
técnicas ylos procedimientos de instalacion presentes enla Norma NBR5410;

- Selo somete a condiciones que superen los limites especificados en su descripcion técnica;
. - Sufre violacion o es arreglado por persona que no forma parte del equipo técnico de Full

auge;

- Los dafios sufridos son provocados por caida, golpe e/o impacto, infiltracion de agua,

sobrecarga y/o descarga atmosférica.

USO DE LA GARANTIA

Para utilizar la garantia, el cliente debera enviar el producto a Full Gauge Controls,
debidamente acondicionado, junto a la Factura de compra correspondiente. El flete de envio de
los productos corre por cuenta del cliente. Es necesario enviar también la mayor cantidad posible
de informaciones relacionadas al defecto detectado, lo cual permitira agilizar el analisis, los test
ylaejecucion del servicio.

Esos procesos y el eventual mantenimiento del producto solamente seran realizados por la
Asistencia Técnica de Full Gauge Controls, en la sede de la Empresa, en la Rua Julio de
Castilhos, 250 - C.P. 92120-030 - Canoas - Rio Grande do Sul - Brasil.
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