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1. DESCRIPCION 6.INSTALACION - PANEL Y CONEXIONES ELECTRICAS

EI'VX-IOOS5& es un controlador de temperatura digital para refrigeracion que tiene una salida digital para 71 £05mm
accionar una valvula de expansion electronica (EEV). De esta forma, actlia en el control del T T
sobrecalentamiento con el fin de optimizar la eficiencia energética del sistema de refrigeracion controlado. Es

un controlador compacto e integrado que ofrece una solucion completa para el control de valvulas de
expansion electrénicas. Tiene un algoritmo de control dedicado para ejecutar el proceso de enfriamiento de
manera mas eficiente sin usar el transductor de presion.

Ademés del control de sobrecalentamiento estimado, el instrumento controla la temperatura ambiente, los
desescarches, la ventilacion, la iluminacion y las alarmas. El control de la temperatura ambiente tiene un
punto de ajuste econémico, ademas de la funcionalidad de congelacion rapida. Agrega el control de
compresores de capacidad variable (VCC - Variable Capacity Compressor), brindando una serie de
beneficios al sistema de refrigeracion, tales como: reduccion del consumo de energia, menor oscilacion de
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temperatura, mayor rapidez en alcanzar la temperatura deseada. Configurando sus parametros, es posible PARA INSTALACIONES QUE NECESITEN DE GIERRE CONTRA LIQUIDOS, EL RECORTE PARA INSTALACION DEL
compatibilizar el controlador con las principales marcas de compresores variables del mercado. Para un CONTROLADOR DEBE SER COMO MAXIMO DE 70,5x29 mm. LAS TRABAS LATERALES DEBEN FIJARSE DE MODO QUE
mejor aprovechamiento de la energia, se puede controlar la ventilacion durante el ciclo de parada del PRESIONE LAGORMADE CIERRE EVITANDO INFILTRACION ENTRE ELRECORTE Y EL CONTROLADOR.
compresor y utilizar Smooth Defrost, una técnica de descongelacion que reduce la temperatura final de la 7. ESQUEMA DE CONEXION
resistencia eléctricay la cantidad de calor emitido. -
Posee salida de comunicacion serial para integracion con Sitrad, reloj interno en tiempo real que permite D1 - Entrada digital (contacto seco)
programar eventos de desescarche, sistema inteligente de bloqueo de funciones, forma de apagar funciones VEE VEE - Valvula de expansién electrénica
de control. Ademas, cuenta con una funcionalidad de filtro digital en el sensor de temperatura, que tiene como - = VCC FREC - Salida de frecuencia
objetivo simular un aumento de masa en el sensor de ambiente (S1), aumentando asi su tiempo de respuesta CONA B A B (Compresor de capacidad variable)
(inercia térmica) y evitando activaciones innecesarias del compresor. El VX-IOOS e permite configurar el vee |3 °
puerto de comunicacion RS-485 para el protocolo MODBUS-RTU. Para obtener més informacién sobre los 0! FrRec |2 § =1 Compatibilidad VEE:
comandos implementados y la tabla de registro, comuniquese con Full Gauge Controls. D:] EREEERE SB103T, SB105T, SB108 e SB108T.
2. RECOMENDACIONES DE SEGURIDAD @@ CAEREAEIE
-Asegurese de la correcta fijacion del controlador; * * * *
-Asegurese de que la alimentacion eléctrica esté apagada y que no se la encienda durante la instalacion del @l @
controlador;
- Lea el presente manual antes de instalar y utilizar el controlador; '_1—_| E@@
- Utilice Equipos de Proteccion Personal (EPP) adecuados;
- Para aplicacion en lugares sujetos a goteos de agua, como en mostradores frigorificos, instale el vinilo l §
protector que acomparia el controlador; B] s
- Los procedimientos de instalacion deben realizarlas un técnico capacitado, respetando las normas SITRAD
vigentes. S$1 S2 S3 90 ~ 240Vca . "
g Alimentacion
3. APLICACIONES eléctrica
- Expositores de bebidas e Mostradores de congelados. $1 - Temperatura ambiente: A
4. ESPECIFICACIONES TECNICAS Sensor de punta de plastica COM
Alimentacion 12Vdc + 10% S2 - Temperatura deshielo/succion (salida del evaporador): A
Consumo aproximado 6 VA Sensor de punta plastica
Franja de control de temperatura -50a 105°C /-58 a 221°F S3 - Temperatura de entrada del evaporador:
Resolucion de temperatura 0,1°C/0,1°F Sensor de punta de metalica B B
el PRt lCelDperacion -20a60°C/-42140°F 7.1. Consideraciones para instalar sensores de temperatura
Humedad de operacion 10 2 90% RH (sin condensacion)
Entrada digital Tipo contacto seco configurable - Colocar el sensor S2 - Sensor de deshielo/succion cerca de la salida del evaporador (5¢cm).
i - Debido a la posicion del sensor de deshielo a la salida del evaporador, ajuste la temperatura de fin de
Reserva de energia: pila CR1220 ’ ? — . . :
Reloi (RTC nergia: p 2 deshielo (Parametro ) un poco mas abajo del ajuste que normalmente se hace.
eloj (RTC) Cronometraje de hasta 10 afios Col | $3-5 do entrada del dor después de Ia valvula d .
et < 6 miiiesie - Colocar el sensor S3 - Sensor de entrada del evaporador, despues de la valvula de expansion
10Vec (£ 10%)50mA méx electnica 10 ) de temperatura v aislelos témicament la temperat
Salida de frecuencia = " - - Fije firmemente los sensores de temperatura y aislelos térmicamente para que la temperatura
0...300Hz (duty-cycle = 50%) ambiente no interfiera en lamedicion de la temperatura del refrigerante.
Grado de proteccion IP 65 (frente) C - Condensador
Dimensiones maximas 76 x 34 x 94mm /2,99" x 1,33" x 3,70" (LXAXP) gp I-E\(/::p':;?arzi‘:r
X =71£0,5mm(2,79"+0,02") Y= 29+0,5(1,14"+0,02") V - Valvula

Dimensiones de recorte (vide Imagem 5) VEE - Vlvula de Expansion Electrénica

S2 - Sensor deshielo/succion

Capacidad de salida $3 - Sensor entrada del evaporador

120-240 Vac, 12 A Resistive, 100k cycles
120-240 Vac, 8 A General Use, 100k cycles

comp 240 Vac, 1 HP, 100k cycles NUEVO SISTEMA DE CONEXION (ENGANCH!E RAPIDO):
120 Vac, 1/2 HP, 100k cycles SE LO PUEDE ENCHUFAR Y PUSH-IN RAPIDO
DEFR 120-240 Vac, 5 A Resistive %@ . _ =y
240 Vac, 1/8 HP i — )
EAN 120 Vac, 1/10 HP
240 Vac, 1/8 HP
AUX/ LIGHT 120 Vac, 1/10 HP
120-240Vac 5W General Use
5.INDICACIONES Y TECLAS CONEXION PUSH-IN:
Led de indicacién del deshielo o . - - Aga[re el cable cerca de su extremidad e
—_—— Led de ind de salida auxiliar introduzcalo enla entrada deseada.
Led de indicacién del ventilador Led do indicacion VEE - Si fuera necesario, presione el botén para  DESCONEXION PUSH-IN:
Led de indicacion de salid maLLLL auxiliarenlaconexion. ) - Para desconexion del cable, presione el boton
ed de In ":adcéfgm: srz;:r Led de indicacion de Ia unidad de temy bﬁe pueden utilizar terminales del tipo Rocket- v remugvalo.
I En los conectores de sefial, el perno debe ser de
vV V. v Vv + \ porlos menos 12mm )
Teclade © & % [ » FT En los conectores de alimentacion, el pin debe N\ cable deberé ser decapado

Mend Facilitadol | Tecla Aumenta teneral menos 7 mm.

’ NOTA1- Conectores de Sefial:

o Py pE [c—) - En los conectores 1 a 18 el calibre de los cables M
’ ’ ’ ' ’ ' ’ v Tecla Disminuye debe serentre 0.2y 1,5mm? (26 y 16AWG).

—Ve eV o Ve e NOTA 2- Conectores de potencia: \__Terminal Rocket Pin.

-IO0OSE -Enlos conectores 19 a 25 el calibre de los cables
www.fullgauge.com // debe serentre 0.2y 2.5mm?(26 y 16AWG).

Tecla Set




7.2. Conexiones de los sensores de temperatura

- Conecte los cables del sensor S§1 en los terminales "1 y 2", los cables del sensor S2 en los
terminales "3y 4"y los cables del sensor $3 en los terminales "5y 6", la polaridad es indiferente.

- Ellargo de los cables del sensor puede ser aumentado por el propio usuario para hasta 200 metros,
utilizando un cable PP 2x24 AWG.

7.3. Recomendaciones de las normas NBR5410y IEC60364

a) Instale protectores contra sobretension en la alimentacion del controlador.

b) Instale supresores de transitorios -filtro supresor (tipo RC)-en el circuito para aumentar la vida Uil
del relé del controlador.

c) Los cables del sensor pueden estar juntos, pero no en el mismo electroconducto por donde pasa la
alimentacion eléctrica del controlador y/o de las cargas.

a) Recorte la plancha del panel (Imagen 5 - item 15) donde se fijara el controlador, con dimensiones X =
714£0,5mmeY=29+0,5mm;

b) Remueva las trabas laterales (Imagen 6 - item 15): para ello, comprima la parte central eliptica (con
el Logo Full Gauge Controls) y disloque las trabas para atras;

c) Pase los cables por el recorte de la plancha (imagen 7 - item 15) y haga la instalacion eléctrica
conforme descrito en el item 6;

d) Introduzca el controlador en el recorte hecho en el panel, de afuera hacia adentro;

€) Recoloque las trabas y desplacelas hasta comprimirlas contra el panel, fijando el controlador en el
alojamiento (verindicacion de la flecha en laImagen 6 - item 15);

f) Ajuste los parametros conforme descrito en el item 9.

ATENCION: para instalaciones que necesiten cierre contra liquidos, el recorte para
instalacion del controlador debe ser como maximo de 70,5x29 mm. Las trabas laterales deben
fijarse de modo que presione la gorma de cierre evitando infiltracion entre el recorte y el
controlador.

Vinilo protector - Imagen 8 (item 15)

Protege el controlador cuando esta instalado en lugar con gotas de agua, como en mostradores
frigorificos. Este vinilo adhesivo acompana el instrumento, en el embalaje.

/\ IMPORTANTE: Haga la aplicacion solamente después de concluir las conexiones eléctricas.
a) Ponga hacia atras la trabas laterales (Imagen 6 - item 15);

b) Remueva la pelicula protectora de la cara adhesiva del vinilo;

c) Aplique el vinilo sobre toda la parte superior, doblando los pestafias, como indicado por las flechas -
Imagen 8 (item 15);

d) Reinstale las trabas.

OBS: Elvinilo es transparente, permitiendo visualizar el esquema eléctrico del instrumento.

9. OPERACION

9.1 Mapa del Menu Facilitado

Presionando la tecla a toque corto) es posible navegar a través de los menus funcién. En cada toque
se exhibe la proxima funcion de la lista, para confirmar utilice la tecla | (toque corto). A seguir vea el
mapa de las funciones:

APAGADO DE LAS FUNCIONES

SELECCION DE FUNCION SALIIR DE LA FUNCION DE CONTROL
€0 ’ €4 €4,
ynnc LCrL
DESHIELO (ON/OFF)
€0 |-
:_u
FAST FREEZING (ON/OFF)
“icoc
ry _I o

SETPOINT ECONOMICO (ON/OFF) AJUSTE DE FECHA Y HORA

€0~ - - -, ~
cLU cLf

€0mn_r € lrp_r
ook 5F-5

SETPOINT NORMAL

ono| €4

SETPOINT ECONOMICO

9.2 Mapa de Teclas Facilitadas
Las siguientes teclas sirven de atajo para las siguientes funciones

Toque corto: Se exhibira en secuencia en el display el dia, mes, aio, dia de la
semana, horay minutos actuales.

Presionada 2 segundos: Ajuste de setpoints.

Toque corto: Exhibicion de las temperaturas/presion minimay maxima

Presionada 2 segundos: Cuando exhibiendo registros, limpia el historico

Presionada 4 segundos: Realiza el deshielo manual.

Presionada 2 segundos: Inhibe alarmas.

Presionada 4 segundos: Alterna la visualizacion de medidas/procesos
momentaneamente

T R]arrr«s a

Entra al ment facilitado.

Presionada 5 segundos: Apagado de las funciones de control

< EnEa
<

Entraalaseleccion de funciones

D

9.3 Operaciones Basicas

9.3.1 Modo de operacion

Para entrar al ment de ajuste de los setpoints presione @ durante 2 segundos. Se exhibira el
mensaje 5 7] en el display y enseguida el valor para ajuste del setpoint normal. Utilice las teclas
h o J para modificar el valor y confirme presionando . Enseguida se exhibira el mensaje
indicando el ajuste del setpoint econdmico. Nuevamente, utilice las teclas B o § para
car el valor y confirme presionando. Por fin la indicacion [= - - -] indica la conclusion de la
configuracion. Los setpoints también pueden ser ajustados individualmente en el menu facilitado.
9.3.2 Setpoint econéomico (SPE)

El proporciona mas economia al sistema al utilizar pardmetros mas flexibles para el control
de temperatura ([F 7 3] - Temperatura deseada - setpoint economico y - Diferencial de control
- setpointeconémico (histéresis)).

Cuando esté activo, el mensaje pasa a ser exhibida en alternancia con la temperatura y los
demas mensajes.

Elfuncionamiento en el modo econémico puede ser activado o desactivado a través de los mandos:

Funcién Mando Accion
Horario para activar Activa

Tiempo méaximo en el modo econémico Desactiva

No cuenta tiempo, desactiva

Fig Tiempo méximo en el modo econémico = 0 (Off) Solamente al abrir la puerta

[Fg5=o Indicacion de puerta abierta (entrada digital) Mantiene desactivado

Llave externa (entrada digital) Activa / Desactiva

Tiempo de puerta cerrada para activar Activa

- Accion por el men facilitado ([ELD]) Activa / Desactiva

- Error en la lectura de temperatura ambiente (S1) Mantiene desactivado
- Al encender el instrumento Desactiva
- Fast Freezing Desactiva

9.3.3 Deshielo manual

El proceso de deshielo puede ser activado/desactivado manualmente a través del menu facilitado en
la opcion o presionando la tecla h durante 4 segundos o utilizando llave externa conectada
a la entrada digital ([F55] = 11 0 12). La activacion o desactivacion sera indicada por el mensaje
[dEFA)[0n__]o [dEF-][OFF Jrespectivamente.

9.3.4 Como determinar el final del deshielo por temperatura
a) - Configure la condicion para inicio de deshielo como tiempo, [F 28] = 1;
b) - Reconfigure las funciones relacionadas al final del deshielo para el valor méaximo:
- Tiempo en refrigeracion (Intervalo entre deshielos) [F =9999min.
- Temperatura del evaporador para finalizar deshielo [F54] =105°C/221°F
- Tiempo maximo de deshielo (por seguridad) =999min.
c) - Aguarde un tiempo hasta formar alguna capa de hielo en el evaporador.
d) - Haga un deshielo manualmente (utilizando la tecla § avance hasta y pressione § o
presionelatecla B durante 4 segundos).
e) - Acomparie visualmente el derretimiento.
f) - Espere hasta que se derrita todo el hielo en lo evaporador para entonces considerar finalizado el
deshielo.
g) - Con el deshielo finalizado, verifique la temperatura en el evaporador (S2) utilizando la tecla &7 (ver
item 9.3.9).
h)- Utilizando el valor leido en S2 ajuste la temperatura para fin del deshielo:
-Temperatura del evaporador para finalizar deshielo =Temp. S2
i) - Como seguridad reajuste la duracion maxima del deshielo, de acuerdo con el tipo de deshielo
configurado.
Ejemplo:
- Deshielo eléctrico (por resistencias) =45min.
- Deshielo por gas caliente =20min.
j)- Porfin ajuste el tiempo en refrigeracion (Intervalo entre deshielos) con el valor deseado.

9.3.5 Fast Freezing

En el modo fast freezing la salida de refrigeracion queda permanentemente accionada, acelerando asi
el proceso de enfriamiento o congelamiento. Este modo de funcionamiento puede ser activado o
desactivado en el menu facilitado, en la opcion 0 a través de llave externa conectada a la
entrada digital ([F55]=9 0 10). También se lo puede desactivar automaticamente por temperatura
oportiempo . Durante el periodo de fast freezing la indicacion del compresor encendido
queda intermitente rapido y el deshielo continGia ocurriendo. Si al accionar el modo fast freezing el
controlador identifica que existe un deshielo programado para iniciar por tiempo en ese periodo, el
deshielo seré anticipado para enseguida entrar en el modo fast freezing.

9.3.6 Encender/Apagar la lampara

A través del menl facilitado en la opcion [L A77F], es posible encender/apagar la lampara
manualmente en el caso de que la salida AUX esté configurada como foco ([FEZ]=1) y el
descongelamiento de la bandeja no esté configurado para utilizar la salidaAUX ([F 3 &]=2).

Nota: Al encender la lampara manualmente, se reseta el tiempo de puerta cerrada para apagar la

lampara .

9.3.7 Ajuste de fechay hora

El ajuste de fecha y hora puede ser realizado a través del menu facilitado en la opcion (£ 0 ],
accediendo a esta opcion con latecla @ (Flatec)y confirmando con latecla § .

En el modo de ajuste de fecha y hora, utilice las teclas B o 7 para alterar el valor y, cuando esté listo,
presione | para memorizar el valor configurado. Si la fecha inserida es invalida se exhibira en el
display el mensaje .

9.3.8 Visualizacion de fechay hora

Presionando rapidamente la tecla @ (toque corto) se puede visualizar la fecha y el horario ajustado en
el controlador.

Se exhibira en secuencia en el display el dia ([_- - d]),mes ([_--1]), afio ((_- - 5]), diade la
semana ([d A5 -]), horay minutos actuales ([T Z:0 0]).




9.3.9 Visualizar etapa del proceso, tiempo transcurrido y otras
medidas

El modo de visualizacion temporal puede ser activado a través del menu facilitado en la
opcion[P - o c] o presionandose latecla § durante 4 segundos hasta que se exhiba en el display el
mensaje . Elmensaje relativo al proceso actual quedara alternando con el tiempo ( )
yatranscurrido en esta etapa.

Etapas de proceso:

Inicializacion de la valvula de expansion electronica;
Delay inicial (retardo en la partida del instrumento);
- Fan-delay (atraso para retorno del ventilador);
Refrigeracion;

Predeshielo;

Deshielo;

Drenaje;

Funciones de control apagadas;

En este modo de visualizacion, también es posible visualizar otras medidas (si disponibles)
presionando latecla §7 olatecla B (toque corto), conforme la lista:

- Etapas del proceso y tiempo transcurrido;

- Temperatura del sensor del ambiente S1;

-Temperatura del sensor del evaporador S2;

- Temperatura del sensor de lalinea de succién S3;

- Frecuencia del compresor variable;

- Temperatura de supercalentamiento;

- Porcentual de abertura de la valvula de expansion electronica.

Elmensaje relativo a la medida escogida quedara alternando con el valor de la medida.
Nota: Esta visualizacién se mantendré durante 15 minutos o hasta que se presione la tecla @ ola
tecla f (toque corto).

Nota: En este modo, se ignoraran los mensajes de alarmay la visualizacion preferencial (

9.3.10 Bloqueo de funciones

La utilizacion del bloqueo de funciones trae més seguridad a la operacion del instrumento, con él activo
los setpoint normal y econdmico y los demas parametros pueden quedar visibles al usuario, sino
protegidos contra alteraciones indebidas ([_F 78]=2)o se puede solo bloguear las alteraciones en
las funciones de control dejando el ajuste de los Setpoint normal y econémico liberados (
Para bloguear las funciones, acceda a la opcién (L T | en el mend facilitado a través de la tecla
(@ (Flatec) y confirme presionando latecla § .

Se exhibira el mensaje [no |si el bloqueo esta desactivado. En este momento, presione y
mantenga latecla §7 poreltiempo configurado enlafuncion [ F 73].

La activacion sera indicada por el mensaje y se realizara solo si la funcion
esta configuradaen102.

Para desactivar el bloqueo, apague el controlador y enciéndalo nuevamente con la tecla F
presionada. Mantenga la tecla presionada hasta que el mensaje indique el
desbloqueo (10 segundos).

Nota: El ajuste de fecha y hora estaran siempre liberados, independientemente de los valores de

CETaly[CFT3).

9.3.11 Apagado de las Funciones de Control

El apagado de las funciones de control permite que el controlador opere solo con un indicador de
temperatura/presion, manteniendo las salidas de control y las alarmas apagadas. La utilizacion de ese
recurso se habilita o no por la funcion apagado de las funciones de control [_FG3]. Cuando
habilitado, las funciones de control y alarmas se apagan ([C£-L][DFF ]) o encienden
(CE-L][On_]) através del menu facilitado en la opcion [L&~L]. Cuando las funciones de
control estén apagadas el mensaje [ F F_|pasara a ser exhibido en alternancia con la temperatura y
los demas mensajes. También es posible apagar/encender las funciones de control presionando la
tecla @ durante 5 segundos.

Nota: Al reconectar las funciones de control el instrumento ir4 a la etapa inicial .

9.5 Tabla de Parametros

9.3.12 Registro de Temperaturas Minimas y Maximas

Presionando la tecla B (toque corto) durante la exhibicion de temperatura/presion, aparecera el
mensaje y enseguida las temperaturas/presion minimas y maximas registradas.

Nota: Sise presionalatecla B durante la exhibicion de los registros, los valores se reinicializaran y se
exhibira el mensaje .

9.3.13 Seleccion de Unidad de temperatura

Para seleccionar la unidad que el instrumento operara entre en la funcién con el cddigo de
acceso y presione la tecla @ . Enseguida seleccione la unidad de temperatura deseada
0 utilizandolas teclas B ¥, para confirmar presione § .

Siempre que se altere una unidad, las configuraciones de las funciones asumen el valor de fabrica,
precisando asi, ser nuevamente configuradas.

9.4 Operaciones Avanzadas

9.4.1 Agenda de deshielos

Es posible configurar por el menu de funciones la agenda de deshielos distribuidos entre periodos
iguales de acuerdo con la programacion del nimero de deshielos por dia. Para ello, es necesario
configurar el inicio de deshielo como agenda de deshielos, configurando igual a 5, y a través
delasfunciones hasta configurarla cantidad de deshielos por diay su horario inicial.
En este caso la agenda de deshielos posibilita crear una programacion de lunes a viemnes, otra
programacion para sabado y otra para el domingo.

Ejemplo: Si para la programacion de lunes a viernes el horario preferencial se configura para las 13
horas (y el nimero de deshielos esté para 4, siendo intervalo de 6 horas), el deshielo se haré a la
01:00,alas 07:00, alas 13:00 yalas 19:00 del mismo dia.

DELUNESAVIERNES
[ 1300 | [ 1e00 | [ ot0 | [ om0 |
4 ¥ 4 ¥
DESHIELO DESHIELO DESHIELO DESHIELO

Nota: Sila condicién para inicio de deshielo esta configurada para agenda de deshielos y el reloj esta
desconfigurado o deshabilitado, el inicio de deshielos de daré por tiempo.

9.4.2 Valvula de expansion electronica en modo manual

Através del menu facilitado en la opcion , es posible alternar el modo de funcionamiento de la
valvula de expansion electrénica entre manual y automatico.

En el modo manual, el mensaje [[7A » ] pasa a ser exhibido en alternancia con la temperatura y los
demas mensajes y la valvula de expansion electronica se mantiene fija en la posicion configurada en
( - Abertura inicial de la valvula).

En el modo automatico, el controlador verifica la lectura de los sensores de temperatura y presion y
calcula el valor de la abertura de la valvula para la mejor eficiencia enérgica del sistema de
refrigeracion.

En elmodo manual, el controlador mantiene fija la posicion de la VEE conforme ajuste realizado.

9.4.3 Alteracion de los parametros del controlador

Almenu de funciones se lo puede acceder a través del mend facilitado, opcion opresionando
simultaneamente B y ¥ durante la exhibicion de presion. Para permitir la alteracion de los
parametros, entre en presionando @ (toque corto) y utilizando las teclas B o ¥ introduzca
el codigo 123 (ciento veintitrés), confirme con @ . Para alterar las demés funciones, navegue en el
mend a través de las teclas B o ¥ y proceda del mismo modo para ajustarlas. Para salir del mena y
retornar a la operacion normal, presione [ (toque largo) hasta que aparezca [- - - -].

Nota: Para acceder a los parametros de configuracién de la valvula de expansion electronica
[c0a introduzca el cédigo 717, confirme con @ .

OBS: Si el bloqueo de funciones esta activo, al presionar las teclas B o I/, el controlador
exhibira el mensaje eneldisplay y no permitira el ajuste de los parametros.

CELSIUS (°C) FAHRENHEIT (°F)
o Descripcion Min Max Unid |Estandar| Min Max Unid |Estandar
E Codigo de acceso 0 999 - 0 0 999 - 0
= Tipo de aplicacion (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
E Setpoint de supercalentamiento estimado 0,0 50,0 °C 8,0 0,0 90,0 °F 144
b Fluido refrigerante (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
ﬁ Limite inferior de presion del transductor P1 (Presion a 4 mA) (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
3 Limite superior de presion del transductor P1 (Presion a 20 mA) (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
Temperatura deseada - Setpoint normal F09 F10 °C -23,0 F09 F10 e -94
Temperatura deseada - Setpoint econdmico F09 F10 °C -18,0 F09 F10 °F -04
Minimo setpoint permitido al usuario final -50,0 F10 °C -50,0 -58,0 F10 °F -58,0
Maximo setpoint permitido al usuario final F09 105,0 °C 105,0 F09 2210 °F 221,0
Diferencial de control - Setpoint normal (histéresis) 0,1 20,0 °C 2,0 0,1 36,0 °F 36
Diferencial de control - Setpoint econdmico (histéresis) 0,1 20,0 °C 2,0 0,1 36,0 ‘I 36
Presion de Pump Down de ajuste de presion del evaporador (Reservado) 0 0 o 0 0 0 o 0
Tiempo méximo de Pump Down (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
5 Horario para iniciar modo econémico (de lunes a viernes) 00:00 | 24:00(0ff) | hh:mm | 24:00(0ff) | 00:00 | 24:00(0ff) | hh:mm | 24:00(0ff)
E Horario para iniciar modo econémico (sébado) 00:00 | 24:00(Off) | hh:mm | 24:00(0ff) |  00:00 | 24:00(0ff) | hh:mm | 24:00(Off)
5 Horario para iniciar modo econdmico (domingo) 00:00 | 24:00(0ff) | hh:mm | 24:00(0ff) |  00:00 | 24:00(0ff) | hh:mm | 24:00(Off)
E Tiempo maximo en el modo econémico 0(0ff) 999 minutos 120 0(Off) 999 minutos 120
« Limite de temperatura para Fast Freezing -50,0 60,0 °C -25,0 -58,0 140,0 °F -13,0
Tiempo méximo de Fast Freezing 0(Off) 999 minutos 300 0(Off) 999 minutos 300
Tiempo minimo de compresor conectado 0(Off) 9999 segundos |  0(Off) 0(Off) 9999 segundos |  0(Off)
Tiempo minimo de compresor desconectado 0(Off) 9999 segundos 0(Off) 0(Off) 9999 segundos 0(Off)
Tiempo de compresor encendido en caso de error en el ambiente (sensor S1) 0(Off) 999 minutos 20 0(Off) 999 minutos 20
Tiempo de compresor apagado en caso de error en el ambiente (sensor S1) 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
Accion del control en caso de error en los sensores de supercalentamiento estimado 0(Off) 1(Man) - 1(Man) 0(Off) 1(Man) - 1(Man)
Tiempo de retardo al energizar el controlador 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1




CELSIUS (°C) FAHRENHEIT (°F)
Descripcion Min Max Unid |Estandar| Min Max Unid |Estandar
Tipo de deshielo (0 = resistencia / 1 = gas caliente / 2 = natural 0 2 0 0 2 - 0
Condicion para inicio de deshielo 0(Off) 5 1 0(Off) 5 - 1
Intervalo entre deshielos si F28=1 o Tiempo méximo sin deshielos si F28=2, 3 0 4 1 9999 minutos 480 1 9999 minutos 480
F30) | Tiempo adicional al final del primer ciclo de refrigeracion si F28=1 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
/] | Temperatura en el evaporador (sensor S2) para inicio del deshielo si F28=2 0 4 -50,0 105,0 °C -20,0 -58,0 221,0 °F 4,0
Diferencia de temperatura para inicio del deshielo (S1-S2) si F28 =3 04 -50,0 105,0 °C 15,0 -58,0 2210 °F 59,0
F33) | Tiempo de confirmacion de temperatura baja (sensor S2) para iniciar predeshielo si F28=2, 3 0 4 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
Deshielo al energizar el controlador 0(Off) 1(On) - 1(On) 0(Off) 1(On) - 1(On)
Smooth Defrost si F27=0 10 100(Off) - 100(Off) 10 100(Off) - 100(Off)
9 Habilita descongelamiento de la bandeja 0(0ff) 2 - 0(Off) 0(0ff) 2 - 0(0ff)
UEJ Ntmero de deshielos por dia (de lunes a viernes) si F28 = 5 1 12 - 4 1 12 - 4
8 Horario para iniciar deshielo (de lunes a viernes) si F28 = 5 00:00 23:59 hh:mm 06:00 00:00 23:59 hh:mm 06:00
Numero de deshielos por dia (sabado) si F28 =5 1 12 4 1 12 4
Horario para iniciar deshielo (sabado) si F28 = 5 00:00 23:59 hh:mm 06:00 00:00 23:59 hh:mm 06:00
F4 7] | Numero de deshielos por dia (domingo) si F28 =5 1 12 - 4 1 12 4
Horario para iniciar deshielo (domingo) si F28 = 5 00:00 23:59 hh:mm 06:00 00:00 23:59 hh:mm 06:00
Tiempo de predeshielo (recogida de gas) 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(0ff) 999 minutos 0(Off)
F44] | Temperatura del evaporador (sensor S2) para finalizar el deshielo -50,0 105,0 °C 15,0 -58,0 221,0 °F 59,0
Temperatura del ambiente (sensor S1) para finalizar el deshielo -50,0 105,0 °C 5,0 -58,0 221,0 °F 41,0
Tiempo méaximo de deshielo (por seguridad) 1 999 minutos 30 1 999 minutos 30
Tiempo de dreno (goteo del agua del deshielo) 0(Off) 999 minutos 3 0(Off) 999 minutos 3
[CF498] | Modo de operacion del ventilador 0 4 3 0 4 = 3
o [CFH9] | Tiempo de ventilador encendido si F48= 00 4 1 999 minutos 2 1 999 minutos 2
= Tiempo de ventilador apagado si F48=0 (modo automatico por tiempo) 1 999 minutos 8 1 999 minutos 8
g F5 1] | Tiempo de puerta abierta para apagar el ventilador F55=1 0 2 -1(Off) 9999 segundos 0 -1(Off) 9999 segundos 0
E Parada del ventilador por temperatura alta en el evaporador (sensor S2) -50,0 105,0 °C 10,0 -58,0 2210 °F 50,0
= Temperatura del evaporador para retorno del ventilador después del drenaje -50,0 105,0 “© -5,0 -58,0 221,0 °F 23,0
F54] | Tiempo maximo para retorno del ventilador después del drenaje (fan-delay) 0(Off) 999 minutos 1 0(Off) 999 minutos 1
Modo de funcionamiento de entrada digital 0(Off) 12 - 2 0(0ff) 2 - 2
= Tiempo de puerta abierta para deshielo instantaneo si F55=10 2 0(Off) 999 minutos 30 0(Off) 999 minutos 30
§ Tiempo de puerta abierta para apagar el compresor y el ventilador F55=1 0 2 0(Off) 999 minutos 5 0(Off) 999 minutos 5
o Tiempo de puerta cerrada para activar modo economico si F55= 10 2 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
Tiempo de puerta cerrada para apagar el foco si F55= 1 0 2 y F60=1 0(Off) 999 minutos 2 0(Off) 999 minutos 2
Modo de la salida AUX 0 2 1 0(Off) 2 1
Alarma de temperatura ambiente baja (sensor S1) -50,0 105,0 °C -50,0 -58,0 221,0 °F -58,0
F52) | Alarma de temperatura ambiente alta (sensor S1) -50,0 105,0 °C 105,0 -58,0 221,0 °F 221,0
@ Tiempo para validacion de la alarma por temperatura ambiente (sensor S1) 0(Off) 999 minutos 0(Off) 0(Off) 999 minutos 0(Off)
E Tiempo de inhibicion de la alarma por temperatura ambiente (sensor S1) en la energizacion 0(Off) 999 minutos 10 0(Off) 999 minutos 10
é F55) | Tiempo de puerta abierta para alarma 0(Off) 999 minutos 5 0(Off) 999 minutos 5
Tiempo maximo de compresor encendido sin alcanzar el setpoint 0(Off) 999 horas 0(Off) 0(Off) 999 horas 0(Off)
Indicacion para alarma de deshielo finalizada por tiempo 0(No) 1(Yes) = 1(Yes) 0(No) 1(Yes) - 1(Yes)
Habilita buzzer 0(Off) 1(On) - 0(Off) 0(Off) 1(On) 0(Off)
Intensidad del filtro digital aplicado al sensor ambiente (sensor S1) (Subida) 0(Off) 20 segundos 0(Off) 0(Off) 20 segundos 0(Off)
@ Intensidad del filtro digital aplicado al sensor ambiente (sensor S1) (Bajada) 0(Off) 20 segundos 0(Off) 0(Off) 20 segundos 0(Off)
g Desplazamiento de la indicacion del sensor del ambiente (sensor S1) -20,0 20,0 °C 0,0 -36,0 36,0 °F 0,0
% Desplazamiento de la indicacion del sensor del deshielo/succion (sensor S2) -20,0 20,0 °C 0,0 -36,0 36,0 °F 0,0
@ Desplazamiento de la indicacion del sensor de la entrada del evaporador (sensor S3) -20,0 20,0 °C 0,0 -36,0 36,0 °F 0,0
Desplazamiento de indicacion (Offset) de presion del transductor P1 (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
Indicacion preferencial 1 7 - 1 1 7 - 1
Indicacion de temperatura ambiente (sensor S1) trabada durante el deshielo 0 2 - 1 0 2 - 1
ﬁ Tiempo maximo de indicacion de temperatura trabada en el proceso de deshielo 0(Off) 999 minutos 15 0(Off) 999 minutos 15
g Modo de bloqueo de funciones 0 2 N 0 0 2 n 0
§ F79] | Tiempo para bloqueo de funciones 15 60 segundos 15 15 60 segundos 15
Apagado de las funciones de control 0(0ff) 2 0(0ff) 0(Off) 2 0(0ff)
Direccion del instrumento en la red RS-485 1 247 1 1 247 - 1
Funciones de configuracion de la Valvula de Expansion Electronica (exhibidas si =717)
CELSIUS (°C) FAHRENHEIT (°F)
Fun Descripcion Min Max Unid | Estandar| Min Max Unid | Estandar
FO /] | Codigo de acceso 0 999 - 0 0 999 - 0
Controlador en modo DRIVER (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
Habilita Internal Energy Backup (IEB) (Reservado) 0 0 - 0 0 0 - 0
Ganancia proporcional (Kp) (VEE) 1,0 100,0 - 8,0 1,0 100,0 - 8,0
Tiempo de integral (Ti) (VEE) 0(Off) 500 segundos 120 0(Off) 500 segundos 120
i} Tiempo derivativo (Td) (VEE) 0(Off) 500 segundos 0(Off) 0(Off) 500 segundos 0(Off)
s [CcOE) | Setpoint - Proteccion LoSH (supercalentamiento estimado bajo) 0,0 FO3 °C 2,0 0,0 F03 °F 36
g c07) | Tiempo de integral (Ti) - Proteccion LoSH (supercalentamiento estimado bajo) 1 500 segundos 12 1 500 segundos 12
g Setpoint - Proteccion LOP (temperatura de evaporacion estimada baja) -50,0(0ff) c10 °C -38,0 -58,0(0ff) c10 °F -36.4
E Tiempo de integral (Ti) - Proteccion LOP (temperatura de evaporacion estimada baja) 1 500 segundos 30 1 500 segundos 30
3 Setpoint - Proteccion MOP (temperatura de evaporacion estimada alta) c08 105,0(0ff) °C -10,0 c08 221,0(0ff) °F 14,0
2 c 1] | Tiempo de integral (Ti) - Proteccion MOP (temperatura de evaporacion estimada alta) 1 500 segundos 30 1 500 segundos 30
é Tiempo de validacion para alarma de las protecciones (LoSH, LOP, MOP) 0(Off) 9999 segundos 300 0(Off) 9999 segundos 300
I Estado del compresor en caso de alarma de las protecciones (ASHL, ALOP, AMOP) 0 7 7 0 7 7
g Tiempo para retorno del compresor después de a alarma de las protecciones (ASHL, ALOP, AMOP) 0(0ff) 999 minutos 2 0(Off) 999 minutos 2
g NUmero de pasos total de la valvula 20 550 - 500 20 550 - 500
=< Velocidad de operacion (pasos por segundo) 25 90 - 30 25 90 - 30
Apertura minima de la valvula 0,0 c18 % 3,0 0,0 c18 % 3,0
Apertura maxima de la valvula c17 100,0 % 100,0 cl7 100,0 % 100,0
Apertura incial de la valvula cl7 c18 % 25,0 c17 c18 % 25,0
Tiempo de la valvula en abertura inicial 0(0ff) 300 segundos 60 0(Off) 300 segundos 60
Tiempo de la vélvula en abertura inicial después de deshielo 0(Off) 3000 segundos 120 1 3000 segundos 120
Apertura de la valvula durante el deshielo por gas caliente c17 c18 % 30 c17 c18 % 3,0




Funciones de configuracion del Compresor de Velocidad Variable (exhibidas si =718)

CELSIUS (°C) FAHRENHEIT (°F)

Fun Descrigao Min Max Unid Padréao Min Max Unid Padrao
Cédigo de acceso 0 999 - 0 0 999 - 0
Tipo de compresor 1 2 - 2 1 2 - 2
Ganancia Proporcional (Kp) (VCC) 1,0 100,0 - 2,0 1,0 100,0 - 2,0
Tiempo de Integral (Ti) (VCC) 1 500 segundos 100 1 500 segundos 100

4] | Tiempo Derivativo (Td) (VCC) 500 segundos | 0(Off) 0(Off) 500 segundos | 0(Off)

Tiempo de compresor variable encendido después de alcanzar el setpoint

Frecuencia minima para control PID del compresor variable Hz 60 Hz 60

Frecuencia maxima para control PID del compresor variable Hz 120 Hz 120
g Frecuencia maxima de operacion del compresor variable 300 Hz 150 Hz 150
é Frecuencia de parada del compresor (switch-off) 50 Hz 30 Hz 30
E Frecuencia del compresor variable durante deshielo por gas caliente Hz 120 cPOS cPO7 Hz 120
8 Frecuencia del compresor variable en caso de error en el sensor S1 (ambiente) 06 Hz 100 Hz 100
E c P 1 1] | Frecuencia de partida suave del compresor variable Hz 60 Hz 60
g c P [ 2] | Tiempo de partida suave del compresor variable 1 999 segundos 60 1 999 segundos 60
o

0(0ff) 999(On) minutos 30 0(Off) 999(On) minutos 30

Tiempo de compresor variable abajo de la frecuencia de limite para lubricacion

10(Off) 1440 minutos 360 10(Off) 1440 minutos 360

Tiempo de compresor variable encendido em la frecuencia para lubrificacion del compresor 10 999 segundos 30 10 999 segundos 30
Frecuencia minima para control de la lubrificacion del compresor variable Hz 80 Hz 80
Tiempo maximo del compresor variable conectado en la frecuencia méxima 0(Off) 999 minutos 600 0(Off) 9999 minutos 600
Limite de temperatura baja (diferencial para el setpoint de temperatura) 1,0 (Off) 99,9 °C 1,2 1,8 (Off) 179,8 °F 21
c P 75] | Limite de temperatura alta (diferencial para el setpoint de temperatura) 1,0 (Off) 99,9 °C 6,0 1,8 (Off) 179,8 °F 10,8

9.5.1 Descripcion de los parametros

F01-Cédigo de acceso:
Es necesario cuando se desea alterar los pardmetros de configuracion. Para solamente visualizar los
parametros ajustados no es necesaria la insercion de este codigo.
Permite inserirlos codigos de acceso previstos:
- Permite el acceso para alteracion de los parametros de la tabla;
- Permite configurar las unidades de medida de temperatura y presion;
- Permite el acceso para alteracion de los pardmetros de configuracién de la valvula de
expansion electronica.
7 15 - Permite el acceso para cambiar los parametros de configuracion del compresor variable;

F02-Tipo de aplicacion (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F03 - Setpoint de supercalentamiento estimado:

Es el valor de referencia para el control del supercalentamiento estimado.

El supercalentamiento indica cuanto el vapor esta por encima de la temperatura de saturacion (punto
de ebullicién) en una determinada presion.

Es necessario un sensor de temperatura en la entrada del evaporador y otro sensor de temperatura en
ellineade succion.

Supercalentamiento = temperatura de succion - temperatura de vapor saturado (curva de
fluido).

F04-Fluido refrigerante (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F05- Limite inferior de presion del transductor P1 (Presion a4mA) (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F06 - Limite superior de presién del transductor P1 (Presion a 20 mA) (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F07 - Temperatura deseada - Setpoint normal:
Es la temperatura de control del modo de operacion normal. Cuando la temperatura del sensor S1
(ambiente) sea menor que el valor configurado en esta funcién, se apagara el compresor.

F08 - Temperatura deseada - Setpoint econdmico:
Es latemperatura de control cuando el modo de operacion econémico esté activo. Sila temperatura del
sensor S1(ambiente) sea menor que el valor configurado en esta funcién, se apagara el compresor.

F09 - Minimo setpoint permitido al usuario final:

F10- Maximo setpoint permitido al usuario final:

Limites cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen temperaturas exageradamente altas
o bajas de setpoint de temperatura, lo que podra acarrear un alto consumo de energia por mantener el
sistema continuamente encendido.

F11- Diferencial de control - Setpoint normal (histéresis):

F12-Diferencial de control - Setpoint econémico (histéresis):

Es la diferencia de temperatura entre Apagar y Encender nuevamente la refrigeracion en el modo de
operacion econdmica.

F13-Presion de Pump Down de ajuste de presion del evaporador (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F14 - Tiempo maximo de Pump Down (Reservado):
Paréametro no disponible en este modelo.

F15-Horario para iniciar modo econémico (de lunes a viernes):
Horario donde el setpoint econémico seraactivado en los dias habiles.
Esta funcion se puede apagar ajustandola en el valor maximo .

F16- Horario parainiciar modo econémico (Sabado):
Horario donde el setpoint econdémico sera activado los sabados.
Esta funcion se puede apagar ajustandola en el valor maximo .

F17 - Horario para iniciar modo econémico (Domingo):
Horario donde el setpoint econdmico seraactivado los Domingo.
Esta funcion se puede apagar ajustandola en el valormaximo [JF F_].

F18 - Tiempo maximo en el modo econémico:

Permite configurar el tiempo maximo de actuacion del modo econémico. Después de este tiempo, el
setpoint vuelve a ser el del modo de operacion normal. Si se lo configura como [TFF _Jse
desconsidera este tiempo.

F19 - Limite de temperatura para Fast Freezing:
Es la temperatura minima que el instrumento podra alcanzar durante el proceso de Fast Freezing
(congelamiento rapido).

F20- Tiempo maximo de Fast Freezing:
Es eltiempo de duragcion del proceso de Fast Freezing (congelamiento rapido).

F21-Tiempo minimo de compresor encendido:
Es el tiempo minimo que el compresor permanecera encendido, o sea, espacio de tiempo entre la
Ultima partida y la proxima parada. Sirve para evitar surtos de alta tension en la red eléctrica.

F22 - Tiempo minimo de compresor apagado:

Es el tiempo minimo que el compresor permanecera apagado, 0 sea, espacio de tiempo entre la Ultima
paraday la proxima partida. Sirve para aliviar la presion de descarga y aumentar el tiempo de vida Util
del compresor.

F23 - Tiempo de compresor encendido en caso de error en el ambiente (sensor $1):

F24 - Tiempo de compresor apagado en caso de error en el ambiente (sensor $1):

Siel sensor ambiente (sensor S1) estuviera desconectado o fuera de la faja de medicion, el compresor
seencenderd y se apagara de acuerdo con los parametros configurados en estas funciones.

F25- Accion del control en caso de error en los sensores de supercalentamiento estimado:

- Control apagado. Mantiene la valvula electrénica cerrada y todas las salidas de control
apagada, excepto la salida AUX si ela esta configurada como salida de alarma.

- Mantiene la valvula fija en la posicion configurada en ([L_/5] - Abertura inicial de la
valvula) y todas las salidas de control operando normalmente.

F26- Tiempo de retardo al energizar el controlador:

Cuando el instrumento se enciende, este puede permanecer un tiempo con su control deshabilitado,
retardando el inicio del proceso. Durante este tiempo él funciona solo como indicador de temperatura /
presion. Sirve para evitar picos de demanda de energia eléctrica, en caso de falta y retorno de energia,
cuando existan varios equipos conectados en la misma linea. Para esto, basta ajustar tiempos
diferentes para cada equipo. Este retardo puede ser del compresor o del deshielo (cuando exista
deshieloenlapartida).

F27-Tipo de deshielo (0 =resistencia/1=gas caliente /2 = natural):

- Deshielo eléctrico (por resistencias), donde se acciona solamente la salida de deshielo.
7] - Deshielo por gas caliente, donde se accionan las salidas del compresor y deshielo.

- Deshielo natural, donde solamente se acciona la salida del ventilador.

F28- Condicion parainicio de deshielo:

-No realiza deshielo automatico, solamente deshielo manual;
7] - Deshieloiniciado por tiempo;

- Deshielo iniciado por temperatura;

-Deshielo iniciado por diferencia de temperatura S1-S2;

-Deshielo iniciado por temperatura y diferencia de temperatura S1-S2;
-Agenda de deshielos.

F29 - Intervalo entre deshielos si F28=1 0 Tiempo maximo sin deshielos si =2,304:
Determina de tiempo en tiempo se realizara deshielo, contandose el tiempo a partir del fin del deshielo
anterior. Si el controlador esté configurado para realizar deshielo por temperatura ( =2,304),
este tiempo actlia como seguridad en situaciones en los que la temperatura del evaporador (sensor
S2) no alcanza los valores programados en 0 . Esta funcion determina el tiempo
maximo que el controlador permanecera sin realizar deshielo.

F30- Tiempo adicional al final del primer ciclo de refrigeracion si =1:

Sirve para aumentar el tiempo de refrigeracion solo en el primer ciclo de refrigeracion. En
instalaciones con varios equipos es posible evitar picos de demanda, haciendo con que los deshielos
se realicen en tiempos diferentes al atribuir valores diferentes en esta funcion.

F31-Temperatura en el evaporador (sensor S2) parainicio del deshielo si F28=2 0 4:
Cuando la temperatura del evaporador (sensor S2) alcance el valor configurado en esta funcion, el
controlador iniciara el conteo del tiempo de confirmacion parainiciar el deshielo.



F32-Diferencia de temperatura parainicio deshielo (S1-S2) si F28=3 0 4:

Cuando la diferencia entre la temperatura del ambiente (sensor S1) y la temperatura del evaporador
(sensor S2) alcance el valor configurado en esta funcion, el controlador iniciara el conteo del tiempo de
confirmacion parainiciar el deshielo.

F33 - Tiempo de confirmacion de temperatura baja (sensor S2) para iniciar predeshielo si
F28=2,304:

Si el controlador esta configurado para realizar el deshielo por temperatura o diferencia de
temperatura, cuando la temperatura del sensor S2 ([F 27 5] =2 0 4) o la diferencia (S1- S2) ([F 28] =
3), alcanza el valor configurado, inicia el conteo del tiempo de confirmacion. parainiciar el predeshielo.
Durante esta estapa, si la temperatura del sensor S2 permanece baja o la diferencia (S1 - S2)
permanece alta, se inicia el predeshielo. De lo contrario, el sistema continGia en el etapa de
refrigeracion

F34-Deshielo al energizar el controlador:
Posibilita la realizacion de un deshielo cuando el controlador se energice, como por ejemplo, en el
retorno de la energia eléctrica (en caso de falta de energia).

F35-Smooth Defrost si F27=0:

El modo de Smooth Defrost permite un deshielo mas suave, ahorrando energia y evitando que la
temperatura en el ambiente suba tanto como en un deshielo estandar. En ese modo, la salida de
deshielo permanece encendida mientras la temperatura del evaporador (sensor S2) sea mas baja que
2°C (35,6 °F)y, al pasar esa temperatura, la salida permanece encendida por el porcentaje de tiempo
configurada en esa funcién dentro de un periodo de 2 minutos.

F36 - Habilita descongelamiento de la bandeja:
[ F F_]-Descongelamiento de la bandeja desactivado;

/|- Descongelamiento de la bandeja utilizando la salida FAN;
|- Descongelamiento de la bandeja utilizando la salida AUX;
La salida escogida pasa a operar cono una segunda salida para deshielo. Esa salida se acciona
durante la realizacién del predeshielo, deshielo y drenaje. Las funcionalidades referentes al control de
esta salida (FAN 0 AUX) seran desconsideradas.

F37-Numero de deshielos por dia (de lunes a viernes) si F28=5:
Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del numero de
deshielos por dia, considerando siempre el horario preferencial, pudiendo ajustar los valoresen 1,2, 3,
4,6, 80 12. Estafuncion sirve para programacion de lunes a viernes.

F38 - Horario parainiciar deshielo (de lunes aviernes) si F28 = 5:
Debe ser ajustado un horario preferencial (de referencia) para que se efectlie uno de los deshielos del
dia. Esta funcion sirve para programacion de lunes a viernes.

F39- Namero de deshielos por dia (sabado) si F28=5:

Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de
deshielos por dia, considerando siempre el horario preferencial, pudiendo ajustarlos valoresen 1,2, 3,
4,6, 80 12. Estafuncion sirve para programacién de Sabado.

F40 - Horario preferencial parainiciar deshielo (sabado) si F28=5:
Debe ser ajustado un horario preferencial (de referencia) para que se efectie uno de los deshielos del
dia. Esta funcion sirve para programacion de Sabado.

F41-Namero de deshielos por dia (domingo) si F28=5:

Los deshielos se distribuyen en intervalos iguales de acuerdo con la programacion del nimero de
deshielos por dia, considerando siempre el horario preferencial, pudiendo ajustar los valoresen 1,2, 3,
4,6,8012. Esta funcion sirve para programacion de Domingo.

F42-Horario parainiciar deshielo (domingo) si F28=5:
Debe ser ajustado un horario preferencial (de referencia) para que se efectlie uno de los deshielos del
dia. Esta funcion sirve para programacion de Domingo.

F43 - Tiempo de predeshielo (recogida de gas):
Aliniciar el deshielo, el controlador accionara durante este tiempo solamente el ventilador, de modo a
aprovechar la energia residual del gas.

F44 - Temperatura del evaporador (sensor S2) para finalizar el deshielo:
Silatemperatura en el evaporador (sensor S2) alcanza el valor ajustado el fin de deshielo ocurrira de la
forma deseable, o sea, por temperatura. De esta forma, se optimiza el proceso de deshielo.

F45 - Temperatura del ambiente (sensor S1) para finalizar el deshielo:
Silatemperatura (sensor S1) alcanza el valor ajustado, el fin de deshielo ocurrira por temperatura.

F46 - Tiempo maximo de deshielo (por seguridad):

Esta funcion ajusta el tiempo méximo de duracion de un deshielo. Si, dentro de este periodo, el
deshielo no se finaliza por temperatura, un punto quedara intermitente en la esquina inferior derecha
en el visor (si habilitado en ), indicando que el término del deshielo ocurrié por tiempo y no por
temperatura. Esto puede ocurrir cuando la temperatura ajustada sea muy alta, el tiempo limite sea
insuficiente, el sensor S2 estuviera desconectado o entonces no esté en contacto con el evaporador.

F47 - Tiempo de dreno (goteo del agua del deshielo):
Tiempo necesario para goteo, o sea, para que escurran las Ultimas gotas de agua del evaporador. En
este periodo todas las salidas permanecen apagadas. Esta funcion se puede apagar ajustandolaen el

valorminimo [GFF .

F48 - Modo de operacion del ventilador:

- Automatico por tiempo: el ventilador quedara encendido cuando el compresor esté
accionado. Cuando el compresor esté apagado, el ventilador oscilara conforme los tiempos de
y ;

[ - Automatico por temperatura: Con el compresor encendido, el ventilador se queda
encendido. Con el compresor apagado, el ventilador se enciende cuando la temperatura es superior
que setpoint +60 % de la histéresis y se apaga cuando la temperatura es inferior que setpoint +20% de
la histéresis;

Continuo: el ventilador quedaréa siempre accionado;

Dependiente: el ventilador sera accionado juntamente con el compresor;

- Tiempo después de apagar el compresor: después de apagar el compresor, el ventilador
permanecera encendido por el tiempo configurado en .

Nota1: Los modos 0y 1 solamente accionaran el ventilador si la temperatura del sensor S2 sea menor
que latemperatura del sensor S1.

Nota2: El modo 1 activara el ventilador solo si la temperatura del sensor S2 es menor que el punto de
ajuste configurado.

F49 - Tiempo de ventilador encendido siF48=0 0 4:
Es eltiempo que el ventilador permanecera Encendido.

F50 - Tiempo de ventilador apagado si F48=0 (modo automatico por tiempo):
Es eltiempo que el ventilador permanecera Apagado.

F51-Tiempo de puerta abierta para apagar el ventilador F55=1 0 2:

Es el tiempo que el ventilador aguardara para apagar después de abierta la puerta. Configurando este
tiempo con el valor minimo , el ventilador no se apagaré al abrir la puerta. Configurando este
tiempo con el valor .l ventilador se apagara inmediatamente al abrir la puerta.

F52 - Parada del ventilador por temperatura alta en el evaporador (sensor S2):

Tiene por finalidad apagar el ventilador del evaporador hasta que la temperatura ambiente se
aproxime de aquella prevista en el proyecto de la instalacion frigorifica, evitando altas temperaturas y
presiones de succién que puedan dafiar el compresor. Sila temperatura del evaporador sobrepasa el
valor ajustado, el ventilador se apaga y se lo volvera a encender con una histéresis fija de 2 °C (3,6 °F).
Esta es una excelente funcién cuando, por ejemplo, se coloca en operacion un equipo frigorifico que
estuvo parado durante dias o cuando se reabastecen camaras o mostradores con mercancia.

F53 - Temperatura del evaporador para retorno del ventilador después del drenaje:

Después del drenaje, se inicia el ciclo de fan-delay. El compresor se acciona inmediatamente, pues la
temperatura en el evaporador esté alta, pero el ventilador sera accionado solamente después de que
la temperatura en el evaporador baje del valor ajustado. Esta funcion se utiliza para remover el calor
que todavia existe en el evaporador por causa del deshielo, evitando echarlo al ambiente.

F54 -Tiempo maximo para retorno del ventilador después del drenaje (fan-delay):

Por seguridad, sila temperatura en el evaporador no alcance el valor ajustado en la funcion oel
sensor S2 esté desconectado, el retorno del ventilador ocurrira después de que transcurra el tiempo
ajustado en esta funcion.

F55 - Modo de funcionamiento de la entrada digital:

- Entrada digital deshabilitada;

(1] -Contacto NO: Sensor de puerta;

Contacto NC: Sensor de puerta;

Contacto NO: Alarma externa;

Contacto NC: Alarma externa;

- Contacto NO: Apagado del control;

- Contacto NC: Apagado del control;

[ 7] - Pulsador NO: Modo econdmico;

(8] -Pulsador NC: Modo econdmico;

Pulsador NO : Fast Freezing;

Pulsador NC : Fast Freezing;

-PulsadorNO : Deshielo;

-PulsadorNC : Deshielo.

Obs.: Enlas opciones 5y 6, el sistema de supervision del Sitrad tiene prioridad sobre la entrada digital.
Asi, siel Sitrad envia un comando para encender/apagar las funciones de control, la entrada digital se
deshabilita temporalmente y sera necesaria una transicion en su estado para habilitarla nuevamente.

F56 - Tiempo de puerta abierta para deshielo instantaneo si F55=1 0 2:

Si se mantiene la puerta abierta durante un periodo superior que el definido en esta funcion ocurrira el
deshieloinstantaneo, desde que latemperatura en el evaporador (sensor S2) sea menor que y
latemperatura ambiente (sensor S1) sea menor que .

F57 - Tiempo de puerta abierta para apagar el compresory el ventilador F55=1 0 2:
Por seguridad, si el tiempo de puerta abierta se superior al tiempo configurado en esta funcién, tanto
compresor como ventilador se apagaran.

F58 - Tiempo de puerta cerrada para activar modo econdmico si F55=102:
Con la puerta cerrada, este parametro define en cuanto tiempo el modo econdmico sera activado.
Setpoint de operacion pasara a controlar por el setpoint econémico.

F59 - Tiempo de puerta cerrada para apagar el foco si F55=102y F60=1:

Conla puerta cerrada, este parametro define en cuanto tiempo se apagara el foco. Contribuye para el
ahorro de energia. Con esta funcién configurada con el valor minimo[JFF ], se ignoran las
funciones relativas al accionamiento del foco y la salida se mantiene apagada.

F60-Modo de la salida AUX:

- Salida apagada;

[ -Logicafoco;

-Logicade alarma.

Nota: Si configurada como Idgica de alarma, la salida AUX sera accionada si ocurren alarmas de
puerta abierta, temperatura alta / baja en el ambiente, compresor encendido sin alcanzar el setpoint,
alarma externa (entrada digital), supercalentamiento estimado bajo, MOP, LOP, error Internal Energy
Backup o erroren el accionamiento de la vélvula de expansion electronica.

F61- Alarma de temperatura ambiente baja (sensor $1):

Es la temperatura ambiente (S1) abajo de la cual el instrumento indicara alarma de temperatura baja.
El diferencial para apagado de laalarma es fijoen 0,1°C/0,1°F. Durante la operacion en Fast Freezing
se desactiva la alarma de temperatura baja, al salir de ese proceso se reactiva cuando la temperatura
salga de la condicion de alarma.

F62-Alarma de temperatura ambiente alta (sensor S1):

Es la temperatura ambiente (S1) arriba de la cual el instrumento indicara alarma de temperatura. El
diferencial para apagado de la alarma es fijo en 0,1°C / 0,1°F. Esa alarma considera la temperatura
exhibida en el display, siendo influenciado asi, por la indicacion de temperatura trabada durante el

deshielo [F 7E].

F63- Tiempo para validacion de la alarma por temperatura ambiente (sensor $1):
Es el tiempo en que una alarma por temperatura ambiente (baja o alta) permanecera deshabilitado
incluso en condiciones de alarma.

F64-Tiempo de inhibicion de la alarma por temperatura ambiente (sensor S1) en la
energizacion:

Durante este tiempo, la alarma permanece apagada aguardando que el sistema entre en régimen de
trabajo. Las alarmas por temperatura ambiente (baja o alta) son habilitados después de transcurrido
este tiempo o se alcance la temperatura de setpoint.

F65- Tiempo de puerta abierta para alarma:

Cuando se abra la puerta, el mensaje aparecera en el display y se iniciara la temporizacion
de puerta abierta. Si este tiempo fuera superior que el tiempo configurado en esta funcion, se
accionaralaalarma.

F66-Tiempo maximo de compresor encendido sin alcanzar el setpoint:
La alarma es la que indica cuando el compresor permanece encendido por un tiempo superior que el
configurado en esta funcion, sin alcanzar el setpoint.



F67- Indicacion para alarma de deshielo finalizada por tiempo:
Cuando se finalice el deshielo por tiempo y no por temperatura, el usuario puede ser avisado a través
de un punto intermitente en la esquina inferior derecha del display ([—__J).

F68- Habilita Buzzer:
Permite habilitar y deshabilitar el buzzer interno paraindicacion de alarmas.

F69 - Intensidad del filtro digital aplicado al sensor ambiente (sensor $1) (Subida):

F70- Intensidad del filtro digital aplicado al sensor ambiente (sensor $1) (Bajada):

Elvalor ajustado en estas funciones representa el tiempo (en segundos) para que la temperatura varie
0,1°C/0,1°F enla subida o bajada de la temperatura.

Nota: Una aplicacion tipica para este tipo de filtro son los freezers para helados y congelados ya que,
al abrir la puerta, una masa de aire caliente alcanza directamente el sensor, provocando répida
elevacion en la indicacion de temperatura medida y, muchas veces, accionando innecesariamente el
compresor.

F71-Desplazamiento de laindicacion del sensor del ambiente (sensor S1):
F72-Desplazamiento de laindicacion del sensor del deshielo/succion (sensor $2)
F73-Desplazamiento de laindicacion del sensor de la entrada del evaporador (sensor S3)

Le permite compensar cualquier desviacion en la lectura del sensor/transductor, resultante del cambio
del sensor o cambiando la longitud del cable.

F74-Desplazamiento de indicacion (Offset) de presion del transductor P1 (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

F75-Indicacion preferencial:

Se define la preferencia de exhibicion en el display:

: Temperatura del sensor del ambiente S1;

2| : Temperatura del sensor de deshielo/succion S2;

: Temperatura del sensor de entrada del evaporador S3;

: Frecuencia del compresor variable;

: Temperatura de supercalentamiento;

: Porcentual de abertura de la vélvula de expansion electronica;
: Valor del setpoint actual (normal 0 econémico).

il

-

76- Indicacion de temperatura ambiente (sensor S1) trabada durante el deshielo:

0] : Indicacion de temperatura del sensor del ambiente S1

:Indicacion trabada - Ultima temperatura antes del deshielo

7] :Indicacion“[EF ~]"

Esta funcion tiene por finalidad evitar que se visualice la elevacion de temperatura ambiente debido al
deshielo.

L

F77-Tiempo maximo de indicacion de temperatura trabada en el proceso de deshielo:

Durante el proceso de deshielo, la tltima temperatura medida en el ciclo de refrigeracion o el mensaje
se quedara congelada en el display. La indicacion se descongelara cuando se alcance de
nuevo o sobrepase esta temperatura el tiempo configurado en esta funcion, después del inicio del
proximo ciclo de refrigeracion (lo que ocurra primero). Si configurado con el valor ,la
indicacion de temperatura sera congelada solamente en la etapa de deshielo.

F78-Modo de bloqueo de funciones:

Permite y configura el bloqueo de funciones (ver item 9.3.10).

:No posibilita bloqueo de funciones

[ 1): Permite el bloqueo parcial, donde las funciones de control se bloquearan pero el ajuste del
setpoint permanece liberado.

: Permite el blogueo total.

F79-Tiempo parabloqueo de funciones:
Configura el tiempo en segundos del mando para activar el bloqueo de funciones.
- Tiempo en segundos del mando para activar el bloqueo.

F80- Apagado de las funciones de control

Autoriza el apagado de las funciones de control (ver item 9.3.11).

:No permite el apagado de las funciones de control.

[—"7]: Permite encender y apagar las funciones de control solamente si las funciones estuvieran
desbloqueadas.

. Permite encender y apagar las funciones de control aunque las funciones estén
bloqueadas.

F81-Direccion del instrumento en lared RS-485:
Direccion del instrumento en la red para comunicacion con el software Sitrad.
Nota: En unared no puede haber mas de un instrumento con la misma direccion.

Funciones de configuracion de expansion electrénica a (exhibidas si [FT []=
717)

C01- Controlador en modo DRIVER (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

C02- Habilita Internal Energy Backup (IEB) (Reservado):
Parametro no disponible en este modelo.

C03- Ganancia proporcional (Kp) (VEE):
Determina la ganancia proporcional del algoritmo de control PID.

C04- Tiempo de integral (Ti) (VEE):
Determina el tiempo de integral del algoritmo de control PID.

C05- Tiempo derivativo (Td) (VEE):
Determina el tiempo derivativo del algoritmo de control PID.

C06- Setpoint - Proteccion LoSH (supercalentamiento estimado bajo):

Cuando la temperatura de supercalentamiento estimado esté abajo de este nivel, la alarma de
supercalentamiento bajo actuara cerrando la valvula de expansion electronica (VEE) gradualmente.
Obs.: Lo parametro tiene histéresis fijade 1°C (1,8°F).

C07- Tiempo de integral (Ti) - Proteccion supercalentamiento estimado bajo:

Tiempo de actuacion para la correccion de la diferencia entre el supercalentamiento leido y su valor de
setpoint, cuando temperatura de supercalentamiento estabilizada y abajo del setpoint de proteccion
LoSH (valor definido en .

C08- Setpoint - Proteccion LOP (temperatura de evaporacion estimada baja):

Cuando la temperatura de evaporacion estimada esté abajo de este valor, la valvula de expansion
electronica (VEE) abrird gradualmente para aumentar la temperatura de evaporacion del sistema.
Este proceso ocurrira hasta que la temperatura de evaporacion alcance el valor establecido en esta
funcion.

Nota: La temperatura de evaporacion estimada se obtiene através del sensor S3 - Sensor entrada del
evaporador.

C09- Tiempo de integral (Ti) - Proteccion LOP (temperatura de evaporacion estimada baja):
Tiempo de actuacion para la correccion de la diferencia entre el supercalentamiento leido y su setpoint
estd en valor constante cuando la temperatura de evaporacion esté abajo del setpoint de proteccion
LOP.

C10- Setpoint - Proteccion MOP (temperatura de evaporacion estimada alta):

Cuando la temperatura de evaporacion esté por encima del valor configurado en esta funcion, el
controlador actda cerrando la valvula de expansion electrénica (VEE) gradualmente para mantener la
temperatura de evaporacion abajo del valor establecido. Esta proteccion sirve para no dejar el
supercalentamiento con valor extremadamente bajo ocasionando retorno de liquido en el compresor.

Obs: La temperatura de evaporacion estimada se obtiene através del sensor S3 - Sensor entrada del
evaporador.

Obs.:Los parametros y tienen histéresis fija de 2°C (3,6°F).

C11-Tiempo de integral (Ti) - Proteccion MOP (temperatura de evaporacion estimada alta):
Tiempo de actuacion para la correccion de la diferencia entre el supercalentamiento leido y su setpoint
esta en valor constante cuando la temperatura de evaporacion esté por encima del setpoint de
proteccion MOP.

C12-Tiempo de validacion para alarma de las protecciones (LoSH, LOP, MOP):
Es el tiempo en que una alarma por temperatura ambiente (LoSH, LOP o MOP permanecera
deshabilitado incluso en condiciones de alarma.

C13-Estado del compresor en caso de alarma de las protecciones (ASHL, ALOP, AMOP):
- Compresor no se apaga en caso de alarmas ASHL, ALOP 0 AMOP;
[—"1)-Compresor se apaga en caso de alarma ASHL;

- Compresor se apaga en caso de alarmas ASHLo ALOP;

- Compresor se apaga en caso de alarmas ASHL o AMOP;

Compresor se apaga en caso de alarmaALOP;

- Compresor se apaga en caso de alarmas ALOP 0 AMOP;

Compresor se apaga en caso de alarma AMOP;

Compresor se apaga en caso de cualquier alarmaASHL, ALOP 0o AMOP
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C14- Tiempo para retorno del compresor después de a alarma de las protecciones (ASHL,
ALOP,AMOP):

Es el tiempo en el que el compresor permanece apagado después de la actuacion de una alarma
conforme opcion definida en .

C15- Namero de pasos total de la valvula:
En esta funcion se define el nimero de pasos especificados para la valvula de expansion electrénica
(VEE).

C16- Velocidad de operacion (pasos por segundo):
En esta funcién se define la velocidad de operacion conforme las especificaciones de la valvula de
expansion electronica (VEE).

C17-Aperturaminima de la valvula:
Es el menor valor porcentual de apertura que alcanzara la valvula de expansion electronica.

C18-Apertura maxima de la valvula:
Es el mayor valor porcentual de apertura que alcanzara la valvula de expansion electronica.

C19-Aperturainicial de la valvula:
En esta funcion, se define el valor porcentual de apertura de la valvula de expansion electrénica al
iniciar el control.

C20-Tiempo de la valvula en abertura inicial:
Es el tiempo méaximo que la valvula de expansion electrénica permanecera con la abertura definida en

lafuncion [ 75].

C21-Tiempo de valvula en aperturainicial después del deshielo:
Es el tiempo maximo que la vélvula de expansion electronica permanecera con la apertura definida en
elfuncion después del etapa de deshielo.

C22- Apertura de la valvula durante el deshielo por gas caliente:
En esta funcion se define el valor porcentual de apertura de la valvula de expansion electrénica
durante el proceso de deshielo por gas caliente.

Funciones de configuracion del compresor variable a (se muestra si
=T718)

Los ajustes de control del compresor variable difieren segun la marca y el modelo del
compresor variable utilizado. Consultar el manual técnico del compresor.

En las aplicaciones de refrigeracion tradicionales, la necesidad de hacer funcionar el compresor a
plena carga es rara y esta restringida a unos pocos dias al afio. El control de la frecuencia de
funcionamiento de un compresor de capacidad variable adapta su uso a la demanda real. De esta
forma, el compresor funciona a baja velocidad la mayor parte del tiempo, minimizando el consumo de
energia. La frecuencia de funcionamiento es proporcional a la capacidad frigorifica definida en los
parametros [ F05] y [cPOG]. El parametro [c P 7] define la frecuencia maxima de
funcionamiento del compresor y se utiliza en situaciones en las que desea reducir rapidamente la
temperatura del ambiente controlado.

Es posible mantener el compresor funcionando continuamente, manteniendo estable la temperatura
del ambiente controlado y reduciendo el niimero de arranques del compresor, lo que se traduce en un
ahorro de energia. Para obtener esta caracteristica, se debe programar el parametro [c 7 [ 3]-
Tiempo de encendido del compresor variable después de alcanzar el setpoint.




CP01-Tipo de compresor:

11 -Compresor de velocidad fija tipo On-Off (salida a relé);

- Compresor de velocidad variable (Variable Capacity Compressor-VCC) con salida de
frecuencia 0 a 300Hz;

Nota 1: Caso =1, los parametros a son ignorados y es realizado control
tradicional a través del relé do compresor.

Nota 2: Caso = 2, la salida del relé del compresor esta encendida mientras el compresor
variable esta encendido (uso opcional como solenoide).

CP02 - Ganancia Proporcional (Kp) (VCC):
Determina la ganancia proporcional del algoritmo de control PID.

CP03- Tiempo de Integral (Ti):
Determina el tiempo integral del algoritmo de control PID.

CP04-Tiempo Derivativo (Td):
Determina el tiempo derivativo del algoritmo de control PID.

CPO05 - Frecuencia minima para control PID del compresor variable:

Define la frecuencia minima de trabajo del compresor variable en el modo automético de control
(algoritmo PID).

Obs: verificar el manual técnico del compresor variable.

CPO06 - Frecuencia maxima para control PID del compresor variable:

Define la frecuencia méaxima de trabajo del compresor variable en el modo automético de control
(algoritmo PID).

Obs: verificar el manual técnico del compresor variable.

CPO07 - Frecuencia maxima de operacion del compresor variable:

Define la frecuencia maxima de operacion del compresor. Esa frecuencia se utiliza cuando es
necesario enfriar rapidamente el ambiente controlado, por ejemplo, temperatura alta en el ambiente,
proceso de Fast Freezing o después de un ciclo de deshielo.

Obs: verificar el manual técnico del compresor variable.

CP08 - Frecuencia de parada del compresor (switch-off):

Define la frecuencia de salida para informar que el compresor debe parar. Esa frecuencia es menor
que lafrecuencia minima de trabajo.

Obs: verificar el manual técnico del compresor variable.

CP09 - Frecuencia del compresor variable durante deshielo por gas caliente:
Define la frecuencia del compresor variable durante el proceso de deshielo por gas caliente.

CP10-Frecuencia del compresor variable en caso de error en el sensor $1 (ambiente):
Define la frecuencia del compresor variable en caso que se detecte error en el sensor de temperatura
S1 (ambiente). Este parametro trabaja en conjunto con los parametros y .

CP11-Frecuencia de partida suave del compresor variable:

Al encender el compresor variable al mismo se lo mantiene a una velocidad baja durante algunos
segundos, conforme ajustado en el parametro [ 7 /7). El objetivo de este recurso es mejorar la
lubricacion del compresor.

CP12-Tiempo de partida suave del compresor variable:
Tiempo que el compresor variable se quedara en la frecuencia de partida suave. El objetivo de este
recurso es mejorar la lubrificacion del compresor.

CP13-Tempo de compressor variavel ligado apés atingir o setpoint:

Después de alcanzar el setpoint de temperatura es posible mantener el compresor encendido en
velocidad calculada por el algoritmo de control PID. El objetivo es evitar sucesivas partidas del
compresor, obteniendo reduccion del consumo de energia (eficiencia energética) y baja oscilacion de
la temperatura del ambiente (sensor S1). Si ajustado como , el compresor variable se apaga
inmediatamente después de alcanzar el setpoint de temperatura. Si ajustado como [Jn ].el
compresor quedara siempre encendido. En el caso de que la temperatura alcance el limite de
temperatura baja el compresor se apaga y retornara a encender respetando el setpoint y la
histéresis de contra.

CP14-Tiempo de compresor variable abajo da frecuencia de limite CP16 para lubrificacion:
Tiempo en que el compresor variable debera quedar encendido con a frecuencia abajo del limite
configurado en para operar em la frecuencia configurada en por el tiempo
configurado en [ ¢ P /5]. Este proceso de aceleracion periddica de la frecuencia de control
promueve la lubricacion del compresor variable a través de la migracion del aceite lubricante.

CP15 - Tiempo de compresor variable encendido en la frecuencia CP07 para lubricacion del
compresor:

Tiempo que el compresor variable quedara encendido en la frecuencia definida en para
lubricacién del compresor.

CP16 - Frecuencia minima para control de la lubricacion del compresor variable:
Frecuencia limite para el instrumento utilizar el proceso de lubricacion del compresor variable.

CP17 - Tiempo maximo del compresor variable conectado en la frecuencia maxima:
Tiempo maximo del compresor variable en frecuencia maxima. Este parametro trabaja en conjunto

con (PO

CP18 - Limite de temperatura baja (diferencial para el setpoint de temperatura):

Define el limite de temperatura baja para apagar el compresor variable. Em este parametro se ajusta el
diferencial para el setpoint.

Ejemplo: Setpoint = [ -5.0)y [c P 18] = [___3.0]. En este caso, el limite de temperatura para
apagarel compresorsera - 5.0] ([_-&6.0]-[__3.0)).

CP19- Limite de temperatura alta (diferencial para el setpoint de temperatura):

Define el limite de temperatura alta para accionar el compresor variable en su frecuencia maxima de
operacion. El objetivo de este parametro es bajar rapidamente la temperatura del ambiente
controlador. En este parametro se ajusta el diferencial para el setpoint. La histéresis de este parametro
esfijaen1°C(1,8°F).

Ejemplo: Setpoint=[_-5.0]y[c P [5]=[_ [ 10
En este caso, el compresor actuara en la velocidad méaxima cuando la temperatura esté por
encimade [ 5.0) ([_-&.0) + [/ L0]), yvolvera aoperar en velocidad normal (entre y

cuandolatemperaturaesté abajode [ 5.0] ([_-&6.0)+ (11— 10)).

10. CONTROL PID

El control PID esté formado por la combinacion de tres acciones de control: Accion proporcional (P), Accion
integral (1), Accion derivativa (D), siendo que cada accion recibe un peso (ajustable via parametro)
representada por una ganancia o tiempo de ajuste, asi el PID actta suministrando al proceso un mejor
desempefio. Cualquier accion de control esta limitada por la calidad y capacidad de los actuadores
existentes en el proceso.

P - Ganancia proporcional (Kp) - El uso de la accion proporcional en el control permite la reduccion de la
diferencia (error) entre la salida deseada (referencia, setpoint) y el valor actual de la salida del proceso. La
ganancia proporcional acelera la respuesta del proceso, sin embargo, elevados valores de ganancias
pueden dejar el control oscilatorio.

1 - Tiempo integral (Ti) - La accion integral presenta una funcién almacenadora de energia, esto permite
eliminar el error entre lareferencia y la salida. Ellaacumula el error auna tasa "Ti", actuando para mantener
un error nulo. Valores bajos de Ti pueden volver el control muy oscilatorio, sin embargo, tiempos grandes
enTitienden a volver el proceso mas lento. La accion integral no debe ser usada aisladamente.

D - Tiempo derivativo (Td) - El uso de la accion derivativa, permite la aceleracion del tiempo de respuesta
del proceso y la reduccion del comportamiento oscilatorio, pues ella trabaja intentando anticipar el
comportamiento del proceso. Valores bajos de Td actuan para reducir el oscilatorio.

DRO RESUMEN - GUIA GERA

PARAMETRO PID OVERSHOOT TIEMPO DE ERROR
(pico, sobresefial) ACOMODACION (diferencia entre el
(demora en estabilizar setpoint y el sensor)
en control)
Aumentar KP Aumenta Poco Impacto Diminuye
Disminuir Ti Aumenta Aumenta Errornulo
Aumentar Td Diminuye Diminuye No afecta

Nota: Cambie los parametros individualmente, verifique la respuesta y luego modifique otro parametro.
Proceda con precaucion, utilice Sitrad Pro para monitorear el comportamiento del proceso, analizar y
modificar los parametros de control.

* Esta guia se aplica ampliamente en la literatura técnica sobre controladores PID; sin embargo, los
procesos con latencia en su respuesta pueden diferir de la indicacion en la tabla. El técnico responsable del
proceso debe corregir las pequefias desviaciones manualmente.

**En aplicaciones especificas, el comportamiento puede ser contrario al indicado.

11. SENALIZACIONES / ALARMAS /| ERRORES

11.1 Senalizaciones

Puerta abierta.

Frecuencia variable del compresor

Temperatura de supercalentamiento

Porcentual de abertura de la valvula de expansion electronica

Sensor de temperatura 1

Sensor de temperatura 2

Sensor de temperatura 3

Operando con setpoint econémico

Ajuste/visualizacion de fecha y hora

Temperatura trabada durante el proceso de deshielo

Indica que la temperatura para fin de deshielo no se alcanzé
— Informacién no disponible - verificar parametro Indicacion
Preferencial (ver parametro [F )
Xr Led Descongelamiento de la bandeja en las etapas de predeshielo
*4* intermitente | Yy drenaje

@ . Le.d Indica refrigeracion en Fast Freezing
intermitente

Vélvula de expansion electronica en modo manual

Bloqueo de funciones

LOr JIOFF Desbloqueo de funciones

OFF Funciones de control apagadas




11.2 Alarmas

Alarma de puerta abierta

Alarma de temperatura ambiente alta

Alarma de temperatura ambiente baja

Alarma de compresor encendido sin alcanzar setpoint

Inhibe alarma sonora

Alarma de entrada digital (alarma externa)

Alarma de supercalentamiento bajo

Alarma de temperatura de evaporacion baja

AHilgP Alarme de temperatura de evaporacion alta

11.3 Errores

Error en el sensor de temperatura 1

Error en el sensor de temperatura 2

Error en el sensor de temperatura 3

Error en el calculo del supercalentamiento

Reloj desprogramado

Entrar en contacto con Full Gauge

Reconfigurar los valores de las funciones

Error con la Valvula de Expansion Electronica.

Para borrar el error, seré necesario apagary prender nuevamente el
controlador para resetearlo.

(* Por favor verifique también los cables de conexién de la bobina si
estan bien conectados o si estan conectados)

12. GLOSARIO DE SIGLAS

-°C: Temperatura en grados Celsius.

- °F: Temperatura en grados Fahrenheit.

- Defr (defrost): Deshielo.

-LOC: Blogueado.

-No: No.

- OFF: Apagado/desactivado.

- ON: Encendido, activado.

- Refr: Refrigeracion.

- SET delinglés "Setting" (ajuste o configuracién).
- VEE: Vélvula de expansion electronica.

NTERCONECTANDO CONTROLADORES, INTERFAZ

L RS-485 Y COMPUTADORA

Sitrad ”“°.

*INTERFAZ SERIAL RS-485

Dispositivo utilizado para establecer la conexion
de los instrumentos de Full Gauge Controls con el
Sitrad”.

Full Gauge ofrece diferentes opciones de interfaz,
incluyendo tecnologias como USB, Ethernet, Wifi,
entreotras.

Para méas informacion consulta Full Gauge
Controls.

Vendido p: ]

" PROTOCOLO MODBUS

El controlador permite configurar el puerta de
comunicacion RS-485 para el protocolo MODBUS-
RTU. Para obtener més informacién sobre los
comandos implementados y la tabla de registro,
comuniquese con Full Gauge Controls.

\l

Mantenga el Sitrad

p
sit rnd i ctualizado por la pagina web:
http:/lwww.sitrad.com.br

BLOQUE DE CONEXION

Se utiliza para interconectar mas de un controlador a la Interfaz. Los cables deben conectarse de la siguiente forma: El terminal A
del controlador se conecta al terminal A del bloque de conexién que, por su parte, debe ser conectado con el terminal A de la
interfaz. Repita este procedimiento para los terminales By, = de los cualesT eslamalladel cable.

14. ITEMS OPCIONALES - Vendido Separadamente

EasyProg - version 6 o superior

Es un accesorios que tiene como principal funcion almacenar los parametros de los controladores. A

cualquier momento puede cargar nuevos parametros de un controlador, y descargar en una linea de

produccion (del mismo controlador), por ejemplo.

Tiene tres tipos de conexiones para cargar o descargar los parametros:

- Serial RS-485: Se conecta via red RS-485 al controlador (solamente

paralos controladores que tienen RS-485).

- USB: Se conecta ala computadora por el puerto USB, utilizando el

Editor de Recetas del Sitrad.

- Serial TTL: El controlador puede conectarse directamente ala

€asyProg por la conexion Serial TTL
a

PARA REALIZAR LA COMUNICACION
CON LA EASYPROG ESTE EQUIPO
NO DEBE ESTAR COMUNICANDO CON
EL SOFTWARE SITRAD.

Moldura Estendida
La moldura extendida de Full Gauge Controls posibilita la instalacion de controladores de la lineas
Evolution y Ri con medidas méximas de 76x34x77 mm (medida de recorte de 71x29 mm para instalacion
en la moldura extendida) en variadas situaciones, pues dispensa precision en el recorte para embutir el
instrumento. Permite la personalizacion a través de un adhesivo con la marca y contacto de la empresa,
ademas de acompafiar dos interruptores de 10A (250 Vac) que pueden accionar luz interna, cortina de
aire, on/off del sistema o ventilador.

15. ANEXOS - Imagenes de Referencia

Imagen V Imagen VI

Para la fijacion «(m—

Para quitar las trabas —}

Imagen VII

Para una instalacién correcta y
segura, realice todas las
conexiones antes de fijar el
controlador.

Imagen VIl ll

VINIL




TERMINO DE GARANTIA
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INFORMACIONES AMBIENTALES
Embalaje:
Los matenales utilizados en los envases de los productos Full Gauge son el 100% reciclables. Haga su eliminacion por

gent

Producto:
Los elementos utilizados en los Full Gauge pued: i yreap! d por
empresas especializadas.

Descarte:
No queme ni tire a la basura domestlca los oonlro\adores que Heguen al f\nal de su vida util. Observe la legislacion de su
region con relacion al destino d .En tacto con Full Gauge Controls.

Los productos fabricados por Full Gauge Controls, a partir de mayo de 2005, tiene plazo de garanti de 10 (diez) afios,
directamente junto a la fabrica, y de 01 (un) afio junto a las reventas habilitadas, contados a partir de la fecha de venta
registrada en factura fiscal. Después de ese afio de garantia junto a las reventas, la garantia permanecera valida si el
instrumento es enviado directamente a Full Gauge Controls. Ese plazo vale para el mercado brasilefio. Los demés paises
cuentan con garantia de 02 (dos) afios. Los productos tienen garantia en caso de falla de fabricacion que los vuelva
impropios o inadecuados a las aplicaciones para las cuales estan destinados. La garantia se limita al mantenimiento de los
instrumentos fabricados por Full Gauge Controls, sin considerar otros tipos de gastos, como indemnizaciones en virtud de
los dafios provocados en otros equipos.

EXCEPCIONES A LA GARANTIA
La Garantia no cubre gastos con transporte y/o seguro para el envio de los productos con sefiales de defecto o mal
funcionamiento a la Asistencia Técnica. Tampooo eslan cubiertos los siguientes casos: desgaste natural de las piezas,
darios externos p por caidas o acc no adecuado de los productos.

PERDIDA DE LA GARANTIA

El producto perdera la garantia, automaticamente, si:
- No se observan las instrucciones de utilizacion y montaje contenidas en las descripciones técnicas y los procedimientos
de instalacion presentes en laNorma NBR5410;
Se lo somete a condiciones que superen los limites especificados en su descripcion técnica;
Sufre violacion o es arreglado por persona que no forma parte del equipo técnico de Full Gauge;
Los dafios sufridos son provocados por caida, golpe efo impacto, infiltracion de agua, sobrecarga y/o descarga
atmosférica.

UTILIZACION DE LA GARANTIA
Para utilizar la garantia, el cliente debera enviar el producto a Full Gauge Controls, debidamente acondicionado,
junto a la Factura de compra correspondiente. El flete de envio de los productos corre por cuenta del cliente. Es
necesario enviar también la mayor cantidad posible de informaciones relacionadas al defecto detectado, lo cual permitira
agilizar el andlisis, los test y la ejecucion del servicio.

Esos procesos y el eventual mantenimiento del producto seran reali por la Asistencia Técnica de Full
Gauge Controls, en la sede de la Empresa, enla Rua Julio de Castilhos, 250 - CEP 92120-030 - Canoas - Rio Grande do Sul
-Brasil. Rev. 03

© Copyright 2022 -Full Gauge Controls®- Todos los derechos reservados
pyrg g
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